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2.1

Allgemeines

Uber diese Anleitung

Urheberrecht

Vorbehalt der Anderung

Gewdbhrleistung

Sicherheit

Kennzeichnung von Sicherheits-
hinweisen

Allgemeines

Die Einbau- und Betriebsanleitung ist ein fester Bestandteil des Produkts. Vor allen Ta-
tigkeiten diese Anleitung lesen und jederzeit zugénglich aufbewahren. Das genaue Be-
achten dieser Anleitung ist die Voraussetzung fiir den bestimmungsgeméfen Gebrauch
und die richtige Handhabung des Produkts. Alle Angaben und Kennzeichnungen am
Produkt beachten.

Die Sprache der Originalbetriebsanleitung ist Deutsch. Alle weiteren Sprachen dieser
Anleitung sind eine Ubersetzung der Originalbetriebsanleitung.

Das Urheberrecht an dieser Einbau- und Betriebsanleitung verbleibt dem Hersteller. Die
Inhalte jeglicher Art diirfen weder vervielfaltigt, verbreitet oder zu Zwecken des Wett-
bewerbs unbefugt verwertet und anderen mitgeteilt werden.

Fiir technische Anderungen am Produkt oder einzelnen Bauteilen behilt sich der Her-
steller jegliches Recht vor. Die verwendeten Abbildungen kdnnen vom Original abwei-
chen und dienen der exemplarischen Darstellung des Produkts.

Fir die Gewahrleistung und Gewadhrleistungszeit gelten die Angaben laut den aktuellen
+Allgemeinen Geschiftsbedingungen (AGB)“. Diese finden Sie unter: www.wilo.de/agb

Abweichungen davon miissen vertraglich festgehalten werden und sind dann vorrangig
zu behandeln.

Anspruch auf Gewdhrleistung

Wenn die folgenden Punkte eingehalten wurden, verpflichtet sich der Hersteller jeden
qualitativen oder konstruktiven Mangel zu beheben:

Mangel innerhalb der Gewahrleistungszeit schriftlich beim Hersteller gemeldet.
Einsatz laut bestimmungsgemaRer Verwendung.

Alle Uberwachungseinrichtungen sind angeschlossen und wurden vor Inbetriebnahme
gepriift.

Haftungsausschluss

Ein Haftungsausschluss schlielt jegliche Haftung fiir Personen-, Sach- oder Vermo-
gensschdden aus. Dieser Ausschluss folgt, sobald einer der folgenden Punkte zutrifft:
Unzureichende Auslegung wegen mangelhafter oder falschen Angaben des Betreibers
oder Auftraggebers

Nichteinhaltung der Einbau- und Betriebsanleitung

Nichtbestimmungsgemalie Verwendung

UnsachgemaRe Lagerung oder Transport

Fehlerhafte Montage oder Demontage

Mangelhafte Wartung

Unerlaubte Reparatur

Mangelhafter Baugrund

Chemische, elektrische oder elektrochemische Einfliisse

Verschleil

Dieses Kapitel enthalt grundlegende Hinweise fiir die einzelnen Lebensphasen. Eine
Missachtung dieser Hinweise zieht folgende Gefahrdungen nach sich:

Gefahrdung von Personen durch elektrische, elektromagnetische oder mechanische
Einwirkungen

Gefdhrdung der Umwelt durch Auslaufen geféhrlicher Stoffe

Sachschdden

Versagen wichtiger Funktionen

Die Missachtung der Hinweise fiihrt zum Verlust von Schadensersatzanspriichen.

Zusitzlich die Anweisungen und Sicherheitshinweise in den weiteren Kapiteln be-
achten!

In dieser Einbau- und Betriebsanleitung werden Sicherheitshinweise fiir Sach- und Per-
sonenschaden verwendet und unterschiedlich dargestellt:

Sicherheitshinweise fiir Personenschaden beginnen mit einem Signalwort und haben
ein entsprechendes Symbol vorangestellt.
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2.2 Personalqualifikation

2.3 Elektrische Arbeiten

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L

Sicherheit “

GEFAHR

Art und Quelle der Gefahr!
Auswirkungen der Gefahr und Anweisungen zur Vermeidung.

= Sicherheitshinweise flir Sachschdden beginnen mit einem Signalwort und werden ohne
Symbol dargestellt.

VORSICHT

Art und Quelle der Gefahr!
Auswirkungen oder Informationen.

Signalwoérter
= Gefahr!
Missachtung fiihrt zum Tode oder zu schwersten Verletzungen!
= Warnung!
Missachtung kann zu (schwersten) Verletzungen fiihren!
= Vorsicht!
Missachtung kann zu Sachschéden fiihren, ein Totalschaden ist moglich.
= Hinweis!
Niitzlicher Hinweis zur Handhabung des Produkts

Textauszeichnungen

\/Voraussetzung
1. Arbeitsschritt/Aufzihlung
= Hinweis/Anweisung

» Ergebnis
Symbole

In dieser Anleitung werden die folgenden Symbole verwendet:

/A\ Gefahr vor elektrischer Spannung
.{} Gefahr durch explosive Atmosphare

Nutzlicher Hinweis

Das Personal muss:
= In den lokal giiltigen Unfallverhiitungsvorschriften unterrichtet sein.
= Die Einbau- und Betriebsanleitung gelesen und verstanden haben.

Das Personal muss die folgenden Qualifikationen haben:

= Elektrischen Arbeiten: Eine Elektrofachkraft muss die elektrischen Arbeiten ausfiihren.

= Montage-/Demontagearbeiten: Die Fachkraft muss im Umgang mit den notwendigen
Werkzeugen und erforderlichen Befestigungsmaterialien fiir den vorhandenen Bau-
grund ausgebildet sein.

= Bedienung/Steuerung: Das Bedienpersonal muss in die Funktionsweise der kompletten
Anlage unterrichtet sein.

Definition ,,Elektrofachkraft*

Eine Elektrofachkraft ist eine Person mit geeigneter fachlicher Ausbildung, Kenntnissen
und Erfahrung, die die Gefahren von Elektrizitdt erkennen und vermeiden kann.

= Elektrischen Arbeiten durch eine Elektrofachkraft ausfiihren lassen.

= Vor allen Arbeiten das Produkt vom Stromnetz trennen und gegen Wiedereinschalten
sichern.

= Beim Stromanschluss die lokalen Vorschriften einhalten.

= Vorgaben des ortlichen Energieversorgungsunternehmens einhalten.

= Produkt erden.



2.4

2.5

2.6

2.7

2.8

31

3.2

Uberwachungseinrichtungen

Montage-/Demontagearbeiten

Wihrend des Betriebs

Wartungsarbeiten

Pflichten des Betreibers

Einsatz/Verwendung

BestimmungsgemaBe Verwen-
dung

NichtbestimmungsgemaBe Ver-
wendung

Produktbeschreibung

Einsatz/Verwendung

= Technische Angaben einhalten.
= Defekte Anschlusskabel sofort austauschen.

Leitungsschutzschalter

Die Grofse und die Schaltcharakteristik der Leitungsschutzschalter richten sich nach
dem Nennstrom der angeschlossenen Verbraucher. Lokale Vorschriften beachten.

= Am Einsatzort geltende Gesetze und Vorschriften zur Arbeitssicherheit und Unfallver-
hiitung einhalten.

= Das Produkt vom Stromnetz trennen und gegen Wiedereinschalten sichern.

= Geeignetes Befestigungsmaterial fiir den vorhandenen Untergrund verwenden.

= Das Produkt ist nicht wasserdicht. Einen entsprechenden Installationsort wahlen!

= Wahrend der Montage das Gehduse nicht verformen. Abdichtungen kénnen undicht
werden und die angegebene IP-Schutzklasse beeintrachtigen.

= Produkt nicht innerhalb explosiver Bereiche installieren.

= Das Produkt ist nicht wasserdicht. Schutzart IP54 einhalten.

= Die Umgebungstemperatur muss zwischen -30...+50 °C betragen.

= Die maximale Luftfeuchtigkeit darf 90 % (nicht kondensierend) betragen.

= Schaltgerédt nicht 6ffnen.

= Der Bediener muss jede Stérung oder UnregelméaRigkeit sofort seinem Verantwortlichen
melden.

= Bei Beschddigungen am Produkt oder der Kabel, Produkt sofort abschalten.

= Keine aggressiven oder scheuernden Reinigungsmittel verwenden.

= Produkt ist nicht wasserdicht. Nicht in Fllissigkeiten eintauchen.

= Nur Wartungsarbeiten durchfiihren, die in dieser Einbau- und Betriebsanleitung be-
schrieben sind.

= Fiir Wartung und Reparatur diirfen nur Originalteile des Herstellers verwendet werden.
Die Verwendung von anderen als Originalteilen entbindet den Hersteller von jeglicher
Haftung.

= Einbau- und Betriebsanleitung in der Sprache des Personals zur Verfiigung stellen.
= Bendtigte Ausbildung des Personals fiir die angegebenen Arbeiten sicherstellen.

= Angebrachte Sicherheits- und Hinweisschilder am Produkt dauerhaft lesbar halten.
= Personal liber die Funktionsweise der Anlage unterrichten.

= Eine Gefdhrdung durch elektrischen Strom ausschlielRen.

= Fiir einen sicheren Arbeitsablauf die Arbeitseinteilung des Personals definieren.

Kindern und Personen unter 16 Jahren oder mit eingeschrankten physischen, sensori-
schen oder geistigen Fahigkeiten ist der Umgang mit dem Produkt untersagt! Eine
Fachkraft muss Personen unter 18 Jahren beaufsichtigen!

Das Schaltgeradt dient zur niveauabhdngigen Steuerung von bis zu drei Pumpen. Als Ni-
veaugeber konnen Schwimmerschalter, Niveausensor oder Tauchglocke verwendet
werden.

Zur bestimmungsgemalen Verwendung gehdrt auch die Einhaltung dieser Anleitung.
Jede dariiber hinausgehende Verwendung gilt als nichtbestimmungsgemaR.

= |nstallation innerhalb von Ex-Bereichen
= Uberflutung des Schaltgerits
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Produktbeschreibung “

4.1 Aufbau
1 Hauptschalter
( — 2 Bedienknopf
5 3 LED-Anzeigen
4 LC-Display

Easy Control

Die Front des Schaltgerdts besteht aus den folgenden Hauptkomponenten:
= Hauptschalter zum Ein-/Ausschalten des Schaltgerits (nicht bei Ausfiihrung ,EMS*)
= Bedienknopf zur Meniliauswahl und Parametereingabe
= LEDs zur Anzeige des aktuellen Betriebszustands
= LC-Display zur Anzeige der aktuellen Betriebsdaten und der einzelnen Mentipunkte

Fig. 1: Schaltgeratefront

4.2 Funktionsweise Abhdngig vom Fiillstandsniveau werden die Pumpen einzeln automatisch zu- und ab-
geschaltet. Die Niveauerfassung erfolgt als Zweipunktregelung je Pumpe. Wenn das
Trockenlauf- oder Hochwasserniveaus erreicht wird, erfolgt eine optische Meldung und
eine Zwangsausschaltung oder -einschaltung aller Pumpen. Stérungen werden im Feh-
lerspeicher abgelegt.
Die Anzeige der aktuellen Betriebsdaten und -zustédnde werden im LC-Display und liber
LEDs dargestellt. Die Bedienung und die Eingabe der Betriebsparameter erfolgen tiber
einen Drehknopf.
43 Betriebsarten Das Schaltgerdt kann zwei unterschiedliche Betriebsarten:
= Entleeren (drain)
= Befiillen (fill)
Die Auswahl erfolgt iber das Menii.
Betriebsart ,,Entleeren*
Der Behdlter oder Schacht wird entleert. Die angeschlossenen Pumpen werden bei stei-
gendem Niveau zugeschaltet, bei sinkendem Niveau abgeschaltet.
Betriebsart ,,Befiillen*
Der Behalter wird befiillt. Die angeschlossenen Pumpen werden bei sinkendem Niveau
zugeschaltet, bei steigendem Niveau abgeschaltet.
4.4 Technische Daten - -
Herstellungsdatum* (MFY) siehe Typenschild
Netzanschluss 1~220/230V, 3~380/400 V
Netzfrequenz 50/60 Hz
Max. Stromaufnahme pro Pumpe 12A
Max. Nennleistung pro Pumpe 4 kw
Einschaltart der Pumpe Direkt
Umgebungs-/Betriebstemperatur -30..+450°C
Lagertemperatur -30...+60 °C
Max. relative Luftfeuchte 90 %, nicht kondensierend
Schutzart IP54
Elektrische Sicherheit Verschmutzungsgrad Il
Steuerspannung 24 VDC
Gehdusematerial Polycarbonat, UV-bestdndig
*Das Herstellungsdatum wird nach I1ISO 8601 angegeben: JJJJWww
= JJJJ = Jahr
= W = Abkiirzung fiir Woche
= ww = Angabe der Kalenderwoche
4.5 Ein- und Ausginge

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L 9



4.6

4.7

4.8

4.9

4.10

10

Typenschliissel

Betrieb an elektronischen Anlauf-
steuerungen

Installation innerhalb von Ex-Be-
reichen

Lieferumfang

Zubehor

Produktbeschreibung

Eingdnge
= Analoger Eingang:
— 1x Niveausensor 4-20 mA
= Digitale Eingdnge:
— 2x oder 3x Schwimmerschalter fiir die Niveauerfassung
HINWEIS! Wenn fiir die Niveauerfassung Schwimmerschalter verwendet werden,
konnen max. 2 Pumpen angesteuert werden!

— 1x Schwimmerschalter fiir die Erfassung des Hochwasserniveaus
— 1x Schwimmerschalter fiir die Erfassung des Trockenlauf-/Wassermangelniveaus
= Pumpeniiberwachung:
- 1x Eingang/Pumpe fiir die thermische Wicklungsiiberwachung mit Bimetallfiihler.
HINWEIS! PTC-Fiihler konnen nicht angeschlossen werden!

- 1x Eingang/Pumpe fiir die Leckageiiberwachung mit einer Feuchtigkeitselektrode
= Sonstige Eingdnge:
— 1x Extern OFF: zur Fernausschaltung aller Pumpen
In der Betriebsart ,,Befiillen” wird {iber diesen Eingang der Trockenlaufschutz reali-
siert.

Ausgdinge
= Potentialfreie Kontakte:
— 1x Wechslerkontakt fiir Sammelstdrmeldung
— 1x Wechslerkontakt fiir Sammelbetriebsmeldung
— 1x Offnerkontakt je Pumpe fiir Einzelstérmeldung
— 1x SchlieBerkontakt je Pumpe fiir Einzelbetriebsmeldung
= Sonstige Ausgdnge:
— 1x Leistungsausgang zum Anschluss eines externen Alarmmelders (Leuchte oder Hu-
pe)
Anschlusswert: 24 VDC, max. 4 VA

— 1x analoger Ausgang 0-10 V fiir die Anzeige des Niveauistwerts

Beispiel: Wilo-Control EC-L 2x12A-MT34-DOL-WM-X

EC Easy Control-Schaltgerédt fiir Pumpen mit Festdrehzahl
L Niveauabhdngige Steuerung von Pumpen
2X Max. Anzahl der anschlieBbaren Pumpen
12A Max. Nennstrom pro Pumpe in Ampere
Netzanschluss:
MT34 M = Wechselstrom (1~220/230 V)
T34 = Drehstrom (3~380/400 V)
DOL Einschaltart der Pumpe: Direkt
WM Wandmontage
Ausfiihrungen:

EMS = ohne Hauptschalter (Netztrenneinrichtung muss bauseits gestellt
X werden!)

IPS = mit integriertem Druckaufnehmer zum Anschluss einer Tauchglo-

cke

Das Schaltgerdt muss direkt an der Pumpe und dem Stromnetz angeschlossen werden.
Ein Zwischenschalten von weiteren elektronischen Anlaufsteuerungen, z. B. eines Fre-
quenzumrichters, ist nicht erlaubt!

Das Schaltgerat hat keine eigene Ex-Schutzart. Es darf nicht innerhalb von Ex-Berei-
chen installiert werden.

= Schaltgerdt
= Einbau- und Betriebsanleitung

= Schwimmerschalter fiir Schmutz- und Abwasser
= Niveausensor 4-20 mA

= Niveauwadchter

= Tauchglocke und Lufteinperlsystem

= Meldeleuchte 24 VDC

= Blitzleuchte 230V

WILO SE 2018-12



Transport und Lagerung “

= Hupe 230V

= Akku fiir netzunabhdngigen Alarm
= Ex-Trennrelais

= Zenerbarriere

5 Transport und Lagerung
1 Anlief . w “ TR
5 nhiererung Nach Eingang der Sendung, Sendung sofort auf Mangel (Schiden, Vollstindigkeit)
Uiberpriifen. Vorhandene Mangel sofort auf den Frachtpapieren vermerken und noch am
Eingangstag beim Transportunternehmen oder Hersteller anzeigen. Spdter angezeigte
Mangel kdnnen nicht mehr geltend gemacht werden.
5.2 Transport = Schaltgerdt reinigen.
= Gehdusedffnungen wasserdicht verschlieRen.
= StoRfest und wasserdicht verpacken.
Durchndsste Verpackungen sofort ersetzen!
VORSICHT
Durchndsste Verpackungen konnen aufreifen!
Das Produkt kann ungeschiitzt auf den Boden fallen und zerstért werden. Durch-
ndsste Verpackungen vorsichtig anheben und sofort austauschen!
5.3 Lagerung = Schaltgerdt staub- und wasserdicht verpacken.
= Lagertemperatur zwischen -30...+60 °C mit einer max. relativen Luftfeuchtigkeit von
90 %.
= Empfohlen wird eine frostsichere Lagerung bei einer Temperatur von 10...25 °C mit ei-
ner relativen Luftfeuchtigkeit von 40...50 %.
= Kondensatbildung generell vermeiden!
= Um einen Wassereintritt ins Gehause zu verhindern, alle offenen Kabelverschraubungen
verschlieRen.
= Angebaute Kabel gegen Abknicken, Beschddigungen und Feuchtigkeitseintritt schiit-
zen.
= Um Schdden an den Bauteilen zu vermeiden, Schaltgerdt vor direkter Sonneneinstrah-
lung und Hitze schiitzen.
= Nach der Lagerung das Schaltgerdt reinigen.
= Wenn es zum Wassereintritt oder Kondensatbildung gekommen ist, alle elektronischen
Bauteile auf eine einwandfreie Funktion priifen lassen. Riicksprache mit dem Kunden-
dienst halten!
6 Aufstellung
= Schaltgerdt auf Transportschaden priifen. Defekte Schaltgerdte nicht installieren!
= Fiir Planung und Betrieb von elektronischen Steuerungen die lokalen Richtlinien beach-
ten.
= Fiir die Einstellung der Niveausteuerung die Angaben zur Wasseriiberdeckung und
Schaltsequenz der angeschlossenen Pumpe beachten.
6.1 Personalqualifikation = Elektrischen Arbeiten: Eine Elektrofachkraft muss die elektrischen Arbeiten ausfiihren.
= Montage-/Demontagearbeiten: Die Fachkraft muss im Umgang mit den notwendigen
Werkzeugen und erforderlichen Befestigungsmaterialien fiir den vorhandenen Bau-
grund ausgebildet sein.
6.2 Aufstellungsarten = Wandmontage
6.3 Pflichten des Betreibers = Installationsort ist sauber, trocken und vibrationsfrei.

= Installationsort ist tiberflutungssicher.
= Keine direkte Sonneneinstrahlung auf das Schaltgerat.
= Installationsort auBerhalb von Ex-Bereichen.

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L 11



“ Aufstellung

6.4 Einbau
GEFAHR
Explosionsgefahr bei Installation des Schaltgerdts innerhalb von Ex-Be-
reichen!

Das Schaltgerdt hat keine eigene Ex-Schutzart und muss immer auBBerhalb von Ex-
Bereichen installiert werden! Der Anschluss muss durch eine Elektrofachkraft erfol-
gen.

= Niveaugeber und Anschlusskabel bauseits bereitstellen.
= Wahrend dem Verlegen der Kabel darauf achten, dass kein Zug, kein Knick und keine
Quetschungen das Kabel beschadigen.
= Kabelquerschnitt und -lange fir die gewahlte Verlegeart prifen.
= Nicht verwendete Kabelverschraubungen verschlieRen.
= Die folgenden Umgebungsbedingungen einhalten:
— Umgebungs-/Betriebstemperatur: -30...450 °C
— Relative Luftfeuchtigkeit: 40...50 %
— Max. relative Luftfeuchte: 90 %, nicht kondensierend

6.4.1 Grundlegende Hinweise zur Be-

. . Die Installation kann auf unterschiedlichen Bauwerken (Betonwand, Montageschiene
festigung des Schaltgerits

usw.) erfolgen. Daher das Befestigungsmaterial fiir das jeweilige Bauwerk passend bau-
seits bereitstellen und die folgenden Angaben beachten:

= Um Risse im Bauwerk und ein Abplatzen des Baustoffs zu vermeiden, ausreichend Ab-
stand zum Bauwerksrand einhalten.

= Die Bohrlochtiefe richtet sich nach der Schraubenldnge. Bohrloch ca. 5 mm tiefer als die
Schraubenldnge bohren.

= Bohrstaub beeintrachtigt die Haltekraft. Bohrloch immer ausblasen oder aussaugen.

= Wahrend der Installation das Gehduse nicht beschadigen.

6.4.2 Installation des Schaltgerits Schaltgerdt mit vier Schrauben und Diibel an der Wand befestigen:

= Max. Schraubendurchmesser:
— Control EC-L 1x.../EC-L 2X...: 4 mm
— Control EC-L 3x...: 6 mm

= Max. Schraubenkopfdurchmesser:
— Control EC-L 1x.../EC-L 2x.... 7 mm
— Control EC-L 3x...: 11 mm

v Schaltgerdt ist vom Stromnetz getrennt und spannungsfrei.
1. Bohrschablone am Installationsort ausrichten und befestigen.

2. Befestigungslocher gemaR den Angaben des Befestigungsmaterials bohren und
sdubern.

3. Bohrschablone entfernen.
4, Schrauben am Deckel I6sen und Deckel seitlich 6ffnen.

5. Unterteil mit dem Befestigungsmaterial an der Wand befestigen.
Unterteil auf Verformungen priifen! Damit der Gehdusedeckel exakt schlief3t, ver-
formte Gehéuse neu ausrichten (z. B. Ausgleichsbleche unterlegen).HIN-
WEIS! Wenn der Deckel nicht korrekt schlieBt, wird die Schutzart beeintrach-
tigt!

6. Deckel schlieBen und mit den Schrauben befestigen.

» Das Schaltgerdt ist installiert. Jetzt Stromnetz, Pumpen und Signalgeber anschlie-
Ben.

6.4.3 Niveausteuerun - . . . . .
9 Fir die automatische Steuerung der Pumpen muss eine Niveausteuerung installiert

werden. Hierflir kdnnen die folgenden Signalgeber angeschlossen werden:
= Schwimmerschalter
= Niveauwdchter
= Niveausensor
= Tauchglocke (nur bei Ausfiihrung ,,IPS*)

Die Installation der Signalgeber erfolgt laut dem Montageplan der Anlage. Die folgenden
Punkte beachten:

= Schwimmerschalter: Die Schwimmerschalter miissen sich frei im Betriebsraum (Schacht,
Behilter) bewegen kénnen!
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Aufstellung “

Tauchglocke: Um die Tauchglocke optimal zu beliiften, wird die Verwendung eines Luf-
teinperlsystems empfohlen.

Minimalen Wasserstand der Pumpen nicht unterschreiten!

Schalthdufigkeit der Pumpen nicht iiberschreiten!

6.4 Trockenlaufschutz Die Niveauerfassung kann liber den Niveausensor, die Tauchglocke oder einen separa-

ten Schwimmerschalter erfolgen. Wenn ein Niveausensor oder eine Tauchglocke ver-
wendet wird, dann den Schaltpunkt liber das Menii einstellen. Im Alarmfall erfolgt im-
mer eine Zwangsabschaltung aller Pumpen, unabhangig vom gewahlten Signalgeber!

Fiir die Betriebsart ,,Befiillen” gilt:
Trockenlaufschutz zwingend liber den Eingang ,,Extern OFF* realisieren!
Signalgeber im speisenden Behilter (z. B. Brunnen) installieren!

6.4.5 Wassermangel (nur bei Betriebsart

Befiillen®) Die Niveauerfassung kann tiber den Niveausensor, die Tauchglocke oder einen separa-
”

ten Schwimmerschalter erfolgen. Wenn ein Niveausensor oder die Tauchglocke ver-
wendet wird, den Schaltpunkt tiber das Menii einstellen. Im Alarmfall erfolgt immer eine
Zwangseinschaltung aller Pumpen, unabhédngig vom gewahlten Signalgeber!

6.4.6 Hochwasseralarm S . . . .
Die Niveauerfassung kann tiber den Niveausensor, die Tauchglocke oder einen separa-

ten Schwimmerschalter erfolgen. Wenn ein Niveausensor oder die Tauchglocke ver-
wendet wird, den Schaltpunkt tiber das Menii einstellen.

Verhalten im Alarmfall

= Betriebsart ,,Entleeren”: Im Alarmfall erfolgt immer eine Zwangseinschaltung aller
Pumpen, unabhdngig vom gewdhlten Signalgeber!

= Betriebsart ,,Befiillen*: Im Alarmfall erfolgt immer eine Zwangsabschaltung aller Pum-
pen, unabhdngig vom gewahlten Signalgeber!

Fir die Zwangseinschaltung missen die Pumpen aktiviert sein:
= Menii 3.01: Pumpen sind freigegeben.
= Extern OFF: Funktion ist inaktiv.

6.5 Elektrischer Anschluss

GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

UnsachgemaRes Verhalten bei elektrischen Arbeiten fiihrt zum Tod durch Strom-
schlag! Elektrische Arbeiten muss eine Elektrofachkraft nach den lokalen Vorschrif-
ten ausfiihren.

GEFAHR

Explosionsgefahr durch falschen Anschluss!

Wenn Pumpen und Signalgeber innerhalb explosiver Atmosphdren angeschlossen
werden, besteht Explosionsgefahr durch falschen Anschluss. Ex-Kapitel im Anhang
beachten!

HINWEIS
@ + In Abhingigkeit von der Systemimpedanz und den max. Schaltungen/Stunde der
angeschlossenen Verbraucher kann es zu Spannungsschwankungen und/oder -ab-
senkungen kommen.

« Bei Verwendung von geschirmten Kabeln muss die Abschirmung beidseitig im
Schaltgerat auf der Erdungsschiene aufgelegt werden!

« Anschluss immer von einer Elektrofachkraft durchfiihren lassen!

« Einbau- und Betriebsanleitung der angeschlossenen Pumpen und Signalgeber be-
achten.

= Strom und Spannung des Netzanschlusses miissen den Angaben auf dem Typenschild
entsprechen.
= Netzseitige Absicherung gemaf den lokalen Richtlinien ausfiihren.
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6.5.1 Ubersicht der Bauteile

Fig. 2: Control EC-L 1.../EC-L 2...

14

Aufstellung

Klemmleiste: Netzanschluss

Einstellung Netzspannung

Klemmleiste: Erde (PE)

Klemmleiste: Sensorik

Klemmleiste: Sensorik bei aktivem Ex-Modus
Schiitzkombinationen

Ausgangsrelais

Steuerplatine

Potentiometer fiir Motorstromiiberwachung
ModBus: RS485-Schnittstelle

Druckanschluss Tauchglocke (nur Ausfiihrung ,,IPS*)
ModBus: Jumper fiir Terminierung/Polarisation
Steckplatz fiir 9V-Akku

= Wenn Leitungsschutzschalter verwendet werden, die Schaltcharakteristik entsprechend
der angeschlossenen Pumpe wahlen.

= Fehlerstrom-Schutzschalter (RCD, Typ A, sinusférmiger Strom) installieren.

= Anschlusskabel gemaR den lokalen Richtlinien verlegen.

= Wdhrend des Verlegens die Anschlusskabel nicht beschddigen.

= Schaltgerdt und alle elektrischen Verbraucher erden.
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_\ 1 Hauptschalter
] 2

Einstellung Netzspannung

D i 3 Klemmleiste: Erde (PE)

Klemmleiste: Sensorik

(B
®
35

Klemmleiste: Sensorik bei aktivem Ex-Modus

Schiitzkombinationen

Ausgangsrelais

Potentiometer fiir Motorstromiiberwachung
ModBus: RS485-Schnittstelle

ModBus: Jumper fiir Terminierung/Polarisation
12 Steckplatz fiir 9V-Akku

13 Gehdusedeckel

=
=

5
6
7 Steuerplatine
8
9
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Fig. 3: Control EC-L 3...

6.5.2 Netzanschluss Schaltgerat

VORSICHT

Sachschaden durch falsch eingestellte Netzspannung!

Das Schaltgerdt kann an unterschiedlichen Netzspannungen betrieben werden.
Werkseitig ist die Netzspannung auf 400 V eingestellt. Fiir eine andere Netzspan-
nung die Kabelbriicke vor dem AnschlieBen umstecken. Bei falsch eingestellter
Netzspannung wird das Schaltgerdt zerstort!

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlieBen.
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Fig. 5: Netzanschluss Wilo-Control EC-L 3...

6.5.3 Netzanschluss Pumpe

®

16

Aufstellung

1 Klemmleiste: Netzanschluss
2 Einstellung Netzspannung

3 Klemmleiste: Erde (PE)

= Netzanschluss 1~230 V:

— Kabel: 3-adrig

— Ader: L, N, PE

— Einstellung Netzspannung: Briicke 230/COM
= Netzanschluss 3~380V:

— Kabel: 4-adrig

— Ader:L1,L2,L3,PE

— Einstellung Netzspannung: Briicke 380/COM
= Netzanschluss 3~400V:

— Kabel: 4-adrig

— Ader:L1,L2,L3,PE

— Einstellung Netzspannung: Briicke 400/COM (Werkseinstellung)

1 Hauptschalter

2 Einstellung Netzspannung
3 Klemmleiste: Erde (PE)
HINWEIS

Drehfeld Netz- und Pumpenanschluss

Das Drehfeld vom Netzanschluss wird direkt zum Pumpenanschluss durchgeleitet.
Benotigtes Drehfeld der anzuschlieRenden Pumpen (rechts- oder linksdrehend) prii-

fen! Betriebsanleitung der Pumpen beachten.
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Fig. 6: Pumpenanschluss

6.5.3.1 Motorstromiiberwachung einstel-
len

Current Pump 1|Current Pump 2
6 6

Fig. 7: Motorstromiiberwachung einstellen

6.5.4 Anschluss thermische Motoriiber-

wachung

DRISC

Fig. 8: Symbol Anschlussiibersicht

6.5.5 Anschluss Leckageiiberwachung

®

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L

Aufstellung “

3 Klemmleiste: Erde (PE)

5 Schiitzkombination

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan am Schiitz anschlief3en.

8 Potentiometer fiir Motorstromiiberwachung

Nach dem AnschlieRen der Pumpe den zuldssigen Nennstrom am Potentiometer ein-
stellen:

= Bei Volllast den Nennstrom laut Typenschild einstellen.

= Bei Teillast den Nennstrom 5 % liber dem gemessenen Strom im Betriebspunkt einstel-
len.

Eine genaue Einstellung der Motorstromiberwachung kann wahrend der Inbetriebnah-
me erfolgen. Hier konnen die folgenden Werte tiber das Menii angezeigt werden:

= Aktuell gemessener Betriebsstrom der Pumpe (Menii 4.29-4.31)

= Eingestellter Nennstrom der Motoriiberwachung (Menii 4.25-4.27)

HINWEIS

Keine Fremdspannung anlegen!
Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.

Pro Pumpe kann eine thermische Motoriiberwachung mit Bimetallfiihlern angeschlos-
sen werden. Keine PTC-Fiihler anschlieRen!

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlieBen. Klemmennummer
der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen. Das ,x“ im Symbol gibt die jeweilige

Pumpe an:
= 1 =Pumpel
= 2 =Pumpe 2
= 3 =Pumpe 3

GEFAHR! Explosionsgefahr durch falschen Anschluss! Wenn die angeschlossenen
Pumpen innerhalb von Ex-Bereichen verwendet werden, das Ex-Kapitel im Anhang
beachten!

HINWEIS

Keine Fremdspannung anlegen!
Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.

17
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Fig. 9: Symbol Anschlussiibersicht

6.5.6 Anschluss Signalgeber fiir Niveau-

steuerung

© | © ®
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Fig. 10: Symbol Anschlussiibersicht

Fig. 11: Symbol Anschlussiibersicht
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Aufstellung

Pro Pumpe kann eine Leckagetiberwachung mit Feuchtigkeitselektroden angeschlossen
werden. Der Schwellwert (<30 kOhm) fiir eine Abschaltung ist im Schaltgerit fest hin-
terlegt. Keine Schwimmerschalter anschlieRen!

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlieBen. Klemmennummer
der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen. Das ,x“ im Symbol gibt die jeweilige

Pumpe an:

1=Pumpel
2 =Pumpe 2
3 =Pumpe 3

GEFAHR! Explosionsgefahr durch falschen Anschluss! Wenn die angeschlossenen
Pumpen innerhalb von Ex-Bereichen verwendet werden, das Ex-Kapitel im Anhang
beachten!

HINWEIS

Keine Fremdspannung anlegen!
Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.

Die Niveauerfassung kann iber drei Schwimmerschalter, einen Niveausensor oder eine
Tauchglocke erfolgen. Eine Niveauserfassung mit Elektroden ist nicht méglich!

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlieBen. Klemmennummer
der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen.

Schwimmerschalter
Wenn Schwimmerschalter fiir die Niveauerfassung verwendet werden, kénnen max.
zwei Pumpen angesteuert werden. Die Klemmen sind wie folgt gekennzeichnet:

— °f  Niveau ,Alle Pumpen Aus*

1+2
— on
&)
1

[— °"  Niveau ,Pumpe 2 Ein“

5

GEFAHR! Explosionsgefahr durch falschen Anschluss! Wenn die angeschlossenen
Schwimmerschalter innerhalb von Ex-Bereichen verwendet werden, das Ex-Kapitel
im Anhang beachten!

Niveau ,Pumpe 1 Ein“

Niveausensor

Wenn ein Niveausensor fiir die Niveauerfassung verwendet wird, kdnnen max. drei
Pumpen angesteuert werden. Der Anschlusswert fiir den Niveausensor betrdgt

4-20 mA. HINWEIS! Auf die richtige Polaritdt des Niveausensors achten! Keinen akti-
ven Niveausensor anschlieRen.

GEFAHR! Explosionsgefahr durch falschen Anschluss! Wenn der angeschlossene Ni-
veausensor innerhalb von Ex-Bereichen verwendet wird, das Ex-Kapitel im Anhang
beachten!

Tauchglocke

Wenn eine Tauchglocke fiir die Niveauerfassung verwendet wird, kdnnen max. drei
Pumpen angesteuert werden. Der Druckbereich fiir die Tauchglocke betrdgt
0-250 mBar.
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10 Druckanschluss Tauchglocke

HINWEIS! Um die Tauchglocke optimal zu beliiften, wird die Verwendung eines Luf-
teinperlsystems empfohlen.

1. Uberwurfmutter vom Druckanschluss 16sen und abdrehen.

Fig. 12: Druckanschluss 2. Uberwurfmutter auf Druckschlauch der Tauchglocke aufstecken

3. Druckschlauch bis zum Anschlag auf den Druckanschluss aufschieben.

4, Uberwurfmutter wieder auf Druckanschluss aufdrehen und zum Fixieren des
Druckschlauchs fest anziehen.

6.5.7 Anschluss Niveauwichter NW16

HINWEIS
@ Keine Fremdspannung anlegen!

Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.

Die Niveauerfassung fiir zwei Pumpen kann tiber den Niveauwdchter NW16 erfolgen.
Der Niveauwdchter hat folgende Schaltpunkte:

@ 29 28 31 33 34 u Pumpe 1 Ein/Aus

= Pumpe 2 Ein/Aus

= Hochwasseralarm

Die Niveauregelung entspricht dem Betrieb mit separaten Schwimmerschaltern. Der in-
terne Aufbau des Niveauwdchters gewdhrleistet dabei die Hysterese zwischen dem Ein-
L T und Ausschaltniveau der jeweiligen Pumpe.

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-

|
|
@ ] j ] festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlieBen.

P1 P2 GEFAHR! Explosionsgefahr durch falschen Anschluss! Der Niveauwichter darf nicht
@ ’ r ’ innerhalb von Ex-Bereichen verwendet werden!
ON/OFF ON

Fig. 13: Anschlussplan NW16 am Control EC-L
2X...

6.5.8 Anschluss Trockenlaufschutz/min.
Wasserstand mit separatem
Schwimmerschalter

HINWEIS
@ Keine Fremdspannung anlegen!

Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.

Trockenlaufschutz (Betriebsart ,Entleeren*)

den:
Offen: Trockenlauf
Geschlossen: kein Trockenlauf

_@ Das Trockenlaufniveau kann zusatzlich tiber einen Schwimmerschalter tiberwacht wer-

\

Die Klemmen sind werkseitig mit einer Briicke bestiickt.

A HINWEIS! Als zusdtzliche Absicherung der Anlage wird immer ein separater Trocken-
= laufschutz empfohlen.
g. | Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-

festigen. Briicke entfernen und Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlie-
Ben. Klemmennummer der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen.

Fig. 14: Symbol Anschlussibersicht GEFAHR! Explosionsgefahr durch falschen Anschluss! Wenn der angeschlossene

Schwimmerschalter innerhalb von Ex-Bereichen verwendet wird, das Ex-Kapitel im
Anhang beachten!
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Min. Wasserstand (Betriebsart ,,Befiillen*)

Der min. Wasserstand kann zusatzlich tiber einen Schwimmerschalter liberwacht wer-
-® den:
_ = Offen: min. Wasserstand
- = Geschlossen: Wasserstand ausreichend
Die Klemmen sind werkseitig mit einer Briicke bestiickt.
—é' Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
<§- festigen. Briicke entfernen und Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlie-
| Ren. Klemmennummer der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen.

Fig. 15: Symbol Anschlussiibersicht

6.5.9 Anschluss Hochwasseralarm mit

separatem Schwimmerschalter

HINWEIS
@ Keine Fremdspannung anlegen!

Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.

Das Hochwasserniveau kann zusdtzlich tiber einen Schwimmerschalter liberwacht wer-
-® den:
_ = Offen: kein Hochwasseralarm
- = Geschlossen: Hochwasseralarm
_ HINWEIS! Als zusdtzliche Absicherung der Anlage wird immer ein separater Signal-
@ geber fiir das Hochwasserniveau empfohlen.
g' Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
| festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlieBen. Klemmennummer

der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen.

GEFAHR! Explosionsgefahr durch falschen Anschluss! Wenn der angeschlossene
Schwimmerschalter innerhalb von Ex-Bereichen verwendet wird, das Ex-Kapitel im
Anhang beachten!

Fig. 16: Symbol Anschlussiibersicht

6.5.10 Anschluss ,,Extern OFF“: Fernab-

schaltung
HINWEIS
@ Keine Fremdspannung anlegen!

Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.

Uber einen separaten Schalter kann eine Fernabschaltung aller Pumpen erfolgen:
'@ = Geschlossen: Pumpen freigegeben (Klemmen werkseitig mit einer Briicke belegt)
_ = Offen: Alle Pumpen aus - Im Display erscheint das ,Extern OFF“-Symbol.
,I: Wenn der Alarm im Menii 5.39 aktiviert ist, erfolgt in der Betriebsart ,,Befiillen” zusdtz-
lich zum Symbol ein akustischer Alarm.

HINWEIS! Die Fernabschaltung hat Vorrang. Alle Pumpen werden unabhingig von
der Niveauerfassung abgeschaltet. Es ist kein Handbetrieb und keine Zwangsein-
schaltung der Pumpen moglich!

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Briicke entfernen und Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlie-
Fig. 17: Symbol Anschlussiibersicht Ben. Klemmennummer der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen.

6.5.11 Anschluss einer Niveau-Istwert-

anzeige
HINWEIS
@ Keine Fremdspannung anlegen!

Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.
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Aufstellung “

Uber einen separaten Ausgang wird der Niveauistwert ausgegeben. Am Ausgang wird
G'> hierflir eine Spannung von 0-10 V ausgegeben:
_ = 0 V = Niveausensorwert ,,0“
0-10V = 10 V = Niveausensor-Endwert
@ Beispiel:

— Messbereich Niveausensor: 0-2,5 m

_ — Anzeigebereich: 0-2,5 m

— Einteilung: 1V =0,25m

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlieBen. Klemmennummer
der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen.

Fig. 18: Symbol Anschlussiibersicht . 3 . - . .
Um den Niveauistwert auszugeben, die Funktion im Menu 5.07 aktivieren.

6.5.12  Anschluss Sammelbetriebsmel-

dung (SBM)

GEFAHR
Lebensgefahr durch elektrischen Strom einer externen Quelle!
Die Spannungsversorgung erfolgt durch eine externe Quelle. Diese Spannung liegt
auch bei ausgeschaltetem Hauptschalter an den Klemmen an! Es besteht Lebensge-
fahr! Vor samtlichen Arbeiten muss die Spannungsversorgung der Quelle getrennt
werden! Elektrische Arbeiten muss eine Elektrofachkraft nach den lokalen Vorschrif-
ten ausfihren.

G} Uber einen separaten Ausgang wird eine Betriebsmeldung fiir alle Pumpen (SBM) aus-

gegeben:

= Kontakt: potentialfreier Wechslerkontakt

r /—l = Schaltleistung: 250V, 1 A

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschliefen. Klemmennummer
C) der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen.

Fig. 19: Symbol Anschlussiibersicht

6.5.13  Anschluss Sammelstormeldung
(Ssm)

GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom einer externen Quelle!

Die Spannungsversorgung erfolgt durch eine externe Quelle. Diese Spannung liegt
auch bei ausgeschaltetem Hauptschalter an den Klemmen an! Es besteht Lebensge-
fahr! Vor samtlichen Arbeiten muss die Spannungsversorgung der Quelle getrennt
werden! Elektrische Arbeiten muss eine Elektrofachkraft nach den lokalen Vorschrif-
ten ausfiihren.

G} Uber einen separaten Ausgang wird eine Stérmeldung fiir alle Pumpen (SSM) ausgege-
ben:

= Kontakt: potentialfreier Wechslerkontakt

r /—l = Schaltleistung: 250V, 1 A

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlielen. Klemmennummer
I'l der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen.

Fig. 20: Symbol Anschlussiibersicht
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“ Aufstellung

6.5.14  Anschluss Einzelbetriebsmeldung
(EBM)

GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom einer externen Quelle!

Die Spannungsversorgung erfolgt durch eine externe Quelle. Diese Spannung liegt
auch bei ausgeschaltetem Hauptschalter an den Klemmen an! Es besteht Lebensge-
fahr! Vor samtlichen Arbeiten muss die Spannungsversorgung der Quelle getrennt
werden! Elektrische Arbeiten muss eine Elektrofachkraft nach den lokalen Vorschrif-
ten ausfiihren.

Uber einen separaten Ausgang wird eine Betriebsmeldung pro Pumpe (EBM) ausgege-
ben:

= Kontakt: potentialfreier SchlieBer

= Schaltleistung: 250V, 1 A

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschliefen. Klemmennummer
der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen. Das ,.x“ im Symbol gibt die jeweilige

SLINP

Pumpe an:
= 1 =Pumpel
= 2 =Pumpe 2
. .. . = 3 =Pumpe 3
Fig. 21: Symbol Anschlussiibersicht
6.5.15  Anschluss Einzelstormeldung
(ESM)
GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom einer externen Quelle!

Die Spannungsversorgung erfolgt durch eine externe Quelle. Diese Spannung liegt
auch bei ausgeschaltetem Hauptschalter an den Klemmen an! Es besteht Lebensge-
fahr! Vor sdmtlichen Arbeiten muss die Spannungsversorgung der Quelle getrennt
werden! Elektrische Arbeiten muss eine Elektrofachkraft nach den lokalen Vorschrif-
ten ausfiihren.

Uber einen separaten Ausgang wird eine Stérmeldung pro Pumpe (ESM) ausgegeben:
= Kontakt: potentialfreier Offner
= Schaltleistung: 250V, 1 A

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschliefen. Klemmennummer
der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen. Das ,x“ im Symbol gibt die jeweilige

DN

Pumpe an:
= 1 =Pumpel
= 2 =Pumpe 2
= 3 =Pumpe 3

Fig. 22: Symbol Anschlussiibersicht

6.5.16  Anschluss eines externen Alarm-

melders
HINWEIS
@ Keine Fremdspannung anlegen!

Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.
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Fig. 23: Symbol Anschlussiibersicht

6.5.17  Akku installieren

6.5.18 Anschluss ModBus RTU

Aufstellung “

Es kann ein externer Alarmmelder (Hupe, Blinklicht usw.) angeschlossen werden. Der
Ausgang wird parallel zur Sammelstérmeldung (SSM) geschaltet. Anschlussleistung:
24 VDC, max. &4 VA

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussplan an der Klemmleiste anschlieBen. Klemmennummer
der Anschlussiibersicht im Deckel entnehmen.

HINWEIS! Auf die richtige Polaritdt des Alarmmelders achten!

HINWEIS
@ Netzunabhingiger Alarm

Direkt nach dem Anstecken des Akkus ertont der Alarm. Der Alarm kann nur durch
erneutes Abstecken des Akkus oder durch Anschluss der Stromversorgung abge-
schaltet werden.

Durch Einbau eines Akkus kann eine netzunabhdngige Alarmmeldung bei Stromausfall
erfolgen. Der Alarm wird als ein akustisches Dauersignal ausgegeben. Folgende Punkte
fir die Verwendung eines Akkus beachten:

= Akku-Typ: E-Block, 9V, Ni-MH

= Um eine einwandfreie Funktion zu gewahrleisten, Akku vor dem Einsetzen vollstandig
laden oder 24 h im Schaltgerat aufladen.

= Wenn die Umgebungstemperatur sinkt, nimmt die Kapazitdt des Akkus ab. Somit ver-
ringert sich die Laufzeit des Akkus.

v Stromversorgung ist angeschlossen.

4 Hauptschalter in Position ,,OFF*!

1. Akku in die vorgesehene Halterung einsetzen. Siehe Ubersicht der Bauteile, Positi-
on 12 [» 14].
WARNUNG! Keine Batterien einsetzen! Es besteht Explosionsgefahr!
VORSICHT! Auf die richtige Polaritdt achten!

2. Anschlusskabel aufstecken.
= Alarm ertont!

3. Hauptschalter in Position ,,ON* drehen.
= Alarm aus!

» Akku installiert.

HINWEIS
@ Keine Fremdspannung anlegen!

Eine angelegte Fremdspannung zerstort das Bauteil.

Zur Anbindung an eine Geb&udeleittechnik steht das ModBus-Protokoll zur Verfiigung.
Folgende Punkte beachten:

= Schnittstelle: RS485

= Einstellungen Feldbusprotokoll: Menii 2.01 bis 2.05.

= Schaltgerdt terminieren: Jumper ,,J2* aufstecken.

= Wenn der ModBus eine Polarisation benétigt, die Jumper ,,J3“ und ,,J4“ aufstecken.

Positionsnummern siehe Ubersicht der Bauteile [} 14]
9 ModBus: RS485-Schnitstelle

11 ModBus: Jumper fiir Terminierung/Polarisation

Bauseits verlegte Anschlusskabel durch die Kabelverschraubungen einfiihren und be-
festigen. Adern laut Anschlussbelegung der Klemmleiste anschlieRen.
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7 Bedienung

7.1 Funktionsweise

7.11 Vorrang bei gleichzeitigem Anlie-
gen der Signale Trockenlauf und
Hochwasser

7.1.2 Pumpentausch

7.1.3 Zwangsschaltung bei Trockenlauf,
min. Wasserstand oder Hochwas-
ser

24

Bedienung

GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Schaltgerdt nur geschlossen bedienen. Am offenen Schaltgerdt besteht Lebensge-
fahr! Arbeiten an inneren Bauteilen durch eine Elektrofachkraft ausfiihren lassen.

Im Automatikbetrieb werden die Pumpen je nach Wasserstand ein- und ausgeschaltet.
Wenn der erste Einschaltpunkt erreicht ist, schaltet Pumpe 1 ein. Wenn der zweite Ein-
schaltpunkt erreicht ist, schaltet nach Ablauf der Einschaltverzogerung Pumpe 2 ein.
Wdhrend des Betriebs erfolgt eine Anzeige im LC-Display und die griine LED leuchtet.
Wenn der Ausschaltpunkt erreicht ist, schalten nach Ablauf der Ausschaltverzégerung
beide Pumpen ab. Zur Optimierung der Pumpenlaufzeiten erfolgt nach jedem Ausschal-
ten ein Pumpentausch.

Bei einer Storung wird automatisch auf eine funktionstiichtige Pumpe umgeschaltet
und eine Alarmmeldung im LC-Display angezeigt. Uber den internen Summer kann zu-
satzlich eine akustische Alarmmeldung erfolgen. Des Weiteren werden die Ausgange fiir
die Sammelstdr- (SSM) und Einzelstérmeldung (ESM) aktiviert.

Wenn das Trockenlaufniveau erreicht ist, werden alle Pumpen abgeschaltet (Zwangsab-
schaltung). Wenn das Hochwasserniveau erreicht ist, werden alle Pumpen eingeschaltet
(zwangseinschaltung). Es wird eine Alarmmeldung im LC-Display angezeigt. Uber den
internen Summer kann zuséatzlich eine akustische Alarmmeldung erfolgen. Des Weite-
ren wird der Ausgang fiir die Sammelstérmeldung (SSM) aktiviert.

Durch eine Fehlfunktion in der Anlage kann es vorkommen, dass beide Signale gleich-
zeitig anliegen. In diesem Fall ist die Prioritdt von der gewahlten Betriebsart abhdngig
und damit die Reaktion des Schaltgerats:

Betriebsart ,Entleeren”

1. Trockenlaufschutz

2. Hochwasser

Betriebsart ,Befiillen*
1. Trockenlaufschutz/Wassermangel (iiber Eingang ,.Extern OFF*)

2. Hochwasser
3. Min. Wasserstand

Zur Vermeidung ungleichmédRiger Laufzeiten der einzelnen Pumpen erfolgt ein generel-
ler Pumpentausch. Das heilt, alle Pumpen arbeiten abwechselnd.

Die Zwangsschaltung ist abhdngig von der gewdhlten Betriebsart:
Hochwasserniveau

Betriebsart ,,Entleeren”: Es erfolgt immer eine Zwangseinschaltung* aller Pumpen,
unabhdngig vom verwendeten Signalgeber.

Betriebsart ,,Befiillen*: Es erfolgt immer eine Zwangsabschaltung aller Pumpen, unab-
hdngig vom verwendeten Signalgeber.

Trockenlaufniveau
Betriebsart ,,Entleeren”: Es erfolgt immer eine Zwangsabschaltung aller Pumpen, un-
abhdngig vom verwendeten Signalgeber.

Betriebsart ,,Befiillen“: Trockenlaufschutz iiber den Eingang ,,Extern OFF* realisieren.

Min. Wasserstand
Betriebsart ,,Befiillen”: Es erfolgt immer eine Zwangseinschaltung* aller Pumpen, un-
abhangig vom verwendeten Signalgeber.

HINWEIS! Zwangseinschaltung

Damit eine Zwangseinschaltung erfolgen kann, miissen die folgenden Voraussetzungen
erfiillt sein:

= Pumpen sind freigegeben (Menii 3.01 bis 3.04)!

= Der Eingang ,.Extern OFF* ist nicht aktiv!
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Bedienung “

7.1.4 Betrieb bei defektem Niveausen-
sor

Ubermittelt der Niveausensor keinen Messwert (z. B. durch Drahtbruch, defekter Sen-
sor), werden allen Pumpen abgeschaltet. Des Weiteren leuchtet die Stérungs-LED auf
und die Sammelstérmeldung wird aktiviert.

Notbetrieb

= Betriebsart ,,Entleeren“: Hochwasserniveau
Wenn das Hochwasserniveau Uber einen separaten Schwimmerschalter erfolgt, kann die
Anlage im Notbetrieb weiter arbeiten. Die Ein- und Ausschaltpunkte definieren sich
hierbei durch die Hysterese des Schwimmerschalters.

= Betriebsart ,,Befiillen”: Min. Wasserstand
Wenn der min. Wasserstand liber einen separaten Schwimmerschalter {iberwacht wird,
kann die Anlage im Notbetrieb weiter arbeiten. Die Ein- und Ausschaltpunkte definie-
ren sich hierbei durch die Hysterese des Schwimmerschalters.

7.2 Betriebsarten

HINWEIS
@ Andern der Betriebsart

Um die Betriebsart zu @ndern, alle Pumpen deaktivieren: im Menii 3.01 den Wert
»OFF“ einstellen.

HINWEIS
@ Betriebsart nach Stromausfall

Nach einem Stromausfall startet das Schaltgerdt automatisch in der zuletzt einge-
stellten Betriebsart!

Folgende Betriebsarten sind moglich:
= Entleeren (drain)
= Befiillen (fill)

7.2.1 Betri »Entl “ “ . . S .
etriebsart ,Entleeren Der Behdlter oder Schacht wird entleert. Die Pumpen werden bei steigendem Niveau

zugeschaltet, bei sinkendem Niveau abgeschaltet. Diese Regelung wird hauptsdchlich
fiir die Wasserentsorgung verwendet.

Niveauerfassung mit Schwimmerschalter

1 Pumpe 1 Ein

2 Pumpe 2 Ein

3 Pumpe 1 und 2 Aus

4 Trockenlaufniveau
- 5 Hochwasserniveau

Es konnen max. fiinf Schwimmerschalter angeschlossen werden. Damit konnen zwei
Pumpen gesteuert werden:

= Pumpe 1 Ein

= Pumpe 2 Ein

= Pumpe 1und 2 Aus

= Trockenlaufniveau

= Hochwasserniveau

Die Schwimmerschalter sollten mit einem SchlieRRer ausgestattet sein: Wenn der Schalt-
punkt erreicht ist, wird der Kontakt geschlossen.

Fig. 24: Darstellung der Schaltpunkte mit
Schwimmerschalter in der Betriebsart ,Entlee-
ren“ am Beispiel fiir zwei Pumpen
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“ Bedienung

Niveauerfassung mit Niveausensor oder Tauchglocke

1 1 Pumpe 1 Ein

Pumpe 1 Aus

Pumpe 2 Ein

Pumpe 2 Aus

Hochwasserniveau

Hochwasserniveau*

2
3
4
5 Trockenlaufniveau
6
7
8

Trockenlaufniveau*

1
® CEE

* Zur erhdhten Betriebssicherheit zusétzlich per separaten Schwimmerschalter reali-
siert.

Il @ [l

Es kann ein Niveausensor oder eine Tauchglocke angeschlossen werden. Damit kdnnen
drei Pumpen angesteuert werden:

= Pumpe 1 Ein/Aus

= Pumpe 2 Ein/Aus

= Pumpe 3 Ein/Aus
Fig. 25: Darstellung der Schaltpunkte mit Nive- a Trockenlaufniveau

ausensor in der Betriebsart ,Entleeren” am Bei- a Hochwasserniveau
spiel fiir zwei Pumpen

7.2.2 Betriebsart ,,Befiillen* . . . T .
Der Behilter wird befiillt, z. B. um Wasser in eine Zisterne zu pumpen. Die Pumpen wer-

den bei sinkendem Niveau zugeschaltet, bei steigendem Niveau abgeschaltet. Diese
Regelung wird hauptsadchlich fiir die Wasserversorgung verwendet.

Niveauerfassung mit Schwimmerschalter

1 Pumpe Ein

2 Pumpe Aus

3 Hochwasserniveau

4 Min. Wasserstand

5 Trockenlaufniveau im Brunnen
Es kdnnen max. flinf Schwimmerschalter angeschlossen werden. Damit kénnen zwei
Pumpen gesteuert werden:

= Pumpe 1 Ein

= Pumpe 2 Ein

= Pumpe 1 und 2 Aus

= Min. Wasserstand im zu befiillendem Behalter

= Hochwasserniveau

= Trockenlaufniveau im Brunnen (separater Schwimmerschalter am Eingang ,,Extern OFF*)

n
|

LEaRay

il

Die Schwimmerschalter sollten mit einem SchlieRer ausgestattet sein: Wenn der Schalt-
punkt erreicht ist, wird der Kontakt geschlossen.

d:@ Extern OFF

Fig. 26: Darstellung der Schaltpunkte mit
Schwimmerschalter in der Betriebsart ,,Befiil-
len“ am Beispiel fiir eine Pumpen
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Niveauerfassung mit Niveausensor oder Tauchglocke

1 Pumpe Ein

2 Pumpe Aus

3 Hochwasserniveau

4 Min. Wasserstand

5 Trockenlaufniveau im Brunnen
Es kann ein Niveausensor oder eine Tauchglocke angeschlossen werden. Damit kdnnen
drei Pumpen angesteuert werden:

= Pumpe 1 Ein/Aus

= Pumpe 2 Ein/Aus

= Pumpe 3 Ein/Aus

= Min. Wasserstand im zu befiillendem Behalter

= Hochwasserniveau

= Trockenlaufniveau im Brunnen (separater Schwimmerschalter am Eingang ,.Extern OFF*)

é@ Extern OFF

Fig. 27: Darstellung der Schaltpunkte mit Nive-
ausensor in der Betriebsart ,,Befiillen* am Bei-
spiel fiir eine Pumpen

7.3 Meniisteuerung
ok Die Steuerung des Menliis erfolgt Uiber den Bedienknopf:
‘ = Drehen: Mentiauswahl oder Werte einstellen.
- N\ 4 = Driicken: Meniiebene wechseln, Fehlernummer oder Wert bestatigen.

Fig. 28: Funktion des Bedienknopfs

7.4 Meniiart: Hauptmenii oder Easy

Actions—Menii Es gibt zwei unterschiedliche Meniis:

= Hauptmendi: Zugriff auf alle Einstellungen fiir eine vollstandige Konfiguration.
= Easy Actions-Menli: Schnellzugriff auf bestimmte Funktionen.
Folgende Punkte bei der Verwendung des Easy Actions-Menii beachten:

— Das Easy Actions-Menii bietet nur Zugriff auf ausgewdhlte Funktionen. Eine kom-
plette Konfiguration ist damit nicht mdéglich.

— Um das Easy Actions-Menii zu verwenden, eine Erstkonfiguration durchfiihren.

— Das Easy Actions-Menii ist werkseitig eingeschaltet. Das Easy Actions-Menii kann im
Menii 7.06 deaktiviert werden.

7.5 Menii aufrufen

Hauptmenii aufrufen
1. Bedienknopf 3 s driicken.
» Meniipunkt 1.00 erscheint.

Easy Actions-Menii aufrufen
1. Bedienknopf um 180° drehen.

= Funktion ,Zurlicksetzen von Fehlermeldungen® oder ,Manueller Betrieb Pum-
pe 1“ erscheint

2. Bedienknopf um weitere 180° drehen.
» Die weiteren Funktionen werden angezeigt. Am Ende erscheint der Hauptbild-
schirm.

7.6 Schnellzugriff . Easy Actions Die folgenden Funktionen kdnnen {iber das Easy Actions-Menti aufgerufen werden:
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“ Inbetriebnahme

Zurlicksetzen der aktuellen Fehlermeldung
HINWEIS! Meniipunkt wird nur angezeigt, wenn Fehlermeldungen
vorliegen!

Manueller Betrieb Pumpe 1

Wenn der Bedienknopf gedriickt wird, lauft Pumpe 1.

Wenn der Bedienknopf losgelassen wird, schaltet die Pumpe ab. Die
zuletzt eingestellte Betriebsart ist wieder aktiv.

Manueller Betrieb Pumpe 2

Wenn der Bedienknopf gedriickt wird, lauft Pumpe 2.

Wenn der Bedienknopf losgelassen wird, schaltet die Pumpe ab. Die
zuletzt eingestellte Betriebsart ist wieder aktiv.

Manueller Betrieb Pumpe 3

Wenn der Bedienknopf gedriickt wird, lauft Pumpe 3.

Wenn der Bedienknopf losgelassen wird, schaltet die Pumpe ab. Die
zuletzt eingestellte Betriebsart ist wieder aktiv.

Pumpe 1 abschalten.
Entspricht dem Wert ,,off* im Menii 3.02.

Pumpe 2 abschalten.
Entspricht dem Wert ,,off“ im Menii 3.03.

Pumpe 3 abschalten.
Entspricht dem Wert ,,off* im Menii 3.04.

Automatikbetrieb Pumpe 1
Entspricht dem Wert ,, Auto” im Menii 3.02.

Automatikbetrieb Pumpe 2
Entspricht dem Wert ,,Auto” im Menii 3.03.

Automatikbetrieb Pumpe 3
Entspricht dem Wert ,,Auto” im Menii 3.04.

7.7 Werkseinstellungen w . " .
g Um das Schaltgerdt auf Werkseinstellungen zuriickzusetzen, den Kundendienst kon-

taktieren.

8 Inbetriebnahme

8.1 Pflichten des Betreibers = Bereitstellung der Einbau- und Betriebsanleitung am Schaltgerdt oder an einem dafiir

vorgesehenen Platz.

= Bereitstellung der Einbau- und Betriebsanleitung in der Sprache des Personals.

= Sicherstellen, dass das gesamte Personal die Einbau- und Betriebsanleitung gelesen
und verstanden hat.

= Installationsort des Schaltgerats ist Giberflutungssicher.

= Schaltgerat ist vorschriftsmdRig abgesichert und geerdet.

= Signalgeber laut den Vorgaben der Anlagendokumentation installiert und eingestellt.

= Mindestwasseriiberdeckung der angeschlossenen Pumpen einhalten.

= Sicherheitseinrichtungen (inkl. Notaus) der kompletten Anlage eingeschaltet und auf
einwandfreie Funktion gepriift.

= Das Schaltgerdt ist fiir den Einsatz in den vorgegebenen Betriebsbedingungen geeignet.

8.2 Inbetriebnahme in explosiven Be-

reichen Das Schaltgerat darf nicht in explosiven Bereichen in Betrieb genommen werden!

GEFAHR
Explosionsgefahr bei Installation des Schaltgerits innerhalb von Ex-Be-
reichen!

Das Schaltgerdt hat keine eigene Ex-Schutzart und muss immer auBerhalb von Ex-
Bereichen installiert werden! Der Anschluss muss durch eine Elektrofachkraft erfol-
gen.
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8.3 Anschluss von Signalgebern und
Pumpen innerhalb explosionsge-
fahrdeter Bereiche

8.4 Gerit Einschalten

®

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L

Inbetriebnahme “

GEFAHR

Explosionsgefahr durch falschen Anschluss!

Wenn Pumpen und Signalgeber innerhalb explosiver Atmosphdren angeschlossen
werden, besteht Explosionsgefahr durch falschen Anschluss. Ex-Kapitel im Anhang
beachten!

HINWEIS

Fehlermeldung bei Betrieb am Wechselstromanschluss

Das Schaltgerit hat eine Drehfeld- und Motorstromiiberwachung. Beide Uberwa-
chungsfunktionen arbeiten nur am Drehstromanschluss fehlerfrei und sind werksei-
tig eingeschaltet. Wenn das Schaltgerdt an einem Wechselstromanschluss verwen-
det wird, werden folgende Fehlermeldungen im Display angezeigt:

+ Drehfeldiiberwachung: Fehler-Code ,,E006*
= Drehfeldiiberwachung ausschalten: Menii 5.68, Wert ,,off“ einstellen!
« Motorstromiiberwachung: Fehler-Code ,E080.x"
= Motorstromiiberwachung ausschalten: Menii 5.69, Wert ,,off“ einstellen!

» Uberwachungsfunktionen deaktiviert. Das Schaltgerit arbeitet jetzt fehlerfrei am
Wechselstromanschluss.

HINWEIS

Fehler-Code im Display beachten

Leuchtet oder blinkt die rote Storungs-LED, Fehler-Code im Display beachten! Wenn
der Fehler bestatigt wurde, ist der letzte Fehler im Menii 6.01 abgelegt.

HINWEIS

Betriebsart nach Stromausfall

Nach einem Stromausfall startet das Schaltgerdt automatisch in der zuletzt einge-
stellten Betriebsart!

v Schaltgerat ist verschlossen.
v Installation ist ordnungsgemaB durchgefiihrt.

v’ Alle Signalgeber und Verbraucher sind angeschlossen und im Betriebsraum einge-
baut.

v" Wenn Schwimmerschalter verwendet werden, Schaltpunkte korrekt eingestellt.

v’ Motorschutz laut den Angaben der Pumpe voreingestellt.
1. Hauptschalter in die Position ,,ON* drehen.

2. Schaltgerdt startet.
- Alle LEDs leuchten fiir 2 s.
- Das Display leuchtet auf und der Startbildschirm erscheint.
- Das Standby-Symbol erscheint im Display.

» Das Schaltgerédt ist betriebsbereit, Erstkonfiguration oder Automatikbetrieb star-
ten.
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Fig. 29: Startbildschirm: Niveausensor/Tauch-
glocke

Fig. 30: Startbildschirm: Schwimmerschalter

8.5 Erstkonfiguration starten

30

Inbetriebnahme

Display-Anzeige mit Niveausensor oder Tauchglocke

Aktueller Pumpenstatus:

- Anzahl angemeldeter Pumpen
- Pumpe aktiviert/deaktiviert

- Pumpen Ein/Aus

Eingestellte Betriebsart (z. B. Entleeren)

Aktueller Wasserstand in m

Standby: Schaltgerdt ist betriebsbereit.

v & W N

Feldbus aktiv

Display-Anzeige mit Schwimmerschalter

Aktueller Pumpenstatus:

- Anzahl angemeldeter Pumpen
- Pumpe aktiviert/deaktiviert

- Pumpen Ein/Aus

Eingestellte Betriebsart (z. B. Befiillen)

Schaltzustand der Schwimmerschalter

Standby: Schaltgerdt ist betriebsbereit.

v BEWwWN

Feldbus aktiv

Schaltzustand der Schwimmerschalter in Abhingigkeit der Betriebsart

Befiillen (fill)

Entleeren (drain)

3a Hochwasserniveau Hochwasserniveau

3b Pumpe 2 Ein Pumpe 1 und 2 Aus

3c Pumpe 1 Ein Pumpe 1 Ein
3d Pumpe 1 und 2 Aus Pumpe 2 Ein
3e Trockenlaufniveau Min. Niveau (Wassermangel)

Folgende Punkte wahrend der Konfiguration beachten:
= Wenn fiir 6 Minuten keine Eingabe oder Bedienung erfolgt:
— Schaltet die Displaybeleuchtung ab.
— Zeigt das Display wieder den Hauptbildschirm.
— Wird die Parametereingabe gesperrt.
Einige Einstellungen kénnen nur gedndert werden, wenn alle Pumpen aus sind.
Nach einer Minute ohne Bedienung schaltet sich die Displaybeleuchtung ab.
Das Menii passt sich automatisch anhand der Einstellungen an. Beispiel: Das Men(i 1.12
ist nur sichtbar, wenn der Niveausensor aktiviert ist.
Die Meniistruktur ist fiir alle EC-Schaltgerite (z. B. EC-Lift, EC-Fire) giiltig. Daher kann
es zu Liicken in der Mentistruktur kommen.

Standardmallig werden die Werte nur angezeigt. Um Werte zu dndern, die Parameter-
eingabe im Menii 7.01 freigeben:
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Inbetriebnahme

1. Bedienknopf 3 s driicken.
= Menii 1.00 erscheint
2. Bedienknopf drehen, bis Mentii 7 erscheint.
3. Bedienknopf driicken.
= Menlii 7.01 erscheint.
4. Bedienknopf driicken.
5. Wert auf ,,on“ @ndern: Bedienknopf drehen.

6. Wert speichern: Bedienknopf driicken.

= Das Menii ist zum Andern freigegeben.
7. Bedienknopf drehen, bis das Ende von Menli 7 erscheint.
8. Bedienknopf driicken.

= Zurlick zur Hauptmentiebene.

» Erstkonfiguration starten:
- Menii 5: Grundeinstellungen
- Menii 1: Ein-/Ausschaltwerte
- Menii 2: Feldbusanbindung (wenn vorhanden)
- Meni 3: Pumpen freigeben

@

Fig. 31: Parametereingabe freigeben

Menii 5: Grundeinstellungen

Menti-Nr. 5.01

Betriebsart

ﬂll (Beﬁ]lleﬁ, drain (fnileeren)

Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung drain

Fig. 32: Menii 5.01
Men(i-Nr. 5.02
Beschreibung Anzahl der angeschlossenen Pumpen
Wertebereich 1..3
Werkseinstellung 2

Fig. 33: Menii 5.02
Menti-Nr. 5.03
Beschreibung Reservepumpe
Wertebereich on, off
Werkseinstellung off

Fig. 34: Menui 5.03

Fig. 35: Menli 5.07

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L

Erkldarung

Menii-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Erkldrung

Eine Pumpe kann als Reservepumpe verwendet werden.
Diese Pumpe wird im Normalbetrieb nicht angesteuert. Die
Reservepumpe ist nur aktiv, wenn eine Pumpe wegen St6-
rung ausfallt. Die Reservepumpe unterliegt der Stillstands-
tiberwachung. Somit wird die Reservepumpe beim Pum-
pentausch und Pumpen-Kick mit angesprochen.

5.07

Signalgeber fir Niveauerfassung
Float, Level, Bell, Opt01

Level

Definition der Signalgeber fiir die Niveauerfassung:
- Float = Schwimmerschalter

- Level = Niveausensor

- Bell = Tauchglocke

- Opt01 = Niveauwdchter NW16
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Fig. 36: Menui 5.09

Fig. 37: Menui 5.39

Fig. 38: Menli 5.40

Fig. 39: Menii 5.41

Fig. 40: Menui 5.42

Fig. 41: Men(i 5.43
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Inbetriebnahme

Meni-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Menii-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Erkldrung

Meni-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Erkldrung

Meni-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Men(i-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Menii-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

5.09
Sensormessbereich
0,25..12,5m
1,0m

5.39

Alarmmeldung bei aktivem ,,Extern OFF“-Eingang
off, on

off

Uber den Eingang ,,Extern OFF* kénnen die Pumpen iiber
einen separaten Signalgeber abgeschaltet werden. Diese
Funktion hat Vorrang vor allen anderen, alle Pumpen wer-
den abgeschaltet.

In der Betriebsart ,Befiillen” kann festgelegt werden, wie
die Alarmmeldung bei aktivem Eingang erfolgt:

- ,,off“: Im LC-Display erscheint das Symbol ,Extern OFF*
- ,0n“:Im LC-Display erscheint das Symbol ,.Extern OFF*
und der Fehler-Code ,,E068“.

In der Betriebsart ,,Entleeren” kann die Werkseinstellung
nicht verdndert werden!

Funktion ,,Pumper:Kick“ Ein/Aus
off, on
off

Zur Vermeidung langerer Stillstandszeiten der angeschlos-
senen Pumpen kann ein zyklischer Probelauf (Pumpen-
Kick-Funktion) erfolgen. Wenn die Pumpen-Kick-Funktion
aktiviert ist, die folgenden Menliipunkte einstellen:

- Menii 5.41: Pumpen-Kick bei Extern OFF erlaubt

- Menii 5.42: Pumpen-Kick-Intervall

- Menii 5.43: Pumpen-Kick-Laufzeit

5.41

,Pumpen-Kick*“ bei Extern OFF erlaubt

off, on

on

5.42
,Pumpen-Kick-Intervall“
1..336h

24 h

5.43
,Pumpen-Kick-Laufzeit”
0..60s

5s
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Inbetriebnahme

Men(i-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Fig. 42: Menu 5.44

Menii-Nr.
|: l: ' Beschreibung
P I Wertebereich

Werkseinstellung

Erklarung
Fig. 43: Menii 5.50

Menii-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Fig. 44: Men(i 5.51

7MenU-N7r.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Fig. 45: Menu 5.57 Erkldrung

Menti-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Erklarung
Fig. 46: Menli 5.58

Men(i-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Erklarung
Fig. 47: Menl 5.59

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L

5.44

Einschaltverzégerung nach Stromausfall
0..180s

3s

5.50

Trockenlaufniveau (Entleeren)/ Min. Wasserstand (Befiillen)
0..12,5m

0,15m

Wenn das Niveau mit einem separater Schwimmerschalter
iberwacht wird, Niveauliberwachung liber den Niveausen-
sor deaktivieren: Wert ,,0,00 m“ eingeben.

5.51
Hochwasserniveau
0..12,5m

0,46 m

5.57

Max. Laufzeit pro Pumpe

0..60min

0 min

Maximal zuldssige Laufzeit einer Pumpe. Nach Uberschrei-
ten der Zeit wird auf die ndchste Pumpe umgeschaltet.
Nach drei Wechselzyklen wird die Sammelstérmeldung
(SSM) aktiviert.

Die Einstellung ,,0 min“ schaltet die Laufzeitiiberwachung
ab.

5.58

Funktion Sammelbetriebsmeldung (SBM)

on, run

run

,on“: Schaltgerdt betriebsbereit
,Run®: Mindestens eine Pumpe lduft.

5.59

Funktion Sammelstérmeldung (SSM)
fall, raise

raise

fall“: Das Relais fillt ab. Diese Funktion kann zur Uberwa-
chung der Netzspannungsversorgung genutzt werden.
,raise®: Das Relais zieht an.
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Fig. 48: Menui 5.62

Fig. 49: Menu 5.64

Fig. 50: Menii 5.65

Fig. 51: Menli 5.66

Fig. 52: Menli 5.67

Fig. 53: Menii 5.68

34

Inbetriebnahme

Meni-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Menii-Nr.
Beschreibung

Wertebereich

Werkseinstellung

Erklarung

Meni-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Men(i-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

5.62

Verzogerung Trockenlaufschutz
0..180s

O0s

5.64

Ex-Modus Betrieb Ein/Aus (nur in der Betriebsart ,,Entlee-
ren“ verfiigbar!)

on, off

off

Wenn Pumpen und Signalgeber innerhalb einer explosiven
Atmosphdre angeschlossen werden, miissen zusdtzliche
Anforderungen eingehalten werden. GEFAHR! Explosions-
gefahr durch falsche Konfiguration der Anlage! Ex-Kapi-
tel im Anhang beachten!

5.65

Automatisches Riicksetzen des Fehlers , Trockenlauf*

on, off

on

5.66

Integrierter Summer Ein/Aus
on, off

off

HINWEIS! Alarm bei unterbrochener Stromversorgung: Um den internen Summer
bei eingebautem Akku auszuschalten, Akku ausbauen!

MenUi-Nr.
Beschreibung

Wertebereich

Werkseinstellung

Menii-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

5.67

Ausgang (24 VDC, max. & VA) fiir ein externes Meldegerit
Ein/Aus

off, error
off

5.68
Drehfeldiiberwachung Netzanschluss Ein/Aus
on, off

on

HINWEIS! Bei Wechselstromanschluss ausschalten!
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Fig. 54: Menii 5.69

Fig. 55: Menii 5.70

Fig. 56: Meni 1.09

Fig. 57: Menii 1.10

Fig. 58: Menii 1.11

Fig. 59: Menii 1.12

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L

Inbetriebnahme

Men(i-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

5.69
Motorstromiiberwachung Ein/Aus
on, off

on

HINWEIS! Bei Wechselstromanschluss ausschalten!

Men(i-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Erklarung

5.70

Maximale Schalthdufigkeit pro Stunde pro Pumpe
0..60

0

Wenn die max. Anzahl der Starts liberschritten wird, wird
die Sammelstdrmeldung (SSM) aktiviert. Wert ,,0" = Funkti-
on deaktiviert.

Menii 1: Ein- und Ausschaltwerte

*HINWEIS! Die Meniipunkte 1.12 bis 1.17 sind nur sichtbar, wenn im Menii 5.07 der
Wert ,Level” oder ,,Bell“ eingestellt wurde.

**HINWEIS! Der tatsichliche Wertebereich ist von der Einstellung im Menii 5.09 ab-

hangig.

7Men[]—ﬁr. |
7Beschr§bung N
7Werteb;eich7

Werkseinstellung

Menii-Nr.
Beschreibung
Wertebereich
Werkseinstellung

Menii-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Menii-Nr.
Beschreibung
Wertebereich**

Werkseinstellung

Erklarung

Ausschaltverzégerung Grundlastpumpe

1.10

Einschaltverzogerung Spitzenlastpumpe
0..30s

3s

1.11

Ausschaltverzégerung Spitzenlastpumpe
0..30s

1s

1.12*

Niveau Grundlastpumpe Ein
0,06..12,5m

0,40 m

Betriebsart ,,Entleeren®: Wert muss 0,03 m hoher sein als
das ,Niveau Grundlastpumpe Aus* (Menii 1.13).

Betriebsart ,Befiillen“: Wert muss 0,03 m niedriger sein als
das ,Niveau Grundlastpumpe Aus* (Menii 1.13).
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Fig. 60: Menii 1.13

Fig. 61: Menii 1.14

Fig. 62: Menii 1.15

Fig. 63: Menli 1.16

Fig. 64: Menii 1.17
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Meni-Nr.
Beschreibung
Wertebereich**

Werkseinstellung

Erklarung

Men(i-Nr.
Beschreibung
Wertebereich**

Werkseinstellung

Erklarung

Menti-Nr.
Beschreibung
Wertebereich**

Werkseinstellung

Erklarung

Menui-Nr.
Beschreibung
Wertebereich**

Werkseinstellung

Erklarung

Menti-Nr.
Beschreibung
Wertebereich**

Werkseinstellung

Erkldrung

1.13*

Niveau Grundlastpumpe Aus

0,06..12,5m

0,23 m

Betriebsart ,Entleeren®: Wert muss 0,03 m niedriger sein
als das ,Niveau Grundlastpumpe Ein“ (Menii 1.12).

Betriebsart ,,Befiillen“: Wert muss 0,03 m hoher sein als das
JNiveau Grundlastpumpe Ein“ (Menii 1.12).

1.14*

Niveau Spitzenlastpumpe 1 Ein
0,06..12,5m

0,42 m

Betriebsart ,Entleeren®: Wert muss 0,03 m hoher sein als
das ,Niveau Spitzenlastpumpe 1 Ein“ (Menii 1.15). Das Ein-
schaltniveau muss groRer/gleich dem Einschaltniveau der
Grundlastpumpe sein (Menii 1.12).

Betriebsart ,Befiillen“: Wert muss 0,03 m niedriger sein als
das ,Niveau Spitzenlastpumpe 1 Aus* (Menii 1.15). Das Ein-
schaltniveau muss kleiner/gleich dem Einschaltniveau der
Grundlastpumpe sein (Menii 1.12).

1.15%

Niveau Spitzenlastpumpe 1 Aus

0,06..12,5m

0,25m

Betriebsart ,Entleeren*: Wert muss 0,03 m niedriger sein
als das ,Niveau Spitzenlastpumpe 1 Ein“ (Menii 1.14). Das

Ausschaltniveau muss groRer/gleich dem Ausschaltniveau
der Grundlastpumpe sein (Menii 1.13).

Betriebsart ,,Befiillen“: Wert muss 0,03 m hoher sein als das
.Niveau Spitzenlastpumpe 1 Ein“ (Menii 1.14). Das Aus-
schaltniveau muss kleiner/gleich dem Ausschaltniveau der
Grundlastpumpe sein (Menii 1.13).

1.16*

Niveau Spitzenlastpumpe 2 Ein

0,06..12,5m

0,42 m

Betriebsart ,Entleeren®: Wert muss 0,03 m hoher sein als
das ,Niveau Spitzenlastpumpe 2 Aus* (Menii 1.17). Das Ein-

schaltniveau muss groRer/gleich dem Einschaltniveau der
Spitzenlastpumpe sein (Menii 1.14).

Betriebsart ,Befiillen®: Wert muss 0,03 m niedriger sein als
das ,Niveau Spitzenlastpumpe 2 Aus* (Menii 1.17). Das Ein-
schaltniveau muss kleiner/gleich dem Einschaltniveau der
Spitzenlastpumpe sein (Menii 1.14).

1.17*

Niveau Spitzenlastpumpe 2 Aus
0,06..12,5m

0,25m

Betriebsart ,Entleeren®: Wert muss 0,03 m niedriger sein
als das ,,Niveau Spitzenlastpumpe 2 Ein“ (Menii 1.16). Das
Ausschaltniveau muss groRer/gleich dem Ausschaltniveau
der Spitzenlastpumpe sein (Menii 1.15).

Betriebsart ,Befiillen®: Wert muss 0,03 m hoher sein als das
.Niveau Spitzenlastpumpe 2 Ein* (Menii 1.16). Das Aus-
schaltniveau muss kleiner/gleich dem Ausschaltniveau der
Spitzenlastpumpe sein (Menii 1.15).
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Fig. 65: Menii 2.01

Fig. 66: Menii 2.02

Fig. 67: Menii 2.03

Fig. 68: Menli 2.04

Fig. 69: Menii 2.05

Inbetriebnahme

Menii 2: Feldbusanbindung ModBus

Fir die Anbindung liber ModBus RTU ist das Schaltgerat mit einer RS485-Schnittstelle
ausgestattet. Uber die Schnittstelle kénnen verschiedenen Parameter gelesen und teil-
weise auch gedndert werden. Das Schaltgerat arbeitet hierbei als Modbus-Slave. Eine
Ubersicht der einzelnen Parameter sowie eine Beschreibung der verwendeten Datenty-
pen sind im Anhang abgebildet. Fiir die Nutzung der ModBus-Schnittstelle, die Einstel-
lungen in den folgenden Meniis vornehmen:

Menii-Nr. 2.01
Beschreibung ModBus RTU-Schnittstelle Ein/Aus
Wertebereich on, off
Werkseinstellung off
Menu-Nr. 2.02
Beschreibung Baudrate
Wertebereich 9600; 19200; 38400; 76800
Werkseinstellung 19200
7MenU—Er. N 720; | WA
7Beschr§3ungi ~ Slave-Adresse
Wertebereich 1..254
Werkseinstellung 10
Men(i-Nr. 2.04
Beschreibung Paritdt

Wertebereich

none, even, odd

Werkseinstellung even

Men(i-Nr. 2.05

Beschreibung Anzahl der Stop-Bits
Wertebereich 1;2
Werkseinstellung 1

Menii 3: Pumpen freigeben

Fiir den Betrieb der Anlage die Betriebsart fiir jede Pumpe festgelegen und Pumpen

freigegeben:

= Werkseitig ist fiir jede Pumpe die Betriebsart ,,auto” eingestellt.
= Mit Freigabe der Pumpen im Menii 3.01 startet der Automatikbetrieb.

HINWEIS! Erforderliche Einstellungen fiir die Erstkonfiguration.

Wéhrend der Erstkonfiguration muss eine Drehrichtungskontrolle der Pumpen durchge-
flihrt und die Motorstromiiberwachung exakt eingestellt werden. Um diese Arbeiten
durchfiihren zu konnen, die folgenden Einstellungen vornehmen:

= Pumpen abschalten: Menii 3.02 bis 3.04 auf ,,off* stellen.

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L 37



Fig. 70: Menii 3.02

Fig. 71: Menu 3.01

8.5.1 Motorstromiiberwachung einstel-

len
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Inbetriebnahme

Menti-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Erklarung

Menii-Nr.
Beschreibung
Wertebereich

Werkseinstellung

Erklarung

GEFAHR

= Pumpen freigeben: Menii 3.01 auf ,,on“ stellen.

3.02...3.04

Betriebsart Pumpe 1 ... Pumpe 3
off, Hand, Auto

Auto

off = Pumpe abgeschaltet

Hand = manueller Betrieb der Pumpe, solange der Knopf
gedriickt wird.

Auto = automatischer Betrieb der Pumpe in Abhangigkeit
der Niveausteuerung

HINWEIS! Fiir die Erstkonfiguration den Wert auf ,,off“
andern!

3.01

Pumpen freigeben

on, off

off

off = Pumpen sind gesperrt und kénnen nicht gestartet
werden. HINWEIS! Manueller Betrieb oder Zwangsein-
schaltung sind ebenfalls nicht méglich!

on = Pumpen werden je nach eingestellter Betriebsart ein-/
ausgeschaltet

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!
Schaltgerdt nur geschlossen bedienen. Am offenen Schaltgerdt besteht Lebensge-
fahr! Arbeiten an inneren Bauteilen durch eine Elektrofachkraft ausfiihren lassen.

Aktuellen Wert der Motorstromiiberwachung anzeigen

1. Bedienknopf 3 s driicken.
= Menii 1.00 erscheint.

2. Bedienknopf drehen, bis Mentii &4 erscheint.

3. Bedienknopf driicken.
= Menl 4.01 erscheint.

4. Bedienknopf drehen, bis Men(i 4.25 bis 4.27 erscheint.
= Menii 4.25: Zeigt den eingestellten Motorstrom fiir Pumpe 1.
= Menii 4.26: Zeigt den eingestellten Motorstrom fiir Pumpe 2.
= Menli 4.27: Zeigt den eingestellten Motorstrom fiir Pumpe 3.

» Aktuellen Wert der Motorstromiiberwachung gepriift.
Eingestellten Wert mit der Angabe auf dem Typenschild abgleichen. Wenn der ein-
gestellte Wert von der Angabe auf dem Typenschild abweicht, Wert anpassen.

Wert fiir die Motorstromiiberwachung anpassen

v Einstellungen der Motorstromiiberwachung gepriift.

1. Bedienknopf drehen, bis Menii 4.25 bis 4.27 erscheint.
= Menii 4.25: Zeigt den eingestellten Motorstrom fiir Pumpe 1.
= Menii 4.26: Zeigt den eingestellten Motorstrom fiir Pumpe 2.
= Menii 4.27: Zeigt den eingestellten Motorstrom fiir Pumpe 3.

2. Schaltgerat 6ffnen.
GEFAHR! Lebensgefahr durch elektrischen Strom! Bei Arbeiten am offenen
Schaltgerit besteht Lebensgefahr! Diese Arbeit nur durch eine Elektrofachkraft
ausfiihren!
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8.5.2

8.6

Drehrichtung der angeschlosse-

nen Pumpen priifen

Automatikbetrieb starten

®

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L

Inbetriebnahme “

3. Mit einem Schraubendreher den Motorstrom am Potentiometer (siehe Ubersicht
der Bauteile [» 14]) korrigieren. Anderungen direkt am Display ablesen.

4. Wenn alle Motorstrome korrigiert sind, Schaltgerat schlielen.

» Motorstromiiberwachung eingestellt. Drehrichtungskontrolle durchfiihren.

HINWEIS

Drehfeld Netz- und Pumpenanschluss

Das Drehfeld vom Netzanschluss wird direkt zum Pumpenanschluss durchgeleitet.
Bendtigtes Drehfeld der anzuschlieRenden Pumpen (rechts- oder linksdrehend) prii-
fen! Betriebsanleitung der Pumpen beachten.

Drehrichtung der Pumpen durch einen Testlauf kontrollieren. VORSICHT! Sachschaden!
Testlauf unter den vorgeschriebenen Betriebsbedingungen durchfiihren.

‘/Schaltgerétverschlossen.
v Konfiguration von Menii 5 und Menii 1 abgeschlossen.
v" Im Menii 3.02 bis 3.04 sind alle Pumpen abgeschaltet: Wert ,,off“.
v" Im Menii 3.01 sind die Pumpen freigegeben: Wert ,,on*.
1. Easy Actions-Mendi starten: Bedienknopf um 180° drehen.

2. Manuellen Betrieb der Pumpe wahlen: Bedienknopf drehen, bis der Meniipunkt an-
gezeigt wird:
- Pumpe 1: P1 Hand
- Pumpe 2: P2 Hand
- Pumpe 3: P3 Hand

3. Testlauf starten: Bedienknopf driicken. Pumpe lduft, bis der Bedienknopf losgelas-
sen wird.

4. Drehrichtung priifen: Messwerte fiir Forderhhe und Fordermenge priifen.
= Falsche Drehrichtung: Zwei Phasen am Pumpenanschluss tauschen.

» Drehrichtung gepriift und gegebenenfalls korrigiert. Erstkonfiguration abgeschlos-
sen.

Automatikbetrieb nach Erstkonfiguration
\/Schaltgerétverschlossen.
v Konfiguration abgeschlossen.
v Drehrichtung korrekt.
v Motorstromiiberwachung korrekt eingestellt.
1. Easy Actions-Mend starten: Bedienknopf um 180° drehen.

2. Pumpe fiir Automatikbetrieb wahlen: Bedienknopf drehen, bis der Meniipunkt an-
gezeigt wird:
- Pumpe 1: P1 Auto
- Pumpe 2: P2 Auto
- Pumpe 3: P3 Auto

3. Bedienknopf driicken.

= Fir die gewdhlte Pumpe wird der Automatikbetrieb eingestellt. Alternativ kann
die Einstellung auch im Menii 3.02 bis 3.04 erfolgen.

» Automatikbetrieb eingeschaltet. Die Pumpen werden in Abhdngigkeit der Fiillstan-
de ein- und ausgeschaltet.

Automatikbetrieb nach Auf3erbetriebnahme
\/Schaltgerétverschlossen.
v Konfiguration gepriift.

v Parametereingabe freigegeben: Menii 7.01 steht auf on.
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8.7

40

Wihrend des Betriebs

Inbetriebnahme

1. Bedienknopf 3 s driicken.
= Menii 1.00 erscheint.
2. Bedienknopf drehen, bis Menii 3.00 erscheint
3. Bedienknopf driicken.
= Menii 3.01 erscheint.
4. Bedienknopf driicken.
5. Wert auf ,on“ dndern.
6. Bedienknopf driicken.
= Wert gespeichert, Pumpen freigeschaltet.

» Automatikbetrieb eingeschaltet. Die Pumpen werden in Abhangigkeit der Fiillstan-
de ein- und ausgeschaltet.

Wahrend des Betriebs die folgenden Punkte sicherstellen:

= Schaltgerit verschlossen und gegen unbefugtes Offnen gesichert.
= Schaltgerit tiberflutungssicher (Schutzart IP54) angebracht.

= Keine direkte Sonneneinstrahlung.

= Umgebungstemperatur zwischen -30 °C und +50 °C.

Die folgenden Informationen werden auf dem Hauptbildschirm dargestellt:

= Pumpenstatus:

— Anzahl angemeldeter Pumpen
— Pumpe aktiviert/deaktiviert
— Pumpe Ein/Aus

= Betrieb mit Reservepumpe

= Betriebsart: Befiillen oder Entleeren

= Aktueller Wasserstand oder Schaltzustand der Schwimmerschalter
= Aktiver Feldbusbetrieb

Des Weiteren sind liber das Menii 4 folgende Informationen verfligbar:
1. Bedienknopf 3 s driicken.
= Menii 1.00 erscheint.
2. Bedienknopf drehen, bis Menii 4 erscheint.
3. Bedienknopf driicken.

» Menli 4.xx erscheint.

Aktueller Wasserstand in m

Aktueller Schaltzustand der Schwimmerschalter

Laufzeit Schaltgerat
Die Zeit* wird abhingig von der GroRe in Minuten (min), Stunden (h)
oder Tagen (d) angegeben.

Laufzeit: Pumpe 1

Die Zeit wird abhingig von der GréRe in Minuten (min), Stunden (h)
oder Tagen (d) angegeben. Abhéngig von der Zeitspanne variiert die
Darstellung:

1 Stunde: Darstellung in 0 ... 59 Minuten, Einheit: min

2 Stunde bis 24 Stunden: Darstellung in Stunden und Minuten mit
Punkt getrennt, z. B. 10.59, Einheit: h

2 Tag bis 999 Tage: Darstellung in Tagen und Stunden mit Punkt ge-
trennt, z. B. 123.7, Einheit: d

Ab 1000 Tage: Darstellung in Tagen, Einheit: d

Laufzeit: Pumpe 2
Die Zeit wird abhingig von der GréRe in Minuten (min), Stunden (h)
oder Tagen (d) angegeben.

Laufzeit: Pumpe 3
Die Zeit wird abhingig von der GréRe in Minuten (min), Stunden (h)
oder Tagen (d) angegeben.
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Aulerbetriebnahme “

Schaltspiele Schaltgerdt

Schaltspiele: Pumpe 1

Schaltspiele: Pumpe 2

Schaltspiele: Pumpe 3

Seriennummer

Anzeige wechselt zwischen den 1. und 2. vier Stellen.
Schaltgerdtetyp

Software-Version

Eingestellter Wert fiir die Motorstromiiberwachung: Pumpe 1
Max. Nennstrom in A

Eingestellter Wert fiir die Motorstromiiberwachung: Pumpe 2
Max. Nennstrom in A

Eingestellter Wert fiir die Motorstromiiberwachung: Pumpe 3
Max. Nennstrom in A

Aktueller Nennstrom in A fiir Pumpe 1

Anzeige wechselt zwischen L1, L2 und L3

Bedienknopf driicken und gedriickt halten. Pumpe startet nach 2 s.
Pumpbetrieb bis der Bedienknopf losgelassen wird.

Aktueller Nennstrom in A fiir Pumpe 2

Anzeige wechselt zwischen L1, L2 und L3

Bedienknopf driicken und gedriickt halten. Pumpe startet nach 2 s.
Pumpbetrieb bis der Bedienknopf losgelassen wird.

Aktueller Nennstrom in A fiir Pumpe 3

Anzeige wechselt zwischen L1, L2 und L3

Bedienknopf driicken und gedriickt halten. Pumpe startet nach 2 s.
Pumpbetrieb bis der Bedienknopf losgelassen wird.

9 AuBerbetriebnahme

9.1 Personalqualifikation = Elektrischen Arbeiten: Eine Elektrofachkraft muss die elektrischen Arbeiten ausfiihren.
= Montage-/Demontagearbeiten: Die Fachkraft muss im Umgang mit den notwendigen
Werkzeugen und erforderlichen Befestigungsmaterialien fiir den vorhandenen Bau-
grund ausgebildet sein.

9.2 Pflichten des Betreibers = Lokal gliltige Unfallverhiitungs- und Sicherheitsvorschriften der Berufsgenossenschaf-

ten beachten.

= Bendtigte Ausbildung des Personals fiir die angegebenen Arbeiten sicherstellen.

= Personal liber die Funktionsweise der Anlage unterrichten.

= Bei Arbeiten in geschlossenen Raumen muss eine zweite Person zur Absicherung anwe-
send sein.

= Geschlossene Raume ausreichend Beliiften.

= Wenn sich giftige oder erstickende Gase ansammeln, sofort GegenmaBnahmen einlei-
ten!

93 AuBerbetriebnahme Fiir die AuBerbetriebnahme Pumpen abschalten und Schaltgerdt am Hauptschalter aus-

schalten. Die Einstellungen sind nullspannungssicher im Schaltgerdt hinterlegt und
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“ Instandhaltung

werden nicht geldscht. Somit ist das Schaltgerat jederzeit betriebsbereit. Wahrend der
Stilstandszeit folgende Punkte einhalten:

= Umgebungstemperatur: -30 ... +50 °C

= Luftfeuchtigkeit: max. 90 %, nicht kondensierend

v Parametereingabe freigegeben: Menii 7.01 steht auf on.
1. Bedienknopf 3 s driicken.
= Menii 1.00 erscheint.
2. Bedienknopf drehen, bis Mentii 3.00 erscheint
3. Bedienknopf driicken.
= Menii 3.01 erscheint.
4, Bedienknopf driicken.
5. Wert auf ,,off* andern.
6. Bedienknopf driicken.
= Wert gespeichert, Pumpen abgeschaltet.
7. Hauptschalter in Stellung ,,OFF* drehen.
8. Hauptschalter gegen unbefugtes Einschalten sichern (z. B. absperren)

» Schaltgerdt ausgeschaltet.

9.4 Ausbau

GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Unsachgemales Verhalten bei elektrischen Arbeiten fiihrt zum Tod durch Strom-
schlag! Elektrische Arbeiten muss eine Elektrofachkraft nach den lokalen Vorschrif-
ten ausfiihren.

v’ AuBerbetriebnahme durchgefiihrt.

v’ Netzanschluss spannungsfrei geschaltet und gegen unbefugtes Einschalten gesi-
chert.

V" Stromanschluss fiir Str- und Betriebsmeldungen spannungsfrei geschaltet und
gegen unbefugtes Einschalten gesichert.

1. Schaltgerat 6ffnen.

2. Alle Anschlusskabel abklemmen und durch die gelosten Kabelverschraubungen
ziehen.

. Enden der Anschlusskabel wasserdicht verschlieRen.

3

4, Kabelverschraubungen wasserdicht verschlieRen.

5. Schaltgerit abstiitzen (z. B. durch eine zweite Person).
6

. Befestigungsschrauben des Schaltgerdts |6sen und das Schaltgerdt vom Bauwerk
abnehmen.

» Schaltgerdt demontiert. Hinweise fiir die Lagerung beachten!

10 Instandhaltung

GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

UnsachgemaRes Verhalten bei elektrischen Arbeiten fiihrt zum Tod durch Strom-
schlag! Elektrische Arbeiten muss eine Elektrofachkraft nach den lokalen Vorschrif-
ten ausfiihren.
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10.1 Wartungsintervalle
10.2 Wartungsarbeiten
10.3 Anzeige fiir Wartungsintervall

Fig. 72: Anzeige Wartungsintervall

Fig. 73: Wartungsintervall einschalten

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L

Instandhaltung

HINWEIS

Unerlaubte Arbeiten oder bauliche Veranderungen verboten!

Es diirfen nur die aufgefiihrten Wartungs- und Reparaturarbeiten durchgefiihrt wer-
den. Alle anderen Arbeiten sowie bauliche Veranderungen diirfen nur durch den Her-
steller erfolgen.

Regelmdfig
= Schaltgerdt reinigen.

Jdhrlich
= Elektro-mechanische Bauteile auf Verschlei priifen.

Nach 10 Jahren
= Generaliiberholung

Schaltgeriit reinigen
v Schaltgerdt ausschalten.
1. Schaltgerdt mit einem feuchten Baumwolltuch reinigen.
Keine aggressiven oder scheuernden Reiniger sowie Fliissigkeiten verwenden!
Elektro-mechanische Bauteile auf Verschleif priifen

Elektro-mechanische Bauteile (z.B. Schiitzkombination) von einer Elektrofachkraft auf
VerschleiB priifen. Wenn ein Verschlei festgestellt wird, die betroffenen Bauteile durch
die Elektrofachkraft oder den Kundendienst austauschen.

Generaliiberholung

Bei der Generaliiberholung werden alle Bauteile, die Verdrahtung und das Gehduse auf
Verschlei3 Gberpriift. Defekte oder verschlissene Bauteile werden ausgetauscht.

Das Schaltgerdt hat eine integrierte Anzeige fiir das Wartungsintervall. Nach Ablauf des
eingestellten Intervalls blinkt ,SER* auf dem Hauptbildschirm. Das néchste Intervall
startet automatisch mit dem Zurlicksetzen des aktuellen Intervalls. Die Funktion ist
werkseitig ausgeschaltet.

Intervallanzeige einschalten
v Parametereingabe freigegeben: Menii 7.01 steht auf on.
1. Bedienknopf 3 s driicken.
= Menii 1.00 erscheint.
2. Bedienknopf drehen, bis Mentii 7 erscheint
3. Bedienkopf driicken.
= Menii 7.01 erscheint.
4. Bedienknopf drehen, bis Men(i 7.07 erscheint.
5. Bedienknopf driicken.

6. Gewiinschtes Intervall einstellen:
- 0 =Intervallanzeige aus.
- 0.25 = vierteljahrlich
- 0.5 = halbjahrlich
1 =jahrlich
2 = zweijahrlich
7. Bedienknopf driicken.

= Wert wird gespeichert.
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Fig. 74: Wartungsintervall zuriicksetzen

11

11.1

11.2

11.3

4y

Storungen, Ursachen und Be-
seitigung

Pflichten des Betreibers

Storanzeige

Storungsquittierung

Storungen, Ursachen und Beseitigung

» Intervallanzeige eingeschaltet.

Wartungsintervall zuriicksetzen
v Anzeige ,,SER" blinkt am Display.
v Parametereingabe freigegeben: Menii 7.01 steht auf on.
1. Bedienknopf 3 s driicken.
= Menii 1.00 erscheint.
2. Bedienknopf drehen, bis Mentii 7 erscheint
3. Bedienkopf driicken.
= Menlii 7.01 erscheint.
4. Bedienknopf drehen, bis Men(i 7.08 erscheint.
5. Bedienknopf driicken.
6. Wert auf ,,on" dndern.
7. Bedienknopf driicken.
= Anzeige zurlickgesetzt.

» Aktuelles Wartungsintervall zurlickgesetzt, neues Wartungsintervall gestartet.

GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

UnsachgemaRes Verhalten bei elektrischen Arbeiten fiihrt zum Tod durch Strom-
schlag! Elektrische Arbeiten muss eine Elektrofachkraft nach den lokalen Vorschrif-
ten ausfiihren.

= Lokal gliltige Unfallverhiitungs- und Sicherheitsvorschriften der Berufsgenossenschaf-
ten beachten.

= Bendétigte Ausbildung des Personals fiir die angegebenen Arbeiten sicherstellen.

= Personal liber die Funktionsweise der Anlage unterrichten.

= Bei Arbeiten in geschlossenen Rdumen muss eine zweite Person zur Absicherung anwe-
send sein.

= Geschlossene Rdume ausreichend Beliiften.

= Wenn sich giftige oder erstickende Gase ansammeln, sofort Gegenmalinahmen einlei-
ten!

Mdogliche Fehler werden liber die Stérungs-LED und alphanumerische Codes im Display
angezeigt. Entsprechend dem angezeigten Fehler die Anlage priifen und defekte Bau-
teile austauschen lassen. Die Anzeige einer Stérung erfolgt auf unterschiedliche Arten:
= Stérung in der Steuerung/am Schaltgerit:
— Rote Stormelde-LED leuchtet.
— Fehler-Code wird im Display angezeigt und im Fehlerspeicher abgelegt.
— Kontakt fiir die Sammelstérmeldung wird aktiviert.
— Wenn der interne Summer aktiviert ist, erfolgt eine akustische Alarmmeldung.
= Storung einer Pumpe
Statussymbol der jeweiligen Pumpe blinkt im Display.

Alarm durch Driicken des Bedienknopfs ausschalten. Stérung tiber das Hauptmenii oder
Easy Actions-Menii quittieren.
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Stérungen, Ursachen und Beseitigung “

Hauptmenii
v’ Alle Stérungen behoben.
1. Bedienknopf 3 s driicken.

= Menii 1.00 erscheint.

2. Bedienknopf drehen, bis Menli 6 erscheint.
3. Bedienknopf driicken.
= Menii 6.01 erscheint.
. Bedienknopf driicken.
. Wert auf ,reset” dndern: Bedienknopf drehen.

. Bedienknopf driicken.

V o nn &

Storanzeige zurlickgesetzt.

Fig. 75: Stoérung quittieren

Easy Actions-Menii
v’ Alle Stérungen behoben.
1. Easy Actions-Mendi starten: Bedienknopf um 180° drehen.
2. Meniipunkt ,Err reset” wahlen.
3. Bedienknopf driicken.

» Stdranzeige zuriickgesetzt.

Storungsquittierung fehlgeschlagen

Wenn noch weitere Fehler vorhanden sind, werden die Fehler wie folgt angezeigt:
= Stérungs-LED leuchtet.
= Fehler-Code des letzten Fehlers wird im Display angezeigt.

Alle weiteren Fehler kdnnen liber den Fehlerspeicher abgerufen werden.

Wenn alle Stérungen behoben sind, die Stérungen nochmal quittieren.

114 Fehlerspeicher Das Schaltgerdt hat einen Fehlerspeicher fiir die letzten zehn Fehler. Der Fehlerspeicher

arbeitet nach dem First in/First out-Prinzip. Die Fehler werden in absteigender Reihen-
folge in den Mentipunkten 6.02 bis 6.11 angezeigt:

= 6.02: der letzte/jiingste Fehler

= 6.11: der dlteste Fehler

11.5 Fehler-Codes

N N L

Drehfeldfehler Netzanschluss fehlerhaft, falsches | Rechtsdrehendes Drehfeld am Netzanschluss
E006 Drehfeld herstellen. Bei Wechselstromanschluss die
Drehfeldiiberwachung deaktivieren!
E014.x Leckageiiberwachung Feuchtigkeitselektrode der ange- Siehe Betriebsanleitung der angeschlossenen
’ schlossenen Pumpe hat ausgeldst. | Pumpe
040 Storung Niveausensor Keine Verbindung zum Sensor Anschlusskabel und Sensor priifen, defektes
Bauteil austauschen.
Betriebsart ,Entleeren*: Trockenlaufniveau erreicht Zulauf und Anlagenparameter priifen.
E062 Trockenlaufschutz aktiv** Schwimmerschalter auf korrekte Funktion prii-
fen, defektes Bauteil austauschen.
Betriebsart ,Befiillen®: Min. Wasserstand unterschritten Zulauf und Anlagenparameter priifen.
E062 Min. Wasserstand aktiv** Schwimmerschalter auf korrekte Funktion prii-
fen, defektes Bauteil austauschen.
Hochwasseralarm aktiv Hochwasserniveau erreicht Zulauf und Anlagenparameter priifen.
E066 Schwimmerschalter auf korrekte Funktion prii-
fen, defektes Bauteil austauschen.
068 Extern OFF aktiv Kontakt ,Extern OFF* aktiv, aktiver | Anschluss des Kontakts ,Extern OFF* laut aktu-
Kontakt als Alarm definiert ellem Anschlussplan priifen.
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Entsorgung

N e L

Storung Pumpe**

E080.x
Laufzeitliberwachung Pumpe***
E085.x
£090 Plausibilitatsfehler
Pumpenstarts tberschritten***
E140.x
Laufzeitliberwachung Pumpe***
E141.x
11.6 Weiterfiihrende Schritte zur Sto-
rungsbehebung
12 Entsorgung
12.1 Akku
12.2 Information zur Sammlung von

gebrauchten Elektro- und Elek-

tronikprodukten
—

46

Keine Riickmeldung des entspre-
chenden Schiitz, Bimetallfiihler oder
Uberstrom hat ausgeldst.

Maximale Laufzeit der Pumpe liber-
schritten

Schwimmerschalter in falscher Rei-
henfolge

Anzahl der max. Starts der Pumpe
Uberschritten

Maximale Laufzeit der Pumpe liber-
schritten

Legende:

Pumpe auf Funktion priifen.

Motor auf ausreichende Kiihlung priifen.
Eingestellten Nennstrom priifen.
Kundendienst kontaktieren.

Betriebsparameter (Zulauf, Schaltpunkte) prii-
fen.
Weitere Pumpen auf Funktion priifen.

Installation und Anschliisse der Schwimmer-
schalter priifen.

Betriebsparameter (Zulauf, Schaltpunkte) prii-
fen.
Weitere Pumpen auf Funktion priifen.

Betriebsparameter (Zulauf, Schaltpunkte) prii-
fen.
Weitere Pumpen auf Funktion priifen.

*,Xx* = Angabe der Pumpe auf die sich der angezeigte Fehler bezieht!
** Fehler muss im Ex-Modus manuell quittiert werden!
*** Fehler muss generell manuell quittiert werden.

Helfen die genannten Punkte nicht die Storung zu beseitigen, Kundendienst kontaktie-
ren. Bei Inanspruchnahme weiterer Leistungen konnen Kosten entstehen! Genaue An-
gaben hierzu erhalten Sie vom Kundendienst.

Akkus gehdren nicht in den Hausmiill und miissen vor der Entsorgung des Produkts
ausgebaut werden. Endverbraucher sind gesetzlich zur Riickgabe aller gebrauchter Ak-
kus verpflichtet. Hierzu kdnnen verbrauchte Akkus unentgeltlich bei den 6ffentlichen
Sammelstellen der Gemeinden oder im Fachhandel abgeben werden.

HINWEIS

Verbot der Entsorgung iiber den Hausmiill!

Betroffene Akkus werden mit diesem Symbol gekennzeichnet. Unterhalb der Grafik
erfolgt die Kennzeichnung fiir das enthaltene Schwermetall:

+ Hg (Quecksilber)
- Pb (Blei)
+ Cd(Cadmium)

Die ordnungsgemale Entsorgung und das sachgerechte Recycling dieses Produkts ver-
meiden Umweltschdden und Gefahren fiir die personliche Gesundheit.

HINWEIS

Verbot der Entsorgung iiber den Hausmiill!

In der Europdischen Union kann dieses Symbol auf dem Produkt, der Verpackung
oder auf den Begleitpapieren erscheinen. Es bedeutet, dass die betroffenen Elektro-
und Elektronikprodukte nicht mit dem Hausmiill entsorgt werden diirfen.

Fiir eine ordnungsgemadfe Behandlung, Recycling und Entsorgung der betroffenen Alt-
produkte, folgende Punkte beachten:

= Diese Produkte nur bei dafiir vorgesehenen, zertifizierten Sammelstellen abgeben.
= Ortlich geltende Vorschriften beachten!

Informationen zur ordnungsgemalen Entsorgung bei der 6rtlichen Gemeinde, der
ndchsten Abfallentsorgungsstelle oder bei dem Handler erfragen, bei dem das Produkt
gekauft wurde. Weitere Informationen zum Recycling unter www.wilo-recycling.com.
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13

13.1

13.1.1

13.1.2

13.1.3

13.1.4

Anhang

Ex-Bereiche: Anschluss von Si-
gnalgebern und Pumpen

Ex-Zone

Pumpen

Signalgeber

Anschluss thermische Motoriiber-
wachung

!

@)

Fig. 76: Klemmenbild Anschlussuibersicht

13.1.5

Anschluss Trockenlaufschutz

C

Fig. 77: Klemmenbild Anschlussiibersicht

13.1.6

Konfiguration Schaltgerat: Ex-
Modus einschalten

Einbau- und Betriebsanleitung Wilo-Control EC-L

Anhang “

GEFAHR

Explosionsgefahr bei Installation des Schaltgerits innerhalb von Ex-Be-
reichen!

Das Schaltgerdt hat keine eigene Ex-Schutzart und muss immer auBerhalb von Ex-
Bereichen installiert werden! Der Anschluss muss durch eine Elektrofachkraft erfol-
gen.

Die angeschlossenen Pumpen und Signalgeber diirfen nur innerhalb der Ex-Zonen 1 und
2 eingesetzt werden. Eine Verwendung innerhalb der Ex-Zone 0 ist verboten!

Pumpen entsprechen der Ziindschutzart ,,Druckfeste Kapselung®.

Pumpen direkt am Schaltgerat anschlieBen. Die Verwendung von elektronischen An-
laufsteuerungen ist verboten!

Uberwachungseinrichtungen auRerhalb der druckfesten Kapselung iiber ein Trennrelais
(Ex-i, eigensicheren Stromkreis) anschlieRen.

Signalgeber innerhalb explosiver Bereiche {iber ein Ex-Trennrelais oder eine Zener-Bar-
riere (eigensicheren Stromkreis) anschlieen!

Bimetallfiihler an der Klemmleiste fiir aktiven Ex-Modus (siehe Ubersicht der Bauteile
[» 14], Position 4b) anschlieRen. Klemmennummer der Anschlussiibersicht im Deckel
entnehmen. Das ,x“ im Symbol gibt die jeweilige Pumpe an.

GEFAHR! Explosionsgefahr durch falsche Ausfiihrung! Die Uberwachung des Tro-
ckenlaufniveaus muss iiber einen separaten Schwimmerschalter erfolgen!

Schwimmerschalter an der Klemmleiste fiir aktiven Ex-Modus (siehe Ubersicht der Bau-
teile [ 14], Position 4b) anschlieRen. Klemmennummer der Anschlussiibersicht im
Deckel entnehmen.

Angepasste Funktionen

Der Ex-Modus passt die folgenden Funktionen an:
Nachlaufzeiten
Alle Nachlaufzeiten werden ignoriert und die Pumpen sofort ausgeschaltet!

Trockenlaufniveau (iiber Niveausensor oder Tauchglocke)
Ein Wiedereinschalten der Pumpen ist erst méglich, wenn das Fiillstandsniveau ,Alle
Pumpen Aus* liberschritten wird!
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= Alarm Trockenlaufschutz (iiber Schwimmerschalter)
Alarm manuell zuriicksetzen (Wiedereinschaltsperre)!

= Alarm thermische Motoriiberwachung
Alarm manuell zuriicksetzen (Wiedereinschaltsperre)!
Ex-Modus aktivieren
1. Bedienknopf 3 s driicken.
= Menii 1.00 erscheint.
2. Bedienknopf drehen, bis Menii 5 erscheint.
3. Bedienknopf driicken.
= Menii 5.01 erscheint.
. Bedienknopf drehen, bis Menii 5.64 erscheint.
. Bedienknopf driicken.
Wert auf ,,on* dndern: Bedienknopf drehen.

. Bedienknopf driicken.

VvV N o v =

Ex-Modus eingeschaltet.

13.2 Systemimpedanzen

3~400 V, 2-polig, Direktanlauf

Leistung in kW Systemimpedanz in Ohm | Schaltungen/h
2,2 0,257 12
2,2 0,212 18
2,2 0,186 24
2,2 0,167 30
3,0 0,204 6
3,0 0,148 12
3,0 0,122 18
3,0 0,107 24
4,0 0,130 6
4,0 0,094 12
4,0 0,077 18

Stand-by:
Symbol leuchtet: Das Schaltgerdt ist eingeschaltet und betriebsbereit.
Symbol blinkt: Nachlaufzeit von Pumpe 1 aktiv

Werteingabe nicht méglich:
@ 1. Eingabe gesperrt

2. Das aufgerufene Menii ist nur eine Wertanzeige.

Pumpen betriebsbereit/deaktiviert:
Symbol leuchtet: Pumpe ist verfiighar und betriebsbereit.

.§ Symbol blinkt: Pumpe ist deaktiviert.

Pumpen arbeiten/Stérung:
Symbol leuchtet: Pumpe ist in Betrieb.
Symbol blinkt: Stérung der Pumpe

7] Eine Pumpe wurde als Reservepumpe festgelegt.

. Betriebsart: ,,Entleeren”

Betriebsart: ,Befiillen*
ﬂ

==
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Sym- | Beschreibung
bol
@ Hochwasserniveau liberschritten

f Betriebsart ,.Entleeren*: Trockenlaufniveau unterschritten
| S—

Betriebsart ,,Befiillen“: Niveau fiir Wassermangel unterschritten

.S Eingang ,Extern OFF* aktiv: Alle Pumpen abgeschaltet
Es gibt mindestens eine aktuelle (nicht quittierte) Fehlermeldung.

. Das Gerdt kommuniziert mit einem Feldbussystem.

13.4 Ubersicht Klemmenplan
Klemmenplan EC-L1... und EC-L2...
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2/3 Ausgang: Einzelbetriebsmeldung Pumpe 1 31/32 Eingang: Schwimmerschalter ,Pumpe 2 ein“

4/5 Ausgang: Einzelstérmeldung Pumpe 1 33/34 Eingang: Schwimmerschalter ,Hochwasser”

8/9 Ausgang: Einzelstdrmeldung Pumpe 2 37/38 Eingang: Thermische Wicklungsiiberwachung Pumpe 1

10/11 Ausgang: Einzelbetriebsmeldung Pumpe 2 39/40 Eingang: Thermische Wicklungsiiberwachung Pumpe 2

13/14/15 Ausgang: Sammelbetriebsmeldung 41/42 Ausgang: Analoger Ausgang zur Anzeige des Niveauist-
werts

16/17/18 Ausgang: Sammelstérmeldung 45/46 Eingang: Niveausensor 4-20 mA

19/20 Ausgang: Leistungsausgang 49/50 Eingang: Leckageliberwachung Pumpe 1

21/22 Eingang: Extern OFF 51/52 Eingang: Leckageliberwachung Pumpe 2

25/26 Eingang: Schwimmerschalter ,Trockenlaufschutz* 55/56 Ezga:)g Schwimmerschalter , Trockenlaufschutz* (Ex-
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27/28 Eingang: Schwimmerschalter ,,Alle Pumpen aus* 57/58 Eingang: Thermische Wicklungsiiberwachung Pumpe 1
(Ex-Modus)

29/30 Eingang: Schwimmerschalter ,Pumpe 1 ein“ 59/60 Eingang: Thermische Wicklungstiberwachung Pumpe 2
(Ex-Modus)

Klemmenplan EC-L3...
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Ausgang: Leistungsausgang 33/34 Eingang: Schwimmerschalter ,Alle Pumpen aus*

3/4 Ausgang: Einzelbetriebsmeldung Pumpe 1 35/36 Eingang: Schwimmerschalter ,Pumpe 1 ein“

5/6 Ausgang: Einzelbetriebsmeldung Pumpe 2 37/38 Eingang: Schwimmerschalter ,Pumpe 2 ein“

7/8 Ausgang: Einzelbetriebsmeldung Pumpe 3 39/40 Eingang: Schwimmerschalter ,Hochwasser*

11/12 Ausgang: Einzelstérmeldung Pumpe 1 41/42 Eingang: Niveausensor 4-20 mA

13/14 Ausgang: Einzelstérmeldung Pumpe 2 47/48 Ausgang: Analoger Ausgang zur Anzeige des Niveauist-
werts

15/16 Ausgang: Einzelstormeldung Pumpe 3 63/64 Eingang: Leckageliberwachung Pumpe 1

17/18/19 Ausgang: Sammelbetriebsmeldung 65/66 Eingang: Leckageliberwachung Pumpe 2

20/21/22 Ausgang: Sammelstérmeldung 67/68 Eingang: Leckageliberwachung Pumpe 3

23/24 Eingang: Thermische Wicklungsiiberwachung Pumpe 1 | 75/76 Eingang: Schwimmerschalter , Trockenlaufschutz* (Ex-
Modus)

25/26 Eingang: Thermische Wicklungsiiberwachung Pumpe 2 | 77/78 Eingang: Thermische Wicklungsiiberwachung Pumpe 1
(Ex-Modus)

27/28 Eingang: Thermische Wicklungsiiberwachung Pumpe 3 | 79/80 Eingang: Thermische Wicklungsiiberwachung Pumpe 2
(Ex-Modus)

Eingang: Extern OFF 81/82 Eingang: Thermische Wicklungsiiberwachung Pumpe 3

29/30
(Ex-Modus)

31/32 Eingang: Schwimmerschalter ,Trockenlaufschutz*
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13.5 ModBus: Datentypen .
Beschreibung

Ganzzahl im Bereich von -32768 bis 32767.

INT16 Der tatsdchlich fiir einen Datenpunkt verwendete Zahlenbereich kann
abweichen.
Vorzeichenlose Ganzzahl im Bereich von 0 bis 65535.

UINT16 Der tatsdchlich fiir einen Datenpunkt verwendete Zahlenbereich kann
abweichen.

Ist eine Aufzdhlung. Es kann nur einer der unter Parameter aufgefiihrten

ENUM Werte gesetzt werden.

Ein boolscher Wert ist ein Parameter mit genau zwei Zustinden (0 —
BOOL falsch/false und 1 — wahr/true). Generell werden alle Werte gréRer als
Null als true gewertet.

Ist eine Zusammenfassung von 16 boolschen Werten (Bits). Die Werte
werden von 0 bis 15 indiziert. Die im Register zu lesende oder zu schrei-
bende Zahl ergibt sich aus der Summe aller Bits mit dem Wert 1x2 hoch

ihrem Index.
= Bit0:2°=1
= Bit1:2'=2
= Bit2: 2’ =4
= Bit3:2°=8
= Bit 4: 2 =16
= Bit 5:2° = 32
*
ENLLAE = Bit 6: 2° = 64
= Bit 7: 27 =128
= Bjt 8: 2° = 256
= Bit 9: 2° =512

= Bit 10: 2*° = 1024

= Bit 11: 2™ = 2048

= Bit 12: 2" = 4096

= Bit 13: 2> = 8192

= Bit 14: 2™ = 16384

= Bit 15: 2** = 32768 alle 0

Ist eine Zusammenfassung von 32 boolschen Werten (Bits). Fiir Details
der Berechnung bitte bei Bitmap nachlesen.

BITMAP32

* Beispiel zur Verdeutlichung:

Bit 3, 6, 8, 15 sind 1 alle anderen sind 0. Die Summe ist dann 2°+2°+2%+2% =
8+64+256+32768 = 33096. Der Umgekehrte Weg ist ebenfalls méglich. Dabei wird
ausgehend vom Bit mit dem hdchsten Index gepriift, ob die gelesene Zahl groRer gleich
der Zweierpotenz ist. Wenn das der Fall ist, wird das Bit 1 gesetzt und die Zweierpotenz
von der Zahl abgezogen. Danach wird die Priifung mit dem Bit mit dem ndchst kleineren
Index und der gerade berechneten Restzahl wiederholt bis man bei Bit 0 angekommen
ist oder die Restzahl Null ist. Zur Verdeutlichung ein Beispiel: Die gelesene Zahl ist 1416.
Bit 15 wird 0, da 1416<32768. Bits 14 bis 11 werden ebenfalls 0. Bit 10 wird 1, da
1416>1024 ist. Die Restzahl wird 1416-1024=392. Bit 9 wird 0, da 392<512. Bit 8 wird
1, da 392>256. Die Restzahl wird 392-256=136. Bit 7 wird 1, da 136>128. Die Restzahl
wird 136-128=38. Bit 6 bis 4 werden 0. Bit 3 wird 1, da 8=8. Die Restzahl wird 0. Somit
werden die restlichen Bits 2 bis 0

13.6 ModBus: Parameteriibersicht

Holding register Data type Access Added
(Protocol)

40001 Version communica- | UINT16 0.001 31.000
(0) tion profile
40002 Wink service BOOL RW 31.000
(1)
Switch box type ENUM 0.sC R 31.000
1.SC..FC
40003 2.5Ce
(2) 3.CC
4, CC...FC
5.CCe
6.5Ce NWB
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Holding register Data type Added
(Protocol)

7.CCe NWB
8.EC

9.ECe

10. ECe NWB

- RW 31.000
Off

Set
Active
.Reset

. Manual

40015 Drives on/off BOOL RW 31.000
(14)

Bus command timer | ENUM

40014
(13)

vEWNEO

Control mode ENUM p-c R 31.000
dp-c

dp-v

dT-c

dT-v

n(TV)

n(TR)

n(TP)

.n(TA)

9.n-c

10. fill

11. empty/drain
12.FTS

13. cleans/day
14. cleans/
month

Current value INT16 0.1 bar R 31.000
0.1m
0.1K
40026 0.1°C
(25) lcm
1 min
0.1h
0.1 psi

40025
(24)

PNOUFEWN O

Off RW 31.000
Hand
Auto

Off RW 31.000
Hand
Auto

Off RW 31.000
Hand
Auto

SBM R 31.000
SSM

: Sensor error R 31.000
P man

P min

FC

TLS

Pump 1 Alarm
:Pump 2 Alarm
: Pump 3 Alarm
: Pump 4 Alarm
9: Pump 5 Alarm
10: Pump 6
Alarm

11: -

12: -

13: Frost

40041 Pump 1 mode ENUM

(40)

40042 Pump 2 mode ENUM

(41)

40043 Pump 3 mode ENUM

(42)

40062 Switch box state BITMAP
(61)

Error state BITMAP32

40139 - 40140
(138-139)

PNV EWNRSIFRQINHOINHOINEFO
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(Protocol)

14: Battery Low

15: High water

16: Priority off

17: Redundancy

18: Plausibility

19: Slave com-

munication

20: Net supply

21: Leakage
40141 Acknowledge BOOL w 31.000
(140)
40142 Alarm history index | UINT16 RW 31.000
(141)
40143 Alarm history error UINT16 0.1 R 31.000
(142) code

State float swiches | BITMAP 0: DR R 31.102

40198 1: Ps off
(197) 2:Plon

3:P2on

4: HW
40204 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(203) vel 1
40205 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(204) vel 2
40206 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(205) vel 3
40212 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(2112) vel 1
40213 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(212) vel 2
40214 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(213) vel 3
40220 Dry run level UNIT16 lcm RW 31.102
(219)
40222 High water level UNIT16 lcm RW 31.102
(221)
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General information

About these instructions

Copyright

Subject to change

Warranty

Safety

Identification of safety instruc-
tions

General information

These installation and operating instructions are an integral part of the product. Read
these instructions before commencing work and keep them in an accessible place at all
times. Strict adherence to these instructions is a precondition for the intended use and
correct operation of the product. All information and markings on the product must be
observed.

The language of the original operating instructions is German. All other languages of
these instructions are translations of the original operating instructions.

These installation and operating instructions have been copyrighted by the manufac-
turer. Contents of any kind may not be reproduced or distributed, or used for purposes
of competition and shared with others.

The manufacturer reserves the right to make technical modifications to the device or
individual components. The illustrations used may differ from the original and are in-
tended as an example representation of the device.

The specifications in the current “General Terms and Conditions” apply to the warranty
and the warranty period. These can be found at www.wilo.com/legal

Any deviations must be contractually agreed and shall then be given priority.

Claim to warranty

If the following points are complied with, the manufacturer is obligated to rectify every
qualitative or constructive flaw:

The defects are reported in writing to the manufacturer within the warranty period.
Application according to intended use.

All monitoring devices are connected and tested before commissioning.

Exclusion from liability

Exclusion from liability excludes all liability for personal injury, material damage or fi-
nancial losses. This exclusion ensues as soon as one of the following applies:
Inadequate configuration due to inadequate or incorrect instructions by the operator or
the client

Non-compliance with installation and operating instructions

Improper use

Incorrect storage or transport

Incorrect installation or dismantling

Insufficient maintenance

Unauthorised repairs

Inadequate construction site

Chemical, electrical or electro-chemical influences

Wear

This chapter contains basic information for the individual phases of the life cycle. Fail-
ure to observe this information carries the following risks:

Risk of personal injury from electrical, electromagnetic or mechanical influences
Environmental damage from discharge of hazardous substances

Damage to property

Failure of important functions

Failure to observe the information contained herein will result in the loss of claims for
damages.

The instructions and safety instructions in the other chapters must also be ob-
served!

These installation and operating instructions set out safety instructions for preventing
personal injury and damage to property, which are displayed in different ways:

= Safety instructions relating to personal injury start with a signal word and are preceded
by a corresponding symbol.
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Safety m

DANGER

Type and source of the danger!
Consequences of the danger and instructions for avoidance.

= Safety instructions relating to property damage start with a signal word and are dis-
played without a symbol.

CAUTION

Type and source of the danger!
Consequences or information.

Signal words
= Danger!
Failure to observe safety instructions will result in serious injury or death!
= Warning!
Failure to follow instructions can lead to (serious) injury!
= Caution!
Failure to follow instructions can lead to property damage and possible total loss.
= Notice!
Useful information on handling the product

Markups
4 Prerequisite
1. Work step/list
= Notice/instructions

» Result

Symbols
These instructions use the following symbols:

Danger of electric voltage

.{} Danger — explosive atmosphere

Useful information

2.2 Personnel qualifications
Personnel must:

= Be instructed about locally applicable regulations governing accident prevention.
= Have read and understood the installation and operating instructions.

Personnel must have the following qualifications:

= Electrical work: A qualified electrician must carry out the electrical work.

= Installation/dismantling: The technician must be trained in the use of the necessary
tools and fixation materials for the relevant construction site.

= Operation/control: Operating personnel must be instructed in the functioning of the
complete system.

Definition of “qualified electrician”

A qualified electrician is a person with appropriate technical education, knowledge and
experience who can identify and prevent electrical hazards.

2.3 Electrical work = Electrical work must be carried out by a qualified electrician.
= Before commencing work, disconnect the product from the mains and safeguard it from
being switched on again.
= Observe applicable local regulations when connecting to the mains power supply.
= Adhere to the requirements of the local energy supply company.
= Earth the product.
= Observe technical information.
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Monitoring devices

Installing/dismantling

During operation

Maintenance tasks

Operator responsibilities

Application/use

Intended use

Improper use

Product description

Application/use

Replace a defective connection cable immediately.

Circuit breaker

The size and switching characteristics of the circuit breakers must conform to the rated
current of the connected consumer. Observe local regulations.

Locally applicable laws and regulations on work safety and accident prevention must be
complied with.

Disconnect the product from the mains and secure it against being switched on again.
Suitable fixation material must be used for the existing bearing surface.

The product is not watertight. Select an appropriate installation site!

Do not deform the housing during installation. Seals could leak and affect the stated

IP protection class.

The product may not be installed in potentially explosive areas.

The product is not watertight. Adhere to protection class IP54.

The ambient temperature must be between -30 °C...+50 °C.

The maximum humidity may be 90 % (non-condensing).

Do not open the switchgear.

The operator must immediately report any faults or irregularities to their line manager.
In the event of damage to the product or cables, switch off the product immediately.

Do not use any aggressive cleaners or scouring agents or fluids.

The product is not watertight. Do not submerse the product in fluids.

Only carry out maintenance tasks mentioned in these installation and operating in-
structions.

Only original parts from the manufacturer may be used for maintenance and repairs.
Use of parts other than the original parts releases the manufacturer from any liability.

Provide installation and operating instructions in a language which the personnel can
understand.

Make sure that the personnel has had the corresponding training for the specified work.
Safety and information signs mounted on the device must always be legible.

Train the personnel on how the system operates.

Eliminate risk from electrical current.

To ensure safe working practice, define personnel responsibilities.

Children and persons younger than 16 years or with reduced physical, sensory or mental
capacities or limited experience are prohibited from handling the product! A technician
must supervise persons younger than 18 years!

The switchgear is designed for level-dependent control of up to three pumps. Float
switches, level sensors or dynamic pressure bells can be used as level transmitters.

Intended use also includes compliance with this manual. Any other use is regarded as
non-compliant with the intended use.

= Installation in potentially explosive atmospheres
= Overflow of the switchgear
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4.1 Structure

177

Easy Control

Fig. 1: Switchgear front

4.2 How it works

4.3 Operating modes
4.4 Technical data

4.5 Inputs and outputs

Product description

1 Main switch

2 Operating button
3 LED indicators

4 LCD display

The front of the switchgear comprises the following main components:
= Main switch for switching the switchgear on/off (not the “EMS” version)
= Operating button for menu selection and parameter input
= LEDs for displaying the current operating state
= LCD display for showing the current operating data and individual menu items

The pumps are individually switched on/off automatically, depending on the fill level.
Level measurement is via a two-position control for each pump. An optical signal as
well as a forced switch-off or switch-on of all pumps follows upon reaching the dry run
or high water level. Faults are stored in the fault memory.

The current operating data and operating states are shown on the LCD display and in-
dicated by LEDs. Operation and input of operating parameters is carried out using a
rotary knob.

The switchgear has two different operating modes:
drain (drain)
fill (fill)

Selection is via the menu.

“Drain” operating mode

The reservoir or pump chamber is drained. The connected pumps are activated when
the level rises and switched off when the level falls.
“Fill” operating mode

The reservoir is filled. The connected pumps are activated when the level falls and
switched off when the level rises.

Date of manufacture* (MFY) See rating plate

Mains connection 1~220/230V, 3~380/400 V

Mains frequency 50/60 Hz

Max. current consumption per pump 12A

Max. rated power per pump 4 kw

Pump activation type Direct
Ambient/operating temperature -30°C..+50°C
Storage temperature -30°C..+60°C

Max. relative humidity 90 %, non-condensing
Protection class IP54
Pollution degree Il

24V DC

Electrical safety
Control voltage

Housing material Polycarbonate, UV-resistant

*The date of manufacture is stated in accordance with 1ISO 8601: JJJJWww
= JJJJ =year
= W = abbreviation for week
= ww = calendar week
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Type key

Operation on electronic start-up
controllers

Installation in potentially explos-
ive atmospheres

Scope of delivery

Accessories

Product description

Inputs
= Analogue input:
— 1xlevel sensor &4 — 20 mA
= Digital inputs:
— 2 xor 3 x float switches for level measurement
NOTICE! A max. of 2 pumps can be actuated with level measurement using a float
switch!

— 1 x float switch used for sensing high water level
— 1 x float switch used for sensing dry running level/low water level
= Pump monitoring:
- 1 xinput/pump for thermal winding monitoring using a bimetallic strip.
NOTICE! PTC sensors cannot be connected!

— 1 xinput/pump for leakage detection using a moisture probe
= Other inputs:
— 1 x Extern OFF: for remote switch-off of all pumps
In “fill” operating mode, dry-running protection is realised via this input.

Outputs
= Potential-free contacts:
— 1x changeover contact for collective fault signal
— 1 x changeover contact for collective run signal
— 1 x NC contact for every pump for individual fault signals
— 1 x NO contact for every pump for individual run signals
= Other outputs:
— 1 x power output for connecting an external alarm signal (lamp or horn)
Connection value: 24 V DC, max. 4 VA

— 1xanalogue output 0 — 10 V for displaying the actual level value

Example: Wilo-Control EC-L 2x12A-MT34-DOL-WM-X

EC Easy Control switchgear for fixed-speed pumps
L Level-dependent control of pumps
2 X Max. number of pumps that can be connected
12A Max. rated current in amperes per pump
Mains connection:
MT34 M = alternating current (1~220/230 V)
T34 = three-phase current (3~380/400 V)
DOL Pump activation type: Direct
WF Wall fixation
Versions:

EMS = without main switch (mains isolator must be provided by the cus-
X tomer!)

IPS = with integrated pressure transducer for direct connection of a dy-

namic pressure bell

The switchgear must be connected directly to the pump and the mains. Intermediate
switching of additional electronic start-up controllers, e.g. a frequency converter, is not
permitted!

The switchgear does not have its own explosion protection class. It may not be installed
in potentially explosive areas.

= Switchgear
= Installation and operating instructions

= Float switch for drainage and sewage

= Level sensor (4 — 20 mA)

= Level monitor

= Dynamic pressure bell and bubbling-through system
= Signal lamp 24 V DC

= Flash light 230 V

= Horn 230 V

= Rechargeable battery for mains-independent alarm
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5.1

5.2

5.3

6.1

6.2

6.3

6.4

Transportation and storage

Delivery

Transport

Storage

Installation

Personnel qualifications

Installation types

Operator responsibilities

Installation

Transportation and storage m

= Ex cut-off relay
= Zener barrier

After receiving the shipment, check it immediately for defects (damage, completeness).
The transport company or the manufacturer must be notified of any defects the day the
shipment is received, and the damage noted on the freight documentation. Claims can-
not be asserted if the notification of defects takes place at a later date.

= Clean switchgear.
= Close housing apertures, ensuring they are sealed watertight.
= Impact-resistant and watertight packaging.

Replace soaked packaging immediately!

CAUTION

Soaked packaging may tear!
The product may fall on the ground if unprotected and may be damaged. Lift wet
packaging carefully and replace it immediately!

= Pack the switchgear in impact-resistant and watertight packaging.

= Storage temperature between -30 °C...+60 °C with a max. relative humidity of 90 %.

= Frost-proof storage at a temperature of 10...25 °C with relative humidity of 40...50 % is
recommended.

= Avoid formation of condensation in general!

= All open threaded cable connections must be sealed to prevent water ingress into the
housing.

= Attached cables should be protected against kinking, damage, and moisture ingress.

= To prevent damage to the components, protect the switchgear from direct sunlight and
heat.

= Clean the switchgear after storage.

= If there has been water ingress or condensation has formed, get all of the electronic
components tested for correct function. Contact customer service!

= Check the switchgear for damage in transport. Do not install defective switchgears!

= Observe the local guidelines for the planning and operation of electronic controls.

= For the correct adjustment of the level control device, the information on submersion in
water and the switching sequence of the connected pump must be observed.

= Electrical work: A qualified electrician must carry out the electrical work.
= Installation/dismantling: The technician must be trained in the use of the necessary
tools and fixation materials for the relevant construction site.

= Wall fixation

= The installation location is clean, dry and free of vibration.

= The installation location is overflow-proof.

= The switchgear is not exposed to direct sunlight.

= Installation location outside of potentially explosive atmospheres.

DANGER

Risk of explosion if the switchgear is installed in potentially explosive
areas!

The switchgear does not have its own explosion protection class and must always be
installed outside of potentially explosive areas! The connection must be made by a
qualified electrician.
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Basic advice on fixing the
switchgear in place

Installation of switchgear

Level control

Dry-running protection

Installation

= Level sensor and connection cable provided by the customer.
= While laying the cable, ensure that there is no tension, no kinking and no pinching that
could damage the cable.
= Check the cable cross-section and length for the routing type chosen.
= Seal unused threaded cable connections.
= Observe the following ambient conditions:
— Ambient/operating temperature: -30 °C...+50 °C
— Relative humidity: 40...50 %
— Max. relative humidity: 90 %, non-condensing

Various structures can be used for installation (concrete wall, mounting rail, etc.). For
this reason, the fixation material for the relevant construction must be provided by the
customer and the following information must be observed:

= To prevent cracks in the masonry and chipping of the construction material, ensure suf-
ficient clearance to the edge of the structure.

= The depth of the borehole depends on the length of the screws. Drill the borehole ap-
prox. 5 mm deeper than the screw length.

= Drilling dust impairs retention force. Always blow the borehole clean or vacuum it out.

= Do not damage the housing during installation.

Attach the switchgear to the wall with the four screws and wall plugs.
= Max. screw diameter:

— Control EC-L 1x.../EC-L 2X...: 4 mm

— Control EC-L 3x...: 6 mm
= Max. screw head diameter:

— Control EC-L 1x.../EC-L 2x...: 7 mm

— Control EC-L 3x...: 11 mm

v Switchgear is disconnected from the mains and voltage-free.
1. Align the drill template at the installation location and attach.

2. Drill and clean the mounting holes in accordance with the specifications of the fix-
ation material.

3. Remove the drill template.
4, Loosen the screws on the cover and remove the cover to the side.

5. Attach the lower part to the wall with the fixation material.
Check the lower part for deformations! Realign deformed housing covers (e.g. by
placing alignment plates below them) to ensure the housing cover closes pre-
cisely.NOTICE! If the cover does not close correctly, the protection class is com-
promised!

6. Close the cover and fasten it with the screws.

» The switchgear is installed. Now connect the mains, pumps and signal transmitter.

For automatic control of the pumps, a level control device must be installed. To this
end, the following signal transmitters can be connected:

= Float switch

= Level monitor

= Level sensor

= Dynamic pressure bell (“IPS” version only)

The signal transmitters must be installed according to the system's installation plan.
Observe the following points:

= Float switch: Float switches must be able to move freely in the operating space (pump
chamber, tank)!

= Dynamic pressure bell: The use of a bubbling-through system is recommended for the
optimal venting of the dynamic pressure bell.

= Do not undershoot the minimum water level of the pumps!

= Do not exceed the switching frequency of the pumps!

Level measurement can be performed using the level sensor, the dynamic pressure bell
or a separate float switch. If a level sensor or dynamic pressure bell is used, then adjust
the switching point via the menu. A forced switch-off of all pumps always takes place
in the event of an alarm, irrespective of the selected signal transmitter!

The following applies to the “fill” operating mode:
= Realise dry-running protection in all cases via the “Extern OFF” input!
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6.4.5

6.4.6

6.5

Installation and operating instructions Wilo-Control EC-L

Water shortage (for “fill” operat-
ing mode only)

High water alarm

Electrical connection

Installation m

Install the signal transmitter in the supplying tank (e.g. well).

Level measurement can be performed using the level sensor, the dynamic pressure bell
or a separate float switch. If a level sensor or dynamic pressure bell is used, then adjust
the switching point via the menu. A forced switch-on of all pumps always takes place
in the event of an alarm, irrespective of the selected signal transmitter!

Level measurement can be performed using the level sensor, the dynamic pressure bell
or a separate float switch. If a level sensor or dynamic pressure bell is used, then adjust
the switching point via the menu.

Behaviour in the event of an alarm

Operating mode “drain”: A forced switch-on of all pumps always takes place in the
event of an alarm, irrespective of the selected signal transmitter!

Operating mode “fill”: A forced switch-off of all pumps always takes place in the
event of an alarm, irrespective of the selected signal transmitter!

The pumps must be activated for the forced switch-on:
Menu 3.01: Pumps are enabled.
Extern OFF: Function is inactive.

DANGER

Risk of death due to electrocution!

Improper conduct when carrying out electrical work can lead to death due to electric
shock! Electrical work must be carried out by a qualified electrician in accordance
with the locally applicable regulations.

DANGER

Risk of explosion due to incorrect connection!

If pumps and signal transmitters are connected in explosive atmospheres, there is a
risk of explosion due to incorrect connection. Observe the section on explosive at-
mospheres in the appendix!

NOTICE

+ Depending on the system impedance and the maximum connections/hour of the
connected consumers, voltage fluctuations and/or drops may occur.

« When using shielded cables, the shielding must be attached to the earth rail on
both sides of the switchgear!

+ Connection must always be carried out by a qualified electrician!

+ Observe the installation and operating instructions for the connected pumps and
signal transmitters.

The mains connection current and voltage must be as stated on the rating plate.
Execute fuse protection on the mains side in accordance with the local guidelines.

If circuit breakers are used, the switching characteristics should be selected according
to the connected pump.

Install a residual-current device (RCD, type A, sinusoidal current).

Route connection cable in accordance with the local guidelines.

Do not damage the connection cable during installation.

= Earth the switchgear and all electrical consumers.
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m Installation

1 Terminal strip: Mains connection
Adjustment mains voltage
Terminal strip: Earth (PE)
4a Terminal strip: Sensors
4b Terminal strip: Sensors for active ex-mode
5 Contactor combinations
6 Output relay
7 Control board
8 Potentiometer for motor current monitoring
9 ModBus: RS485 interface
10 Dynamic pressure bell pressure connection (“IPS” version only)
11 ModBus: Jumper for termination/polarisation
12 Slot for 9 V rechargeable battery

Main switch

Adjustment mains voltage

'\ 1

N2
{3 7.’:7 - Terminal strip: Earth (PE)7 B B A

L @ :Z Terminal strip: Sensors

5

6

7

8

9

Terminal strip: Sensors for active ex-mode

Contactor combinations

Output relay
Control board

Potentiometer for motor current monitoring

ModBus: RS485 interface

olfs 11 ModBus: Jumper for termination/polarisation
E 12 Slot for 9V rechargeable battery
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Fig. 3: Control EC-L 3...
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6.5.2 Switchgear mains connection
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Fig. 4: Mains connection, Wilo-Control EC-L
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Fig. 5: Mains connection, Wilo-Control EC-L

3.

6.5.3

Mains connection, pump

®

Installation

CAUTION

Material damage due to incorrectly set mains voltage!

The switchgear can be operated at different mains voltages. The mains voltage is set
to 400 V at the factory. To use another mains voltage, change the position of the
cable jumper before connection. If the wrong mains voltage is set, the switchgear
will be destroyed!

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram.

1 Terminal strip: Mains connection
2 Adjustment mains voltage
3 Terminal strip: Earth (PE)

= Mains connection 1~230 V:

— Cable: 3-core

— Wire: L, N, PE

— Adjustment mains voltage: Converter bridge 230/COM
= Mains connection 3~380 V:

— Cable: 4-core

— Wire: L1,L2,L3, PE

— Adjustment mains voltage: Converter bridge 380/COM
= Mains connection 3~400 V:

— Cable: 4-core

— Wire: L1, L2, L3, PE

— Adjustment mains voltage: Converter bridge 400/COM (factory setting)

1 Main switch

2 Adjustment mains voltage
3 Terminal strip: Earth (PE)
NOTICE

Rotating field, power supply and pump connection

The rotating field is routed from the mains connection directly to the pump connec-
tion. Check the required rotating field of the pumps to be connected (clockwise or
counter-clockwise)! Observe the installation and operating instructions of the
pumps.
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m Installation

01T 3 Terminal strip: Earth (PE)
L@ L@ L@N@ @ @ 5 Contactor combination
I<.
:| qj) Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
L T2 T3 Q 2 © tions and secure. Connect the wires to the contactor as per the connection diagram.
00608 9,
[
|

%é
c}

Fig. 6: Pump connection

6.5.3.1 Adjust motor current monitoring

Current Pump 1|C“"e“t"’“mp 2 8 Potentiometer for motor current monitoring
1A

Fig. 7: Adjust motor current monitoring

Set the permissible rated current at the potentiometer after connecting the pump:
= Set the rated current at full load, in accordance with what is stated on the rating plate.
2 = At partial load, set the rated current 5 % above the current measured at the duty point.

° 12 o

Precise adjustment of motor current monitoring can be performed during commission-
ing. Here, the following values can be displayed via the menu:

= Currently measured operating current of the pump (menu 4.29-4.31)

= The set rated current of motor monitoring (menu 4.25 — 4.27)

6.5.4 Connection, thermal motor mon-

itoring
NOTICE
@ Do not apply external voltage!

An external voltage which is applied destroys the component.

One bimetallic strip thermal motor monitoring device can be connected to each con-
nected pump. Do not connect a PTC sensor!

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
_/L tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the
cover. The “x” in the symbol states the respective pump:
= 1=pumpl

= 2 =pump 2
x| =3=pump3

DANGER! Risk of explosion due to incorrect connection! If the connected pumps are
Fig. 8: Overview of connection symbol used in potentially explosive atmospheres, observe the potentially explosive atmo-
spheres section in the appendix!

[ =}

6.5.5 Leakage detection connection

NOTICE
@ Do not apply external voltage!

An external voltage which is applied destroys the component.
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Fig. 9: Overview of connection symbol

6.5.6 Connection of signal transmitter

for level control device
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Fig. 10: Overview of connection symbol

Fig. 11: Overview of connection symbol

Installation m

Leakage detection that uses a moisture probe can be connected for each pump. The
threshold (< 30 kOhm) for a deactivation is permanently stored in the switchgear. Do
not connect a float switch!

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the
cover. The “x” in the symbol states the respective pump:

l=pumpl
2 =pump 2
3=pump3

DANGER! Risk of explosion due to incorrect connection! If the connected pumps are
used in potentially explosive atmospheres, observe the potentially explosive atmo-
spheres section in the appendix!

NOTICE

Do not apply external voltage!
An external voltage which is applied destroys the component.

Level measurement can be performed with three float switches, a level sensor or a dy-
namic pressure bell. Level measurement with electrodes is not possible!

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the
cover.

Float switch

A max. of two pumps can be actuated if float switches are used for level measurement.
The terminals are designated as follows:

— o Level, “All pumps Off”
1+2
[— °"  Level, “Pump 1 0On”
5
1
[— °"  Level, “Pump 2 On”

s

DANGER! Risk of explosion due to incorrect connection! If the connected float
switches are used in potentially explosive atmospheres, observe the potentially ex-
plosive atmospheres section in the appendix!

Level sensor

A max. of three pumps can be actuated if level sensors are used for level measurement.
The connection value for the level sensor is 4 — 20 mA. NOTICE! Observe the correct
polarity of the level sensor! Do not connect active level sensors.

DANGER! Risk of explosion due to incorrect connection! If the connected level
sensor is used in potentially explosive atmospheres, observe the potentially explos-
ive atmospheres section in the appendix!

Dynamic pressure bell

A max. of three pumps can be actuated if a dynamic pressure bell is used for level
measurement. The pressure range for the dynamic pressure bell is 0 — 250 mBar.

Installation and operating instructions Wilo-Control EC-L 67



Fig. 12: Pressure connection

6.5.7 Connection of the NW16 level

monitor
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bk
b

bk
bn

S1L1) L
@& 2

ON/OFF ON

Fig. 13: Connection diagram NW16 at the con-
trol EC-L 2x...

6.5.8 Connection dry-running protec-
tion/min. Water level with separ-

ate float switch

Fig. 14: Overview of connection symbol
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Installation

10 Dynamic pressure bell, pressure connection
NOTICE! The use of a bubbling-through system is recommended for the optimal
venting of the dynamic pressure bell.

1. Loosen and unscrew the union nut from the pressure connection.

2. Insert a union nut on the pressure hose of the dynamic pressure bell

3. Push the pressure hose onto the pressure connection as far as it will go.

4. Screw the union nut back onto the pressure connection and tighten it to fasten the
pressure hose.

NOTICE

Do not apply external voltage!
An external voltage which is applied destroys the component.

The level detection for two pumps can be performed using the NW16 level monitor.
The level monitor has the following switching points:

= Pump 1 On/Off

= Pump 2 On/Off

= High water alarm

The level control corresponds to operation with separate float switches. The internal
structure of the level monitor ensures hysteresis between the activation/deactivation
level of the relevant pump.

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram.

DANGER! Risk of explosion due to incorrect connection! The level monitor may not
be installed in potentially explosive atmospheres!

NOTICE

Do not apply external voltage!
An external voltage which is applied destroys the component.

Dry-running protection (“drain” operating mode)

The dry-running level can also be monitored by a float switch:
Open: Dry run
Closed: No dry run

The terminals are fitted with a converter bridge at the factory.
NOTICE! A separate dry-running protection system is recommended as an additional
system safety measure.

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Remove the converter bridge and connect the wires to the terminal
strip according to the connection diagram. For details on the terminal number, see the
overview of connections in the cover.

DANGER! Risk of explosion due to incorrect connection! If the connected float
switch is used in potentially explosive atmospheres, observe the potentially explos-
ive atmospheres section in the appendix!
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Fig. 15: Overview of connection symbol

6.5.9 High water alarm connection with

separate float switch
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Fig. 16: Overview of connection symbol

6.5.10 “Extern OFF” connection: Remote

deactivation

©

&

Fig. 17: Overview of connection symbol

6.5.11 Connection of a level actual value

display

Installation m

Min. water level (operating mode “fill”)

The minimum water level can also be monitored by a float switch:
Open: min. water level
Closed: water level sufficient

The terminals are fitted with a converter bridge at the factory.

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Remove the converter bridge and connect the wires to the terminal
strip according to the connection diagram. For details on the terminal number, see the
overview of connections in the cover.

NOTICE

Do not apply external voltage!
An external voltage which is applied destroys the component.

The high water level can also be monitored by a float switch:
Open: no high water alarm
Closed: high water alarm

NOTICE! A separate signal transmitter for the high water level is recommended as an
additional system safety measure.

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the
cover.

DANGER! Risk of explosion due to incorrect connection! If the connected float
switch is used in potentially explosive atmospheres, observe the potentially explos-
ive atmospheres section in the appendix!

NOTICE

Do not apply external voltage!
An external voltage which is applied destroys the component.

Remote deactivation of all pumps can be performed using a separate switch:
Closed: Pumps enabled (terminals are fitted with a converter bridge at the factory)
Open: All pumps off — The “Extern OFF” symbol appears on the display.

If the alarm is activated in menu 5.39, in the “fill” operating mode, an audible alarm
sounds in addition to the symbol appearing.

NOTICE! The remote deactivation has priority. All pumps are deactivated independ-
ently of the level measurement. Manual mode and forced switch-on of the pumps is
not possible!

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Remove the converter bridge and connect the wires to the terminal
strip according to the connection diagram. For details on the terminal number, see the
overview of connections in the cover.

NOTICE

Do not apply external voltage!
An external voltage which is applied destroys the component.
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Fig. 18: Overview of connection symbol

6.5.12 Collective run signal (SBM) con-
nection

jcd
A
O

Fig. 19: Overview of connection symbol

6.5.13  Collective fault signal connection
(SsMm)

.
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Fig. 20: Overview of connection symbol
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Installation

The actual level value is exported via a separate output. A voltage of 0 — 10 V is
provided for this at the output:

0V = level sensor value “0”

10V = level sensor upper limit

Example:

— Level sensor measurement range: 0 — 2.5 m
— Display range: 0 — 2.5 m
— Setting:1V=0.25m

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the
cover.

Activate the function in menu 5.07 to output the actual level value.

DANGER

Risk of fatal injury due to an external electrical current source!

The power supply comes from an external source. This voltage is also present at the
terminals when the main switch is switched off! There is a risk of fatal injury! The
power supply must be disconnected from its source before commencing any work!
Electrical work must be carried out by a qualified electrician in accordance with the
locally applicable regulations.

A run signal is exported for all pumps (SBM) via a separate output:
Contact: potential-free changeover contact
Switching capacity: 250V, 1 A

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the
cover.

DANGER

Risk of fatal injury due to an external electrical current source!

The power supply comes from an external source. This voltage is also present at the
terminals when the main switch is switched off! There is a risk of fatal injury! The
power supply must be disconnected from its source before commencing any work!
Electrical work must be carried out by a qualified electrician in accordance with the
locally applicable regulations.

A fault message is output for all pumps (SSM) via a separate output:
Contact: potential-free changeover contact
Switching capacity: 250V, 1 A

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the
cover.
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6.5.14 Individual run signal (EBM) con-

nection

®L\Q

Fig. 21: Overview of connection symbol

6.5.15 Individual fault signal (ESM) con-

nection

&L @

Fig. 22: Overview of connection symbol

6.5.16
nal
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Connecting an external alarm sig-

®

Installation

DANGER

Risk of fatal injury due to an external electrical current source!

The power supply comes from an external source. This voltage is also present at the
terminals when the main switch is switched off! There is a risk of fatal injury! The
power supply must be disconnected from its source before commencing any work!
Electrical work must be carried out by a qualified electrician in accordance with the
locally applicable regulations.

Arun signal is output for each pump (EBM) via a separate output:

= Contact: potential-free NO contact
= Switching capacity: 250V, 1 A

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the

“wyn

cover. The “x” in the symbol states the respective pump:

= 1=pumpl
= 2 =pump 2
= 3=pump 3

DANGER

Risk of fatal injury due to an external electrical current source!

The power supply comes from an external source. This voltage is also present at the
terminals when the main switch is switched off! There is a risk of fatal injury! The
power supply must be disconnected from its source before commencing any work!
Electrical work must be carried out by a qualified electrician in accordance with the
locally applicable regulations.

A fault message is output for each pump (ESM) via a separate output:

= Contact: potential-free NC contact
= Switching capacity: 250V, 1 A

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the
cover. The “x” in the symbol states the respective pump:

= 1=pumpl

= 2 =pump 2

=3 =pump3
NOTICE

Do not apply external voltage!
An external voltage which is applied destroys the component.
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An external alarm signal (horn, flashing light, etc.) can be connected. The output is
G'> switched in parallel to the collective fault signal (SSM). Connection load: 24 V DC, max.
4 VA
24V
@_/_@ Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
_ tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram. For details on the terminal number, see the overview of connections in the
N 'I'I cover.
-Q- NOTICE! Observe the correct polarity of the alarm signal!

Fig. 23: Overview of connection symbol
6.5.17 Installing the rechargeable bat-

tery
NOTICE
@ Mains-independent alarm

The alarm sounds as soon as the rechargeable battery is inserted. The alarm can only
be switched off by removing the rechargeable battery again or by connecting the
power supply.

By inserting a rechargeable battery, alarm signals will be emitted independent of the
electricity network upon power failure. An audible, constant tone will be emitted as an
alarm. Observe the following points for the use of a rechargeable battery:

= Rechargeable battery type: 9 V rectangular, Ni-MH

= To ensure trouble-free operation, the rechargeable battery must have been fully
charged prior to insertion or have been charged for 24 h in the switchgear.

= The capacity of the rechargeable battery will fall if the ambient temperature drops. This
reduces the running time of the rechargeable battery.

v’ Power supply is connected.

v Main switch in the “OFF” position!

1. Place the rechargeable battery in the holder. See Overview of components, item 12
[» 63].
WARNING! Do not insert any batteries! There is a risk of explosion!
CAUTION! Observe the correct polarity!

2. Plug in the connection cable.
= Alarm sounds!

3. Turn the main switch to the “ON” position.
= Alarm off!

» Rechargeable battery installed.

6.5.18 Connection ModBus RTU

NOTICE
@ Do not apply external voltage!

An external voltage which is applied destroys the component.

The ModBus protocol is available for connection to a building management system. Ob-
serve the following points:

= Interface: RS485

= Field bus protocol settings: Menu 2.01 to 2.05.

= Terminate switchgear: Plug in jumper J2.

= If the ModBus requires a polarisation, plug in jumpers “J3” and “J4”.

Item numbers, see Overview of components [P 63]
9 ModBus: RS485 interface

11 ModBus: Jumper for termination/polarisation
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7 Operation

7.1 How it works

7.1.1 Priority when dry run and high
water signals are present simul-
taneously

7.1.2 Pump cycling

7.1.3 Forced switching of the pumps in
case of dry run, min. water level or
high water

Operation m

Insert the connection cable laid by the customer through the threaded cable connec-
tions and secure. Connect the wires to the terminal strip according to the connection
diagram.

DANGER

Risk of fatal injury due to electrical current!

Only operate the switchgear when closed. There is a risk of fatal injury from open
switchgear! Electrical work on the internal components must be carried out by a
qualified electrician.

In automatic mode, the pump is switched on and off depending on the water level.
Once the first activation point has been reached, pump 1 switches on. Once the second
activation point has been reached, pump 2 switches on after the activation delay has
elapsed. A visual indicator appears on the LCD display and the green LED lights up dur-
ing operation. Once the deactivation point has been reached, both pumps are switched
off after the deactivation delay has elapsed. To optimise pump running times, pump
cycling is carried out every time the pump is switched off.

In the event of a fault, automatic changeover to a fully-functional pump occurs and an
alarm signal appears in the LCD display. Additionally, an audible alarm signal can be out-
put via the internal buzzer. Furthermore, the outputs for the collective fault signal
(SSM) and individual fault signal (ESM) are activated.

Once the dry run level is reached, all pumps are switched off (forced switch-off). Once
the high water level is reached, all pumps are switched on (forced switch-on). An alarm
signal is shown on the LCD display. Additionally, an audible alarm signal can be output
via the internal buzzer. Furthermore, the output for the collective fault signal (SSM) is
activated.

If the system malfunctions, it may happen that both signals are present at the same
time. In this case, the priority is dependent upon the selected operating mode and thus
the reaction of the switchgear:

Operating mode “drain”

1. Dry-running protection

2. High water

“Fill” operating mode
1. Dry-running protection/low water (via “Extern OFF” input)

2. High water
3. Min. water level

To prevent irregular running times of the individual pumps, general pump cycling takes
place. This means that all pumps work alternately.

Forced switching depends on the selected operating mode:

= High water level

Operating mode “drain”: A forced switch-on* of all pumps always occurs, irrespective
of the signal transmitter used.

Operating mode “fill”: A forced switch-off of all pumps always occurs, irrespective of
the signal transmitter used.

Dry-running level

Operating mode “drain”: A forced switch-off of all pumps always occurs, irrespective
of the signal transmitter used.

Operating mode “fill”: Realise dry-running protection via the “Extern OFF” input.

Min. water level
Operating mode “fill”: A forced switch-on* of all pumps always occurs, irrespective of
the signal transmitter used.

NOTICE! Forced switch-on

The following preconditions must be fulfilled so that a forced switch-on can be per-
formed:
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m Operation

= Pumps are enabled (menu 3.01 to 3.04).
= The “Extern OFF” input is not active.

7.1.4 Operation with a defective level . .
p If the level sensor does not transfer a measured value (e.g. due to wire break, defective

sensor ) . .
sensor), all pumps are switched off. Furthermore, the fault signal LED lights up and the
collective fault signal is activated.
Emergency operation
= Operating mode “drain”: High water level
If the high water level is performed by a separate float switch, the system can continue
running in emergency operation. The activation and deactivation points are defined by
the hysteresis of the float switch.
= Operating mode “fill”: Min. water level
If the min. water level is monitored by a separate float switch, the system can continue
running in emergency operation. The activation and deactivation points are defined by
the hysteresis of the float switch.
7.2 Operating modes

NOTICE
@ Changing the operating mode

To change the operating mode, deactivate all pumps: in Menu 3.01, select the value
»OFF*.

NOTICE

@ Operating mode after power failure
Following a power failure, the switchgear will automatically start up in the last oper-
ating mode set.

The following operating modes are possible:
= drain
= fill
21 “Drain” i . . . . .
7 rain” operating mode The reservoir or pump chamber is drained. The pumps are activated when the level rises
and switched off when the level falls. This control is mainly used for water drainage.

Level measurement with float switch

1 Pump 1 0n
2 Pump 2 On
3 Pump 1 and 2 Off
4 Dry-running level
5 High water level
Up to a maximum of five float switches can be connected. This can be used to control
two pumps:
= Pump 1 0n
= Pump 2 On

= Pump 1 and 2 Off
= Dry-running level
= High water level

The float switch should be equipped with a NO contact: Once the switching point has
been reached, the contact is closed.

Fig. 24: lllustration of the switching points with
a float switch in the “drain” operating mode
using the example of two pumps
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Operation

Level measurement with level sensor or dynamic pressure bell

Pump 1 0n

Pump 1 Off

Pump 2 0On

Pump 2 Off

Dry-running level

High water level

High water level*

0 N o U B W N

Dry-running level*

® BEE

*Also realised via a separate float switch for increased operational reliability.

Il e |

A level sensor or dynamic pressure bell can be connected. This can be used to control
three pumps:

= Pump 1 On/Off
= Pump 2 On/Off
= Pump 3 On/Off

= Dry-running level
Fig. 25: lllustration of the switching points with « High water level

a level sensor in the “drain” operating mode
using the example of two pumps

7.22 Fill” operating mode The reservoir is filled up, for instance, to pump water into a rainwater storage tank. The
pumps are activated when the level falls and switched off when the level rises. This
control is mainly used for water supply.

Level measurement with float switch
1 Pump On
2 Pump Off
3 High water level
4 Min. water level
5 Dry-running level in the well
Up to a maximum of five float switches can be connected. This can be used to control
two pumps:
I = Pump 10n
L. = Pump 2 On

[

WAV

TR

i:@ Extern OFF

Fig. 26: lllustration of the switching points with
a float switch in the “fill” operating mode using
the example of one pump
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= Pump 1 and 2 Off

= Min. water level in the tank to be filled

= High water level

= Dry-running level in the well (separate float switch at the “Extern OFF” input)

The float switch should be equipped with a NO contact: Once the switching point has
been reached, the contact is closed.
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Level measurement with level sensor or dynamic pressure bell

1 Pump On
Pump Off

High water level

2
3
4 Min. water level
5

Dry-running level in the well

A level sensor or dynamic pressure bell can be connected. This can be used to control
three pumps:

= Pump 1 On/Off

= Pump 2 On/Off

= Pump 3 On/Off

= Min. water level in the tank to be filled

= High water level

= Dry-running level in the well (separate float switch at the “Extern OFF” input)

é@ Extern OFF

Fig. 27: lllustration of the switching points with
alevel sensor in the “fill” operating mode using
the example of one pump

7.3

Menu control
ok The menu is controlled via the operating button:
‘ = Turn: Menu selection or settings values.
- A\ 4 = Press: Change menu level, confirm error number or value.

Fig. 28: Operating button function

7.4

7.5

7.6

76

Menu type: Main menu or Easy Ac-

. There are two different menus.
tions menu

= Main menu: Access to all settings for a complete configuration.
= Easy Actions menu: Quick access to certain functions.
Observe the following points when using the Easy Actions menu:

— The Easy Actions menu only offers access to the selected functions. It is not possible
to perform a complete configuration with this.

— Perform an initial configuration to use the Easy Actions menu.

— The Easy Actions menu is enabled at the factory. Note, the Easy Actions menu can be
disabled in menu 7.06.

Call up the menu

Call up the main menu
1. Press operating button for 3 seconds.

» Menu item 1.00 appears.

Call up the Easy Actions menu
1. Turn operating button 180°.

= The “Resetting error messages” or “Manual operation pump 1” function ap-
pears

2. Turn operating button an additional 180°.

» The other functions are shown. The main screen appears at the end.

ick “Easy Actions” . . . .
Quick access to “Easy Actions The following functions can be called up using the Easy Actions menu:
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Reset the current error message
NOTICE! Menu point is only shown when an error is present!

Manual operation pump 1

If the operating button is pressed, pump 1 runs.

If the operating button is released, the pump switches off. The last
set operating mode is active again.

Manual operation pump 2

If the operating button is pressed, pump 2 runs.

If the operating button is released, the pump switches off. The last
set operating mode is active again.

Manual operation pump 3

If the operating button is pressed, pump 3 runs.

If the operating button is released, the pump switches off. The last
set operating mode is active again.

Pump 1 switch off.
Corresponds to the “off” value in menu 3.02.

Pump 2 switch off.
Corresponds to the “off” value in menu 3.03.

Pump 3 switch off.
Corresponds to the “off” value in menu 3.04.

Automatic mode, pump 1
Corresponds to the “Auto” value in menu 3.02.

Automatic mode, pump 2
Corresponds to the “Auto” value in menu 3.03.

Automatic mode, pump 3
Corresponds to the “Auto” value in menu 3.04.

7.7 Factory settings To reset the switchgear to the factory settings, contact customer service.
8 Commissioning
8.1 Operator responsibilities = Provide installation and operating instructions at the switchgear or at a place specially
reserved for it.
= Make the installation and operating instructions available in a language the personnel
can understand.
= Make sure that the installation and operating instructions are read and understood by
all personnel.
= The installation site of the switchgear is overflow-proof.
= The switchgear must be properly fused and earthed.
= The signal transmitter must be installed and set in accordance with the system docu-
mentation.
= Observe the minimum water submersion of the connected pumps.
= Safety devices (incl. emergency off) of the entire system are switched on and checked
for trouble-free operation.
= The switchgear is suitable for use under the specified operating conditions.
8.2 Commissioning in explosive atmo- . . L . .
spheres The switchgear may not be put into operation in potentially explosive atmospheres!
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8.3

8.4

78

Connection of signal transmitters
and pumps within potentially ex-

plosive atmospheres

Activating the device

®

Commissioning

DANGER

Risk of explosion if the switchgear is installed in potentially explosive
areas!

The switchgear does not have its own explosion protection class and must always be
installed outside of potentially explosive areas! The connection must be made by a
qualified electrician.

DANGER

Risk of explosion due to incorrect connection!

If pumps and signal transmitters are connected in explosive atmospheres, there is a
risk of explosion due to incorrect connection. Observe the section on explosive at-
mospheres in the appendix!

NOTICE

Error message during operation at the alternating current connection
The switchgear has a rotating field monitor and motor current monitor. Both monit-
oring functions only work trouble-free at the three-phase current connection and
are activated at the factory. If the switchgear is used at an alternating current con-
nection, the following error messages are shown in the display:

+ Rotating field monitoring: Error code “E006”
= Switching off rotating field monitoring: Select Menu 5.68, value “off”!
« Motor current monitoring: Error code “E080.x”
= Switching off the motor current monitoring: Select Menu 5.69, value “off”!

» Monitoring functions deactivated. The switchgear now works trouble-free at the
alternating current connection.

NOTICE

Observe the error code in the display
If the red fault LED lights up or flashes, observe the error code on the display! If the
error has been confirmed, the previous error is stored in menu 6.01.

NOTICE

Operating mode after power failure
Following a power failure, the switchgear will automatically start up in the last oper-
ating mode set.

v Switchgear is closed.
v Installation has been performed correctly.

VAl signal transmitters and consumers are connected and installed in the operating
space.

v’ If float switches are used, set the switching points correctly.
v’ Motor protection is preset according to the pump data.
1. Turn the main switch to the “ON” position.

2. Switchgear starts.
All LEDs light up for 2 s.
— The display illuminates and the start screen appears.
- The standby symbol appears in the display.
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Commissioning “

» The switchgear is ready for operation, start the initial configuration or automatic
mode.

Display with level sensor or dynamic pressure bell

Current pump status:
— Number of registered pumps

L — Pumps activated/deactivated
— Pumps On/Off
2 Set operating mode (e.qg. drain)
3 Current water level inm
Fig. 29: Start screen: Level sensor/dynamic 4 Standby: Switchgear is ready for operation.
pressure bell 5 Field bus active

Display with float switch

Current pump status:

— Number of registered pumps
— Pumps activated/deactivated
— Pumps On/Off

Set operating mode (e.g. fill)

Switching state of the float switch

Standby: Switchgear is ready for operation.

Fig. 30: Start screen: Float switch

v B W N

Field bus active

Switching state of the float switch depending on the operating mode

3a High water level High water level

3b Pump 2 On Pump 1 and 2 Off

3c Pump 1 0n Pump 10n

3d Pump 1 and 2 Off Pump 2 On

3e Dry-running level Min. level (low water)

8.5 Start initial configuration Observe the following points during the configuration:

= If there is no input or operation for 6 minutes:

— The display illumination is switched off.

— The display shows the main screen again.

— Parameter input is locked.

Some settings can only be changed when all pumps are off.

The display illumination switches off automatically if not operated for one minute.

The menu adapts automatically, based on the settings. Example: Menu 1.12 is only vis-
ible if the level sensor has been activated.

The menu structure applies to all EC switchgears (e.g. EC-Lift, EC-Fire). This may lead
to gaps in the menu structure.

As standard, the values are only displayed. To change values, the parameters in menu
7.01 must be enabled:
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1. Press the operating button for 3 s.
= Menu item 1.00 appears
2. Turn the operating button until menu 7 appears.
3. Press the operating button.
= Menu 7.01 appears.
4. Press the operating button.
5. Change value to “on”: Turn the operating button.
6. Save value: Press the operating button.
= The menu is enabled and can be changed.
7. Turn the operating button until the end of menu 7 appears.

8. Press the operating button.

= Back to the main menu level.

» Start initial configuration:
— Menu 5: Basic settings
— Menu 1: Switch-on/off values
— Menu 2: Field bus connection (if applicable)
- Menu 3: Enable pumps

@

Fig. 31: Parameter input enabled

Menu 5: Basic settings

Menu no. 5.01

EescripTion | | || Fperat;g ;ode A &
Valuerange  fill (fill), drain (drain)
7Factory setting - 7drain S o

Fig. 32: Menu 5.01

Menu no. 5.02
Description Number of connected pumps
Value range 1.3
Factory setting 2
Fig. 33: Menu 5.02
Menu no. 5.03
Description Standby pump
Value range on, off
Factory setting off

One pump can be used as the standby pump. This pump is
not activated in normal operation. The standby pump is

Fig. 34: Menu 5.03 only activated in the event of pump failure due to a fault.

Fig. 35: Menu 5.07

80

SRS The standby pump is subject to standstill monitoring. The
standby pump is therefore activated during pump cycling
and pump kick.

Menu no. 5.07

Description Signal transmitter for level measurement

Value range Float, Level, Bell, Opt01

Factory setting

Explanation

Level

Definition of the signal transmitters for level measurement:
- Float = float switch

- Level = level sensor

- Bell = dynamic pressure bell

- Opt01 = NW16 level monitor
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Commissioning

Menu no.
Description
Value range
Factory setting

Fig. 36: Menu 5.09

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Fig. 37: Menu 5.39

Explanation

Menu no.

Description
Value range

Factory setting

Fig. 38: Menu 5.40
Explanation

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Fig. 39: Menu 5.41

Menu no.
Description
Value range
Factory setting

Fig. 40: Menu 5.42
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5.09

Sensor measuring range
0.25..12.5m

1.0m

5.39

Alarm signal with active “Extern OFF” input
off, on

off

The pumps can be switched off using a separate signal
transmitter via the “Extern OFF” input. This function over-
rides all other switching points and all pumps are switched
off.

In the “fill” operating mode it can be determined how the
alarm signal occurs in the event of an active input:

— “off”: The “Extern OFF” symbol appears on the LCD dis-
play

— “on”: The “Extern OFF” symbol and the error code “E068”
appears on the LCD display.

In the “drain” operating mode, the factory setting cannot
be changed!
B 4oL SRy
Function “pu;p Kick” On/Off
off, on

off

To prevent longer standstill times for the connected
pumps, a periodical test run can be performed (pump kick
function). If the pump kick function is activated, the fol-
lowing menu items can be set:

— Menu 5.41: Pump kick permitted in Extern OFF

— Menu 5.42: Pump kick interval

— Menu 5.43: Pump kick-running time

5.41
“Pump kick” permitted in Extern OFF
off, on

on

5.42

“Pump kick interval”
1..336h

24 h
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Fig. 41: Menu 5.43

Fig. 42: Menu 5.44

Fig. 43: Menu 5.50

Fig. 44: Menu 5.51

Fig. 45: Menu 5.57

Fig. 46: Menu 5.58
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Menu no.
Description
Value range
Factory setting

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Explanation

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Explanation

Menu no.
Description
Value range
Factory setting

Explanation

5.43

“Pump kick running time”
0..60s

5s

5.44

Activation delay after power failure
0..180s

3s

5.50

Dry-running level (drain)/ min. water level (fill)
0..125m

0.15m

If the level is monitored with a separate float switch, deac-
tivate the level sensor: Enter the value “0.00 m”.

5.51

High water level
0..125m
0.46m

5.57

Max. running time per pump

0..60 min

0 min

Maximum permissible running time of a pump. Once the
time has been exceeded, the system switches to the next
pump. After three change cycles, the collective fault signal
(SSM) is activated.

The setting “0 min” switches the running time monitoring
off.

5.58

Collective run signal (SBM) function

on, run

run

“on”: Switchgear ready for operation
“Run”: At least one pump is running.
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Fig. 47: Menu 5.59

Fig. 48: Menu 5.62

Fig. 49: Menu 5.64

Fig. 50: Menu 5.65

Fig. 51: Menu 5.66

Fig. 52: Menu 5.67

Commissioning

Menu no.
Description
Value range
Factory setting

Explanation

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Menu no.
Description

Value range

Factory setting

Explanation

Menu no.
Description
Value range
Factory setting

Menu no.
Description
Value range
Factory setting

5.59

Collective fault signal (SSM) function
fall, raise

raise

“fall”: The relay is deactivated. Optionally, this function can
be used for controlling the mains voltage supply.
“raise”: The relay is activated.

5.62

Dry-running protection delay
0..180s

0s

5.64

Ex-mode operation On/Off (only available in the “drain”
operating mode!)

on, off
off

If pumps and signal transmitters are connected in explosive
atmospheres, additional requirements must be adhered to.
DANGER! Risk of explosion due to incorrect configuration
of the system! Observe the section on explosive atmo-
spheres in the appendix!

5.65

Automatic resetting of error “Dry run”

on, off

on

5.66

Integrated buzzer On/Off
on, off

off

NOTICE! Alarm in the event of interrupted power supply: To switch off the internal
buzzer if there is a built-in rechargeable battery, remove the battery!

Menu no.
Description

Value range
Factory setting
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5.67

Output (24 V DC, max. &4 VA) for an external signalling unit
On/off

off, error
off
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Fig. 53: Menu 5.68

Fig. 54: Menu 5.69

Fig. 55: Menu 5.70

Fig. 56: Menu 1.09

Fig. 57: Menu 1.10

Fig. 58: Menu 1.11

84

Commissioning

Menu no.
Description
Value range
Factory setting

5.68
Mains connection rotating field monitoring On/Off
on, off

on

NOTICE! Switch off during alternating current connection!

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

5.69
Motor current monitoring On/Off
on, off

on

NOTICE! Switch off during alternating current connection!

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Explanation

5.70

Max. switching frequency per hour, per pump
0..60

0

If the max. number of starts has been exceeded, the col-
lective fault signal (SSM) is activated. Value “0” = function
deactivated.

Menu 1: Values for switching on and off

*NOTICE! The menu items 1.12 to 1.17 are only visible if, in menu 5.07, the value
“Level” or “Bell” have been set.

**NOTICE! The actual value range is dependent on the setting in menu 5.09.

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

1.09

Base-load pump switch-off delay
0..60s

0s

1.10

Activation delay, peak-load pump
0..30s

3s

1.11

Switch-off delay peak-load pump
0..30s

1s
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Fig. 59: Menu 1.12

Fig. 60: Menu 1.13

Fig. 61: Menu 1.14

Fig. 62: Menu 1.15

Fig. 63: Menu 1.16

Commissioning

Menu no.
Description
Value range**
Factory setting

Explanation

Menu no.
Description
Value range**
Factory setting

Explanation

Menu no.
Description
Value range**
Factory setting

Explanation

Menu no.
Description
Value range**

Factory setting

Explanation

Menu no.
Description
Value range**

Factory setting

Explanation

Installation and operating instructions Wilo-Control EC-L

1.12*

Base-load pump On level
0.06..12.5m

0.40m

Operating mode “drain”: Value must be 0.03 m higher than
the “Base-load pump Off level” (menu 1.13).

Operating mode “fill”: Value must be 0.03 m lower than the
“Base-load pump Off level” (menu 1.13).

1.13*

Base-load pump Off level

0.06..12.5m

0.23m

Operating mode “drain”: Value must be 0.03 m lower than
the “Base-load pump On” level (menu 1.12).

Operating mode “fill”: Value mandatory 0.03 m higher than
the “Base-load pump On level” (menu 1.12).

1.14*

Level peak-load pump 1 on
0.06..12.5m

0.42m

Operating mode “drain”: The value must be 0.03 m higher
than the “Peak-load pump 1 On” level (menu 1.15). The
switch-on level must be greater than/equal to the switch-
on level of the base-load pump (menu 1.12).

Operating mode “fill”: The value must be 0.03 m lower than
the “Peak-load pump 1 Off” level (menu 1.15). The switch-
on level must be lower than/equal to the switch-on level
of the base-load pump (menu 1.12).

1.15%

Peak-load pump 1 Off level
0.06..12.5m

0.25m

Operating mode “drain”: Value mandatory 0.03 m lower
than the “Peak-load pump 1 On” level (menu 1.14). The
switch-off level must be greater than/equal to the switch-
on level of the base-load pump (menu 1.13).

Operating mode “fill”: Value must be 0.03 m higher than
the “Peak-load pump 1 On” level (menu 1.14). The switch-
off level must be lower than/equal to the switch-off level
of the base-load pump (menu 1.13).

1.16*

Peak-load pump 2 On level
0.06..12.5m

0.42m

Operating mode “drain”: The value must be 0.03 m higher
than the “Peak-load pump 2 Off” level (menu 1.17). The
switch-on level must be greater than/equal to the switch-
on level of the peak-load pump (menu 1.14).

Operating mode “fill”: The value must be 0.03 m lower than
the “Peak-load pump 2 Off” level (menu 1.17). The switch-
on level must be lower than/equal to the switch-on level
of the peak-load pump (menu 1.14).

85



Fig. 64: Menu 1.17

Fig. 65: Menu 2.01

Fig. 66: Menu 2.02

Fig. 67: Menu 2.03

Fig. 68: Menu 2.04
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Menu no.
Description
Value range**
Factory setting

Explanation

1.17*

Peak-load pump 2 Off level

0.06..12.5m

0.25m

Operating mode “drain”: The value must be 0.03 m lower
than the “Peak-load pump 2 On” level (menu 1.16). The

switch-off level must be greater than/equal to the switch-
off level of the peak-load pump (menu 1.15).

Operating mode “fill”: The value must be 0.03 m higher
than the “Peak-load pump 2 On” level (menu 1.16). The
switch-off level must be lower than/equal to the switch-
off level of the peak-load pump (menu 1.15).

Menu 2: ModBus field bus connection

The switchgear is equipped with an RS485 interface for connection via ModBus RTU.
Different parameters can be read and also changed to some extent via the interface. In
this case, the switchgear works as a Modbus slave. An overview of individual parameters
and a description of the data types used are shown in the appendix. To use the ModBus
interface, the settings must be changed in the following menus:

Menu no.
Description

Value range

Factory setting

Menu no.
Description
Value range
Factory setting

Menu no.
Description
Value range
Factory setting

Menu no.
Description
Value range

Factory setting

2.01

ModBus RTU interface On/Off

on, off
off

2.02

Baud rate

9600; 19200; 38400; 76800
19200

2.03

Slave address
1..254

10

2.04
Parity
none, even, odd

even
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Menu no. 2.05

Description Number of stop bits
Value range 1;2

Factory setting 1

Fig. 69: Menu 2.05

Menu 3: Enable pumps

To operate the system, the operating mode must be set for each pump and the pumps
enabled:

= At the factory, every pump is set to the “auto” operating mode.

= Automatic mode starts after the pumps have been enabled in menu 3.01.

NOTICE! Required settings for the initial configuration.

During the initial configuration, a direction of rotation check must be performed on the
pumps and the motor current monitoring set exactly. The following settings must be
made to perform the initial configuration:

= Switch off the pumps: Set to “off”, menu 3.02 to 3.04.

= Enable pumps: Menu 3.01 set to “on”.

Menu no. 3.02..3.04
Description Operating mode pump 1 ... Pump 3
Value range off, Hand, Auto

7Factoryisettingi Y 7Aut; | W a

off = pumF;chhedioff
Hand = manual operation pump, as long as the button is

Fig. 70: Menu 3.02 pressed.

Explanation Auto = level-control dependent automatic operation of the
pump
NOTICE! For the initial configuration, change the value to
llof "!

Menu no. 3.01

Description Enable pumps

Value range on, off

Factory setting off

off = pumps are locked and cannot be started. NO-

TICE! Manual operation or forced switch-on are also not
Fig. 71: Menu 3.01 Explanation possible!

on = pumps are switched on/off, depending on the operat-
ing mode set

8.5.1 Adjust motor current monitoring

DANGER

Risk of fatal injury due to electrical current!

Only operate the switchgear when closed. There is a risk of fatal injury from open
switchgear! Electrical work on the internal components must be carried out by a
qualified electrician.

Show the current value of the motor current monitoring
1. Press the operating button for 3 s.
= Menu 1.00 appears.
2. Turn the operating button until menu 4 appears.
3. Press the operating button.
= Menu 4.01 appears.

4. Turn the operating button until menu 4.25 to 4.27 appears.
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8.5.2

8.6

88

Check the direction of rotation of

the connected pumps

Start automatic mode

®

Commissioning

= Menu 4.25: Show the set motor current for pump 1.
= Menu 4.26: Show the set motor current for pump 2.
= Menu 4.27: Show the set motor current for pump 3.

» Checked the current value of the motor current monitoring.
Compare the set value to the specification on the rating plate. If the set value dif-
fers from the specification on the rating plate, adjust the value.

Adjust the motor current monitoring value
v’ Motor current monitoring settings checked.
1. Turn the operating button until menu 4.25 to 4.27 appears.
= Menu 4.25: Show the set motor current for pump 1.
= Menu 4.26: Show the set motor current for pump 2.
= Menu 4.27: Show the set motor current for pump 3.

2. Open the switchgear.
DANGER! Risk of fatal injury due to electrical current! When working on open
switchgear, there is a risk of fatal injury! All work must be carried out by a qual-
ified electrician!

3. Correct the motor current at the potentiometer with a screwdriver (see Overview
of components [P 63]). Read changes directly off the display.

4, Once all of the motor currents have been corrected, close the switchgear.

» Motor current monitoring set. Perform direction of rotation check.

NOTICE

Rotating field, power supply and pump connection

The rotating field is routed from the mains connection directly to the pump connec-
tion. Check the required rotating field of the pumps to be connected (clockwise or
counter-clockwise)! Observe the installation and operating instructions of the
pumps.

Perform a test run to check the direction of rotation of the pumps. CAUTION! Property
damage! Perform the test run under the prescribed operating conditions.

v’ The switchgear is closed.
v Configuration of menu 5 and menu 1 complete.
v All pumps are switched off in menu 3.02 to 3.04: Value “off".

v’ The pumps are enabled in menu 3.01: Value “on”.
1. Start Easy Actions menu: Turn the operating button 180°.

2. Select the pump’s manual operation mode: Turn the operating button until the
menu item is displayed:
— Pump 1: P1 Hand
— Pump 2: P2 Hand
— Pump 3: P3 Hand

3. Start test run: Press the operating button. The pump runs until the operating but-
ton is released.

4. Check the direction of rotation: Check the measured values for delivery head and
volume flow.

= Incorrect direction of rotation: Exchange the two phases on the pump con-
nection.

» Direction of rotation checked and corrected as necessary. The initial configuration
is complete.

Automatic mode after initial configuration

v’ The switchgear is closed.
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v Configuration complete.

v Direction of rotation correct.

v’ Motor current monitoring set correctly.

1.
2.

Start Easy Actions menu: Turn the operating button 180°.

Select the pump for automatic mode: Turn the operating button until the menu
item is displayed:

— Pump 1: P1 Auto

— Pump 2: P2 Auto

— Pump 3: P3 Auto

. Press the operating button.

= Automatic mode is set for the selected pump. Alternatively, setting can be
performed in Menu 3.02 to 3.04.

Automatic mode switched on. The pumps are switched on and off automatically,
depending on the fill levels.

Automatic mode after decommissioning

v’ The switchgear is closed.

v’ Checked configuration.

V" Parameter input enabled: Menu 7.01 shows on.

8.7 During operation

1.

Press the operating button for 3 s.

= Menu 1.00 appears.

. Turn the operating button until menu 3.00 appears

. Press the operating button.

= Menu 3.01 appears.

. Press the operating button.
. Change value to “on”.

. Press the operating button.

= Value saved, pump enabled.

Automatic mode switched on. The pumps are switched on and off automatically,
depending on the fill levels.

During operation make sure the following points are observed:

= Keep the switchgear closed and secure it against unauthorised opening.

= Switchgear attached in an overflow-proof manner (protection class IP54).
= Not exposed to direct sunlight.

= Ambient temperature between -30 °C and +50 °C.

The following items of information are shown on the main screen:
= Pump status:
— Number of registered pumps
— Pump activated/deactivated
— Pump On/Off
= Operation with standby pump
= Operating mode: fill or drain
= Current water level or switching state of the float switch
= Active field bus operation

Furthermore, the following information is available via menu 4:

Installation and operating instructions Wilo-Control EC-L

1.

2.
3.
>

Press the operating button for 3 s.

= Menu 1.00 appears.
Turn the operating button until menu 4 appears.
Press the operating button.

Menu 4.xx appears.

Current water level in m
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Current switching state of the float switch

Switchgear running time
The time* is stated depending on the unit, in minutes (min), hours
(h) or days (d).

Running time: Pump 1

The time* is stated depending on the unit in minutes (min), hours (h)
or days (d). The display varies, depending on the timespan:

1 hour: Display in 0 ... 59 minutes, unit: min

2 hours to 24 hours: Display in hours and minutes, separated by a
decimal point, e.g. 10.59, unit: h

2 days to 999 days: Display in days and hours, separated by a
decimal point, e.g. 123.7, unit: d

From 1000 days: Display in days, unit: d

Running time: Pump 2

The time* is stated depending on the unit in minutes (min), hours (h)
or days (d).

Running time: Pump 3
The time* is stated depending on the unit in minutes (min), hours (h)
or days (d).

Switchgear switching cycle

Switching cycle;PLEnp 17
Switching cycles: Pump 2
Switching cycles: Pump 3

Serial number
Display switches between the 1st and 2nd four digits.

Switchgear type
Software version

Set value for the motor current monitoring value: Pump 1
max. rated current in A

Set value for the motor current monitoring value: Pump 2
max. rated current in A

Set value for the motor current monitoring value: Pump 3
max. rated current in A

Current rated current of pump 1in A

display changes between L1, L2 and L3

press and hold the operating button. The pump starts after 2 s of
pumping operation until the operating button is released.

Current rated current in A for pump 2

display changes between L1, L2 and L3

press and hold the operating button. The pump starts after 2 s of
pumping operation until the operating button is released.
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9.1

9.2

9.3

9.4

Shut-down m

Current rated current in A for pump 3

display changes between L1,L2 and L3

press and hold the operating button. The pump starts after 2 s of
pumping operation until the operating button is released.

Shut-down
Personnel qualifications = Electrical work: A qualified electrician must carry out the electrical work.
= Installation/dismantling: The technician must be trained in the use of the necessary
tools and fixation materials for the relevant construction site.
Operator responsibilities = Observe locally applicable accident prevention and safety regulations of trade associ-
ations.
= Make sure that the personnel has had the corresponding training for the specified work.
= Train the personnel on how the system operates.
= When working in enclosed spaces, a second person must be present for safety reasons.
= Ensure enclosed spaces have sufficient ventilation.
= Take immediate countermeasures if there is a build-up of toxic or suffocating gases!
Shut-down - . . . .
To decommission the pumps, switch off the pump and switchgear at the main switch.
The settings are stored retentively in the switchgear and are not deleted. This ensures
that the switchgear is always ready for operation. During the standstill period, adhere to
the following points:
= Ambient temperature: -30 ... +50 °C
= Humidity: max. 90 %, non-condensing
v’ Parameter input enabled: Menu 7.01 shows on.
1. Press the operating button for 3 s.
= Menu 1.00 appears.
2. Turn the operating button until menu 3.00 appears
3. Press the operating button.
= Menu 3.01 appears.
4. Press the operating button.
5. Change value to “off”.
6. Press the operating button.
= Value saved, pump switched off.
7. Turn the main switch to the “OFF” position.
8. Secure the main switch against being switched on by unauthorised persons (e.g.
lock main switch)
» Switchgear switched off.
Removal

DANGER

Risk of death due to electrocution!

Improper conduct when carrying out electrical work can lead to death due to electric
shock! Electrical work must be carried out by a qualified electrician in accordance
with the locally applicable regulations.

v Decommissioning performed.

v’ Mains connection is switched so that it is voltage-free and safeguarded against
being activated by unauthorised persons.

v’ The power connection for fault and run signals is switched so that it is voltage-free
and safeguarded against being activated by unauthorised persons.

1. Open the switchgear.

2. Disconnect all connection cables and pull them out through the threaded cable
connection.

3. Close off the ends of the connection cables watertight.
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m Maintenance and repair

4. Seal threaded cable connections watertight.
5. Support the switchgear (e.g. get a second person to help).

6. Loosen the switchgear fastening screws and remove the switchgear from the
structure.

» Switchgear removed. Observe the following for storage!

10 Maintenance and repair
DANGER
Risk of death due to electrocution!
Improper conduct when carrying out electrical work can lead to death due to electric
shock! Electrical work must be carried out by a qualified electrician in accordance
with the locally applicable regulations.
NOTICE
@ Unauthorised work or structural changes are prohibited!
Only maintenance and repair work described in this manual may be carried out. All
other works and any alterations to the construction may only be carried out by the
manufacturer.
10.1 Maintenance intervals
Regular
= Clean switchgear.
Annually
= Check electro-mechanical components for wear.
After 10 years
= General overhaul
10.2 Maintenance tasks
Cleaning switchgear
v’ Switch off switchgear.
1. Clean switchgear with a damp cotton cloth.
Do not use any aggressive or scouring cleaners or fluids!
Check electro-mechanical components for wear
Get electro-mechanical components (e.g. contactor combinations) checked for wear by
an electrician. If wear is ascertained, have the affected components replaced by an
electrician or Wilo Customer Service.
General overhaul
During a general overhaul, all of the components, wiring and the housing are checked
for wear. Defective or worn components are replaced.
10.3 Maintenance interval display

The switchgear has an integrated maintenance interval indicator. Once the set interval
has expired, “SER” on the main screen blinks. The next interval starts automatically by
resetting the current interval. The function is disabled at the factory.

Fig. 72: Maintenance interval display
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Fig. 73: Activating the maintenance interval

Fig. 74: Reset the maintenance interval

Faults, causes and remedies

Operator responsibilities

Fault indication

Faults, causes and remedies m

Activating the interval display
v Parameter input enabled: Menu 7.01 shows on.
1. Press the operating button for 3 s.
= Menu 1.00 appears.
2. Turn the operating button until menu 7 appears
3. Press operating button.
= Menu 7.01 appears.
4. Turn the operating button until menu 7.07 appears.
5. Press the operating button.

6. Set the desired interval:
- 0 = interval display off.
- 0.25 = quarterly
- 0.5 = six-monthly
1 =annually
2 = every two years

7. Press the operating button.
= Value is saved.
» Interval display is activated.
Reset the maintenance interval
v' The “SER” message flashes on the display.
V" Parameter input enabled: Menu 7.01 shows on.
1. Press the operating button for 3 s.
= Menu 1.00 appears.
2. Turn the operating button until menu 7 appears
3. Press operating button.
= Menu 7.01 appears.
. Turn the operating button until menu 7.08 appears.
. Press the operating button.

. Change value to “on”.

N o v =

. Press the operating button.
= Display reset.

» Current maintenance interval reset, new maintenance interval started.

DANGER

Risk of death due to electrocution!

Improper conduct when carrying out electrical work can lead to death due to electric
shock! Electrical work must be carried out by a qualified electrician in accordance
with the locally applicable regulations.

= Observe locally applicable accident prevention and safety regulations of trade associ-
ations.

= Make sure that the personnel has had the corresponding training for the specified work.

= Train the personnel on how the system operates.

= When working in enclosed spaces, a second person must be present for safety reasons.

= Ensure enclosed spaces have sufficient ventilation.

= Take immediate countermeasures if there is a build-up of toxic or suffocating gases!

Possible faults are shown by the fault LEDs and alphanumeric codes on the display. Get
the system checked according to the displayed fault and have defective components
replaced. Faults are displayed in various ways:

= Fault in the control/on the switchgear:
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m Faults, causes and remedies

— The red fault signal LED lights up.

— The error code is shown on the display and stored in the fault memory.
— The contact is activated for the collective fault signal.

— If the internal buzzer is activated, there is an audible alarm signal.
Pump fault

Status icon of the respective pump flashes on the display.

11.3 Fault acknowledgement Switch off the alarm by pressing the operating button. Acknowledge the fault via the

main menu or Easy Actions menu.
Main menu
V" All faults rectified.
1. Press the operating button for 3 s.
= Menu 1.00 appears.
2. Turn the operating button until menu 6 appears.
3. Press the operating button.
= Menu 6.01 appears.
. Press the operating button.
. Change value to “reset”: Turn the operating button.

. Press the operating button.

vV o unn &

The fault indication is reset.

Fig. 75: Acknowledge fault

Easy Actions menu
V" All faults rectified.
1. Starting the Easy Actions menu: Turn operating button 180°.
2. Select menu item “Err reset”.
3. Press the operating button.

» The fault indication is reset.

Fault acknowledgement failed

If there are further faults, the faults are displayed as follows:
= The fault LED lights up.
= The error code of the last fault is shown in the display.

All other faults can be called up from the fault memory.

If all faults have been rectified, acknowledge the faults again.

11.4 Fault memo . .
4 The switchgear stores the last ten faults in the fault memory. The fault memory works

according to the first in/first out principle. The faults are displayed in descending order
in the menu items 6.02 to 6.11:

= 6.02: the last/latest fault

= 6.11: the oldest fault

11.5 Error codes
N S
Rotating field error Mains connection faulty, incorrect | Establish a clockwise rotating field at the mains
£006 rotating field connection. In case of an alternating current
connection, deactivate rotating field monit-
oring!
E014.x Leakage detection The moisture probe of the connec- | See the installation and operating instructions
’ ted pump was tripped. of the connected pump
040 Fault, level sensor No connection to the sensor Check the connection cable and sensor, replace
the defective component.
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I N L A

Operating mode “drain”: Dry-running level reached Check inlet and system parameters.
E062 Dry-running protection active** Check that the float switch is working correctly,
replace the defective component.
Operating mode “fill”: Min. water level, below minimum Check inlet and system parameters.
E062 Min. water level active** value Check that the float switch is working correctly,
replace the defective component.
High water alarm active High water level reached Check inlet and system parameters.
E066 Check that the float switch is working correctly,
replace the defective component.
Extern OFF active The “Extern OFF” contact is active, | Check the connection of the “Extern OFF” con-
E068 the active contact is defined as tact as per the current connection diagram.
alarm
Fault pump** No feedback from the correspond- | Check functionality of pump.
ing contactor, bimetallic strip or ex- | Check that the motor has sufficient cooling.
E080.x .
cess current tripped. Check the set rated current.

Contact customer service.

Pump running time monitoring*** | Maximum running time of the pump | Check the operating parameters (inlet, switch-
E085.x exceeded ing points).
Check that other pumps function.

090 Plausibility error Float switches are in incorrect se- Check the installation and connections of the
quence float switch.
Pump starts exceeded*** The max. number of pump starts Check the operating parameters (inlet, switch-
E140.x has been exceeded ing points).

Check that other pumps function.

Pump running time monitori;g;* Maximum run%g;me of the pumpi Check the operating parameters (inlet, switch-
E141.x exceeded ing points).
Check that other pumps function.

Key:

*“x” = info on the relevant pump to which the fault shown refers.
** Fault must be manually acknowledged in ex-mode!

*** Fault must be generally manually acknowledged.

11.6 Further steps for troubleshootin S . .
P 9 If the points listed here do not rectify the fault, please contact customer service. Costs

may be incurred if other services are used. For more details, please contact customer
service.

12 Disposal

121 Rechargeable battery Rechargeable batteries do not belong in domestic waste and must be removed before

the product is disposed of. End consumers are legally obliged to return all used re-
chargeable batteries. To this end, you can return used rechargeable batteries free of
charge at municipal collection points or specialist dealers.

NOTICE

Disposal in domestic waste is forbidden!

Affected rechargeable batteries are marked with this symbol. The identifier for the
heavy metal they contain is displayed beneath the graphic:

+ Hg (mercury)
« Pb(lead)
« Cd(cadmium)

12.2 Information on the collection of . ) . . .
. . Proper disposal and appropriate recycling of this product prevents damage to the envi-
used electrical and electronic
ronment and danger to your personal health.
products
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NOTICE
Disposal in domestic waste is forbidden!
|

In the European Union, this symbol can appear on the product, the packaging or the
accompanying documentation. It means that the electrical and electronic products
in question must not be disposed of along with domestic waste.

To ensure proper handling, recycling and disposal of the used products in question,
please note the following points:

= Only hand over these products at designated, certified collecting points.

= Observe the locally applicable regulations!

Please consult your local municipality, the nearest waste disposal site, or the dealer who
sold the product to you for information on proper disposal. Further recycling informa-
tion at www.wilo-recycling.com.

13 Appendix

13.1 Potentially explosive atmo-
spheres: Connection of signal
transmitters and pumps

DANGER

Risk of explosion if the switchgear is installed in potentially explosive
areas!

The switchgear does not have its own explosion protection class and must always be
installed outside of potentially explosive areas! The connection must be made by a
qualified electrician.

13.11  Ex-zones The connected pumps and signal transmitters may only be used in the ex-zones 1 and

2. Use in ex-zone 0 is prohibited!

13.1.2 Pumps = Pumps comply with the ignition protection class “flameproof enclosure”.
= Connect pumps directly to the switchgear. The use of electronic start-up controllers is
prohibited!
= Connect monitoring devices outside of the flameproof enclosure via a cut-off relay
(Ex-i, intrinsically safe circuit).

13.1.3  Signal transmitter . . _— . .
9 Connect signal transmitters inside explosive atmospheres via an ex cut-off relay or a

Zener barrier (intrinsically safe circuit)!

13.1.4  Connection, thermal motor mon-
itoring

Connect the bimetallic strip to the terminal strip for active ex-mode (see Overview of
components [» 63], item 4b). For details on the terminal number, see the overview of

“wyn

_— connections in the cover. The “x” in the symbol states the respective pump.

!

@)

Fig. 76: Overview of connections, terminal lay-
out
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13.1.5 Dry-running protection connec-

tion
DANGER! Risk of explosion due to incorrect execution! Monitoring of the dry-run-
ning level must be performed with a separate float switch!

- Connect the float switch to the terminal strip for active ex-mode (see Overview of
A components [» 63], item 4b). For details on the terminal number, see the overview of
—_—— connections in the cover.

s

®
=
<

Fig. 77: Overview of connections, terminal lay-
out

13.1.6  Switchgear configuration: Switch-
ing on ex-mode
Adapted functions

Ex-mode adapts the following functions:
= Follow-up times
All follow-up times are ignored and the pumps switched off immediately!

= Dry-running level (by level sensor or dynamic pressure bell)
The pumps can first be switched on again once the “All pumps Off” fill level has been
exceeded!

= Alarm dry-running protection (via float switch)
Alarm manual reset (anti-reactivation lock)!

= Alarm thermal motor monitoring
Alarm manual reset (anti-reactivation lock)!
Activating ex-mode
1. Press the operating button for 3 s.
= Menu 1.00 appears.
2. Turn the operating button until menu 5 appears.
3. Press the operating button.
= Menu 5.01 appears.
. Turn the operating button until menu 5.64 appears.
. Press the operating button.
. Change value to “on”: Turn the operating button.

. Press the operating button.

4
5
6
7
>

3~400V, 2-pole, direct starting

Ex-mode switched on.

13.2 System impedances

Power in kW System impedance in Connections/h
ohms

2.2 0.257 12
2.2 0.212 18
2.2 0.186 24
2.2 0.167 30
3.0 0.204 6
3.0 0.148 12
3.0 0.122 18
3.0 0.107 24
4.0 0.130 6
4.0 0.094 12
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13.4

98

Overview of the symbols

Terminal diagram overview

Appendix

3~400 V, 2-pole, direct starting

Power in kW System impedance in Connections/h
ohms

4.0 0.077 18

Sym- | Description
bol

Standby:
Symbol lights up: The switchgear is switched on and ready for operation.
Symbol flashes: Follow-up time of pump 1 active

Value input not possible:
@ 1. Input disabled
2. The accessed menu is only a value display.

Pumps ready for operation/deactivated:
@ Symbol lights up: Pump is available and ready for operation.

Symbol flashes: Pump is deactivated.

Pumps work/fault:
Symbol lights up: Pump is in operation.
Symbol flashes: Pump fault

8| A pump has been determined as the standby pump.

E, Operating mode: “drain”
Operating mode: “fill”
>
B
@ High water level reached

f Operating mode “drain”: Dry-running level too low
| S—

Operating mode “fill”: Level for low water too low

.S Input “Extern OFF” active: All pumps switched off
There is at least one current (unacknowledged) error message.

. The device communicates using a field bus system.
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Appendix

Wiring diagram EC-L1... and EC-L2...
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2/3 Output: Individual run signal pump 1 31/32 Input: “Pump 2 on” float switch

4/5 Output: Individual fault signal pump 1 33/34 Input: “High water” float switch

8/9 Output: Individual fault signal pump 2 37/38 Input: Thermal winding monitor pump 1

10/11 Output: Individual run signal pump 2 39/40 Input: Thermal winding monitor pump 2

13/14/15 Output: Collective run signal 41/42 Output: Analogue output for displaying the actual level
value

16/17/18 Output: Collective fault signal 45/46 Input: Level sensor &4 — 20 mA

19/20 Output: Power output 49/50 Input: Leakage detection pump 1

21/22 Input: Extern OFF 51/52 Input: Leakage detection pump 2

25/26 Input: “Dry-running protection” float switch 55/56 Input: “Dry-running protection” float switch (ex-mode)

27/28 Input: “All pumps off” float switch 57/58 Input: Thermal winding monitor pump 1 (ex-mode)

29/30 Input: “Pump 1 on” float switch 59/60 Input: Thermal winding monitor pump 2 (ex-mode)
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m Appendix

Terminal diagram EC-L3...
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1/2 Output: Power output 33/34 Input: “All pumps off” float switch

3/4 Output: Individual run signal pump 1 35/36 Input: “Pump 1 on” float switch

5/6 Output: Individual run signal pump 2 37/38 Input: “Pump 2 on” float switch

7/8 Output: Individual run signal pump 3 39/40 Input: “High water” float switch

11/12 Output: Individual fault signal pump 1 41/42 Input: Level sensor 4 — 20 mA

13/14 Output: Individual fault signal pump 2 47/48 Output: Analogue output for displaying the actual level
value

15/16 Output: Individual fault signal pump 3 63/64 Input: Leakage detection pump 1

17/18/19 Output: Collective run signal 65/66 Input: Leakage detection pump 2

20/21/22 Output: Collective fault signal 67/68 Input: Leakage detection pump 3

23/24 Input: Thermal winding monitor pump 1 75/76 Input: “Dry-running protection” float switch (ex-mode)

25/26 Input: Thermal winding monitor pump 2 77/78 Input: Thermal winding monitor pump 1 (ex-mode)

27/28 Input: Thermal winding monitor pump 3 79/80 Input: Thermal winding monitor pump 2 (ex-mode)

29/30 Input: Extern OFF 81/82 Input: Thermal winding monitor pump 3 (ex-mode)

31/32 Input: “Dry-running protection” float switch

13.5 ModBus: Data types —

Integers in the range from -32768 to 32767.

INT16 The number range actually used for a data point may be different.
UINT16 Unsigned integers in the range from 0 to 65535.

The number range actually used for a data point may be different.
ENUM Is a list. Only values listed in the parameters can be set.
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13.6

ModBus: Parameter overview

Appendix m

BOOL Boolean value is a parameter with exactly two states (0 — false and 1 —
true). Generally, all values greater than zero are classified as true.

Is an array of 16 Boolean values (bits). Values are indexed from 0 to 15.
The number read from or written to the register is the sum of all bits with
value 1 multiplied by 2 to the power of its index.

= Bit0:2°=1

= Bit1:2'=2

= Bit2:2°=4

= Bit3:2°=8

= Bit 4: 2= 16

= Bit 5:2° = 32

BITMAP* = Bit 6: 2° = 64

= Bit7:27 =128

= Bit 8: 2° = 256

= Bit 9:2°=512

= Bit 10: 2'° = 1024

= Bit 11: 2™ = 2048

= Bit 12: 2*2 = 4096

= Bit 13: 2" = 8192

= Bit 14: 2™ = 16384

= Bit 15: 2" = 32768 every 0

Is an array of 32 Boolean values (bits). The calculation details can be
found in the description for Bitmap.

BITMAP32

* Example for clarification:

Bit 3, 6, 8, 15 are 1 all others are 0. The sum is then 2°+2°+2%+2%° = 84+64+256+32768
= 33096. The other way round is also possible. Based on the bit with the highest index,
check whether the read number is greater than/equal to the power of two. If this is the
case, bit 1 is set and the power of two is deducted from the number. Then the check
with the bit with the next lower index and the recently calculated residual number is re-
peated until bit 0 is obtained for bit or the residual number is zero. Example for clarific-
ation: The read number is 1416. Bit 15 will be 0, since 1416 < 32768. Bit 14 to 11 will
also be 0. Bit 10 will be 1, since 1416 > 1024. The remainder will be 1416-1024=392.
Bit 9 will be 0, since 392 < 512. Bit 8 will be 1 since 392 > 256. The remainder will be
392-256=136. Bit 7 will be 1 since 136 > 128. The remainder will be 136-128=8. Bit 6
to 4 will be 0. Bit 3 will be 1 since 8=8. The remainder will be 0. Residual bits will thus be
2to 0.

Holding register Data type Added
(Protocol)

40001
(0)

Version communica-
tion profile

UINT16 0.001 31.000

40002
(1)

Wink service

RW 31.000

40003
(2)

Switch box type

SC R 31.000
SC...FC
SCe

CcC
CC...FC
CCe

SCe NWB
CCe NWB
EC

ECe

10. ECe NWB

LNV FWNHO

40014
(13)

Bus command timer

0.- RW 31.000
1. Off

2. Set

3. Active
4. Reset
5. Manual
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Holding register

(Protocol)

40015
(14)

Drives on/off

Appendix

BOOL

31.000

40025
(24)

Control mode

ENUM

p-c
dp-c
dp-v
dT-c
dT-v
n(TV)
n(TR)
n(TP)
n(TA)
9.n-c

10. fill

11. empty/drain
12.FTS

13. cleans/day
14. cleans/
month

PNV FEWN O

31.000

40026
(25)

Current value

INT16

0.1 bar
0.1m
0.1K
0.1°C
lcm
1 min
0.1h
0.1 psi

31.000

40041
(40)

Pump 1 mode

ENUM

. Off
.Hand
. Auto

RW

31.000

40042
(41)

Pump 2 mode

ENUM

Off
. Hand
Auto

RW

31.000

40043
(42)

Pump 3 mode

ENUM

Off
. Hand
. Auto

RW

31.000

40062
(61)

Switch box state

BITMAP

SBM
SSM

31.000

40139 - 40140
(138-139)

Error state

BITMAP32

: Sensor error
P man

P min

FC

TLS

Pump 1 Alarm
:Pump 2 Alarm
: Pump 3 Alarm
: Pump 4 Alarm
: Pump 5 Alarm
10: Pump 6
Alarm

11: -

12: -

13: Frost

14: Battery Low
15: High water
16: Priority off
17: Redundancy
18: Plausibility
19: Slave com-
munication

20: Net supply
21: Leakage

Yo

31.000
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Appendix m

Holding register Data type Added
(Protocol)

40141 Acknowledge BOOL 31.000
(140)
40142 Alarm history index | UINT16 RW 31.000
(141)
40143 Alarm history error | UINT16 0.1 R 31.000
(142) code

State float swiches | BITMAP 0: DR R 31.102
40198 1: Ps off
(197) 2:Plon

3:P2on
4: HW

40204 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(203) level 1
40205 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(204) level 2
40206 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(205) level 3
40212 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(211) level 1
40213 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(212) level 2
40214 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(213) level 3
40220 Dry run level UNIT16 lcm RW 31.102
(219)
40222 High water level UNIT16 lcm RW 31.102
(221)
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Généralités

A propos de cette notice

Droits d'auteur

Réserve de modifications

Garantie

Sécurité

Généralités

La notice de montage et de mise en service fait partie intégrante du produit. Lire cette
notice avant d'effectuer un travail quelconque et la conserver a tout instant a portée de
main. Le strict respect de cette notice est la condition nécessaire a I'installation et a
I'utilisation conformes du produit. Respecter toutes les indications et identifications fi-
gurant sur le produit.

La langue de la notice de montage et de mise en service d'origine est I'allemand. Toutes
les autres langues de la présente notice sont une traduction de la notice de montage et
de mise en service d'origine.

Le fabricant jouit des droits de propriété intellectuelle sur cette notice de montage et
de mise en service. La reproduction de son contenu, quelle qu'en soit la forme, est in-
terdite. Elle ne doit étre ni diffusée ni utilisée a des fins destinées a la concurrence, ni
étre transmise a un tiers.

Le fabricant se réserve le droit d'effectuer des modifications techniques sur le produit
ou ses composants individuels. Les figures utilisées peuvent différer du produit original
et sont uniquement destinées a fournir un exemple de représentation du produit.

Les indications fournies dans les « Conditions générales de vente » actuelles ont cours
de validité quant a la garantie et la période de cette garantie. Elles figurent sous :
www.wilo.com/legal

Les points divergents doivent étre consignés dans le contrat et &tre examinés en priori-
té.

Demande de garantie

Si les points suivants ont été respectés, le fabricant s'engage a réparer tout dommage
qualitatif ou constructif :

Les défauts doivent étre signalés par écrit au fabricant dans les délais stipulés dans la

garantie.

L'utilisation doit étre conforme a l'usage prévu.

Tous les dispositifs de surveillance doivent étre raccordés et contrdlés avant leur mise
en service.

Exclusion de la garantie

Une exclusion de la garantie exclut toute responsabilité en cas de dommages corporels,
matériels ou financiers. Cette exclusion entre en vigueur des lors que I'un des points
suivants s'applique :

Dimensionnement inadéquat en raison d'indications insuffisantes ou erronées de la part
de I'opérateur ou du contractant

Non-respect de la notice de montage et de mise en service

Utilisation non conforme a I'usage prévu

Stockage et transport non conformes

Montage ou démontage erroné

Entretien insuffisant

Réparation non autorisée

Travaux de construction insuffisants

Influences chimiques, électriques ou électrochimiques

Usure

Ce chapitre renferme des consignes essentielles concernant chaque phase de vie de la
pompe. La non-observation de ces consignes peut entrainer les dangers suivants :
Mise en danger des personnes due aux actions électriques, électromagnétiques ou mé-
caniques

Danger pour I'environnement par fuite de matiéres dangereuses

Dommages matériels

Défaillance de fonctions importantes

Le non-respect des consignes rendra nulle toute demande d'indemnisation suite a des
dommages.

Respecter en outre les instructions et consignes de sécurité dans les autres cha-
pitres !
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2.1

2.2

Sécurité “

Signalisation de consignes de sé-

curité Dans cette notice de montage et de mise en service, des consignes de sécurité relatives

aux dommages matériels et corporels sont signalées de différentes manieres :
= Les consignes de sécurité relatives aux dommages corporels commencent par une
mention d'avertissement et sont précédées par un symbole correspondant.

DANGER

Type et source de dangers !
Conséquences des dangers et consignes pour en éviter la survenue.

= Les consignes de sécurité relatives aux dommages matériels commencent par une men-
tion d'avertissement et sont représentées sans symbole.

ATTENTION

Type et source de dangers !
Conséquences ou informations.

Mentions d'avertissement
= Danger!!
Le non-respect entraine la mort ou des blessures trés graves.
= Avertissement !
Le non-respect peut entrainer des blessures (trés graves).
= Attention !
Le non-respect peut causer des dommages matériels, voire une perte totale du produit.
= Remarque !
Remarque utile sur le maniement du produit

Annotation

v’ Condition
1. Etape de travail/énumération
= Remarque/instructions

» Résultat

Symboles

Les symboles suivants sont utilisés dans cette notice :

Danger lié a la tension électrique

.{} Danger dii a une atmospheére explosive

Remarque utile

ualification du personnel .
Q P Le personnel doit :

= Connaitre les dispositions locales en vigueur en matiére de prévention des accidents.
= Avoir lu et compris la notice de montage et de mise en service.

Le personnel doit posséder les qualifications suivantes :

= Travaux électriques : les travaux électriques doivent étre réalisés par un électricien qua-
lifié.

= Travaux de montage/démontage : le montage/démontage doit &tre réalisé par un tech-
nicien qualifié formé a I'utilisation des outils nécessaires et matériels de fixation requis
pour le travail de construction correspondant.

= Service/commande : le personnel de service doit connaitre le fonctionnement de I'ins-
tallation dans son ensemble.

Définition « Electricien »

Un électricien est une personne bénéficiant d'une formation, de connaissances et d'une
expérience, capable d'identifier les dangers de I'électricité et de les éviter.
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2.3

2.4

2.5

2.6

2.7

2.8

31
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Travaux électriques

Dispositifs de controle

Travaux de montage/démontage

Pendant le fonctionnement

Travaux d'entretien

Obligations de I'opérateur

Utilisation

Applications

Utilisation non conforme

Utilisation

Toujours faire effectuer les travaux électriques par un électricien qualifié.

Avant d'effectuer un travail quelconque, débrancher le produit de I'alimentation élec-
trique et le protéger contre toute remise en service intempestive.

Pour les connexions électriques, respecter les prescriptions locales.

Respecter les prescriptions indiquées par le fournisseur d'énergie local.

Effectuer la mise a la terre du produit.

Respecter les caractéristiques techniques.

Remplacerimmédiatement tout cable de raccordement défectueux.

Disjoncteurs

La taille et la caractéristique de commutation des disjoncteurs doivent étre conformes
au courant nominal des consommateurs raccordés. Respecter les prescriptions locales
envigueur.

Respecter les lois et réglementations relatives a la sécurité sur le poste de travail et a la
prévention des accidents sur I'emplacement de I'utilisation du produit.

Débrancher le produit de I'alimentation électrique et le protéger contre toute remise en
service.

Utiliser un matériel de fixation adapté a la surface du lieu d'installation.

Le produit n'est pas étanche a I'eau. Choisir un lieu d'installation approprié !

Ne pas déformer le corps du produit pendant le montage. Une déformation peut nuire a
I'étanchéité des joints et avoir un impact sur la classe de protection IP spécifiée.

Ne pas installer le produit dans un secteur a risque d'explosion.

Le produit n'est pas étanche a I'eau. Tenir compte de la classe de protection IP54.

La température ambiante doit étre comprise entre -30 et +50 °C.

Le taux d'humidité de I'air maximal ne doit pas excéder 90 % (sans condensation).

Ne pas ouvrir le coffret de commande.

L'opérateur a le devoir de signalerimmédiatement toute panne ou irrégularité a son
responsable.

En cas de détérioration au niveau du produit ou du cable, arréterimmédiatement le pro-
duit.

Ne pas utiliser de détergents agressifs ou abrasifs.

Le produit n'est pas étanche a I'eau. Ne pas immerger dans des liquides.

Réaliser uniquement les travaux d'entretien qui sont décrits dans la présente notice de
montage et de mise en service.

Seuls les composants originaux du fabricant doivent étre utilisés pour I'entretien et la
réparation. Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'utilisation d'autres com-
posants.

Mettre a disposition la notice de montage et de mise en service rédigée dans la langue
parlée par le personnel.

Garantir la formation du personnel pour les travaux indiqués.

Maintenir constamment lisible la plaque signalétique et de sécurité présente sur le pro-
duit.

Informer le personnel sur le mode de fonctionnement de l'installation.

Ecarter tout risque d'électrocution.

Afin de garantir la sécurité du déroulement du travail, définir les taches de chaque
membre du personnel.

Tenir a I'écart du produit les enfants et les personnes de moins de 16 ans ou dont les
capacités physiques, sensorielles et mentales sont limitées ! Un technicien qualifié doit
surveiller toutes personnes de moins de 18 ans !

Le coffret de commande permet de commander, en fonction du niveau, jusqu'a trois
pompes. Un interrupteur a flotteur, un capteur de niveau ou une cloche a immersion
peuvent étre utilisés comme transmetteur de niveau.

Le respect de cette notice fait aussi partie de |'utilisation conforme. Toute utilisation
sortant de ce cadre est considérée comme étant non conforme.

= Installation en secteurs a risque d'explosion
= Submersion du coffret de commande
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4 Description du produit

4.1 Structure

7]

Easy Control

Fig. 1: Facade du coffret de commande

4.2 Fonctionnement
4.3 Modes de fonctionnement
4.4 Caractéristiques techniques

Description du produit

1 Commutateur principal
2 Bouton de commande
3 Affichage LED

4 Ecran LCD

La facade du coffret de commande comprend les composants principaux suivants :
= Commutateur principal permettant de mettre en marche et d'arréter le coffret de com-
mande (non disponible pour la version « EMS »)

tions de menu

Bouton de commande pour la sélection des menus et la saisie des paramétres
LED permettant d'afficher I'état de fonctionnement actuel
Ecran LCD pour I'affichage des données d'exploitation actuelles et des différentes op-

En fonction du niveau de remplissage, chacune des pompes est démarrée ou arrétée
automatiquement. La détection du niveau se fait sous forme de régulation deux points
pour chaque pompe. Lorsque le niveau de fonctionnement a sec ou de submersion est
atteint, un signal visuel se déclenche et un arrét ou un démarrage forcé de toutes les
pompes a lieu. Les pannes sont enregistrées dans la mémoire des défauts.

Les données d'exploitation et états de fonctionnement actuels sont affichés sur I'écran
LCD et signalés par des LED. La commande et la saisie des parametres de fonctionne-
ment s'effectuent au moyen d'un bouton rotatif.

Le coffret de commande propose deux modes de fonctionnement :

Vidange (drain)
Remplissage (fill)

La sélection s'effectue via le menu.

Mode de fonctionnement « Vidange »

La fosse ou la cuve est vidée. Les pompes raccordées sont activées lorsque le niveau
augmente et désactivées lorsque le niveau baisse.

Mode de fonctionnement « Remplissage »

La cuve est remplie. Les pompes raccordées sont activées lorsque le niveau baisse et

désactivées lorsque le niveau augmente.

Date de fabrication* (MFY)
Alimentation réseau

Fréquence du réseau

Courant absorbé max. par pompe
Puissance nominale max. par pompe
Type de branchement de la pompe
Température ambiante/de service
Température de stockage
Humidité de I'air relative max.
Classe de protection

Sécurité électrique

Tension de commande

Matériau du corps

voir plaque signalétique
1~220/230V, 3~380/400 V
50/60 Hz

12A

4 kw

Direct

-30a+50°C
-30a+60°C

90 %, sans condensation
IP54

Degré de pollution Il
24V CC

Polycarbonate, résistant aux UV

*La date de fabrication est indiquée selon la norme 1SO 8601 : JJJJWww

= JJJJ = année
= W = abréviation de semaine

= ww = indication de la semaine calendaire

Notice de montage et de mise en service Wilo-Control EC-L
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4.5

4.6

4.7

4.8

4.9

4.10
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Entrées et sorties

Désignation

Fonctionnement sur commandes
de démarrage électriques

Installation en secteurs a risque
d'explosion

Etendue de la fourniture

Accessoires

Description du produit

Entrées
= Entrée analogique :
— 1 capteur de niveau 4-20 mA
= Entrées numériques :
— 2 ou 3interrupteurs a flotteur pour la détection du niveau
AVIS ! Si la détection du niveau s'effectue a I'aide d'interrupteurs a flotteur,
2 pompes maximum peuvent étre pilotées !

— linterrupteur a flotteur pour la détection du niveau de submersion
— linterrupteur a flotteur pour la détection du niveau de fonctionnement a sec/
manque d'eau
= Surveillance de la pompe :
— 1 entrée/pompe pour la surveillance thermique du bobinage par sonde bimétallique.
AVIS ! Les capteurs PTC ne peuvent pas étre raccordés !

— 1entrée/pompe pour la détection de fuites par électrode de détection d'humidité
= Autres entrées :
— 1 Extern OFF : pour la désactivation a distance de toutes les pompes
En mode de fonctionnement « Remplissage », cette entrée permet d'assurer la pro-
tection contre le fonctionnement a sec.

Sorties
= Contacts secs:
— 1 contact inverseur pour report de défauts centralisé
— 1 contact inverseur pour report de marche centralisé
— 1 contact de repos par pompe pour report de défauts individuel
— 1 contact a fermeture par pompe pour report de marche individuel
= Autres sorties :
— 1 sortie de puissance pour raccorder un indicateur d'alarme (visuelle ou sonore)
Valeur de raccordement : 24 V CC, max. 4 VA

— 1 sortie analogique 0-10 V pour I'affichage de la valeur de niveau

Exemple : Wilo-Control EC-L 2x12A-MT34-DOL-WM-X

EC Coffret de commande Easy Control pour pompes a vitesse fixe
L Commande en fonction du niveau des pompes
2X Nombre max. de pompes pouvant étre raccordées
12A Courant nominal max. en A par pompe
Alimentation réseau :
MT34 M = courant alternatif (1~220/230 V)
T34 = courant triphasé (3~380/400 V)
DOL Type de branchement de la pompe : Direct
WM Montage mural
Versions :
EMS = sans commutateur principal (le dispositif de coupure de courant
X doit étre fourni par le client !)

IPS = avec capteur de pression intégré pour le raccordement d'une
cloche a immersion

Le coffret de commande doit étre directement raccordé a la pompe et au réseau d'ali-
mentation électrique. Le branchement intermédiaire de commandes de démarrage
électroniques supplémentaires (par ex. un convertisseur de fréquence) est interdit !

Le coffret de commande ne bénéficie pas de la classe de protection appropriée pour
une utilisation en secteur a risque d'explosion. Le coffret de commande ne doit en au-
cun cas étre installé dans un secteur a risque d'explosion.

= Coffret de commande
= Notice de montage et de mise en service

= Interrupteur a flotteur pour eaux usées et chargées
= Capteur de niveau 4-20 mA

= Détecteur de niveau

= Cloche a immersion et systéme par bulles d'air
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Transport et stockage “

= Témoin lumineux 24 V CC

= Voyant lumineux a flash 230 V

= Alarme sonore 230V

= Accumulateur pour alarme indépendante du secteur
= Relais d'isolation Ex

= Barriere Zener

5 Transport et stockage
51 Livraison Aprés réception, vérifierimmédiatement que le contenu de la livraison est intact et
complet. Tout défaut constaté doit étre stipulé sur le bordereau de livraison et signalé a
I'entreprise de transport ou au fabricant le jour de la réception. Toute réclamation pos-
térieure ne sera pas valide.
5.2 Transport = Nettoyer le coffret de commande.
= Fermer hermétiquement les orifices du coffret pour le rendre étanche a I'eau.
= Prévoir un emballage protégeant le produit des chocs et étanche a I'eau.
Remplacer sans délai les emballages détrempés !
ATTENTION
Les emballages détrempés peuvent se déplacer !
Le produit non protégé peut tomber sur le sol et étre endommagé. Soulever les em-
ballages détrempés avec précaution et les remplacer immédiatement.
5.3 Stockage = Emballer le coffret de commande de maniére a le protéger de la poussiére et le rendre
étanche al'eau.
= Température de stockage entre -30 et +60 °C avec une humidité de I'air relative de
90 % max.
= Un stockage a I'abri du gel est recommandé pour une température comprise entre
+10 °C et +25 °C avec une humidité de I'air relative de 40 a 50 %.
= Par principe, toute formation de condensats doit étre évitée.
= Obturer tous les passe-cables a vis afin d'éviter toute pénétration d'eau dans le boitier.
= Veiller a ce que les cdbles ne soient pas pliés et les protéger de toute détérioration ainsi
que de I'humidité.
= Pour éviter tout endommagement des composants, protéger le coffret de commande
des rayons directs du soleil et de la chaleur.
= Aprés une période de stockage, nettoyer le coffret de commande.
= En cas de pénétration d'humidité ou de formation de condensats, faire contrdler le
fonctionnement de tous les composants électroniques. Consulter le service aprés-
vente !
6 Installation
= Inspecter le coffret de commande et rechercher d'éventuels dommages dus au trans-
port. Ne pas installer un coffret de commande défectueux !
= Tenir compte des directives locales pour la planification et le fonctionnement des com-
mandes électroniques.
= Pour régler le pilotage du niveau, respecter les indications concernant le recouvrement
d'eau et la fréquence de commutation de la pompe raccordée.
6.1 Qualification du personnel = Travaux électriques : les travaux électriques doivent é&tre réalisés par un électricien qua-
lifié.
= Travaux de montage/démontage : le montage/démontage doit étre réalisé par un tech-
nicien qualifié formé a I'utilisation des outils nécessaires et matériels de fixation requis
pour le travail de construction correspondant.
6.2 Types d'installation = Montage mural
6.3 Obligations de I'opérateur = Le lieu d'installation est propre, sec et n'est soumis a aucune vibration.

= Le lieu d'installation est protégé contre la submersion.
= Le coffret de commande ne doit pas étre exposé aux rayons directs du soleil.
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“ Installation

= Le lieu d'installation est situé hors des secteurs a risque d'explosion.

6.4 Montage

DANGER

Risque d’'explosion en cas d'installation du coffret de commande dans un
secteur a risque d'explosion !

Le coffret de commande ne dispose pas de la classe de protection appropriée pour
les secteurs a risque d'explosion et doit donc toujours étre installé hors de ces
zones ! Le raccordement doit étre effectué par un électricien qualifié.

= Le client doit fournir et mettre en place le transmetteur de niveau et les cables de rac-
cordement.

= Lors de la pose des cables, vérifier qu'ils ne risquent pas d'étre endommagés parce que
trop tendus, pliés ou écrasés.

= Vérifier la section et la longueur de cable pour le type de pose choisi.

= Obturer les passe-cables a vis non utilisés.

= Respecter les conditions ambiantes suivantes :
— Température ambiante/de service : -30 a +50 °C
— Humidité de I'air relative : 40 a 50 %
— Humidité de I'air relative max. : 90 %, sans condensation

6.4.1 Consignes générales pour la fixa-

R L'installation peut s'effectuer sur différents types de supports (mur en béton, rail de
tion du coffret de commande P yP pp (

montage, etc.). L'exploitant doit donc fournir le matériel de fixation adapté au type de
support et tenir compte des indications suivantes :

= Afin d'éviter les fissures dans le support et I'éclatement du matériau, prévoir un écart
suffisant par rapport au bord de la structure.

= La taille des vis détermine la profondeur des percages. Le percage doit &tre env. 5 mm
plus profond que la longueur de la vis.

= La poussiére provoquée par le percage a un impact négatif sur la force portante. Tou-
jours éliminer la poussiére due au percage par soufflage ou aspiration.

= Ne pas endommager le corps du produit pendant I'installation.

6.4.2 Installation du coffret de com-

mande Fixer le coffret de commande au mur a I'aide de quatre vis et de chevilles :

= Diamétre max. de vis :
— Control EC-L 1x.../EC-L 2x...: 4 mm
— Control EC-L 3x...: 6 mm

= Diametre max. de la téte de vis :
— Control EC-L 1x.../EC-L 2x...: 7 mm
— Control EC-L 3x...: 11 mm

v’ Le coffret de commande est coupé de I'alimentation électrique et exempt de toute
tension électrique.

1. Orienter et fixer le gabarit sur le lieu d'installation.

2. Percer les trous conformément aux indications relatives au matériel de fixation,
puis nettoyer les percages.

3. Retirer le gabarit.
4, Dévisser les vis du couvercle et le retirer par le coté.

5. Fixer I'embase au mur a I'aide du matériel de fixation.
Vérifier une éventuelle déformation de I'embase ! Pour que le couvercle du corps
ferme parfaitement, réaligner le boitier déformé (p. ex. en disposant des tdles de
compensation).AVIS ! Si le couvercle ne ferme pas parfaitement, la classe de
protection IP n'est plus garantie !

6. Fermer le couvercle et le fixer a I'aide des vis.

» Le coffret de commande est installé. Raccorder maintenant |'alimentation réseau,
les pompes et le capteur de signal.

6.4.3 Pilotage du niveau g . . . . -
9 Pour bénéficier d'une commande automatique des pompes, il faut installer un dispositif

de pilotage du niveau. Pour ce faire, les capteurs de signal suivants peuvent étre raccor-
dés:

= Interrupteur a flotteur

= Détecteur de niveau

= Capteur de niveau
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6.4.4 Protection contre le fonctionne-
ment a sec

6.4.5 Manque d'eau (seulement pour le
mode de fonctionnement « Rem-
plissage »)

6.4.6 Alarme trop plein

6.5 Raccordement électrique

Installation “

Cloche a immersion (seulement sur la version « IPS »)

L'installation des capteurs de signal doit étre exécutée conformément au plan de mon-
tage de l'installation. Respecter les points suivants :

Interrupteur a flotteur : Les interrupteurs a flotteur doivent pouvoir bouger librement
dans le collecteur (cuve, réservoir) !

Cloche a immersion : Pour assurer la ventilation optimale de la cloche a immersion, il est
recommandé d'utiliser un systéme par bulles d'air.

Le niveau d'eau des pompes ne doit pas étre inférieur au niveau minimum !

Le nombre de démarrages des pompes ne doit pas excéder la limite supérieure !

La détection du niveau peut s'effectuer a I'aide du capteur de niveau, de la cloche a im-
mersion ou d'un interrupteur a flotteur séparé. Si un capteur de niveau ou une cloche a
immersion est utilisé(e), régler le point de commutation a |'aide du menu. En cas
d'alarme, toutes les pompes font toujours I'objet d'un arrét forcé, indépendamment du
capteur de signal choisi !

Pour le mode de fonctionnement « Remplissage » :
Forcer la protection contre le fonctionnement a sec a I'aide de I'entrée « Extern OFF ».
Installer le capteur de signal dans la cuve d'alimentation (p. ex. puits).

La détection du niveau peut s'effectuer a I'aide du capteur de niveau, de la cloche a im-
mersion ou d'un interrupteur a flotteur séparé. Si un capteur de niveau ou la cloche a
immersion est utilisé(e), régler le point de commutation a |'aide du menu. En cas
d'alarme, toutes les pompes font toujours I'objet d'une activation forcée, indépendam-
ment du capteur de signal choisi !

La détection du niveau peut s'effectuer a I'aide du capteur de niveau, de la cloche a im-
mersion ou d'un interrupteur a flotteur séparé. Si un capteur de niveau ou la cloche a
immersion est utilisé(e), régler le point de commutation a |'aide du menu.

Comportement en cas d'alarme

Mode de fonctionnement « Vidange » : En cas d'alarme, toutes les pompes font tou-
jours I'objet d'une activation forcée, indépendamment du capteur de signal choisi !
Mode de fonctionnement « Remplissage » : En cas d'alarme, toutes les pompes font
toujours I'objet d'un arrét forcé, indépendamment du capteur de signal choisi !

Pour I'activation forcée, les pompes doivent étre activées :
= Menu 3.01: les pompes sont déclenchées.
= Extern OFF: la fonction est inactive.

DANGER

Danger de mort dii au courant électrique !

Un comportement inapproprié lors des travaux électriques comporte un risque de
décharge électrique pouvant entrainer la mort ! Les travaux électriques doivent étre
réalisés par un électricien conformément aux directives locales.

DANGER

Risque d'explosion dii a un raccordement incorrect !

Si des pompes et des capteurs de signal sont raccordés dans des atmospheres explo-
sibles, il existe un risque d'explosion dii a un raccordement incorrect. Respecter les
indications fournies en annexe sur les risques d'explosion.
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Fig. 2: Control EC-L 1.../EC-L 2...

114

Installation

AVIS

« L'impédance du systéme et les commutations max./heure des consommateurs rac-
cordés peuvent entrainer des fluctuations et/ou des baisses de la tension.

* Enca

s d'utilisation de cables blindés, le blindage doit étre placé des deux cotés sur

la barre de terre dans le coffret de commande !

+ Toujours faire effectuer le raccordement par un électricien qualifié.

+ Respecter la notice de montage et de mise en service des pompes et capteurs de

signa

| raccordés.

= L'intensité et la tension de I'alimentation réseau doivent correspondre aux indications

de la plaque signalétique.

de la pom

électrique

= Réaliser la protection par fusible c6té réseau conformément aux directives locales.
= Si des disjoncteurs sont utilisés, choisir les caractéristiques de commutation en fonction

pe raccordée.

= Installer un disjoncteur différentiel (RCD, type A, courant sinusoidal).

= Disposer les cables de raccordement conformément aux directives locales.

= Ne pas endommager les cables de raccordement lors de leur mise en place.

= Procéder a la mise a la terre du coffret de commande et de tous les consommateurs

S.

Réglette a bornes : Alimentation réseau

Réglage de la tension d'alimentation

Réglette a bornes : Terre (PE)

Réglet‘?eé b%e;Capt;rsi r

Réglette a bornes : Capteurs avec mode Ex activé
Combinaisons de contacteurs

Relais de sortie

Platine de commande

Potentiometre pour la surveillance du courant du moteur
ModBus : Interface RS485

Raccord c6té refoulement pour cloche a immersion (version « IPS » unique-
ment)

ModBus : cavaliers pour la terminaison/polarisation

Emplacement pour accumulateur 9V
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Fig. 3: Control EC-L 3...

6.5.2

Alimentation réseau du coffret de
commande

Installation

Commutateur principal

Réglage de la tension d'alimentation

3 Réglette a bornes : Terre (PE)

4a Réglette a bornes : Capteurs

4b Réglette a bornes : Capteurs avec mode Ex activé
5 Combinaisons de contacteurs

6 Relais de sortie

7 Platine de commande

8 Potentiometre pour la surveillance du courant du moteur
9 ModBus : Interface RS485

11 ModBus : cavaliers pour la terminaison/polarisation
12 Emplacement pour accumulateur 9 V

13 Couvercle de corps

ATTENTION

Dommages matériels dus au réglage incorrect de la tension d'alimenta-

tion !

Le coffret de commande peut fonctionner avec différentes tensions d'alimentation.

En usine, la tension d'alimentation est réglée sur 400 V. Pour obtenir une tension

d'alimentation différente, modifier la jonction des cables avant de procéder au rac-
cordement. Le réglage incorrect de la tension d'alimentation entraine la destruction
du coffret de commande !

Notice de montage et de mise en service Wilo-Control EC-L

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment.
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3.

6.5.3 Alimentation réseau de la pompe
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Installation

1 Réglette a bornes : Alimentation réseau
2 Réglage de la tension d'alimentation

3 Réglette a bornes : Terre (PE)

= Alimentation réseau 1~230V:

— Cable : 3 fils

— Fils: L, N, PE

— Réglage de la tension d'alimentation : Pont de conversion 230/COM
= Alimentation réseau 3~380V :

— Cable : 4 fils

— Fils:L1,L2,L3, PE

— Réglage de la tension d'alimentation : Pont de conversion 380/COM
= Alimentation réseau 3~400V :

— Cable : 4 fils

— Fils:L1,L2,L3, PE

— Réglage de la tension d'alimentation : Pont de conversion 400/COM (réglage d'usine)

1 Commutateur principal

2 Réglage de la tension d'alimentation
3 Réglette a bornes : Terre (PE)

AVIS

Champ magnétique de I'alimentation réseau et du raccord de pompe

Le champ magnétique de I'alimentation réseau est transmis directement au raccord
de pompe. Vérifier le champ magnétique requis pour les pompes a raccorder (tour-
nant a droite ou a gauche) ! Respecter la notice de montage et de mise en service

des pompes.
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Installation “

I 3 Réglette a bornes : Terre (PE)

13 A1
@ @ @ ©® @ 5 Combinaison de contacteurs
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:| N | q?}) Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et

T1L T2 T3 @ @ @ les fixer. Raccorder les fils sur le contacteur selon le schéma de raccordement.
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Fig. 6: Raccord de pompe

6.5.3.1 Réglage de la surveillance du cou-
rant du moteur

Current Pump 1|C“”€”t"’“mp 2 8 Potentiomeétre pour la surveillance du courant du moteur

Une fois la pompe raccordée, régler le courant nominal admissible au niveau du poten-

tiometre :
= En pleine charge, régler le courant nominal selon les indications de la plaque signalé-
tique.
Fig. 7: Réglage de la surveillance du courant du = En charge partielle, régler le courant nominal sur une valeur supérieure de 5 % au cou-
moteur rant mesuré au point de fonctionnement.

Le réglage de la surveillance du courant du moteur peut étre affiné pendant la mise en
service. Les valeurs ci-dessous peuvent étre affichées a I'aide du menu :

= Courant de service actuel mesuré pour la pompe (menu 4.29-4.31)

= Courant nominal réglé pour la surveillance du moteur (menu 4.25-4.27)

6.5.4 Raccordement de la surveillance
thermique du moteur

AVIS
@ Ne pas appliquer de tension externe !
La présence d'une tension externe détériore le composant.

Pour chaque pompe, une surveillance thermique du moteur avec sonde bimétallique
peut étre raccordée. Ne pas raccorder de capteur PTC !

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-
vercle. Le « x » dans le symbole indique la pompe correspondante :

DR

= 1 =Pompel
= 2 =Pompe 2
= 3 =Pompe 3

DANGER ! Risque d'explosion dii a un raccordement incorrect ! Si les pompes raccor-
Fig. 8: Symbole dans I'apercu du raccordement ~ dées sont utilisées dans des secteurs a risque d'explosion, respecter les indications
fournies dans le chapitre correspondant en annexe.

6.5.5 Raccordement de la détection de
fuites

AVIS
@ Ne pas appliquer de tension externe !
La présence d'une tension externe détériore le composant.
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Fig. 9: Symbole dans I'apercu du raccordement

6.5.6 Raccordement de capteurs de si-
gnal pour pilotage du niveau

®
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.
off on on
s s
1+2 1 2

Fig. 10: Symbole dans I'apercu du raccorde-
ment

Fig. 11: Symbole dans I'apercu du raccorde-
ment
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Pour chaque pompe, il est possible de raccorder une détection de fuites par électrodes
de détection d’humidité. La valeur seuil (<30 kOhm) d'arrét est fixe et définie dans le
coffret de commande. Ne pas raccorder d'interrupteur a flotteur !

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-
vercle. Le « x » dans le symbole indique la pompe correspondante :

1=Pompel
2 =Pompe 2
3 =Pompe 3

DANGER ! Risque d'explosion dii & un raccordement incorrect ! Si les pompes raccor-
dées sont utilisées dans des secteurs a risque d'explosion, respecter les indications
fournies dans le chapitre correspondant en annexe.

AVIS

Ne pas appliquer de tension externe !
La présence d'une tension externe détériore le composant.

L'acquisition du niveau peut intervenir via trois interrupteurs a flotteur, un capteur de
niveau ou une cloche a immersion. L'acquisition du niveau au moyen d'électrodes n'est
pas possible !

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-
vercle.

Interrupteur a flotteur

Si des interrupteurs a flotteur sont utilisés pour la détection du niveau, deux pompes
maximum peuvent étre pilotées. Les bornes sont identifiées comme suit :

— °ff  Niveau « Toutes pompes sur Arrét »
1+2
[ °"  Niveau « Pompe 1 sur Marche »

s

[— °"  Niveau « Pompe 2 sur Marche »

2

DANGER ! Risque d'explosion dii a un raccordement incorrect ! Si les interrupteurs a
flotteur raccordés sont utilisés dans des secteurs a risque d'explosion, respecter les
indications fournies dans le chapitre correspondant en annexe.

Capteur de niveau

Si un capteur de niveau est utilisé pour la détection du niveau, trois pompes maximum
peuvent étre pilotées. La valeur de raccordement pour le capteur de niveau s'éleve a
4-20 mA. AVIS ! Respecter la polarité du capteur de niveau ! Ne pas raccorder de
capteur de niveau actif.

DANGER ! Risque d'explosion dii a un raccordement incorrect ! Si le capteur de ni-
veau raccordé est utilisé dans des secteurs a risque d'explosion, respecter les indi-
cations fournies dans le chapitre correspondant en annexe.
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Cloche a immersion

Si une cloche aimmersion est utilisée pour la détection du niveau, trois pompes maxi-
mum peuvent étre pilotées. La plage de pression pour la cloche a immersion est de 0 a
250 mBar.

SEE2Es @ 10 Raccord coté refoulement pour cloche a immersion

AVIS ! Pour assurer la ventilation optimale de la cloche a immersion, il est recom-
@ mandé d'utiliser un systéme par bulles d'air.

1. Desserrer et retirer les écrous manchons sur le raccord coté refoulement.

Fig. 12: Raccord coté refoulement 2. Placer les écrous manchon sur le flexible de refoulement de la cloche a immersion.

3. Pousser le flexible de refoulement jusqu'a la butée sur le raccord c6té refoulement.
4. Revisser le manchon sur le raccord coté refoulement et serrer a fond pour fixer le
flexible de refoulement.

6.5.7 Raccordement du détecteur de ni-
veau NW16

AVIS
@ Ne pas appliquer de tension externe !

La présence d'une tension externe détériore le composant.

L'acquisition du niveau pour deux pompes peut étre réalisée par le détecteur de niveau
NW16. Le détecteur de niveau dispose des points de commutation suivants :

29 28 31 33 34 = Pompe 1 marche/arrét

= Pompe 2 marche/arrét

= Alarme trop plein

VE___@

gy (bu)

La régulation du niveau correspond au fonctionnement avec des interrupteurs a flotteur
séparés. La structure interne du détecteur de niveau assure I'hystérésis entre le niveau
T T d'activation et de désactivation de la pompe concernée.

bk

n
bk
bn

gn

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et

] ] ] les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-

@][a]

ON/OFF ON

@__

DANGER ! Risque d'explosion dii a un raccordement incorrect ! Le détecteur de ni-
veau ne doit en aucun cas étre installé dans un secteur a risque d'explosion.

Fig. 13: Schéma de raccordement du NW16 au
Control EC-L 2x...

6.5.8 Raccordement de la protection
contre le fonctionnement a sec/
niveau d'eau min. avec interrup-
teur a flotteur séparé

AVIS
@ Ne pas appliquer de tension externe !
La présence d'une tension externe détériore le composant.
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Fig. 14: Symbole dans I'apercu du raccorde-
ment
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Fig. 15: Symbole dans I'apercu du raccorde-
ment

6.5.9 Raccordement de I'alarme trop
plein avec interrupteur a flotteur

séparé

—
—&

<]

Fig. 16: Symbole dans I'aper¢u du raccorde-
ment

6.5.10 Raccordement de « Extern OFF » :

Désactivation a distance
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Protection contre le fonctionnement a sec (mode de fonctionnement « Vidange »)

Le niveau de fonctionnement a sec peut également étre surveillé au moyen d'un inter-
rupteur a flotteur :

Ouvert : fonctionnement a sec

Fermé : pas de fonctionnement a sec

Les bornes sont équipées en usine d'un pont de conversion.
AVIS ! Afin d'assurer une protection supplémentaire de I'installation, il est recom-
mandé de toujours utiliser une protection contre le fonctionnement a sec séparée.

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Retirer le pont de conversion et raccorder les fils a la réglette a bornes confor-
mément au schéma de raccordement. Le numéro de borne de I'apercu de raccorde-
ment est indiqué dans le couvercle.

DANGER ! Risque d'explosion dii a un raccordement incorrect ! Si I'interrupteur a
flotteur raccordé est utilisé dans des secteurs a risque d'explosion, respecter les in-
dications fournies dans le chapitre correspondant en annexe.

Niveau d’eau min. (mode de fonctionnement « Remplissage »)

Le niveau d'eau min. peut également étre surveillé au moyen d'un interrupteur a flot-
teur:

Ouvert : niveau d'eau min.

Fermé : niveau d'eau suffisant

Les bornes sont équipées en usine d'un pont de conversion.

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Retirer le pont de conversion et raccorder les fils a la réglette a bornes confor-
mément au schéma de raccordement. Le numéro de borne de I'apercu de raccorde-
ment est indiqué dans le couvercle.

AVIS

Ne pas appliquer de tension externe !
La présence d'une tension externe détériore le composant.

Le niveau de submersion peut également étre surveillé au moyen d'un interrupteur a
flotteur:

Ouvert : pas d'alarme trop plein

Fermé : Alarme trop plein

AVIS ! Afin d'assurer une protection supplémentaire de l'installation, il est recom-
mandé de toujours utiliser un capteur de signal séparé pour le niveau de submersion.

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-
vercle.

DANGER ! Risque d'explosion dii a un raccordement incorrect ! Si I'interrupteur a
flotteur raccordé est utilisé dans des secteurs a risque d'explosion, respecter les in-
dications fournies dans le chapitre correspondant en annexe.

AVIS

Ne pas appliquer de tension externe !
La présence d'une tension externe détériore le composant.
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Un interrupteur séparé permet de désactiver a distance toutes les pompes :
'@ Fermé : pompes activées (bornes équipées en usine d'un pont de conversion)
Ouvert : arrét de toutes les pompes - I'écran affiche le symbole « Extern OFF ».
_t Si I'alarme est activée dans le menu 5.39, en mode de fonctionnement « Remplissage »,
un signal sonore retentit en complément de I'affichage du symbole.

AVIS ! La désactivation a distance est prioritaire. Toutes les pompes sont arrétées
sans tenir compte de la détection du niveau. Le mode manuel et I'activation forcée
des pompes ne sont pas possibles !

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et

les fixer. Retirer le pont de conversion et raccorder les fils a la réglette a bornes confor-
Fig. 17: Symbole dans I'apercu du raccorde- mément au schéma de raccordement. Le numéro de borne de I'apercu de raccorde-
ment ment est indiqué dans le couvercle.

6.5.11 Raccordement d'un affichage de

la valeur réelle du niveau

AVIS
@ Ne pas appliquer de tension externe !

La présence d'une tension externe détériore le composant.

La valeur réelle du niveau est transmise par une sortie séparée. Pour ce faire, une ten-
G'> sion de 0-10 V est appliquée a la sortie :

0V =valeur « 0 » du capteur de niveau

10 V = valeur finale du capteur de niveau

@ @ Exemple :

— Champ de mesure du capteur de niveau: 0 — 2,5 m

_ — Plage d'affichage: 0 — 2,5m
— Répartition: 1V =0,25m

?
=
o
<
L ]

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-
vercle.

Pour obtenir la valeur réelle du niveau, activer la fonction correspondante dans le menu
5.07.

Fig. 18: Symbole dans I'apercu du raccorde-
ment

6.5.12 Raccordement du report de
marche centralisé (SBM)

DANGER

Risque de blessures mortelles dii au courant électrique d'une source ex-
terne !

L'alimentation électrique provient d'une source externe. Cette tension demeure au
niveau des bornes lorsque le commutateur principal est éteint. Il existe un risque de
blessures mortelles ! Avant toute opération, I'alimentation électrique de la source
doit &tre coupée ! Les travaux électriques doivent étre réalisés par un électricien
conformément aux directives locales.

= Contact : contact inverseur sec
= Puissance de connexion: 250V, 1 A

G} Un rapport de marche pour toutes les pompes (SBM) est émis par une sortie séparée :

r ( | Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-

O vercle.

Fig. 19: Symbole dans I'apercu du raccorde-
ment

Notice de montage et de mise en service Wilo-Control EC-L 121



6.5.13 Raccordement du report de dé-
fauts centralisé (SSM)

Fig. 20: Symbole dans I'apercu du raccorde-
ment

6.5.14 Raccordement du report de
marche individuel (EBM)

jcd
Y
@

Fig. 21: Symbole dans I'apercu du raccorde-
ment
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DANGER

Risque de blessures mortelles dii au courant électrique d'une source ex-
terne !

L'alimentation électrique provient d'une source externe. Cette tension demeure au
niveau des bornes lorsque le commutateur principal est éteint. Il existe un risque de
blessures mortelles ! Avant toute opération, I'alimentation électrique de la source
doit étre coupée ! Les travaux électriques doivent étre réalisés par un électricien
conformément aux directives locales.

Un rapport de défauts pour toutes les pompes (SSM) est émis par une sortie séparée :

= Contact : contact inverseur sec
= Puissance de connexion: 250V, 1A

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-
vercle.

DANGER

Risque de blessures mortelles dii au courant électrique d'une source ex-
terne !

L'alimentation électrique provient d'une source externe. Cette tension demeure au
niveau des bornes lorsque le commutateur principal est éteint. Il existe un risque de
blessures mortelles ! Avant toute opération, |'alimentation électrique de la source
doit &tre coupée ! Les travaux électriques doivent étre réalisés par un électricien
conformément aux directives locales.

Un rapport de marche pour chaque pompe (EBM) est émis par une sortie séparée :

= Contact : contact sec a fermeture
= Puissance de connexion: 250V, 1 A

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-
vercle. Le « x » dans le symbole indique la pompe correspondante :

= 1 =Pompel
= 2 =Pompe 2
= 3 =Pompe 3
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6.5.15 Raccordement du report de dé-
fauts individuel (ESM)

DANGER

Risque de blessures mortelles dii au courant électrique d'une source ex-
terne !

L'alimentation électrique provient d'une source externe. Cette tension demeure au
niveau des bornes lorsque le commutateur principal est éteint. Il existe un risque de
blessures mortelles ! Avant toute opération, I'alimentation électrique de la source
doit étre coupée ! Les travaux électriques doivent étre réalisés par un électricien
conformément aux directives locales.

Un rapport de défauts pour chaque pompe (ESM) est émis par une sortie séparée :
= Contact : contact sec de repos
= Puissance de connexion: 250V, 1 A

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-
vercle. Le « x » dans le symbole indique la pompe correspondante :

&L @

= 1=Pompel
= 2 =Pompe 2
= 3 =Pompe 3

Fig. 22: Symbole dans I'aper¢u du raccorde-
ment

6.5.16 Raccordement d'un indicateur
d'alarme externe

AVIS
@ Ne pas appliquer de tension externe !
La présence d'une tension externe détériore le composant.

Il est possible de raccorder un indicateur d'alarme externe (alarme sonore, témoin cli-
G'> gnotant, etc.). La sortie est montée parallélement au report de défauts centralisé (SSM).
Puissance de raccordement : 24 V CC, max. 4 VA
@_zu/v_@ Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et

les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément au schéma de raccorde-
ment. Le numéro de borne de I'apercu de raccordement est indiqué dans le cou-

Ny ,ll vercle.

-Q- AVIS ! Respecter la polarité de I'indicateur d'alarme !

Fig. 23: Symbole dans I'apercu du raccorde-
ment

6.5.17 Installer I'accumulateur

AVIS
@ Alarme indépendante du réseau

L'alarme retentit des que I'accumulateur est branché. L'alarme s'arréte uniquement
en débranchant I'accumulateur ou en raccordant une alimentation électrique.

L'installation d'un accumulateur permet I'émission d'un signal d'alarme sans utilisation
d'électricité en cas de coupure de courant. L'alarme est un signal sonore continu. Tenir
compte des points suivants pour ['utilisation d'un accumulateur :

= Type d'accumulateur : E-Block, 9 V, Ni-MH

= Afin d'éviter toute défaillance de fonctionnement, charger totalement I'accumulateur
avant son installation ou le recharger pendant 24 h dans le coffret de commande.

= En cas de baisse de la température ambiante, la capacité de I'accumulateur diminue. La
durée de fonctionnement de I'accumulateur est donc plus courte.
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6.5.18 Raccordement de ModBus RTU

®

7 Commande

7.1 Fonctionnement

124

Commande

v" L'alimentation électrique est raccordée.

v/ Commutateur principal en position « OFF ».

1. Placer I'accumulateur dans le support prévu. Voir Apergu des composants, position
12 [p 114].
AVERTISSEMENT ! Ne pas insérer de piles ! Il existe un risque d'explosion !
ATTENTION ! Respecter la polarité !

2. Brancher le cable de raccordement.
= L'alarme retentit !

3. Positionner le commutateur principal sur « ON ».
= Arrét de l'alarme !

» Accumulateur installé.

AVIS

Ne pas appliquer de tension externe !
La présence d'une tension externe détériore le composant.

Le protocole ModBus est disponible pour permettre la liaison a une gestion technique
de batiment. Respecter les points suivants :

Interface : RS485

Réglages du protocole de bus de terrain : menus 2.01 a 2.05.

Terminaison du coffret de commande : enficher cavalier « J2 ».

Sile ModBus a besoin d'une polarisation, enficher les cavaliers « J3 » et « J4 ».

Numéros de position, voir Apercu des composants [» 114]
9 ModBus : interface RS485

11 ModBus : cavaliers pour la terminaison/polarisation

Insérer les cables de raccordement posés par I'exploitant dans les passe-cables a vis et
les fixer. Raccorder les fils a la réglette a bornes conformément a I'affectation des rac-
cords.

DANGER

Risque de blessures mortelles dii au courant électrique !

Le coffret de commande ne doit étre utilisé que lorsqu'il est fermé. Il existe un risque
de blessures mortelles en présence d'un coffret de commande ouvert. Confier a un
électricien qualifié toute intervention sur les composants intérieurs.

En mode automatique, les pompes sont activées et désactivées en fonction du niveau
d'eau. Lorsque le premier point de mise en marche est atteint, la pompe 1 s'active.
Lorsque le second point de mise en marche est atteint, la pompe 2 s'active aprées écou-
lement de la temporisation d'activation. Une indication s'affiche sur I'écran LCD et la
LED verte s'allume lorsque la ou les pompes sont en marche. Lorsque le point d'arrét est
atteint, les deux pompes s'arrétent aprés écoulement de la temporisation d'arrét. Afin
d'optimiser les périodes de fonctionnement des pompes, celles-ci sont permutées a
chaque arrét.

En cas de panne, l'installation bascule automatiquement sur une pompe fonctionnelle
et un signal d'alarme s'affiche sur I'écran LCD. Un signal sonore supplémentaire peut
également retentir a I'aide de I'alarme sonore interne. Par ailleurs, les sorties pour le re-
port de défauts centralisé (SSM) et le report de défauts individuel (ESM) sont activées.

Lorsque le niveau de fonctionnement a sec est atteint, toutes les pompes sont arrétées
(arrét forcé). Lorsque le niveau de submersion est atteint, toutes les pompes sont acti-
vées (activation forcée). Un signal d'alarme s'affiche sur I'écran LCD. Un signal sonore
supplémentaire peut également retentir a I'aide de I'alarme sonore interne. En outre, la
sortie pour le report de défauts centralisé (SSM) est activée.
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7.1.1 Priorité en cas de signaux simulta-
nés de fonctionnement a sec et de
submersion

7.1.2 Permutation des pompes

7.1.3 Commutation forcée en cas de
fonctionnement a sec, niveau
d'eau min. ou submersion

7.1.4 Fonctionnement en cas de panne
du capteur de niveau

7.2 Modes de fonctionnement

®

Commande “

En cas de dysfonctionnement dans I'installation, il peut arriver que les deux signaux
soient présents simultanément. Dans ce cas, la priorité dépend du mode de fonctionne-
ment choisi et, donc de la réponse du coffret de commande :

Mode de fonctionnement « Vidange »

1. Protection contre le fonctionnement a sec

2. Submersion

Mode de fonctionnement « Remplissage »
1. Protection contre le fonctionnement a sec/manque d'eau (par I'entrée « Extern
OFF »)

2. Submersion

3. Niveau d'eau min.

Pour éviter des durées de fonctionnement irrégulieres des pompes individuelles, une
permutation générale des pompes a lieu. C'est-a-dire que toutes les pompes fonc-
tionnent alternativement.

La commutation forcée dépend du mode de fonctionnement sélectionné :

Niveau de submersion

Mode de fonctionnement « Vidange » : Toutes les pompes font toujours I'objet d'une
activation forcée*, indépendamment du capteur de signal utilisé.

Mode de fonctionnement « Remplissage » : Toutes les pompes font toujours I'objet
d'un arrét forcé, indépendamment du capteur de signal choisi.

Niveau de fonctionnement a sec
Mode de fonctionnement « Vidange » : Toutes les pompes font toujours I'objet d'un
arrét forcé, indépendamment du capteur de signal choisi.

Mode de fonctionnement « Remplissage » : Forcer la protection contre le fonctionne-
ment a sec a I'aide de I'entrée « Extern OFF ».

Niveau d'eau min.
Mode de fonctionnement « Remplissage » : Toutes les pompes font toujours I'objet
d'une activation forcée*, indépendamment du capteur de signal utilisé.

AVIS ! Activation forcée

Pour qu'une activation forcée puisse avoir lieu, les conditions suivantes doivent étre
remplies :

Les pompes sont déclenchées (menus 3.01 a 3.04).

L'entrée « Extern OFF » n'est pas active !

Si le capteur de niveau ne transmet aucune valeur de mesure (p. ex. rupture de fil, cap-
teur défectueux), toutes les pompes sont arrétées. Dans le méme temps, la LED de
panne s'allume et le report de défauts centralisé s'active.

Régime de secours

Mode de fonctionnement « Vidange » : Niveau de submersion

Lorsque le niveau de submersion est détecté par un interrupteur a flotteur séparé, I'ins-
tallation peut continuer a fonctionner en régime de secours. Les points de mise en
marche et d'arrét se définissent ici par I'hystérésis de l'interrupteur a flotteur.

Mode de fonctionnement « Remplissage » : Niveau d'eau min.

Lorsque le niveau d'eau minimum est surveillé par un interrupteur a flotteur séparé,
I'installation peut continuer a fonctionner en régime de secours. Les points de mise en
marche et d'arrét se définissent ici par I'hystérésis de I'interrupteur a flotteur.

AVIS

Modification du mode de fonctionnement

Pour modifier le mode de fonctionnement, désactiver toutes les pompes : régler la
valeur sur ,,OFF“ dans le menu 3.01.
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Mode de fonctionnement « Vi-
dange »

7.2.1

o
I

-

Fig. 24: Représentation des points de commu-

tation avec des interrupteurs a flotteur en
mode de fonctionnement « Vidange » pour
I'exemple a deux pompes

@ 6

Il
® CEE

| e 1]

Commande

AVIS

Mode de fonctionnement suite a une panne de courant

Apreés une panne de courant, le coffret de commande démarre automatiquement en
appliquant le dernier mode de fonctionnement réglé !

Les modes de fonctionnement suivants sont possibles :
= Vidange (drain)
= Remplissage (fill)

La fosse ou la cuve est vidée. Les pompes sont activées lorsque le niveau augmente et
arrétées lorsque le niveau baisse. Cette régulation est principalement utilisée pour
I'évacuation des eaux usées.

Acquisition du niveau avec interrupteur a flotteur

1 Pompe 1 sur Marche

2 Pompe 2 sur Marche

3 Pompes 1 et 2 sur Arrét

4 Niveau de fonctionnement a sec
5 Niveau de submersion

Cing interrupteurs a flotteur maximum peuvent étre raccordés. Deux pompes peuvent
ainsi étre pilotées:

= Pompe 1 sur Marche

= Pompe 2 sur Marche

= Pompes 1 et 2 sur Arrét

= Niveau de fonctionnement a sec

= Niveau de submersion

Les interrupteurs a flotteur doivent étre équipés d'un contact a fermeture : le contact se
ferme lorsque le point de commutation est atteint.

Acquisition du niveau avec capteur de niveau ou cloche a immersion

1 Pompe 1 sur Marche

Pompe 1 sur Arrét

Pompe 2 sur Marche

Pompe 2 sur Arrét

Niveau de submersion

Niveau de submersion*

2
3
4
5 Niveau de fonctionnement a sec
6
7
8

Niveau de fonctionnement a sec*

* Pour une plus grande sécurité de fonctionnement, réalisé en plus par interrupteur a
flotteur.

Un capteur de niveau ou une cloche a immersion peut étre raccordé(e). Trois pompes
peuvent ainsi étre commandées :

= Pompe 1 marche/arrét

= Pompe 2 marche/arrét

= Pompe 3 marche/arrét

Fig. 25: Représentation des points de commu- . Niveau de fonctionnement 3 sec

tation avec un capteur de niveau en mode de

fonctionnement « Vidange » pour I'exemple a

deux pompes
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= Niveau de submersion
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7.2.2 Mode de fonctionnement « Rem-
plissage »

@ Extern OFF

i

Fig. 26: Représentation des points de commu-
tation avec un interrupteur a flotteur en mode
de fonctionnement « Remplissage » pour
I'exemple avec une pompe

é@ Extern OFF

Fig. 27: Représentation des points de commu-
tation avec un capteur de niveau en mode de
fonctionnement « Remplissage » pour
I'exemple avec une pompe

Commande “

La cuve est remplie, p. ex. pour pomper |'eau dans une citerne. Les pompes sont acti-
vées lorsque le niveau baisse et arrétées lorsque le niveau augmente. Cette régulation
est principalement utilisée pour la distribution d'eau.

Acquisition du niveau avec interrupteur a flotteur

1 Pompe sur Marche

2 Pompe sur Arrét

3 Niveau de submersion

4 Niveau d'eau min.

5 Niveau de fonctionnement a sec dans le puits

Cing interrupteurs a flotteur maximum peuvent étre raccordés. Deux pompes peuvent
ainsi étre pilotées:

= Pompe 1 sur Marche

= Pompe 2 sur Marche

= Pompes 1 et 2 sur Arrét

= Niveau d'eau min. dans la cuve a remplir

= Niveau de submersion

= Niveau de fonctionnement a sec dans le puits (interrupteur a flotteur séparé sur I'entrée
« Extern OFF »)

Les interrupteurs a flotteur doivent &tre équipés d'un contact a fermeture : le contact se
ferme lorsque le point de commutation est atteint.

Acquisition du niveau avec capteur de niveau ou cloche a immersion

1 Pompe sur Marche

2 Pompe sur Arrét

3 Niveau de submersion

4 Niveau d'eau min.

5 Niveau de fonctionnement a sec dans le puits

Un capteur de niveau ou une cloche a immersion peut étre raccordé(e). Trois pompes
peuvent ainsi étre commandées :

= Pompe 1 marche/arrét

= Pompe 2 marche/arrét

= Pompe 3 marche/arrét

= Niveau d'eau min. dans la cuve a remplir

= Niveau de submersion

= Niveau de fonctionnement a sec dans le puits (interrupteur a flotteur séparé sur I'entrée
« Extern OFF »)
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“ Commande

7.3 Commande par menu
ok La commande du menu s'effectue via le bouton de commande :
‘ = Rotation : sélectionner un menu ou régler des valeurs.
=/ X\ 4 = Appui : changer de niveau de menu, numéro d'erreur ou confirmer une valeur.

= <
Fig. 28: Fonctionnement du bouton de com-
mande

7.4 Type de menu : menu principal ou

. Deux types de menu sont disponibles :
menu Easy Actions uxtyp u sont dispon

= Menu principal : accés a I'ensemble des réglages permettant une configuration com-
plete.

= Menu Easy Actions: accés rapide a certaines fonctions.
Considérer les points suivants lors de I'utilisation du menu Easy Actions :

— Le menu Easy Actions permet uniquement d'accéder a certaines fonctions sélection-
nées. Il ne permet pas une configuration compléte.

— Pour utiliser le menu Easy Actions, une configuration initiale est nécessaire.

— Par défaut, le menu Easy Actions est activé. Le menu Easy Actions peut étre désacti-
vé dans le menu 7.06.

7.5 Consultation d'un menu

Appeler le menu principal
1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.

» Le point de menu 1.00 s'affiche.

Appeler le menu Easy Actions
1. Tourner le bouton de commande de 180°.

= Lafonction « Réinitialisation des messages d'erreur » ou « Mode manuel
pompe 1 » s'affiche

2. Tourner de nouveau le bouton de commande de 180°.

» Les fonctions suivantes s'affichent. L'écran principal s'affiche a la fin.

7.6 Accés rapide « Easy Actions » . . . N .
P y Les fonctions suivantes sont accessibles a I'aide du menu Easy Actions :
h Réinitialisation du message d'erreur actuel

C = AVIS ! Le point de menu ne s'affiche que s'il existe des messages
I~ E _IE t d'erreur.

Fonctionnement manuel pompe 1

Un appui sur le bouton de commande permet de faire fonctionner la
pompe 1.

Lorsque le bouton de commande est relaché, la pompe s'arréte. Le
dernier mode de fonctionnement réglé est de nouveau actif.

Fonctionnement manuel pompe 2

Un appui sur le bouton de commande permet de faire fonctionner la
pompe 2.

Lorsque le bouton de commande est relaché, la pompe s'arréte. Le
dernier mode de fonctionnement réglé est de nouveau actif.

Fonctionnement manuel pompe 3

Un appui sur le bouton de commande permet de faire fonctionner la
pompe 3.

Lorsque le bouton de commande est relaché, la pompe s'arréte. Le
dernier mode de fonctionnement réglé est de nouveau actif.

Arréter pompe 1.
Correspond a la valeur « off » dans le menu 3.02.

Arréter pompe 2.
Correspond a la valeur « off » dans le menu 3.03.
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7.7

8.1

8.2

8.3

8.4

Notice de montage et de mise en service Wilo-Control EC-L

Réglages d'usine

Mise en service

Obligations de I'opérateur

Mise en service en secteur a

risque d'explosion

Raccordement de capteurs de si-

gnal et de pompes dans un secteur

arisque d'explosion

Branchement du coffret

®

Mise en service “

Arréter pompe 3.
Correspond a la valeur « off » dans le menu 3.04.

Mode automatique pompe 1
Correspond a la valeur « Auto » dans le menu 3.02.

Mode automatique pompe 2
Correspond a la valeur « Auto » dans le menu 3.03.

Mode automatique pompe 3
Correspond a la valeur « Auto » dans le menu 3.04.

Pour réinitialiser le coffret de commande aux réglages d'usine, contacter le service
apres-vente.

= Cette notice de montage et de mise en service doit toujours se trouver a proximité du

coffret de commande ou dans un endroit prévu a cet effet

= et &tre mise a disposition dans la langue parlée par le personnel.
= S'assurer que I'ensemble du personnel a lu et compris la notice de montage et de mise

en service.

= Le lieu d'installation du coffret de commande doit étre protégé contre la submersion.
= La fixation et la mise a la terre du coffret de commande doivent étre réglementaires.
= Le capteur de signal doit étre installé et réglé conformément aux indications spécifiées

dans les documents de l'installation.

= Respecter le niveau d'eau minimum des pompes raccordées.
= Les dispositifs de sécurité (y compris I'arrét d'urgence) de I'installation compléte sont

activés et leur fonctionnement a été vérifié.

= Le coffret de commande n'est congu que pour une exploitation dans les conditions in-

diquées.

Le coffret de commande ne doit pas étre mis en service dans un secteur a risque d'ex-
plosion.

DANGER

Risque d'explosion en cas d'installation du coffret de commande dans un
secteur arisque d'explosion !

Le coffret de commande ne dispose pas de la classe de protection appropriée pour
les secteurs a risque d'explosion et doit donc toujours étre installé hors de ces
zones ! Le raccordement doit étre effectué par un électricien qualifié.

DANGER

Risque d'explosion dii a un raccordement incorrect !

Si des pompes et des capteurs de signal sont raccordés dans des atmospheres explo-
sibles, il existe un risque d'explosion dii a un raccordement incorrect. Respecter les
indications fournies en annexe sur les risques d'explosion.

AVIS

Message d'erreur en fonctionnement sur raccordement monophasé

Le coffret de commande dispose d'une surveillance du champ magnétique et du
courant du moteur. Les deux fonctions de surveillance fonctionnent sans défaut sur
le raccordement triphasé uniquement ; toutes deux ont été réglées en usine. Sile
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Fig. 29: Ecran d'accueil : capteur de niveau/
cloche aimmersion

130

Mise en service

coffret de commande est utilisé sur un raccordement monophasé, les messages
d'erreur suivants s'affichent a I'écran :

« Surveillance du champ magnétique : Code d'erreur « E006 »

= Arréter la surveillance du champ magnétique : Menu 5.68, régler la valeur sur
«off » !

« Surveillance du courant du moteur : Code d'erreur « E080.x »

= Arréter la surveillance du courant du moteur : Menu 5.69, régler la valeur sur
«off »

» Fonctions de surveillance désactivées. Le coffret de commande fonctionne main-
tenant sans défaut sur le raccordement monophasé.

AVIS

Tenir compte du code d'erreur affiché

Sila LED rouge de panne s'allume ou clignote, tenir compte du code d'erreur affiché
al'écran. Lorsque la panne a été validée, I'erreur la plus récente est enregistrée dans
le menu 6.01.

AVIS

Mode de fonctionnement suite a une panne de courant
Apreés une panne de courant, le coffret de commande démarre automatiquement en
appliquant le dernier mode de fonctionnement réglé !

v’ Le coffret de commande est refermé.
v’ Linstallation a été réalisée de maniére conforme.

v’ Tous les capteurs de signal et consommateurs sont raccordés et montés dans la
zone d'exploitation.

v’ Sides interrupteurs a flotteur sont utilisés, les points de commutation sont correc-
tement réglés.
ar protection moteur est préréglée selon les spécifications de la pompe.
1. Positionner le commutateur principal sur « ON ».

2. Le coffret de commande démarre.
- Toutes les LED sont allumées pendant 2 s.
- L'écran s'allume et la page d'accueil apparait.
- Le symbole de veille s'affiche a I'écran.

» Le coffret de commande est prét a fonctionner, démarrer la configuration initiale
ou le mode automatique.

Affichage a I'écran avec capteur de niveau ou cloche d immersion

Etat actuel de la pompe :

- Nombre de pompes enregistrées
- Pompe activée/désactivée

- Pompe marche/arrét

Mode de fonctionnement réglé (p. ex. Vidange)
Niveau d'eau actuel en m

Veille : le coffret de commande est prét a fonctionner.

U & W N

Bus de terrain actif
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Mise en service

Affichage a I'écran avec interrupteurs a flotteur

Etat actuel de la pompe :

- Nombre de pompes enregistrées
- Pompe activée/désactivée

- Pompe marche/arrét

Mode de fonctionnement réglé (p. ex. Remplissage)

Etat de commutation des interrupteurs a flotteur

Veille : le coffret de commande est prét a fonctionner.

v W N

Fig. 30: Ecran d'accueil : Interrupteur a flotteur Bus de terrain actif

Etat de commutation des interrupteurs a flotteur selon le mode de fonctionne-

ment

No. Vidange (drain) Remplissage (fill)

3a Niveau de submersion Niveau de submersion

3b Pompe 2 sur Marche Pompes 1 et 2 sur Arrét

3c Pompe 1 sur Marche Pompe 1 sur Marche

3d Pompes 1 et 2 sur Arrét Pompe 2 sur Marche

3e Niveau de fonctionnement a sec Niveau min. (manque d'eau)

8.5 Démarrer la configuration initiale . . ) .
9 Respecter les points suivants lors de la configuration :

= Si pendant 6 minutes, aucune saisie ou commande ne se produit :

— L'éclairage de I'écran s'éteint.

— L'écran principal s'affiche de nouveau.

— La saisie de parametres est verrouillée.

Certains réglages ne peuvent étre modifiés que si toutes les pompes sont arrétées.

= Aprés une minute sans activation d'une commande, I'éclairage de I'écran s'éteint.

Le menu s'adapte automatiquement a I'aide des réglages. Exemple : Le menu 1.12 n'est
visible que si le capteur de niveau est activé.

La structure de menus s'applique a tous les coffrets de commande EC (p. ex. EC-Lift,
EC-Fire). Il peut donc y avoir certaines lacunes dans la structure.

Les valeurs sont généralement en lecture seule. Pour modifier les valeurs, activer la sai-
sie des paramétres dans le menu 7.01:

1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.
= Le menu 1.00 s'affiche
2. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 7 s'affiche.
3. Appuyer sur le bouton de commande.
= Le menu 7.01 s'affiche.
4. Appuyer sur le bouton de commande.
5. Modifier la valeur sur « on » : Tourner le bouton de commande.
6. Enregistrer la valeur : Appuyer sur le bouton de commande.
= Le menu peut désormais étre modifié.
7. Tourner le bouton de commande jusqu'a la fin du menu 7.

8. Appuyer sur le bouton de commande.

= Retour au niveau du menu principal.

» Démarrer la configuration initiale :
- Menu 5 : réglages de base
- Menu 1:valeurs d'activation/désactivation
- Menu 2 : liaison du bus de terrain (si disponible)
- Menu 3 : déclenchement des pompes

@

Fig. 31: Activer la saisie des parameétres
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Fig. 32: Menu 5.01

Fig. 33: Menu 5.02

Fig. 34: Menu 5.03

Fig. 35: Menu 5.07

Fig. 36: Menu 5.09

Fig. 37: Menu 5.39
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Mise en service

Menu 5 : réglages de base

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

5.01
Mode de fonctionnement
fill (Remplissage), drain (Vidange)

drain

5.02

Nombre de pompes raccordées
1..3

2

5.03

Pompe de réserve

on, off

off

Une pompe peut étre utilisée comme pompe de réserve.
Cette pompe n'est pas pilotée en fonctionnement normal.
La pompe de réserve n'est activée que si une pompe tombe
en panne. La pompe de réserve est soumise au controle

d'arrét. Elle est ainsi intégrée dans la permutation des
pompes et le « kick » de la pompe.

5.07

Capteur de signal pour acquisition du niveau
Float, Level, Bell, Opt01

Level

Définition du capteur de signal pour I'acquisition du niveau :
- Float = interrupteur a flotteur

- Level = capteur de niveau

- Bell = cloche a immersion

- Opt01 = détecteur de niveau NW16

5.09

Champ de mesure du capteur
0,25..12,5m

1,0m

5.39

Signal d'alarme pour entrée « Extern OFF » active
off, on

off
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Mise en service

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Fig. 38: Menu 5.40

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Fig. 39: Menu 5.41

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Fig. 40: Menu 5.42

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Fig. 41: Menu 5.43

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Fig. 42: Menu 5.44

Notice de montage et de mise en service Wilo-Control EC-L

L'entrée « Extern OFF » permet d'arréter les pompes au
moyen d'un capteur de signal séparé. Cette fonction est
prioritaire sur toutes les autres et toutes les pompes sont
désactivées.

En mode de fonctionnement « Remplissage », il est possible
de déterminer comment le signal d'alarme se produit
lorsque I'entrée est active :

- « off » : I'écran LCD affiche le symbole « Extern OFF »

- «on»:I'écran LCD affiche le symbole « Extern OFF » et le
code d'erreur « E068 ».

En mode de fonctionnement « Vidange », le réglage d'usine
ne peut pas étre modifié.

5.40

Fonction « kick » de la pompe marche/arrét
off, on

off

Pour éviter des temps d'arrét prolongés des pompes raccor-
dées, un fonctionnement « test » cyclique (fonction

«kick » de la pompe) peut étre effectué. Lorsque la fonc-
tion « kick » de la pompe est activée, régler les points de
menu suivants :

- Menu 5.41 : « kick » de la pompe en Extern OFF autorisé

- Menu 5.42 :intervalle de « kick » de la pompe

- Menu 5.43 : durée du « kick » de la pompe

« kick » de la pompe en Extern OFF autorisé
off, on

on

5.42

intervalle de « kick » de la pompe
1..336h

24h

5.43

durée du « kick » de la pompe
0..60s

5s

5.44

Temporisation d'activation apres une panne d'électricité
0..180s

3s
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Fig. 43: Menu 5.50

Fig. 44: Menu 5.51

Fig. 45: Menu 5.57

Fig. 46: Menu 5.58

Fig. 47: Menu 5.59

Fig. 48: Menu 5.62
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Mise en service

N° de menu
Description

Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

5.50

Niveau de fonctionnement a sec (Vidange)/niveau d'eau
minimum (Remplissage)

0..12,5m

0,15m

Si le niveau est contr6lé au moyen d'un interrupteur a flot-
teur, désactiver la surveillance du niveau a I'aide du capteur
de niveau : saisir la valeur « 0,00 m ».

5.51

Niveau de submersion

0..12,5m

0,46 m

5.57

Durée de fonctionnement max. par pompe

0... 60 min

0 min

Durée de fonctionnement maximale autorisée pour une
pompe. Une fois la durée écoulée, la pompe suivante est
commutée. Aprés trois cycles de permutation, le report de
défauts centralisé (SSM) est activé.

Le réglage sur « 0 min » désactive le contrdle de la durée de
fonctionnement.

5.58

Fonction de report de marche centralisé (SBM)

on, run

run

« On » : coffret de commande prét a fonctionner
« Run » : une pompe au moins fonctionne.

5.59

Fonction de report de défauts centralisé (SSM)
fall, raise

raise

« fall » : le relais se désactive. Cette fonction peut étre utili-
sée pour la surveillance de I'alimentation en tension réseau.
«raise » : le relais est alimenté.

5.62

Retard de la protection contre le fonctionnement a sec
0..180s

0s
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Fig. 49: Menu 5.64

Fig. 50: Menu 5.65

Fig. 51: Menu 5.66

Fig. 52: Menu 5.67

Fig. 53: Menu 5.68

Fig. 54: Menu 5.69

Mise en service

N° de menu
Description

Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

N° de menu
Description

Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description

Plage de valeurs

Réglage d'usine

5.64

Mode Ex en fonctionnement marche/arrét (uniqguement en
mode de fonctionnement « Vidange »)

on, off
off

Lorsque des pompes et capteurs de signal sont raccordés au
sein d'une atmosphere explosive, des dispositions supplé-
mentaires doivent étre respectées. DANGER ! Risque d'ex-
plosion dii a une configuration incorrecte de I'installa-
tion ! Respecter les indications fournies en annexe sur les
risques d'explosion.

5.65

Réinitialisation automatique de I'erreur « fonctionnement a
sec »

on, off

on

5.66
Vibreur intégré marche/arrét

on, off

AVIS ! Alarme en cas d'interruption de I'alimentation électrique : Pour arréter le vi-
breur interne lorsque I'accumulateur est monté, démonter I'accumulateur !

N° de menu
Description

Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description

Plage de valeurs

Réglage d'usine

5.67

Sortie (24 V CC, max. 4 VA) pour un appareil de rapport ex-
terne marche/arrét

off, error
off

5.68

Contréle du champ rotatif (alimentation réseau) marche/ar-
rét

on, off

on

AVIS ! Désactiver en cas de raccordement monophasé !

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

5.69
Surveillance du courant du moteur marche/arrét
on, off

on

AVIS ! Désactiver en cas de raccordement monophasé !

Notice de montage et de mise en service Wilo-Control EC-L
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Fig. 55: Menu 5.70

Fig. 56: Menu 1.09

Fig. 57: Menu 1.10

Fig. 58: Menu 1.11

Fig. 59: Menu 1.12

Fig. 60: Menu 1.13
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N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

5.70

Nombre de démarrages maximal par heure par pompe
0...60

0

Lorsque le nombre de démarrages est dépassé, le report de
défauts centralisé (SSM) est activé. Valeur « 0 » = fonction
désactivée.

Menu 1 : Valeurs d'activation et de désactivation

*AVIS ! Les points de menu 1.12 a 1.17 ne sont visibles que si la valeur « Level » ou
« Bell » a été réglée dans le menu 5.07.

**AVIS ! La plage de valeurs effective dépend du réglage paramétré dans le menu

5.09.

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu

Description

Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs
Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs**

Réglage d'usine

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs**

Réglage d'usine

1.09

Temporisation de désactivation de la pompe principale
0a60s

0s

110
Temporisation d'activation de la pompe d'appoint

1.11

Temporisation de désactivation de la pompe d'appoint
0..30s

1s

1.12%

Niveau Pompe principale Marche
0,06a12,5m

0,40 m

Mode de fonctionnement « Vidange » : La valeur doit étre
supérieure de 0,03 m au « Niveau Pompe principale Ar-
rét » (menu 1.13).

Mode de fonctionnement « Remplissage » : La valeur doit
étre inférieure de 0,03 m au « Niveau Pompe principale Ar-
rét » (menu 1.13).

1.13*

Niveau Pompe principale Arrét

0,06a12,5m

0,23 m
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Mise en service “

Mode de fonctionnement « Vidange » : La valeur doit étre
inférieure de 0,03 m au « Niveau Pompe principale
Marche » (menu 1.12).

Explication . . .
Mode de fonctionnement « Remplissage » : La valeur doit
&tre supérieure de 0,03 m au « Niveau Pompe principale
Marche » (menu 1.12).
N° de menu 1.14*
Description Niveau Pompe d'appoint 1 Marche
Plage de valeurs** 0,06a212,5m
Réglage d'usine 0,42m
Mode de fonctionnement « Vidange » : La valeur doit étre
supérieure de 0,03 m au « Niveau Pompe d'appoint 1
Fig. 61: Menu 1.14 Marche » (menu 1.15). Le niveau d'activation doit &tre su-
périeur/égal au niveau d'activation de la pompe principale
o (menu 1.12).
Explication ) ) )
Mode de fonctionnement « Remplissage » : La valeur doit
étre inférieure de 0,03 m au « Niveau Pompe d'appoint 1
Arrét » (menu 1.15). Le niveau d'activation doit &tre infé-
rieur/égal au niveau d'activation de la pompe principale
(menu 1.12).
N° de menu 1.15*
Description Niveau Pompe d'appoint 1 Arrét
Plage de valeurs** 0,06a12,5m
Réglage d'usine 0,25m

Mode de fonctionnement « Vidange » : La valeur doit étre
inférieure de 0,03 m au « Niveau Pompe d'appoint 1

Fig. 62: Menu 1.15 Marche » (menu 1.14). Le niveau de désactivation doit &tre
supérieur/égal au niveau de désactivation de la pompe
principale (menu 1.13).

Explication ) ) )
Mode de fonctionnement « Remplissage » : La valeur doit
étre supérieure de 0,03 m au « Niveau Pompe d'appoint 1
Marche » (menu 1.14). Le niveau de désactivation doit &tre
inférieur/égal au niveau de désactivation de la pompe prin-
cipale (menu 1.13).
N° de menu 1.16*
Description Niveau Pompe d'appoint 2 Marche
Plage de valeurs** 0,06a12,5m
Réglage d'usine 0,42 m
Mode de fonctionnement « Vidange » : La valeur doit étre
supérieure de 0,03 m au « Niveau Pompe d'appoint 2 Ar-
Fig. 63: Menu 1.16 rét » (menu 1.17). Le niveau d'activation doit étre supé-
rieur/égal au niveau d'activation de la pompe d'appoint
o (menu 1.14).
Explication ) ) )
Mode de fonctionnement « Remplissage » : La valeur doit
étre inférieure de 0,03 m au « Niveau Pompe d'appoint 2
Arrét » (menu 1.17). Le niveau d'activation doit &tre infé-
rieur/égal au niveau d'activation de la pompe d'appoint
(menu 1.14).
N° de menu 1.17*
Description Niveau Pompe d'appoint 2 Arrét
Plage de valeurs** 0,06212,5m
Réglage d'usine 0,25m

Fig. 64: Menu 1.17
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Fig. 65: Menu 2.01

Fig. 66: Menu 2.02

Fig. 67: Menu 2.03

Fig. 68: Menu 2.04

Fig. 69: Menu 2.05

138

Mise en service

Explication

Mode de fonctionnement « Vidange » : La valeur doit étre
inférieure de 0,03 m au « Niveau Pompe d'appoint 2
Marche » (menu 1.16). Le niveau de désactivation doit &tre
supérieur/égal au niveau de désactivation de la pompe
d'appoint (menu 1.15).

Mode de fonctionnement « Remplissage » : La valeur doit
&tre supérieure de 0,03 m au « Niveau Pompe d'appoint 2
Marche » (menu 1.16). Le niveau de désactivation doit étre
inférieur/égal au niveau de désactivation de la pompe
d'appoint (menu 1.15).

Menu 2 : Liaison du bus de terrain ModBus

Pour permettre une liaison par ModBus RTU, le coffret de commande est équipé d'une
interface RS485. L'interface permet de lire différents paramétres et également de les
modifier en partie. Dans ce cas, le coffret de commande fonctionne en tant qu'esclave
Modbus. Un apergu des différents parametres ainsi qu'une description des types de
données utilisés sont disponibles en annexe. Pour utiliser I'interface ModBus, appliquer
les réglages dans les menus indiqués ci-dessous :

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

2.01

Interface ModBus RTU marche/arrét
on, off

off

12,02
Rapport Baud
9600;19200; 38400 ; 76800
19200

2.03

Adresse de I'esclave
1...254

10

2.04
Parité
none, even, odd

even

2.05

Nombre de bits d'arrét
1;2

1
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Fig. 70: Menu 3.02

Fig. 71: Menu 3.01

8.5.1 Réglage de la surveillance du cou-
rant du moteur

Mise en service

Menu 3 : déclenchement des pompes

Pour le fonctionnement de I'installation, définir le mode de fonctionnement de chaque
pompe et déclencher les pompes :

= Par défaut, le mode de fonctionnement est réglé sur « auto » pour chaque pompe.
= En validant les pompes dans le menu 3.01, le mode automatique démarre.

AVIS ! Réglages requis pour la configuration initiale.

Au cours de la configuration initiale, un contrdle du sens de rotation des pompes doit
étre effectué et la surveillance du courant du moteur doit étre réglée avec exactitude.
Pour pouvoir réaliser ces opérations, appliquer les réglages suivants :

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

N° de menu
Description
Plage de valeurs

Réglage d'usine

Explication

DANGER

= Arréter les pompes : régler les menus 3.02 a 3.04 sur « off ».
= Déclencher les pompes : régler le menu 3.01 sur « on ».

3.02...3.04

Mode de fonctionnement pompe 1... pompe 3

off, Hand, Auto

Auto

off = pompe arrétée

Hand = fonctionnement manuel de la pompe tant que le
bouton n'est pas actionné.

Auto = fonctionnement automatique de la pompe selon le
pilotage du niveau

AVIS ! Pour la configuration initiale, la valeur doit étre
modifiée et paramétrée sur « off ».

3.01

déclenchement des pompes

on, off

off

off = les pompes sont verrouillées et ne peuvent pas étre
démarrées. AVIS ! Le fonctionnement manuel ou I'activa-
tion forcée sont également impossibles.

on = les pompes sont démarrées/arrétées suivant le mode
de fonctionnement réglé

Risque de blessures mortelles dii au courant électrique !

Le coffret de commande ne doit étre utilisé que lorsqu'il est fermé. Il existe un risque
de blessures mortelles en présence d'un coffret de commande ouvert. Confier a un
électricien qualifié toute intervention sur les composants intérieurs.

Afficher la valeur actuelle de la surveillance du courant du moteur

1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.

= Le menu 1.00 s'affiche.

2. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 4 s'affiche.

3. Appuyer sur le bouton de commande.

= Le menu 4.01 s'affiche.

4. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que les menus 4.25 a 4.27 s'affichent.

= Menu 4.25 : indique le courant de moteur réglé pour la pompe 1.

= Menu 4.26 : indique le courant de moteur réglé pour la pompe 2.

= Menu 4.27 : indique le courant de moteur réglé pour la pompe 3.

» Affichage de la valeur actuelle de la surveillance du courant du moteur vérifié.
Comparer la valeur réglée avec les indications de la plaque signalétique. Si la valeur
réglée ne correspond pas aux données de la plaque signalétique, ajuster la valeur.
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“ Mise en service

Ajuster la valeur pour la surveillance du courant du moteur

v Réglages de la surveillance du courant du moteur vérifiés.

1. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que les menus 4.25 a 4.27 s'affichent.
= Menu 4.25 : indique le courant de moteur réglé pour la pompe 1.
= Menu 4.26 : indique le courant de moteur réglé pour la pompe 2.
= Menu 4.27 : indique le courant de moteur réglé pour la pompe 3.

2. Ouvrir le coffret de commande.
DANGER ! Risque de blessures mortelles dii au courant électrique ! Tous les tra-
vaux exécutés sur le coffret de commande ouvert présentent un risque de bles-
sures mortelles. Ces travaux doivent étre exclusivement réalisés par un électri-
cien qualifié.

3. Al'aide d'un tournevis, corriger le courant du moteur au niveau du potentiométre
(voir Apercu des composants [» 114]). Lire les modifications directement & I'écran.

4. Refermer le coffret de commande une fois que tous les courants de moteur ont été
corrigés.

» Surveillance du courant du moteur réglée. Effectuer un contréle du sens de rota-
tion.

8.5.2 Vérifier le sens de rotation des
pompes raccordées

AVIS

@ Champ magnétique de I'alimentation réseau et du raccord de pompe
Le champ magnétique de I'alimentation réseau est transmis directement au raccord
de pompe. Vérifier le champ magnétique requis pour les pompes a raccorder (tour-
nant 4 droite ou a gauche) ! Respecter la notice de montage et de mise en service
des pompes.

Effectuer un fonctionnement « test » pour controler le sens de rotation des pompes.
ATTENTION ! Dommages matériels ! Effectuer le fonctionnement « test » dans les
conditions d'exploitation prescrites.

v Coffret de commande fermé.
v Configuration du menu 5 et du menu 1 terminée.
v" Dans les menus 3.02 3 3.04, toutes les pompes sont arrétées : Valeur « off ».
v" Dans le menu 3.01, toutes les pompes sont activées : Valeur « on ».
1. Démarrer le menu Easy Actions : Tourner le bouton de commande de 180°.

2. Sélectionner le fonctionnement manuel de la pompe : Tourner le bouton de com-
mande jusqu‘a ce que le point de menu s'affiche :
- Pompe 1:P1Hand
- Pompe 2: P2 Hand
- Pompe 3:P3 Hand

3. Démarrer le fonctionnement « test » : Appuyer sur le bouton de commande. La
pompe fonctionne jusqu'a ce que le bouton de commande soit relaché.

4. Controler le sens de rotation : vérifier les valeurs de mesure pour la hauteur mano-
métrique et le débit.

= Sens de rotation incorrect : inverser deux phases au niveau du raccord de
pompe.

» Sens de rotation vérifié et corrigé si besoin. Configuration initiale terminée.
8.6 Lancer le mode automatique
Mode automatique aprés configuration initiale
v Coffret de commande fermé.
v’ Configuration terminée.
v/ Sens de rotation correct.

v" Surveillance du courant du moteur correctement réglé.
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1. Démarrer le menu Easy Actions : Tourner le bouton de commande de 180°.

2. Sélectionner la pompe pour le mode automatique : Tourner le bouton de com-
mande jusqu’a ce que le point de menu s'affiche :
- Pompe 1:P1 Auto
- Pompe 2:P2 Auto
- Pompe 3:P3 Auto

3. Appuyer sur le bouton de commande.

= Le mode automatique est paramétré pour la pompe sélectionnée. Le réglage
peut également s'effectuer dans les menus 3.02 a 3.04.

» Mode automatique activé. Les pompes sont activées et désactivées en fonction du
niveau de remplissage.

Mode automatique aprés mise hors service
v’ Coffret de commande fermé.
v Configuration vérifiée.
v Saisie des parameétres validée : menu 7.01 sur on.

1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.

= Le menu 1.00 s'affiche.

N

. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 3.00 s'affiche.
3. Appuyer sur le bouton de commande.
= Le menu 3.01 s'affiche.
4. Appuyer sur le bouton de commande.
5. Modifier la valeur sur « on ».
6. Appuyer sur le bouton de commande.
= Valeur enregistrée, pompes validées.
» Mode automatique activé. Les pompes sont activées et désactivées en fonction du

niveau de remplissage.

8.7 Pendant le fonctionnement g ) . .
Vérifier les points suivants en cours de fonctionnement :

= Coffret de commande fermé et protégé contre toute ouverture non autorisée.

= Coffret de commande protégé contre la submersion (classe de protection IP54).
= Protection contre les rayons directs du soleil.

= Température ambiante entre -30 °C et +50 °C.

Les informations suivantes sont affichées sur I'écran principal :
= Etat des pompes :
— Nombre de pompes enregistrées
— Pompe activée/désactivée
— Pompe marche/arrét
= Fonctionnement avec pompe de réserve
= Mode de fonctionnement : Remplissage ou vidange
= Niveau d'eau actuel ou état de commutation des interrupteurs a flotteur
= Fonctionnement du bus de terrain actif

Par ailleurs, les informations suivantes sont disponibles dans le menu & :
1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.
= Le menu 1.00 s'affiche.
2. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 4 s'affiche.
3. Appuyer sur le bouton de commande.

» Menu 4.xx affiché.

Niveau d'eau actuel en m

Etat de commutation actuel des interrupteurs a flotteur
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Durée de fonctionnement coffret de commande
La durée* est indiquée selon le volume en minutes (min), heures (h)
oujours (d).

Durée de fonctionnement : Pompe 1

La durée* est indiquée selon le volume en minutes (min), heures (h)

oujours (d). L'affichage varie en fonction de I'intervalle :

1 heure : affichage 0... 59 minutes, unité : min

2 heures a 24 heures : affichage en heures et minutes avec point de

séparation, p. ex. 10.59, unité : h

2 jours a 999 jours : affichage en jours et heures avec point de sépa-
ration, p. ex. 123.7, unité : d

Au-dela de 1000 jours : affichage en jours, unité : d

Durée de fonctionnement : Pompe 2
La durée* est indiquée selon le volume en minutes (min), heures (h)
ou jours (d).

Durée de fonctionnement : Pompe 3
La durée* est indiquée selon le volume en minutes (min), heures (h)
ou jours (d).

Cycles de manceuvre du coffret de commande

Cycles de manceuvre : Pompe 1

Cycles de manceuvre : Pompe 2

Cycles de manceuvre : pompe 3

Numéro de série
L'affichage alterne entre les ler et 2e quatre chiffres.

Type de coffret de commande

Version de logiciel

Valeur réglée pour la surveillance du courant du moteur : pompe 1
Courant nominal max. en A

Valeur réglée pour la surveillance du courant du moteur : Pompe 2
Courant nominal max. en A

Valeur réglée pour la surveillance du courant du moteur : Pompe 3
Courant nominal max. en A

Courant nominal actuel en A pour la pompe 1

L'affichage alterne entre L1,L2 et L3

Appuyer sur le bouton de commande et le maintenir enfoncé. La
pompe démarre au bout de 2 s. La pompe fonctionne jusqu'a ce que
le bouton de commande soit relaché.

Courant nominal actuel en A pour la pompe 2

L'affichage alterne entre L1,L2 et L3

Appuyer sur le bouton de commande et le maintenir enfoncé. La
pompe démarre au bout de 2 s. La pompe fonctionne jusqu'a ce que
le bouton de commande soit relaché.

Courant nominal actuel en A pour la pompe 3
L'affichage alterne entre L1, L2 et L3
Appuyer sur le bouton de commande et le maintenir enfoncé. La
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9.1

9.2

9.3

9.4

Mise hors service

Qualification du personnel

Obligations de I'exploitant

Mise hors service

Démontage

Mise hors service “

pompe démarre au bout de 2 s. La pompe fonctionne jusqu'a ce que
le bouton de commande soit relaché.

Travaux électriques : les travaux électriques doivent étre réalisés par un électricien qua-
lifié.

Travaux de montage/démontage : le montage/démontage doit étre réalisé par un tech-
nicien qualifié formé a I'utilisation des outils nécessaires et matériels de fixation requis
pour le travail de construction correspondant.

Respecter les réglementations locales en vigueur sur la prévention des accidents et les
consignes de sécurité des associations professionnelles.

Garantir la formation du personnel pour les travaux indiqués.

Informer le personnel sur le mode de fonctionnement de I'installation.

Pour raisons de sécurité, une deuxiéme personne doit étre présente en cas de travaux
effectués dans des espaces fermés.

Aérer suffisamment les locaux fermés.

En cas d'accumulation de gaz toxiques ou étouffants, prendre immédiatement les
contre-mesures nécessaires !

Pour la mise hors service, désactiver les pompes et arréter le coffret de commande au
niveau du commutateur principal. Les réglages sont sauvegardés dans le coffret de
commande méme en cas de coupure de courant et ne sont donc pas supprimés. Ainsi le
coffret de commande reste opérationnel a tout moment. Respecter les points suivants
pendant le temps d'arrét :

Température ambiante : -30... +50 °C

= Humidité de I'air : max. 90 %, sans condensation

v Saisie des parameétres validée : menu 7.01 sur on.
1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.
= Le menu 1.00 s'affiche.
2. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 3.00 s'affiche.
3. Appuyer sur le bouton de commande.
= Le menu 3.01 s'affiche.
4. Appuyer sur le bouton de commande.
5. Modifier la valeur sur « off ».
6. Appuyer sur le bouton de commande.
= Valeur enregistrée, pompes désactivées.
7. Tourner le commutateur principal en position « OFF ».

8. Sécuriser le commutateur principal contre toute remise en marche non autorisée
(p. ex. verrouillage)

» Coffret de commande désactivé.

DANGER

Danger de mort dii au courant électrique !

Un comportement inapproprié lors des travaux électriques comporte un risque de
décharge électrique pouvant entrainer la mort ! Les travaux électriques doivent étre
réalisés par un électricien conformément aux directives locales.

V" Mise hors service effectuée.

V" La tension d'alimentation réseau est coupée et sécurisée contre une remise sous
tension non autorisée.

v La tension d'alimentation du raccordement électrique pour les reports de défauts
et de marche est coupée et sécurisée contre une remise sous tension non autori-
sée.

1. Ouvrir le coffret de commande.
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10 Maintenance
10.1 Intervalles d'entretien
10.2 Travaux d'entretien

144

Maintenance

2. Débrancher tous les cables de raccordement et les extraire en tirant sur les passe-
cables a vis desserrés.

3. Protéger les extrémités des cables de raccordement afin de les rendre étanches a
I'eau.

4. Obturer les passe-cables a vis pour les rendre étanches a I'eau.
5. Soutenir le coffret de commande (p. ex. 4 l'aide d'une seconde personne).

6. Desserrer les vis de fixation du coffret de commande et le retirer de la structure de
support.

» Coffret de commande démonté. Respecter les consignes de stockage !

DANGER

Danger de mort dil au courant électrique !

Un comportement inapproprié lors des travaux électriques comporte un risque de
décharge électrique pouvant entrainer la mort ! Les travaux électriques doivent étre
réalisés par un électricien conformément aux directives locales.

AVIS

Les travaux ou modifications structurelles non autorisés sont strictement
interdits !

Il est interdit d’effectuer des travaux autres que les travaux et opérations d'entretien
mentionnés. Tous les autres travaux ainsi que les modifications constructives sont
réservés au fabricant.

Réguliérement

= Nettoyer le coffret de commande.

Annuellement

= Vérifier I'usure des composants électromécaniques.

Tous les 10 ans

= Révision générale

Nettoyer le coffret de commande

V" Arréter le coffret de commande.

1. Nettoyer le coffret de commande a I'aide d'un chiffon humide en coton.
N'utiliser aucun nettoyant agressif ou abrasif et aucun liquide !

Vérifier l'usure des composants électromécaniques

Confier la vérification de I'état d'usure des composants électromécaniques (p. ex. com-
binaisons de contacteurs) a un électricien qualifié. Si une usure est constatée, les com-
posants concernés doivent étre remplacés par I'électricien qualifié ou le service aprés-

vente.

Révision générale

Lors de la révision générale, I'état d'usure de tous les composants, du cablage et du boi-
tier est contrdlé. Les composants défectueux ou usés sont remplacés.
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10.3

Fig. 72: Affichage de I'intervalle d'entretien

Affichage de l'intervalle d'entre-
tien

Fig. 73: Activer l'intervalle d'entretien

Fig. 74: Réinitialiser I'intervalle d'entretien

11

Notice de montage et de mise en service Wilo-Control EC-L

Pannes, causes et remédes

Pannes, causes et remédes “

Le coffret de commande comporte un affichage intégré pour l'intervalle d'entretien. A
la fin de I'intervalle défini, « SER » clignote sur I'écran principal. L'intervalle suivant
commence automatiquement par la réinitialisation de I'intervalle actuel. Par défaut, la
fonction est désactivée.

Activer l'affichage d'intervalle
v’ Saisie des parameétres validée : menu 7.01 sur on.
1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.
= Le menu 1.00 s'affiche.
2. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 7 s'affiche.
3. Appuyer sur le bouton de commande.
= Le menu 7.01 s'affiche.
4. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 7.07 s'affiche.
5. Appuyer sur le bouton de commande.

6. Régler I'intervalle souhaité :
- 0 = affichage de I'intervalle désactivé.
- 0.25 = trimestriel
- 0.5 = semestriel
1 =annuel
2 = bisannuel

7. Appuyer sur le bouton de commande.
= Valeur enregistrée.
» Affichage d'intervalle activé.
Réinitialiser l'intervalle d'entretien
V" Affichage « SER » clignotant  I'écran.
v Saisie des paramétres validée : menu 7.01 sur on.
1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.
= Le menu 1.00 s'affiche.
2. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 7 s'affiche.
3. Appuyer sur le bouton de commande.
= Le menu 7.01 s'affiche.
. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 7.08 s'affiche.
. Appuyer sur le bouton de commande.

. Modifier la valeur sur « on ».

N o v &

. Appuyer sur le bouton de commande.
= Affichage réinitialisé.

» Intervalle d'entretien actuel réinitialisé, nouvel intervalle d'entretien démarré.

DANGER

Danger de mort dii au courant électrique !

Un comportement inapproprié lors des travaux électriques comporte un risque de
décharge électrique pouvant entrainer la mort ! Les travaux électriques doivent étre
réalisés par un électricien conformément aux directives locales.
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“ Pannes, causes et remedes

11.1 Obligations de I'exploitant Respecter les réglementations locales en vigueur sur la prévention des accidents et les
consignes de sécurité des associations professionnelles.

Garantir la formation du personnel pour les travaux indiqués.

Informer le personnel sur le mode de fonctionnement de I'installation.

Pour raisons de sécurité, une deuxiéme personne doit étre présente en cas de travaux
effectués dans des espaces fermés.

Aérer suffisamment les locaux fermés.

En cas d'accumulation de gaz toxiques ou étouffants, prendre immédiatement les
contre-mesures nécessaires !

11.2 Indi 3 , . . . . . S s
ndicateur de defaut Les défauts possibles sont signalés par la LED d'anomalie et par I'affichage a I'écran de

codes alphanumériques. Selon I'erreur affichée, contrdler I'installation et faire remplacer
les composants défectueux. L'affichage d'une panne peut prendre plusieurs formes :
Panne de la commande/au niveau du coffret de commande :

— La LED d'anomalie rouge est allumée.

— Le code d'erreur est affiché a I'écran et enregistré dans la mémoire des défauts.

— Le contact pour le report de défauts centralisé est activé.

— Sile vibreur interne est activé, un signal d'alarme sonore est émis.

Panne sur une pompe

Le symbole d'état de la pompe concernée clignote a I'écran.

11.3 Acquittement des défauts . . -
q Appuyer sur le bouton de commande pour arréter I'alarme. Acquitter la panne en utili-

sant le menu principal ou le menu Easy Actions.
Menu principal
v' Toutes les pannes sont éliminées.
1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.
= Le menu 1.00 s'affiche.
2. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 6 s'affiche.
3. Appuyer sur le bouton de commande.
= Le menu 6.01 s'affiche.
. Appuyer sur le bouton de commande.
. Modifier la valeur sur « reset » : Tourner le bouton de commande.

. Appuyer sur le bouton de commande.

vV o vn &

Indicateur de défaut réinitialisé.

Fig. 75: Acquitter une panne

Menu Easy Actions

v’ Toutes les pannes sont éliminées.

1. Démarrer le menu Easy Actions : Tourner le bouton de commande de 180°.
2. Sélectionner le point de menu « Err reset ».

3. Appuyer sur le bouton de commande.

» Indicateur de défaut réinitialisé.

Echec de | ‘acquittement des défauts

Si des erreurs sont toujours présentes, elles sont signalées comme suit :
= La LED d'anomalie est allumée.
= Le code de la derniere erreur est affiché al'écran.
Toutes les autres erreurs peuvent étre appelées dans la mémoire des défauts.

Une fois que tous les défauts sont éliminés, acquitter de nouveau les défauts.

11.4 Mémoire des défauts R . . . . .
Le coffret de commande possede une mémoire des défauts qui peut contenir les dix

derniers défauts. La mémoire des défauts fonctionne sur le principe du First in/First out
(premier entré/premier sorti). Les erreurs sont affichées par ordre décroissant dans les
points de menu 6.02a 6.11:

= 6.02: I'erreur la plus récente
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11.5

Elimination

= 6.11: I'erreur la plus ancienne

Codes d'erreur

N S - L S

E006

E014.x

E040

E062

E062

E066

E068

E080.x

E085.x

E090

E140.x

E141.x

11.6

12

121

Défaut de champ magnétique

Détection de fuites

Panne du capteur de niveau

Mode de fonctionnement « Vi-
dange » :

Protection contre le fonctionne-
ment a sec active**

Mode de fonctionnement « Rem-
plissage » :
Niveau d'eau min. actif**

Alarme trop plein active

Extern OFF actif

Panne pompe**

Surveillance de la durée de fonc-
tionnement de la pompe***

Défaut de plausibilité

Démarrages de pompe dépassés***

Surveillance de la durée de fonc-
tionnement de la pompe***

Mesures supplémentaires permet-
tant I'élimination des pannes

Elimination

Accumulateur

Alimentation réseau défectueuse,
champ magnétique incorrect

L'électrode de détection d’humidité
de la pompe raccordée s'est déclen-
chée.

Aucune connexion avec le capteur
Le niveau de fonctionnement a sec

est atteint

Niveau d’eau minimum non atteint

Le niveau de submersion est atteint

Contact « Extern OFF » actif,
contact actif défini comme alarme

Pas de signal de retour du contac-
teur concerné, sonde bimétallique
ou surintensité déclenchée.

Dépassement de la durée de fonc-
tionnement maximale de la pompe

Séquence des interrupteurs a flot-
teur incorrecte

Dépassement du nombre max. de
démarrages de la pompe

Dépassement de la durée de fonc-
tionnement maximale de la pompe

Légende :

Etablir un champ magnétique tournant a droite
au niveau de I'alimentation réseau. Lorsque le

raccordement est monophasé, le contréle du
champ magnétique doit étre désactivé.

Voir la notice de montage et de mise en service
de la pompe raccordée

Controler le cable de raccordement et le cap-
teur, remplacer tout composant défectueux.

Contrdler I'alimentation et les paramétres de
I'installation.

Controler le fonctionnement de l'interrupteur a
flotteur, remplacer tout composant défectueux.

Contrdler I'alimentation et les paramétres de
I'installation.

Contrdler le fonctionnement de l'interrupteur a
flotteur, remplacer tout composant défectueux.

Contréler I'alimentation et les parametres de
I'installation.

Controler le fonctionnement de l'interrupteur a
flotteur, remplacer tout composant défectueux.

Vérifier le raccordement du contact « Extern
OFF » selon le schéma de raccordement actuel.

Vérifier le fonctionnement de la pompe.
Contrdler le refroidissement du moteur.
Vérifier le courant nominal réglé.
Contacter le service apres-vente.

Controler les parametres de fonctionnement
(alimentation, points de commutation).
Vérifier le fonctionnement des autres pompes.

Vérifier I'installation et les raccordements des
interrupteurs a flotteur.

Contréler les parameétres de fonctionnement
(alimentation, points de commutation).
Vérifier le fonctionnement des autres pompes.

Controler les parametres de fonctionnement
(alimentation, points de commutation).
Vérifier le fonctionnement des autres pompes.

*« x » = indique la pompe concernée par le défaut affiché.
** L'erreur doit étre acquittée manuellement en mode Ex.
** | 'erreur doit &tre acquittée manuellement en général.

Si les mesures indiquées ne suffisent pas a éliminer la panne, contacter le service aprés-
vente. Certaines prestations assurées par notre service aprés-vente peuvent générer
des frais a votre charge ! Pour toute information a ce sujet, contacter le service apres-

vente.

Les accumulateurs ne doivent pas étre jetés aux ordures ménageres et doivent étre dé-
montés avant I'élimination du produit. La législation exige que les utilisateurs finaux
restituent tous les accumulateurs usagés. Pour cela, les accumulateurs usagés peuvent
&tre remis gratuitement aux centres de collecte publics des municipalités ou a des com-

merces spécialisés.

Notice de montage et de mise en service Wilo-Control EC-L

147



AVIS

Elimination interdite par le biais des ordures ménagéres !

Les accumulateurs concernés sont identifiés par ce symbole. Le métal lourd qu'ils
contiennent est identifié sous le graphique :

« Hg (mercure)
« Pb (plomb)
« Cd (cadmium)

12.2 Informations sur la collecte des
produits électriques et électro-
niques usagés

L'élimination correcte et le recyclage conforme de ce produit permettent de prévenir les
dommages environnementaux et toute atteinte a la santé.

AVIS

Elimination interdite par le biais des ordures ménagéres !

Dans I'Union européenne, ce symbole peut apparaitre sur le produit, I'emballage ou
les documents d'accompagnement. Il signifie que les produits électriques et électro-
niques concernés ne doivent pas étre éliminés avec les ordures ménageres.

Pour un traitement, un recyclage et une élimination corrects des produits en fin de vie
concernés, tenir compte des points suivants :
= Remettre ces produits uniquement aux centres de collecte certifiés prévus a cet effet.
= Respecter les prescriptions locales en vigueur !

Pour des informations sur I'élimination correcte, s'adresser a la municipalité locale, au
centre de traitement des déchets le plus proche ou au revendeur auprées duquel le pro-
duit a été acheté. Pour davantage d'informations sur le recyclage, consulter
www.wilo-recycling.com.

13 Annexe

13.1 Secteurs a risque d'explosion :
raccordement de capteurs de si-
gnal et de pompes

DANGER

Risque d'explosion en cas d'installation du coffret de commande dans un
secteur arisque d'explosion !

Le coffret de commande ne dispose pas de la classe de protection appropriée pour
les secteurs a risque d'explosion et doit donc toujours étre installé hors de ces
zones ! Le raccordement doit étre effectué par un électricien qualifié.

13.1.1 ZoneEx . . “ .
Les pompes et capteurs de signal raccordés peuvent étre utilisés dans des zones Ex 1 et

2 uniquement. Toute utilisation dans une zone Ex 0 est interdite !

13.1.2 Pompes = Les pompes correspondent au type de protection « enveloppe antidéflagrante ».
= Raccorder directement les pompes au coffret de commande. L'utilisation de com-
mandes de démarrage électroniques est interdite !
= Raccorder les dispositifs de controle a I'extérieur de I'enveloppe antidéflagrante a I'aide
d'un relais d'isolation (Ex-i, circuit de sécurité intrinséque).

13.1.3 Capteurs de signal - e . . N PN
P 9 Utiliser un relais d'isolation Ex ou une barriére Zener (circuit de sécurité intrinséque)

pour raccorder les capteurs dans les secteurs a risque d'explosion.
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13.1.4 Raccordement de la surveillance
thermique du moteur

Raccorder une sonde bimétallique sur la réglette a bornes pour le mode Ex actif (voir
Aper¢u des composants [P 114], position 4b). Le numéro de borne de I'apercu de rac-
cordement est indiqué dans le couvercle. Le « x » dans le symbole indique la pompe
correspondante.

o
@)

Fig. 76: Figure des bornes dans I'apercu du rac-
cordement

13.1.5 Raccordement de la protection
contre le fonctionnement a sec

DANGER ! Risque d'explosion dil a une version incorrecte ! La surveillance du niveau
de fonctionnement a sec doit étre effectuée au moyen d'un interrupteur a flotteur
séparé.

C

Raccorder un interrupteur a flotteur sur la réglette a bornes pour le mode Ex actif (voir
Apergu des composants [P 114], position 4b). Le numéro de borne de I'apercu de rac-
cordement est indiqué dans le couvercle.

Fig. 77: Figure des bornes dans I'apercu du rac-
cordement

13.1.6  Configuration du coffret de com-
mande : activer le mode Ex

Fonctions adaptées

Le mode Ex adapte les fonctions suivantes :
= Temporisations
Toutes les temporisations sont ignorées et les pompes immédiatement arrétées.

= Niveau de fonctionnement a sec (par capteur de niveau ou cloche a immersion)
Une remise en service des pompes est possible seulement si le niveau de remplissage
« Toutes pompes sur Arrét » a été dépassé.

= Alarme de protection contre le fonctionnement a sec (par interrupteur a flotteur)
Réinitialiser manuellement I'alarme (verrouillage contre le redémarrage)

= Alarme de la surveillance thermique du moteur
Réinitialiser manuellement I'alarme (verrouillage contre le redémarrage)
Activer le mode Ex
1. Appuyer 3 s sur le bouton de commande.
= Le menu 1.00 s'affiche.
2. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 5 s'affiche.
3. Appuyer sur le bouton de commande.
= Le menu 5.01 s'affiche.
. Tourner le bouton de commande jusqu'a ce que le menu 5.64 s'affiche.
. Appuyer sur le bouton de commande.
. Modifier la valeur sur « on » : Tourner le bouton de commande.

. Appuyer sur le bouton de commande.

V N~ o nn =

Mode Ex activé.
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13.2

133

13.4

150

Impédances du systéme

Apercu des symboles

Apercu du schéma de raccorde-
ment

Annexe

3~400 V, bipolaire, démarrage direct

Puissance en kW Impédance du systéme en | Commutations/h
ohm

2,2 0,257 12
2,2 0,212 18
2,2 0,186 24
2,2 0,167 30
3,0 0,204 6
3,0 0,148 12
3,0 0,122 18
3,0 0,107 24
4,0 0,130 6
4,0 0,094 12
4,0 0,077 18

Sym- | Description
bole

Veille :
Le symbole est allumé : le coffret de commande est activé et opérationnel.
Le symbole clignote : temporisation de la pompe 1 active

Saisie supplémentaire impossible :
1. Saisie verrouillée
2. Le menu appelé n'est qu'une indication de valeur.

Pompe opérationnelle/désactivée :
Le symbole est allumé : Pompe disponible et opérationnelle.
Le symbole clignote : La pompe est désactivée.

Pompes en fonctionnement/panne :
Le symbole est allumé : Pompe en service.
Le symbole clignote : panne sur la pompe

oz Une pompe a été définie comme pompe de réserve.

E

Mode de fonctionnement : « Vidange »

Mode de fonctionnement : « Remplissage »

Le niveau de submersion est dépassé

JAN

Mode de fonctionnement « Vidange » : le niveau de fonctionnement a sec
n'est pas atteint

Mode de fonctionnement « Remplissage » : le niveau minimum de manque
d'eau n'est pas atteint

Entrée « Extern OFF » active : toutes les pompes sont désactivées

Il'y a au moins un message d'erreur actuel (non acquitté).

B4 3 EE

L'appareil communique avec un systéme de bus de terrain.
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Annexe

Schéma de raccordement EC-L1... et EC-L2...
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2/3 Sortie : report de marche individuel pompe 1 31/32 Entrée : interrupteur a flotteur « Pompe 2 sur Marche »
4/5 Sortie : report de défauts individuel pompe 1 33/34 Entrée : interrupteur a flotteur « submersion »
8/9 Sortie : report de défauts individuel pompe 2 37/38 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement
pompe 1
10/11 Sortie : report de marche individuel pompe 2 39/40 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement
pompe 2
Sortie : report de marche centralisé 41/42 Sortie : Sortie analogique pour I'affichage de la valeur
13/14/15 ) .
réelle du niveau
16/17/18 Sortie : report de défauts centralisé 45/46 Entrée : capteur de niveau 4-20 mA
19/20 Sortie : sortie de puissance 49/50 Entrée : détection de fuites pompe 1
21/22 Entrée : Extern OFF 51/52 Entrée : détection de fuites pompe 2
25/26 Entrée : interrupteur a flotteur de « protection contre le | 55/56 Entrée : interrupteur a flotteur de « protection contre le
fonctionnement a sec » fonctionnement a sec » (mode Ex)
27/28 Entrée : interrupteur a flotteur « toutes les pompes sur | 57/58 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement
Arrét » pompe 1 (mode Ex)
29/30 Entrée : interrupteur a flotteur « Pompe 1 sur Marche » | 59/60 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement

pompe 2 (mode Ex)
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Schéma de raccordement EC-L3...

23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40

—t |t |t

i i i
@) (@) @)

F QEE] Mo

Ol
®)
Cl
»!
®!
®
&

i
@)@ @]

{

63 64 65 66 67 68

© |®
e Rl gy

| b ]
@)@ | @)
I e o

{

_E —
=

N
0
Lo
0
(=
0
(2]
N
0
N
N
N
(o)
N
N
N

O ® D

1/2 Sortie : sortie de puissance 33/34 Entrée : interrupteur a flotteur « toutes les pompes sur
Arrét »
3/4 Sortie : report de marche individuel pompe 1 35/36 Entrée : interrupteur a flotteur « Pompe 1 sur Marche »
5/6 Sortie : report de marche individuel pompe 2 37/38 Entrée : interrupteur a flotteur « Pompe 2 sur Marche »
7/8 Sortie : report de marche individuel pompe 3 39/40 Entrée : interrupteur a flotteur « submersion »
11/12 Sortie : report de défauts individuel pompe 1 41/42 Entrée : capteur de niveau 4-20 mA
13/14 Sortie : report de défauts individuel pompe 2 47/48 Sortie : Sortie analogique pour I'affichage de la valeur
réelle du niveau
15/16 Sortie : report de défauts individuel pompe 3 63/64 Entrée : détection de fuites pompe 1
17/18/19 Sortie: report de marche centralisé 65/66 Entrée : détection de fuites pompe 2
20/21/22 Sortie: report de défauts centralisé 67/68 Entrée : détection de fuites pompe 3
23/24 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement 75/76 Entrée : interrupteur a flotteur de « protection contre le
pompe 1 fonctionnement a sec » (mode Ex)
25/26 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement 77/78 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement
pompe 2 pompe 1 (mode Ex)
27/28 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement 79/80 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement
pompe 3 pompe 2 (mode Ex)
29/30 Entrée : Extern OFF 81/82 Entrée : surveillance thermique de I'enroulement

pompe 3 (mode Ex)

Entrée : interrupteur a flotteur de « protection contre le

1/32 . N
31/3 fonctionnement a sec »
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135

13.6

ModBus : Types de données

ModBus : Apercu des paramétres

Type de Description
donnée

Chiffre entier dans la plage comprise entre -32768 et 32767.
INT16 La plage numérique effectivement utilisée pour un point de données
peut étre différente.

Chiffre entier non signé dans la plage comprise entre 0 et 65535.
UINT16 La plage numérique effectivement utilisée pour un point de données
peut étre différente.

Indique une énumération. Il n'est possible de définir qu'une des valeurs

ENUM . N
présentes sous Parametres.

Une valeur booléenne est un parametre autorisant exactement deux
BOOL états (0 — faux/false et 1 — vrai/true). Les valeurs supérieures a zéro sont
généralement évaluées comme la valeur true.

Regroupement de 16 valeurs booléennes (bits). Les valeurs sont indexées
de 0 a 15. Le nombre qui doit étre lu ou écrit dans le registre résulte du
total de I'ensemble des bits ayant la valeur 1 x 2 de leur indice.

= Bit0:2°=1
= Bitl:2'=2
= Bit2:2%=4
= Bit3:2°=8
= Bit4:2=16
= Bit5:2° =32

BITMAP* = Bit6:2°=64
= Bit7:27=128
= Bit 8: 2% =256
= Bit 9:2°=512
= Bit 10: 2*°= 1024
= Bit 11: 2" =2048
= Bit 12: 2" = 4096
= Bit 13: 2% =8192
= Bit 14: 2% = 16384
= Bit 15: 2% =32768tous a0

Regroupement de 32 valeurs booléennes (bits). Les détails du calcul sont
donnés a la rubrique Bitmap.

BITMAP32

* Exemple a titre d'illustration :

Bit 3, 6, 8, 15 sont égaux a 1, tous les autres sont égaux a 0. Le total est alors
2°+2%42%4+2% = 8+64+256+32768 = 33096. L'opération inverse est possible égale-
ment. Le contrdle, qui part du bit ayant I'indice le plus élevé, vérifie sile nombre lu est
supérieur ou égal a la puissance deux. Dans ce cas, le bit 1 est défini et la puissance
deux est soustraite du nombre. Le contrdle continue avec le bit ayant I'indice immédia-
tement inférieur et le reste calculé est répété jusqu'a ce que I'on arrive au bit 0 ou que le
reste soit égal a zéro. Un exemple a titre d'illustration : Le nombre lu est 1416. Le bit 15
prend la valeur 0, car 1416 < 32768. Les bits 14 a 11 prennent également la valeur 0. Le
bit 10 prend la valeur 1, car 1416 > 1024. Le reste est 1416-1024=392. Le bit 9 prend la
valeur 0, car 392 < 512. Le bit 8 prend la valeur 1, car 392 > 256. Le reste est
392-256=136. Le bit 7 prend la valeur 1, car 136 > 128. Le reste est 136-128=8. Les
bits 6 a 4 prennent la valeur 0. Le bit 3 prend la valeur 1, car 8=8. Le reste est 0. Les bits
restants sont les bits 2a 0.

Holding register Data type Added
(Protocol)

40001 Version communica- | UINT16 0.001 31.000
(0) tion profile
40002 Wink service BOOL RW 31.000
(1)
Switch box type ENUM 0.SC R 31.000
1.SC...FC
40003 2.SCe
(2) 3.CC
4, CC...FC
5.CCe
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Holding register Data type Added
(Protocol)

6.5Ce NWB
7.CCe NWB
8.EC

9.ECe

10. ECe NWB

- RW 31.000
Off

Set
Active
. Reset

. Manual

40015 Drives on/off BOOL RW 31.000
(14)

Bus command timer | ENUM

40014
(13)

mEWNREO

Control mode ENUM p-c R 31.000

40025
(24)

PNV EWN O
o
7
<

o
S
i
3]

10. fill

11. empty/drain
12.FTS

13. cleans/day
14. cleans/
month

Current value INT16 0.1 bar R 31.000
0.1m
0.1K
40026 0.1°C
(25) lcm
1 min
0.1h
0.1 psi

Pump 1 mode ENUM . Off RW 31.000
.Hand

Auto

Off RW 31.000
Hand
. Auto

Off RW 31.000
Hand
Auto

SBM R 31.000
SSM

: Sensor error R 31.000
P man

P min

FC

TLS

Pump 1 Alarm
:Pump 2 Alarm
: Pump 3 Alarm
: Pump &4 Alarm
: Pump 5 Alarm
10: Pump 6
Alarm

11:-

12: -

40041
(40)

40042 Pump 2 mode ENUM

(41)

40043 Pump 3 mode ENUM

(42)

40062 Switch box state BITMAP
(61)

Error state BITMAP32

40139 - 40140
(138-139)

PNV EWNREPRIRINHOINFOINKEO

O
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Holding register

Annexe

(Protocol)

13: Frost

14: Battery Low

15: High water

16: Priority off

17: Redundancy

18: Plausibility

19: Slave com-

munication

20: Net supply

21: Leakage
40141 Acknowledge BOOL w 31.000
(140)
40142 Alarm history index | UINT16 RW 31.000
(141)
40143 Alarm history error UINT16 0.1 R 31.000
(142) code

State float swiches | BITMAP 0: DR R 31.102

40198 1: Ps off
(197) 2:Plon

3:P2on

4: HW
40204 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(203) vel 1
40205 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(204) vel 2
40206 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(205) vel 3
40212 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(211) vel 1
40213 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(212) vel 2
40214 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(213) vel 3
40220 Dry run level UNIT16 lcm RW 31.102
(219)
40222 High water level UNIT16 lcm RW 31.102
(221)
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Informacje ogélne

O niniejszej instrukcji

Prawa autorskie

Zastrzezenie mozliwosci zmian

Gwarancja

Bezpieczenstwo

Oznaczenie zalecen dotyczacych
bezpieczenstwa

Informacje ogdlne

Instrukcja montazu i obstugi stanowi integralng czes¢ produktu. Przed rozpoczeciem ja-
kichkolwiek czynnoci nalezy sie z nig zapoznaé i zawsze mie¢ ja pod reka. Sciste prze-
strzeganie tej instrukcji stanowi warunek uzytkowania zgodnego z przeznaczeniem
oraz nalezytej obstugi produktu. Uwzgledni¢ wszystkie informacje i oznaczenia znajdu-
jace sie na produkcie.

Oryginat instrukcji obstugi jest napisany w jezyku niemieckim. Wszystkie inne jezyki, w
ktdrych napisana jest niniejsza instrukcja, to ttumaczenia z oryginatu.

Whtascicielem praw autorskich do niniejszej instrukcji montazu i obstugi jest producent.
Zabronione jest powielenie, rozpowszechnianie jakichkolwiek tresci lub wykorzystywa-
nie ich do celéw konkurencji, a takze przekazywana ich osobom trzecim.

Producent zastrzega sobie wszelkie prawo do przeprowadzenia technicznych zmian
produktu lub poszczegoélnych jego elementdw. Zastosowane ilustracje moga roéznic sie
od oryginatu i stuzg jedynie prezentacji przyktadowego wygladu produktu.

W przypadku gwarancji oraz okresu gwarancji obowigzuja informacje podane w aktual-
nych ,0gdlnych warunkach handlowych”. Sg one dostepne na stronie: www.wilo.com/
legal

Odmienne postanowienia nalezy uja¢ w odpowiedniej umowie. Majg wowczas prioryte-
towe znaczenie.

Roszczenia gwarancyjne

Producent zobowigzuje sie do usuniecia kazdej jakosciowej lub konstrukcyjnej wady
produktu pod warunkiem zachowania ponizszych zasad:

Wady zostang zgtoszone u Producenta na pismie w czasie obowigzywania gwarancji.
Produkt byt uzytkowany zgodnie z przeznaczeniem.

Wszystkie urzgdzenia kontrolne sg podtaczone i zostaty sprawdzone przed uruchomie-
niem.

WyRluczenie odpowiedzialnosci

Wykluczenie odpowiedzialno$ci obejmuje wszelka odpowiedzialno$¢ z tytutu uszko-
dzenia ciata, strat materialnych lub zniszczenia mienia. Wykluczenie tego rodzaju ma
zastosowanie w przypadku jednej z ponizszych sytuacji:

Niewystarczajgce zwymiarowanie wynikajace z przekazania btednych lub niewtasci-
wych informacji przez uzytkownika lub zleceniodawce.

Nieprzestrzeganie instrukcji montazu i obstugi

Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem

Niewtasciwe magazynowanie lub transport

Nieprawidtowy montaz lub demontaz

Nieodpowiednia konserwacja

Niedozwolona naprawa

Wadliwe podtoze

Wptyw czynnikéw chemicznych, elektrycznych lub elektrochemicznych

Zuzycie

Niniejszy rozdziat zawiera podstawowe wskazowki, istotne na poszczegdlnych etapach
eksploatacji. Nieprzestrzeganie tych zasad pocigga ze sobg nastepujace zagrozenia:
Zagrozenie dla 0séb - mozliwy wptyw czynnikéw elektrycznych, elektromagnetycznych
i mechanicznych

Zagrozenie dla Srodowiska na skutek wycieku substancji niebezpiecznych

Szkody materialne

Awaria waznych funkgji

Niestosowanie sie do zasad skutkuje utratg praw do odszkodowania.

Dodatkowo nalezy przestrzega¢ wskazéwek i zalecen dotyczacych bezpieczenstwa
przedstawionych w kolejnych rozdziatach!

W niniejszej instrukcji montazu i obstugi stosowane sg wskazéwki i zalecenia dotyczace
bezpieczenstwa, majace na celu ochrone przed uszkodzeniami ciata i stratami material-
nymi. Sg one przedstawiane w rézny sposob:
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Bezpieczenstwo “

= Zalecenia dotyczgce bezpieczefstwa majgce na celu ochrone przed uszkodzeniami ciata
rozpoczynajg sie stowem ostrzegawczym i maja przyporzagdkowany odpowiedni sym-
bol.

NIEBEZPIECZENSTWO

Rodzaj i zrodto niebezpieczenstwa!
Nastepstwa wynikajgce z zagrozenia oraz wskazéwki w celu ich unikniecia.

= Zalecenia dotyczace bezpieczefstwa majgce na celu ochrone przed szkodami material-
nymi rozpoczynaja sie stowem ostrzegawczym i przedstawiane sg bez uzycia symbolu.

PRZESTROGA

Rodzaj i zrédto niebezpieczenstwa!
Nastepstwa lub informacje.

Teksty ostrzegawcze
= Niebezpieczenstwo!
Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub powaznych obrazen!
= Ostrzezenie!
Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do (ciezkich) obrazen!
= Przestroga!
Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powstania szkdd materialnych, mozliwe jest wy-
stapienie szkody catkowitej.
= Notyfikacja!
Uzyteczna notyfikacja dotyczgca postugiwania sie produktem

Wyréznienia tekstu
v’ Warunek
1. Etap pracy/zestawienie
= Zalecenie/wskazéwka
» Wynik
Symbole

W niniejszej instrukcji stosowane sg nastepujace symbole:

Ci Niebezpieczenstwo zwigzane z napieciem elektrycznym

.{} Niebezpieczenstwo zwigzane z atmosferg wybuchowg

Przydatna notyfikacja

2.2 Kwalifikacje personelu .
Personel musi:

= By¢ zaznajomiony z obowigzujacymi lokalnie przepisami BHP.
= Przeczytac instrukcje montazu i obstugi i zrozumiec jej tresc.

Personel musi posiada¢ nastepujgce kwalifikacje:

= Prace elektryczne: Prace elektryczne moga by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwali-
fikowanych elektrykéw.

= Montaz/demontaz: Personel musi zosta¢ przeszkolony w zakresie postugiwania sie nie-
zbednymi narzedziami oraz wymaganymi materiatami do mocowania w odniesieniu do
aktualnego rodzaju podtoza.

= Obstuga/sterowanie: Obstuga musi by¢ przeszkolona w zakresie sposobu dziatania ca-
tego systemu.

Definicja ,,wykwalifikowanego elektryka”

Wykwalifikowany elektryk to osoba dysponujaca odpowiednim wyksztatceniem specja-
listycznym, wiedzg i doSwiadczeniem, potrafigca rozpoznawac zagrozenia zwigzane
z energig elektryczng i ich unikac.

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L 159
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Prace elektryczne

Urzadzenia kontrolne

Prace zwigzane z montazem/de-
montazem

Podczas pracy

Prace konserwacyjne

Obowiazki uzytkownika

Zastosowanie/uzycie

Zakres zastosowania zgodnego z
przeznaczeniem

Uzytkowanie niezgodne z prze-
znaczeniem

Opis produktu

Zastosowanie/uzycie

Prace elektryczne powinny by¢ zawsze wykonane przez wykwalifikowanego elektryka.
Przed podjeciem jakichkolwiek prac odtgczy¢ produkt od siecii zabezpieczy¢ przed po-
nownym wtgczeniem.

Przytacze elektryczne nalezy wykona¢ wedtug lokalnych przepiséw.

Nalezy stosowac sie do wytycznych lokalnego zaktadu energetycznego.

Produkt musi by¢ uziemiony.

Nalezy stosowac sie do danych technicznych.

Uszkodzone kable zasilajace nalezy wymieni¢ natychmiast.

Bezpiecznik

Rozmiar i charakterystyka przetaczania bezpiecznika musza by¢ okreslone na podstawie
wartosci pradu znamionowego podtgczonego odbiornika. Nalezy przestrzega¢ miejsco-
wych przepisow.

Nalezy przestrzega¢ obowigzujacych w miejscu zastosowania urzgdzenia praw oraz
przepiséw zwigzanych z bezpieczenstwem pracy i zapobieganiem wypadkom.
Nalezy odtaczyé produkt od sieci i zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem.
Nalezy uzy¢ wtasciwych materiatéw do mocowania w zaleznosci od podtoza.
Produkt nie jest wodoszczelny. Nalezy wybrac wtasciwy rodzaj instalacji!

Podczas montazu nie nalezy deformowac korpusu. Mozliwe jest rozszczelnienie
uszczelnienia i naruszenie podanego stopnia ochrony IP.

Produkt nie nadaje sie do montazu w atmosferze wybuchowe;.

Produkt nie jest wodoszczelny. Stopien ochrony IP54.

Temperatura otoczenia winna wynosic¢ -30 °C....+50 °C.

Maksymalna wilgotno$¢ powietrza powinna wynosi¢ 90 %, bez skraplania.

Nie nalezy otwierac sterownika.

Operator ma obowigzek niezwtocznie zgtaszac kazda usterke swojemu przetozonemu.
Uszkodzenie produktu lub kabla wymaga natychmiastowego wytaczenia produktu.

Nie stosowac agresywnych lub Sciernych srodkéw czyszczacych.

Produkt nie jest wodoszczelny. Nie zanurzaé w cieczach.

Przeprowadzac¢ wytacznie prace konserwacyjne opisane w niniejszej instrukcji montazu
i obstugi.

Do konserwacji i naprawy nalezy stosowac wytgcznie oryginalne czesci producenta. Ko-
rzystanie z cze$ci innych niz oryginalne zwalnia producenta z jakiejkolwiek odpowie-
dzialnosci.

Zapewnienie personelowi dostepu do instrukcji montazu i obstugi w jego jezyku.
Upewnienie sie co do kwestii wyksztatcenia personelu w kontekscie wykonywanych
prac.

Utrzymywanie znakéw bezpieczenstwa oraz tabliczek informacyjnych znajdujgcych sie
na produkcie w czytelnym stanie.

Zapoznanie personelu z funkcjg urzadzenia.

Wyeliminowanie zagrozenia zwigzanego z pragdem elektrycznym.

Ustalenie organizacji pracy personelu w celu jej bezpiecznego przebiegu.

Praca z produktem jest zabroniona dla dzieci i 0s6b ponizej 16 roku zycia lub dla 0séb o
ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub psychicznych! Osoby poni-
zej 18 roku zycia musza by¢ nadzorowane przez specjaliste!

Urzadzenie sterujgce stuzy do sterowania max. trzema pompami, w zaleznosci od po-
ziomu. Regulacja poziomu mozliwa jest za pomocg wytgcznika ptywakowego, czujnikdow
poziomu lub dzwonu zanurzeniowego.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem to takze przestrzeganie zalecen niniejszej in-
strukcji. Kazdy inny rodzaj uzytkowania uznawany jest za niezgodny z przeznaczeniem.

Instalacja w obrebie stref zagrozenia wybuchem
Zalanie urzadzenia sterujgcego
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Easy Control

Fig. 1: Element przedni urzadzenia sterujagcego

4.2 Sposob dziatania
4.3 Rodzaje pracy

4.4 Dane techniczne
4.5 Wejscia i wyjscia

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Opis produktu

1 Wytacznik gtéwny
2 Pokretto

3 Wskazniki LED

4 Wyswietlacz LCD

Przedni element urzgdzenia sterujgcego sktada sie z nastepujacych podstawowych ele-
mentow:

Wytgcznik gtéwny: do wigczania/wytaczania urzadzenia sterujacego (brak w wersji
LEMS¥)

Pokretto do wyboru menu i wprowadzania parametrow

Diody do wskazywania aktualnego stanu roboczego

Wyswietlacz LCD do wys$wietlania aktualnych danych roboczych oraz poszczegdlnych
punktéw menu

W zaleznosci od poziomu napetnienia nastepuje automatyczne wtaczanie i wytaczanie
pomp. Rejestracja poziomu jest realizowana w ramach sterowania dwupunktowego dla
kazdej pompy. Po osiggnieciu wysokiego poziomu wody lub poziomu pracy na sucho
generowany jest sygnat optyczny oraz nastepuje wymuszone wytaczenie lub wtaczenie
wszystkich pomp. Usterki sg zapisywane w pamieci btedéw.

Aktualne dane i stany robocze s3 wskazywane na wyswietlaczu LCD i za pomocg diod.
Do obstugi i wprowadzania parametréw roboczych stuzy pokretto.

Urzadzenie sterujgce obstuguje dwa rodzaje pracy:
Oprdznianie (drain)
Napetnianie (fill)

Wyboru dokonuje sie¢ w menu.

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”

Zbiornik lub studzienka sg oprézniane. Podtagczone pompy sg zataczane przy wzroscie
poziomu cieczy, natomiast w razie jego spadku sg wytaczane.

Rodzaj pracy ,,Napetnianie”

Zbiornik jest napetniany. Podfgczone pompy s3 zataczane przy spadku poziomu, nato-
miast w razie jego wzrostu s3 wytgczane.

Data produkcji* (MFY) patrz tabliczka znamionowa

Przytacze sieciowe 1~220/230V, 3~380/400 V

Czestotliwo$¢ pradu 50/60 Hz
Max. pobdr energii elektrycznej przez 12A
pompg

Max. moc znamionowa pompy 4 kw

Bezposrednio
-30°C..+50°C
0d-30°Cdo +60 °C

Sposéb zatgczania pompy
Temperatura otoczenia/pracy
Temperatura sktadowania

90 %, bez skraplania
IP54

Maks. wzgledna wilgotno$¢ powietrza
Stopien ochrony

Stopien zanieczyszczenia ll
24 VDC

Bezpieczenstwo elektryczne
Napiecie sterujgce

Poliweglan, odporny na dziatanie promieni

Materiat korpusu UV

*Podanie daty producenta wedtug ISO 8601: JJJJWww

= JJJJ =rok
= W = Skrét oznaczajacy tydzien
= ww = wskazanie tygodnia kalendarzowego
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Oznaczenie typu

Praca przy elektronicznych ste-
rownikach rozruchu

Instalacja w obrebie stref zagro-
zenia wybuchem

Zakres dostawy

Wyposazenie dodatkowe

Opis produktu

Wejscia
= Wejscie analogowe:
— 1x czujnik poziomu 4-20 mA
= Wejscia cyfrowe:
— 2x lub 3x wytgczniki ptywakowe do rejestracji poziomu
NOTYFIKACJA! W przypadku rejestracji poziomu za pomoca wyfgcznika ptywako-
wego mozliwe jest sterowanie max. 2 pompami!
— 1x wytacznik ptywakowy do rejestracji wysokiego poziomu wody
- 1x wytgcznik ptywakowy do rejestracji suchobiegu/zbyt niskiego poziomu wody
= Monitorowanie pompy:
— 1x wejécie/pompa do termicznej kontroli uzwojenia za pomoca bimetalowego czujni-
ka temperatury.
NOTYFIKACJA! Nie jest mozliwe podfgczanie przetwornikéw PTC!

- 1x wejécie/pompa do monitorowania wyciekéw za pomoca elektrody przeciwwilgo-
ciowej
= Pozostate wejscia:
— 1x Extern OFF:do zdalnego wytgczania wszystkich pomp
W rodzaju pracy ,Napetnianie” odbywa sie realizacja zabezpieczenia przed suchobie-
giem za posrednictwem tego wejscia.

Wyjscia
= Styki bezpotencjatowe:
— 1x styk przefaczny do zbiorczej sygnalizacji awarii
— 1x styk przefaczny do zbiorczej sygnalizacji pracy
— 1x styk rozwierny dla kazdej pompy do indywidualnej sygnalizacji awarii
— 1x styk zwierny dla kazdej pompy do indywidualnej sygnalizacji pracy
= Pozostate wyjscia:
— 1x wyjscie mocy do podfaczenia zewnetrznego sygnatu alarmowego (lampka lub bu-
czek)
Warto$¢ przytaczy: 24 VDC, max. 4 VA

— 1x analogowe wyjscie 0-10 V do wskazywania warto$ci rzeczywistej poziomu

Przyktad: Wilo-Control EC-L 2x12A-MT34-DOL-WM-X

EC Urzadzenie sterujgce Easy Control do pomp o statej predkosci obrotowej
L Sterowanie pompami niezalezne od poziomu
2x Max. liczba podtgczanych pomp
12A Max. pragd znamionowy w amperach na jedng pompe
Napiecie zasilania:
MT34 T34 = prad zmienny (1~220/230 V)
T34 = prad tréjfazowy (3~380/400 V)
DOL Sposéb zatgczania pompy: Bezposrednio
WM Montaz nascienny
Wersje:
EMS = bez wytgcznika gtéwnego (urzadzenie odtaczajgce od sieci za-
X pewnia Uzytkownik!)

IPS = ze zintegrowanym czujnikiem ci$nienia do podtaczenia dzwonu za-
nurzeniowego

Sterownik powinien by¢ podtgczony bezposrednio do pompy oraz sieci zasilajacej. Po-
Srednie wtaczenie kolejnych sterownikdw rozruchu, np. przetwornicy czestotliwosci, nie
jest dozwolone!

Urzadzenie sterujgce nie posiada wtasnego certyfikatu Ex. Urzgdzenia sterujacego nie
nalezy instalowac w strefach Ex.

= Urzadzenie sterujgce
= Instrukcja montazu i obstugi

= Wytgcznik ptywakowy do wody brudnej i Sciekdw
= Czujnik poziomu 4-20 mA

= Przetgczniki poziomu

= Dzwon zanurzeniowy i system napowietrzania
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5 Transport i magazynowanie
5.1 Dostawa

5.2 Transport

5.3 Magazynowanie

6 Montaz

6.1 Kwalifikacje personelu

6.2 Rodzaje montazu

6.3 Obowiazki uzytkownika

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Transport i magazynowanie “

Lampka sygnalizacyjna 24 VDC

Lampa sygnalizacyjna 230 V

Buczek 230V

Akumulator do alarmu, niezaleznego od sieci
Przekaznik separujacy

Bariera Zenera

Po otrzymaniu przesytki nalezy niezwtocznie sprawdzi¢ jej stan (uszkodzenia, komplet-
no$¢). W razie wystepowania wad poinformowac o nich przedsiebiorstwo transportowe
lub producenta. Roszczenia z tytutu wad, zgtoszone po tym terminie nie bedg uznawa-
ne.

Czyszczenie urzadzenia sterujgcego.

Otwory w obudowie nalezy zabezpieczy¢ z zachowaniem wodoszczelnosci.
Opakowanie winno by¢ odporne na uderzenia i wodoszczelne.
Przemoczone opakowania nalezy wymieni¢ natychmiast!

PRZESTROGA

Wilgotne opakowanie moze sie rozerwac!
Produkt pozbawiony ochrony moze spas¢ na ziemie i ulec zniszczeniu. Zawilgocone
opakowania nalezy ostroznie podnosic i natychmiast wymienic!

Opakowanie sterownika winno by¢ pyto- i wodoszczelne.

Temperatura sktadowania pomiedzy -30 °C...+60 °C przy wilgotnosci wzglednej powie-
trza 90 %.

Zalecane jest sktadowanie w miejscu, ktore jest chronione przed mrozem, w temperatu-
rze wynoszacej od 10 do 25 °C przy wzglednej wilgotnosci powietrza wynoszacej od 40
do 50 %.

Nalezy zapobiega¢ powstawaniu kondensatu!

W celu zapobiegania wody do korpusu nalezy zabezpieczy¢ wszystkie otwarte dfawiki
przewodu.

Zamontowane przewody nalezy zabezpieczy¢ przed zgieciem, uszkodzeniami i przedo-
staniem sie wilgoci.

W celu unikniecia uszkodzenia nalezy chroni¢ sterownik przed bezposrednim promie-
niowaniem stonecznym oraz wysoka temperaturg.

Po zakonczeniu przechowywania nalezy oczysci¢ sterownik.

W razie wnikniecia wody lub powstania kondensatu nalezy sprawdzi¢ wszystkie ele-
menty elektroniczne w celu potwierdzenia prawidtowego funkcjonowania. W tym celu
nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym!

Sprawdzi¢ sterownik w celu wykluczenia uszkodzen transportowych. Nie nalezy insta-
lowa¢ uszkodzonych sterownikow!

Podczas projektowania i eksploatacji zabezpieczen elektronicznych nalezy stosowac sie
do lokalnych przepisow.

Podczas ustawiania sterowania poziomem nalezy stosowac sie do danych dotyczacych
zakryciem wod3 i sekwencjg przetaczen podtaczonej pompy.

Prace elektryczne: Prace elektryczne moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwali-
fikowanych elektrykow.

Montaz/demontaz: Personel musi zostaé przeszkolony w zakresie postugiwania sig nie-
zbednymi narzedziami oraz wymaganymi materiatami do mocowania w odniesieniu do

aktualnego rodzaju podtoza.

= Montaz nascienny

= Miejsce instalacji jest suche, czyste i pozbawione zapachéw.
= Miejsce instalacji jest zabezpieczone przed zalaniem.
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Montaz

= Nalezy unikaé bezposredniego nastoneczniania urzadzenia sterujgcego.
= Miejsce instalacji poza strefami zagrozenia wybuchem.

6.4 Montaz

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wybuchu w przypadku instalacji sterownika we-
wnatrz strefy zagrozenia wybuchem!

Urzadzenie sterujace nie posiada certyfikatu Ex i nalezy stosowac je zawsze poza
strefami Ex! Podtgczenie musi by¢ wykonane przez wykwalifikowanego elektryka.

= Czujniki poziomu i kabel zasilajacy winien udostepnic¢ uzytkownik.
= Podczas uktadania kabli nalezy dopilnowac¢, aby nie doszto do uszkodzenia kabla przez
rozciggniecie, zatamanie lub zgniecenie.
= Sprawdzi¢ przekréj i dtugos¢ kabla dla wybranego sposobu utozenia.
= Zabezpieczy¢ nieuzywane dfawiki przewodu.
= Nalezy przestrzegac nastepujacych warunkéw otoczenia:
— Temperatura otoczenia/pracy: -30 °C...+50 °C
— Wzgledna wilgotnos¢ powietrza: 40...50 %
— Maks. wzgledna wilgotnos¢ powietrza: 90 %, bez skraplania

6.4.1 Podstawowe wskazowki dotycza-
ce mocowania urzadzenia steruja-
cego

Urzadzenie sterujgce moze by¢ montowane na réznych podtozach ($ciana z betonu,
szyna montazowa itd.). Dlatego Uzytkownik powinien zapewni¢ materiaty do mocowa-
nia odpowiednie do okreslonego podtoza i stosowac sie do ponizszych zasad:

= W celu unikniecia peknie¢ budynku i kruszenia sie materiatéw budowlanych nalezy za-
chowac wtasciwy odstep od krawedzi budynku.

= Gtebokos¢ odwiertu zalezy od dtugosci Sruby. Przygotowac odwiert gtebszy o okoto 5
mm niz dtugos¢ sruby.

= Pyt powstajgcy podczas wiercenia ma negatywny wptyw na site trzymania. Zawsze
przedmuchiwac lub odsysac pyt z odwiertu.

= Podczas instalacji nie nalezy uszkodzi¢ korpusu.

6.4.2 Instalacja sterownika

Mocowanie urzgdzenia sterujgcego na Scianie wykonuje sie przy uzyciu czterech srub i

kotkow:

= Maks $rednica Sruby:
— Control EC-L 1x.../EC-L 2X...: 4 mm
— Control EC-L 3x...: 6 mm

= Max. $rednica tha Sruby:
— Control EC-L 1x.../EC-L 2x...: 7 mm
— Control EC-L 3x...: 11 mm

v’ Sterownik jest odfgczony od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.

1.
2.

Utozy¢ i zamocowac szablon do wiercenia otworéw w miejscu instalacji.

Otwory do zamocowania wykona¢ wedtug danych materiatéw do mocowania i
oczyscic je.

. Usuna¢ szablon do wiercenia otworéw.
. Odkreci¢ Sruby pokrywy i otworzy¢ pokrywe boczna.

. Dolng cze$¢ zamocowac na Scianie za pomocg materiatdw do mocowania.

Sprawdzi¢ dolng cze$¢ w celu wykluczenia deformacji! Aby mozliwe byto doktadne
zamknigcie pokrywy korpusu, nalezy ponownie ustawi¢ zdeformowany korpus (np.
podtozy¢ podktadke wyréwnawcza).NOTYFIKACJA! Niedoktadne zamknigcie po-
krywy powoduje pogorszenie stopnia ochrony!

6. Zamkna¢ pokrywe i zamocowac jg Srubami.

6.4.3 Sterowanie poziomem

Instalacja sterownika jest wykonana. Teraz nalezy podtgczyc sie¢, pompe i nadajnik
sygnatu.

Wymagana jest instalacja sterowania poziomem do automatycznego sterowania pom-

pami. W tym celu mozliwe jest stosowanie nastepujacych nadajnikdéw sygnatu:
= Wytacznik ptywakowy
= Przetaczniki poziomu
= Czujnik poziomu
= Dzwon zanurzeniowy (tylko w wersji ,,IPS”)
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6.4.4 Zabezpieczenie przed suchobie-
giem

6.4.5 Niedobér wody (tylko dla rodzaju
pracy ,,Napeianie*)

6.4.6 Alarm wysokiego poziomu wody

6.5 Podtaczenie elektryczne

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Montaz n

Montaz odpowiednich nadajnikéw sygnatu nalezy wykona¢ zgodnie z planem montazu
urzadzenia. Nalezy zwréci¢ uwage na nastepujgce punkty:

Wytacznik ptywakowy: Wytgcznik ptywakowy musi mie¢ mozliwo$¢ swobodnego poru-
szania sie w przestrzeni roboczej (studzience, zbiorniku)!

Dzwon zanurzeniowy: W celu optymalnego zapowietrzenia dzwonu zanurzeniowego
zaleca sie uzycie systemu napowietrzania.

Nalezy zawsze utrzymywac minimalny stan wody w pompach!

Nie nalezy przekraczac czestotliwosci zatgczania pomp!

Rejestracja poziomu odbywa sie za pomocg czujnika poziomu, dzwonu zanurzeniowego
lub odrebnego wytgcznika ptywakowego. W razie uzycia czujnika poziomu lub dzwonu
zanurzeniowego nalezy ustawi¢ punkt przetgczania za pomocg menu. W razie alarmu
zawsze nastapi przymusowe wyfgczenie wszystkich pomp, niezaleznie od wybranego
nadajnika sygnatu!

Dla rodzaju pracy ,,Napetnianie* obowiagzuje:

Zabezpieczenie przed suchobiegiem wymaga przymusowej realizacji przez wejscie
,Extern OFF*!

Nadajnik sygnatu w zbiorniku zasilajgcym (np. w studni)!

Rejestracja poziomu odbywa sie za pomocg czujnika poziomu, dzwonu zanurzeniowego
lub odrebnego wytgcznika ptywakowego. W razie uzycia czujnika poziomu lub dzwonu
zanurzeniowego nalezy ustawi¢ punkt przetgczania za pomocg menu. W razie alarmu
zawsze nastapi przymusowe wyfaczenie wszystkich pomp, niezaleznie od wybranego
nadajnika sygnatu!

Rejestracja poziomu odbywa sie za pomocg czujnika poziomu, dzwonu zanurzeniowego
lub odrebnego wytgcznika ptywakowego. W razie uzycia czujnika poziomu lub dzwonu
zanurzeniowego nalezy ustawi¢ punkt przetgczania za pomocg menu.

Zachowanie w razie alarmu

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”: W razie alarmu zawsze nastapi przymusowe wytgczenie
wszystkich pomp, niezaleznie od wybranego nadajnika sygnatu!

Rodzaj pracy ,,Napehianie”: W razie alarmu zawsze nastgpi przymusowe wytgczenie
wszystkich pomp, niezaleznie od wybranego nadajnika sygnatu!

W celu uzyskania przetaczenia przymusowego pompy musza by¢ aktywne:
Menu 3.01: Pompy s3 zatwierdzone.
Extern OFF: Funkcja nie jest aktywna.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych prowadzi do
Smierci z powodu porazenia pragdem elektrycznym! Prace elektryczne przeprowadzac
moze wytgcznie wykwalifikowany elektryk z uwzglednieniem miejscowych przepi-
sOW.

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wybuchu spowodowane przez nieprawidtowe podta-
czenie!

W razie podtaczenia pomp i nadajnikéw sygnatu w wybuchowej atmosferze, wadliwe
podtaczenie moze spowodowac wybuch. Nalezy stosowac sie do rozdziatu dotycza-
cego warunkéw wybuchowych w zatgczniku!
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“ Montaz

NOTYFIKACJA
@ + W zaleznosci od impedancji systemu i max. liczby taczen podtaczonych odbiorni-
kéw na godzine moga wystapi¢ wahania i/lub spadki napiecia.

+ W przypadku uzycia kabli ekranowanych nalezy umiesci¢ ekran obustronne w ste-
rowniku i szynie uziemiajacej!

+ Wykonanie podfgczenia nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu Elektrykowi!

+ Nalezy przestrzegac instrukcji montazu i obstugi podtgczonych pomp i nadajnikéw
sygnatow.

= Natezenie pradu i napiecie zasilania musza by¢ zgodne z danymi na tabliczce znamio-
nowe;j.

= Zabezpieczenie po stronie sieci wykona¢ wedtug lokalnych przepiséw.

= W razie uzycia bezpiecznikéw nalezy wybraé charakterystyke przetgczania stosownie
do podtaczonej pompy.

= Nalezy zainstalowa¢ wytaczniki réznicowopradowe (RCD, Typ A, prad sinusoidalny)

= Utozenie kabli zasilajgcych wedtug lokalnych przepisow.

= Podczas uktadania nie nalezy uszkodzi¢ kabli zasilajgcych.

= Nalezy uziemi¢ urzadzenie sterujgce i wszelkie odbiorniki elektryczne.

6.5.1 Przeglad elementdéw instalacyj-

nych
il _ Listwa zaciskowa: Przytacze sieciowe N
] _ g6 ﬁ 2z WU.stawleni(‘e nai)igiiais.ieci.i | A B
B 3 | L!stwaiaC{slgwa;UZIenlen|e7.(P-E)'7
B . |§ ha L!stwa zac!skowa: System czu!n!kc?w .
B 9 4b Listwa zaciskowa: System czujnikdéw przy aktywnym trybie Ex
5 Zestawy stycznikow
6 Przekaznik wyjSciowy
7 Modut sterujacy
8 Potencjometr do monitorowania silnika
9 ModBus: Interfejs RS485
10 Przytgcze ttoczne dzwonu zanurzeniowego (tylko wersja ,,IPS”)
11 ModBus: Zworka do terminowania / polaryzacji
12 Miejsce podtaczenia akumulatora 9V

Fig. 2: Control EC-L 1.../EC-L 2...
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Fig. 3: Control EC-L 3...

6.5.2

Napiecie zasilania urzadzenia ste-
rujacego

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Montaz “
1 Wytacznik gtéwny
Ustawienie napiecia sieci
3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)
4a Listwa zaciskowa: System czujnikow
4b Listwa zaciskowa: System czujnikdw przy aktywnym trybie Ex
5 Zestawy stycznikow
6 Przekaznik wyjsciowy
7 Modut sterujacy
8 Potencjometr do monitorowania silnika
9 ModBus: Interfejs RS485
11 ModBus: Zworka do terminowania / polaryzacji
12 Miejsce podtaczenia akumulatora 9V
13 Pokrywa korpusu
PRZESTROGA

Szkody materialne wynikajace z nieprawidtowego ustawienia napiecia
sieci!
Mozliwe jest uzytkowanie urzgdzenia sterujacego w warunkach réznych wartosci

napiecia sieci. Napiecie zostato fabrycznie ustawione na 400 V. W przypadku innego

napiecia sieciowego nalezy przetgczy¢ mostek kablowy przed podtaczeniem. Zte

ustawienie wartosci napiecia sieci spowoduje zniszczenie sterownika!

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowaé. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-

czen.
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Fig. 5: Przytacze sieciowe Wilo-Control EC-L

3.

6.5.3 Podtgczenie pompy do zasilania
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Montaz
1 Listwa zaciskowa: Przytacze sieciowe
2 Ustawienie napiecia sieci
3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

= Przytacze sieciowe 1~230 V:
— Przewdd: 3-zytowy
— Zyta: L, N, PE

— Ustawienie napiecia sieci: Mostek 230/COM

= Przytacze sieciowe 3~380V:
— Przewdd: 4-zytowy
— Zyta:11,12,L3, PE

— Ustawienie napiecia sieci: Mostek 380/COM

= Przytacze sieciowe 3~400V:
— Przewdd: 4-zytowy
- Zyta: 11,12, 13, PE

— Ustawienie napiecia sieci: Mostek 400/COM (ustawienie fabryczne)

1 Wytacznik gtéwny
2 Ustawienie napiecia sieci
3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

NOTYFIKACJA

Pole wirujgce - przytacze sieci i pompy

Pole wirujace napiecia zasilania jest doprowadzane bezposrednio do przytacza pom-
py. Nalezy sprawdzi¢ pole wirujgce podtgczonych pomp (obroty w prawg lub w lewa

strone)! Nalezy przestrzegac instrukcji montazu i obstugi pomp.
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Montaz “

I 3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Eelcice) ;

Zestaw stycznikow

L1 L2 L3 NO :53
<0
:| N | q?}) Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
T1 T2 T3 @ 2 @ wiednio zamocowac. Podtaczyé zyty do stycznika zgodnie ze schematem potgczen.
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Fig. 6: Przytacze pompy

6.5.3.1 Ustawianie zabezpieczenia silnika

Current Pump 1|C“"e”t"’“mp 2 8 Potencjometr do monitorowania silnika

Po podtaczeniu pomp ustawi¢ dopuszczalny pragd znamionowy na potencjometrze:
= W przypadku petnego obcigzenia ustawi¢ prad znamionowy wedtug tabliczki znamio-
nowe;j.
= Przy eksploatacji w trybie obcigzenia czeSciowego zaleca sie ustawienie pragdu znamio-
Fig. 7: Ustawianie zabezpieczenia silnika nowego na warto$¢ o 5 % wyzszg od prgdu zmierzonego w punkcie pracy.

Doktadne ustawienie monitorowania pradu silnika mozliwe jest podczas rozruchu. Tutaj
mozliwe jest pokazanie nastepujgcych wartosci za pomoca menu:

= Aktualny pomiar prgdu roboczego pompy (menu 4.29-4.31)

= Ustawiony prad znamionowy do monitorowania silnika (menu 4.25-4.27)

6.5.4 Podtaczenie termicznej kontroli

silnika
NOTYFIKACJA
@ Nie podtgczaé napiecia obcego!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.
Do kazdej pompy mozna podtaczyé monitorowanie temperatury silnika za pomoca
'@ czujnika bimetalowego. Nie nalezy podtacza¢ przetwornika PTC!
Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
_/L wiednio zamocowacé. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,.x”
ﬂ wskazuje na okre$long pompe:
= 1=pompal
@ = 2 =pompa 2
X = 3 =pompa 3
NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczefistwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-
Fig. 8: Symbol - Przeglad przytaczy diowe podtaczenie! W razie uzycia podfaczonych pomp w strefach zagrozenia wybu-
chem nalezy zapoznac sie z rozdziatem dotyczacych obszaréw wybuchowych w za-
taczniku!

6.5.5 Podtaczenie monitorowania wy-

ciekow
NOTYFIKACJA
@ Nie podfaczac napiecia obcego!

Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.
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Fig. 9: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.6 Przylacze nadajnika sygnatu do

sterowania poziomem

© | © ®

.
off on on
s |ls”
1+2 1 2

Fig. 10: Symbol - Przeglad przytaczy

Fig. 11: Symbol - Przeglad przytaczy
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Do kazdej pompy mozna podtaczy¢ uktad monitorowania wyciekdw za pomoca elektro-
dy przeciwwilgociowej. Warto$¢ progowa (< 30 kQ) wytaczenia jest na state zakodowa-
na w sterowniku. Nie nalezy podtgcza¢ wytgcznika ptywakowego!

Utozone na miejscu kable zasilajagce nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowacé. Zyty podfaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,.x”
wskazuje na okreslong pompe:

1=pompal
2 =pompa 2
3 =pompa 3

NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczenstwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-
diowe podtaczenie! W razie uzycia podfaczonych pomp w strefach zagrozenia wybu-
chem nalezy zapoznac sie z rozdziatem dotyczacych obszaréw wybuchowych w za-
taczniku!

NOTYFIKACJA
Nie podfaczac napigcia obcego!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

Rejestracja poziomu moze odbywac sie za pomoca trzech wytgcznikéw ptywakowych,
czujnika poziomu lub dzwonu zanurzeniowego. Podtaczenie elektrod w celu rejestracji
poziomu nie jest mozliwe!

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowacé. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.
Wytqcznik ptywakowy

W przypadku rejestracji poziomu za pomocg wytagcznika ptywakowego mozliwe jest
sterowanie max. dwoma pompami. Zacisdki oznaczono w sposéb nastepujacy:

— °f  Poziom ,Wszystkie pompy WY+

1+2

[ °"  Poziom,PompalWt.”
<)

1
[ °"  Poziom ,Pompa 2 Wt.”

5

NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczenstwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-
dtowe podtaczenie! W razie uzycia wytacznikéw ptywakowych w strefach zagrozenia
wybuchem nalezy zapoznac sie z rozdziatem dotyczacych obszaréw wybuchowych
w zataczniku!

Czujnik poziomu

W przypadku rejestracji poziomu za pomocg czujnika poziomu mozliwe jest sterowanie
max. trzema pompami. Wartos¢ przytaczy dla czujnika poziomu wynosi 4-20 mA. NO-

TYFIKACJA! Nalezy dopilnowa¢ wiasciwego podfgczenia biegunéw czujnika pozio-

mu! Nie podigczaé aktywnych czujnikéw poziomu.

NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczefistwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-
diowe podtaczenie! W razie uzycia czujnika poziomu w strefach zagrozenia wybu-
chem nalezy zapozna¢ sie z rozdziatem dotyczacych obszaréw wybuchowych w za-
taczniku!
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Dzwon zanurzeniowy

W przypadku rejestracji poziomu za pomocg dzwonu zanurzeniowego mozliwe jest ste-
rowanie max. trzema pompami. Zakres ci$nienia dla dzwonu zanurzeniowego wynosi
0-250 mBar.

555553 @ 10 Przytacze ttoczne dzwonu zanurzeniowego

NOTYFIKACJA! W celu optymalnego zapowietrzenia dzwonu zanurzeniowego zaleca
@ sie uzycie systemu napowietrzania.

1. Poluzowac i wykreci¢ nakretke ztaczkowg przytacza ttocznego.

Fig. 12: Przytacze thoczne 2. Zatozy¢ nakretke ztagczkowa na waz cisnieniowy dzwonu zanurzeniowego

3. Nasung¢ waz cis$nieniowy do oporu na przytgcze ttoczne.

4. Ponownie przykreci¢ nakretke ztgczkowa na przytacze ttoczne i dokreci¢ do oporu
w celu zamocowania weza cisnieniowego.

6.5.7 Przytacze przetacznika poziomu

Nw16
NOTYFIKACJA
@ Nie podfaczac napigcia obcego!

Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

Rejestracja poziomu dwéch pomp jest mozliwe przy uzyciu przetgcznikéw poziomu
NW16. Przetaczniki poziomu ma nastepujace punkty przetaczania:

29 28 31 33 34 = Pompa 1 WL/ WYt

= Pompa 2 Wt./WYt.

= Alarm wysokiego poziomu wody

Regulacja pozioméw odpowiada regulacji z odrebnymi wytgcznikami ptywakowymi.
Wewnetrzna struktura przetgcznika poziomu gwarantuje przy tym utrzymanie histerezy
! T miedzy poziomem wigczenia i wytgczenia danej pompy.
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Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-

] j ] wiednio zamocowacé. Zyty podfaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-

@__

czen.

NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczeristwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-

@Pl rPz
’ ’ dtowe podtaczenie! Czujnika poziomu nie nalezy instalowaé w strefach Ex!
ON/OFF ON

Fig. 13: Schemat potacze NW16 przy Control
EC-L 2x...

6.5.8 Podtaczenie zabezpieczenia przed
suchobiegiem / min. Poziomem
wody z odrebnym wyfgcznikiem

ptywakowym
NOTYFIKACJA
@ Nie podtaczaé napiecia obcego!

Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.
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Fig. 14: Symbol - Przeglad przytaczy

\

Fig. 15: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.9 Przytacze alarmu wysokiego po-
ziomu za pomocg oddzielnego

wytacznika ptywakowego

ko)
—

<

Fig. 16: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.10 Przyfacze ,.Extern OFF”: Wytgcza-

nie zdalne
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Ochrona przed suchobiegiem (Rodzaj pracy ,,Opréznianie”)

Mozliwe jest dodatkowe monitorowanie poziomu suchobiegu za pomocg wytacznika
ptywakowego:

Otwarty: Praca na sucho

Zamkniety: brak pracy na sucho

Fabrycznie zaciski s3 wyposazone w mostek.
NOTYFIKACJA! Dla wszystkich dodatkowych zabezpieczen urzadzenia zaleca si¢
uzycie odrebnego zabezpieczenia przed suchobiegiem.

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowac. Zdja¢ mostek i podtaczy¢ zyty do listwy zaciskowej zgodnie ze
schematem potaczen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na po-
krywie.

NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczenstwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-
dtowe podtaczenie! W razie uzycia podtgczonych wytacznikéw ptywakowych w stre-
fach zagrozenia wybuchem nalezy zapoznac sie z rozdziatem dotyczacych obszaréw
wybuchowych w zatgczniku!

Min. poziom wody (Rodzaj pracy ,,Napetnianie”)

Mozliwe jest dodatkowe monitorowanie min. poziomu wody za pomoca wytgcznika
ptywakowego:

Otwarty: Min. poziom wody

Zamkniety: Wystarczajacy poziom wody

Fabrycznie zaciski s3 wyposazone w mostek.

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowac. Zdja¢ mostek i podtaczy¢ zyty do listwy zaciskowej zgodnie ze
schematem potaczen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytagcza na po-
krywie.

NOTYFIKACJA
Nie podfaczac napigcia obcego!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

Mozliwe jest dodatkowe monitorowanie wysokiego poziomu wody za pomocg wytgcz-
nika ptywakowego:

Otwarty: brak alarmu wysokiego poziomu

Zamkniety: Alarm wysokiego poziomu wody

NOTYFIKACJA! Dla wszystkich dodatkowych zabezpieczen urzadzenia zaleca sie
uzycie odrebnego nadajnika sygnatu dla wysokiego poziomu wody.

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowat. Zyty podtaczyé do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczenstwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-
dtowe podtaczenie! W razie uzycia podtgczonych wytgcznikéw ptywakowych w stre-
fach zagrozenia wybuchem nalezy zapoznac si¢ z rozdziatem dotyczacych obszaréw
wybuchowych w zatgczniku!

NOTYFIKACJA
Nie podfgczac napiecia obcego!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.
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Fig. 17: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.11  Przyfacze wskaznika wartosci rze-
czywistej poziomu
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Fig. 18: Symbol - Przeglad przytgczy

6.5.12  Przylacze zbiorczej sygnalizacji
pracy (SBM)

(C.
ra
O

Fig. 19: Symbol - Przeglad przytaczy

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L
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Przy uzyciu odrebnego przetacznika mozna zrealizowac uktad zdalnego wytgczania
wszystkich pomp:

Zamkniety: Zatwierdzenie pomp (Fabrycznie zaciski s3 wyposazone w mostek.)
Otwarty: Wszystkie pompy wytgczone - na wyswietlaczu widoczny symbol ,Extern
OFF*.

Jezeli aktywny jest alarm w menu 5.39 w trybie racy ,,Napetnianie* oprécz symbolu wy-
stapi alarm akustyczny.

NOTYFIKACJA! Wytaczanie zdalne ma charakter priorytetowy. Nastapi wytaczenie
wszystkich pomp, niezaleznie od rejestracji poziomu. Nie nastepuje wymuszone za-
taczenie pomp, tryb reczny nie jest mozliwy!

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowac. Zdja¢ mostek i podtaczy¢ zyty do listwy zaciskowej zgodnie ze
schematem potaczen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na po-
krywie.

NOTYFIKACJA
Nie podfaczaé napigcia obcego!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

Odrebne wyjscie wydane warto$¢ rzeczywistg poziomu. W tym celu na wyjsciu nastapi
wydanie napiecia w zakresie 0-10 V:

0V = warto$¢ czujnika poziomu ,,0”

10V = czujnik poziomu - wartos$¢ kraficowa

Przyktad:

— Zakres pomiaru czujnika poziomu: 0-2,5m
— Zakres wskazania: 0-2,5m
— Podziat: 1V =0,25m

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowaé. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

W celu wydania wartosci rzeczywistej poziomu nalezy aktywowac funkcje w menu 5.07.

NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko Smiertelnego porazenia zwigzane z pragdem elektrycznym z ze-
wnetrznego zrodta!

Zasilanie pragdem elektrycznym nastepuje z zewnetrznego zrodta. Napiecie to wyste-
puje na zaciskach réwniez po wytgczeniu wytacznika gtéwnego! Istnieje ryzyko
Smiertelnego porazenia! Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac nalezy odtaczyé
zrédto zasilania elektrycznego! Prace elektryczne przeprowadzaé¢ moze wytacznie
wykwalifikowany elektryk z uwzglednieniem miejscowych przepisow.

Odrebne wyj$cie wydaje sygnalizacje pracy (SBM) dla wszystkich pomp:
Styk: bezpotencjatowy styk przetaczny
Prad przytaczenia: 250V, 1 A

Utozone na miejscu kable zasilajagce nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowacé. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.
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6.5.13  Przylacze zbiorczej sygnalizacji
awarii (SSM)

NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko Smiertelnego porazenia zwigzane z pragdem elektrycznym z ze-
wnetrznego zrodfa!

Zasilanie pradem elektrycznym nastepuje z zewnetrznego zrédta. Napiecie to wyste-
puje na zaciskach réwniez po wytgczeniu wytacznika gtéwnego! Istnieje ryzyko
Smiertelnego porazenia! Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac nalezy odtaczy¢
zrddto zasilania elektrycznego! Prace elektryczne przeprowadzaé¢ moze wytgcznie
wykwalifikowany elektryk z uwzglednieniem miejscowych przepisow.

= Styk: bezpotencjatowy styk przetagczny

G} Odrebne wyjécie wydaje sygnalizacje awarii (SSM) dla wszystkich pomp:
= Prad przytaczenia: 250 V, 1 A

r ( | Utozone na miejscu kable zasilajgce nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowaé. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

Fig. 20: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.14  Przylacze indywidualnej sygnali-
zacji pracy (EBM)

NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko Smiertelnego porazenia zwigzane z pragdem elektrycznym z ze-
wnetrznego zrodfa!

Zasilanie pradem elektrycznym nastepuje z zewnetrznego zrédta. Napiecie to wyste-
puje na zaciskach réwniez po wytgczeniu wytacznika gtéwnego! Istnieje ryzyko
Smiertelnego porazenia! Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac nalezy odtaczyé
zrédto zasilania elektrycznego! Prace elektryczne przeprowadzaé¢ moze wytacznie
wykwalifikowany elektryk z uwzglednieniem miejscowych przepisow.

Odrebne wyj$cie wydaje sygnalizacje pracy (EBM) dla pompy:
G'> = Styk: bezpotencjatowy styk zwierny
= Prad przytaczenia: 250 V, 1 A
_/_ Utozone na miejscu kable zasilajagce nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowacé. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,x”
_Q wskazuje na okreslong pompe:

@ = 1=pompal
X = 2 =pompa 2
= 3 =pompa 3

Fig. 21: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.15 Przylacze indywidualnej sygnali-
zacji awarii (ESM)

NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko Smiertelnego porazenia zwigzane z pragdem elektrycznym z ze-
whnetrznego zrodfa!

Zasilanie pradem elektrycznym nastepuje z zewnetrznego zrédta. Napiecie to wyste-
puje na zaciskach réwniez po wytgczeniu wytacznika gtéwnego! Istnieje ryzyko
$miertelnego porazenia! Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac nalezy odtaczyé
zrédto zasilania elektrycznego! Prace elektryczne przeprowadzaé¢ moze wytacznie
wykwalifikowany elektryk z uwzglednieniem miejscowych przepisow.
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Fig. 22: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.16 Podfaczanie zewnetrznego urza-
dzenia alarmowego

Fig. 23: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.17 Instalacja akumulatora

®

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Montaz “

Odrebne wyj$cie wydaje sygnalizacje awarii (ESM) dla pompy:
Styk: bezpotencjatowy styk rozwierny
Prad przytaczenia: 250V, 1 A

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowacé. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,.x”
wskazuje na okreslong pompe:

= 1=pompal

= 2 =pompa 2

= 3 =pompa 3
NOTYFIKACJA

Nie podtaczaé napiecia obcego!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

Mozliwe jest podtgczenie zewnetrznego urzadzenia sygnalizujgcego (buczek, sygnali-
zator $wietlny itp.) Wyjscie réwnolegle do zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM). Parametry
przytacza: 24 VDC, max. &4 VA

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowacé. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

NOTYFIKACJA! Nalezy dopilnowa¢ wiasciwego podtaczenia biegunéw alarméw!

NOTYFIKACJA

Alarm niezalezny od sieci

Alarm wtgcza sie bezposrednio po podtgczeniu akumulatora. Wytgczenie alarmu
mozliwe dopiero po ponownym odtaczeniu akumulatora lub za posrednictwem przy-
facza zasilania energig elektryczna.

Montaz akumulatora umozliwia niezalezng od sieci sygnalizacje awarii w razie przerwy

w zasilaniu. Alarm stanowi akustyczny sygnat ciggty. Podczas instalacji akumulatora na-

lezy przestrzegac nastepujacych zalecen:

Typ akumulatora: E-Block, 9V, Ni-MH

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, przed zainstalowaniem akumulator musi by¢ w

petni natadowany lub pozostawiony do tadowania w urzgdzeniu sterujgcym przez przy-

najmniej 24 h.

= Pojemno$¢ akumulatora zmniejsza sie wraz ze spadkiem temperatury otoczenia. Czas
pracy akumulatora ulega tym samym skrdceniu.

v Podtaczony jest przewod zasilajacy.
v Wytacznik gtéwny w potozeniu ,,OFF*!

1. Wtozy¢ akumulator do odpowiedniego uchwytu. Patrz Przeglad elementéw instala-
cyjnych, pozycja 12 [P 166].
OSTRZEZENIE! Nie stosowac baterii! Istnieje niebezpieczenstwo wybuchu!
PRZESTROGA! Nalezy dopilnowaé wtasciwego podigczenia biegunow!

2. Podtaczy¢ kabel zasilajacy.
= Rozlega sie alarm!
3. Wytacznik gtéwny obréci¢ do pozycji ,,ON“.

= Alarm jest wytaczony!
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6.5.18 Podfgczenie ModBus RTU

®

7 Obstuga

7.1 Sposéb dziatania

711 Priorytet przy réwnoczesnym wy-
stepowaniu sygnatéw suchobiegu
i wysokiego poziomu

176

Obstuga

» Akumulator jest zainstalowany.

NOTYFIKACJA
Nie podfgczac napiecia obcego!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

Do podtaczenia do systemu zarzadzania budynkiem dostepny jest protokét ModBus.
Nalezy przestrzegac ponizszych punktow:

Interfejs: RS485

Ustawienia protokotu Fieldbus: Menu 2.01 do 2.05.

Terminowanie urzadzenia sterujgcego: Zatozy¢ zworke ,,J2“.

Jesli magistrala ModBus wymaga polaryzacji, nalezy zatozy¢ zworki . J3” i ,,J4”.

Numery pozycji patrz Przeglad elementdw instalacyjnych [» 166]
9 ModBus: Interfejs RS485

11 ModBus: Zworka do terminowania / polaryzacji

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowacé. Zyty podfaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem pota-
czen.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Urzadzenie sterujgce nalezy obstugiwac wytacznie w stanie zamknietym. Podczas
prac na otwartym urzadzeniu sterujgcym wystepuje zagrozenie zycia! Prace przy
elementach wewnetrznych powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego elek-
tryka.

W trybie automatycznym zatgczanie i wytaczanie pomp odbywa sie w zaleznosci od po-
ziomu wody. Po osiggnieciu pierwszego poziomu zataczenia wigcza sie pompa 1. Po
osiggnieciu drugiego poziomu zataczenia wtacza sie po uptywie czasu opdznienia pom-
pa 2. W czasie pracy na wyswietlaczu LCD pojawia sie wskazanie i Swieci zielona dioda.
Po osiggnieciu poziomu wytgczania wytaczajg sie po uptywie czasu opdznienia obie
pompy. W celu optymalizacji czasu pracy pomp po kazdym wytaczeniu nastepuje za-
miana pomp.

W przypadku usterki jednej z pomp nastepuje automatyczne przetgczenie na sprawng
pompe, pojawia sie na wyswietlaczu stosowny komunikat alarmowy. Dodatkowo za po-
moca wewnetrznego brzeczka moze zosta¢ wygenerowany akustyczny sygnat alarmo-
wy. Ponadto nastgpi aktywacja wyjs¢ zbiorczej (SSM) i indywidualnej sygnalizacji awarii
(ESM).

Po osiggnieciu poziomu suchobiegu nastapi przymusowe wytgczenie wszystkich pomp.
Po osiggnieciu wysokiego poziomu wody nastgpi przymusowe wtgczenie wszystkich
pomp. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat alarmowy. Dodatkowo za pomocg we-
wnetrznego brzeczka moze zosta¢ wygenerowany akustyczny sygnat alarmowy. Po-
nadto nastgpi aktywacja wyjscia zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM).

Nieprawidtowe dziatanie urzgdzenia moze spowodowac, ze jednoczesnie beda wyste-
powac oba sygnaty. W takim przypadku priorytet zalezy od wybranego rodzaju pracy,
podobnie i reakcja sterownika:

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”

1. Zabezpieczenie przed suchobiegiem

2. Wysoki poziom wody

Rodzaj pracy ,,Napetnianie”
1. Ochrona przed suchobiegiem/niedobér wody (przez wejscie ,,Extern OFF*)

2. Wysoki poziom wody

3. Min. poziom wody
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7.12 Zamiana pomp W celu unikniecia nieréwnomiernych okreséw pracy poszczegélnych pomp stosuje sie

standardowa zmiane pomp. Oznacza to, ze pompy pracujg na zmiane.

7.13 Przymusowe przetgczenie podczas
pracy na sucho, min. poziomie
wody lub wysokim poziomie wody

Przymusowe przetgczenie zalezne jest od wybranego rodzaju pracy:

= Wysoki poziom wody
Rodzaj pracy ,,Opréznianie”: Wymuszone zatgczanie pomp nastepuje zawsze, nieza-
leznie od stosowanego nadajnika sygnatu.

Rodzaj pracy ,Napetianie”: Wymuszone wytgczanie pomp nastepuje zawsze, nieza-
leznie od stosowanego nadajnika sygnatu.

Poziom pracy na sucho

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”: Wymuszone wytgczanie pomp nastepuje zawsze, nieza-
leznie od stosowanego nadajnika sygnatu.

Rodzaj pracy ,,Napehianie”: Zabezpieczenie przed suchobiegiem wymaga realizacji
przez wejscie ,,.Extern OFF*.

Min. poziom wody
Rodzaj pracy ,,Napemianie”: Wymuszone zatgczanie pomp nastepuje zawsze, nieza-
leznie od stosowanego nadajnika sygnatu.

NOTYFIKACJA! Wymuszone zatgczanie

Aby nastgpito wymuszone zatgczanie, musza by¢ spetnione nastepujace warunki:
Pompy s3 udostepnione (menu 3.01 do 3.04)!
Wejscie ,,Extern OFF“ nie jest aktywne!

7.1.4 Praca w warunkach uszkodzonego

. . . Jezeli czujnik poziomu nie udostepnia warto$ci pomiarowej (np. wskutek przerwania
czujnika poziomu Jnik p ep p j (np p

przewodu), nastapi wytaczenie wszystkich pomp. Ponadto zapala sie czerwona dioda i
wigcza sie zbiorcza sygnalizacja awarii.

Tryb awaryjny

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”: Wysoki poziom wody

Jezeli wysoki poziom wody wystapi za posrednictwem wytgcznika ptywakowego, urza-
dzenie moze pracowac nadal w trybie awaryjnym. Poziomy wtgczania i wytaczania defi-
niuje wtedy histereza wytacznika ptywakowego.

Rodzaj pracy ,,Napetnianie”: Min. poziom wody

Jezeli min. poziom wody jest monitorowany za posrednictwem wytgcznika ptywakowe-
go, urzadzenie moze pracowac nadal w trybie awaryjnym. Poziomy wtgczania i wytacza-
nia definiuje wtedy histereza wytgcznika ptywakowego.

7.2 Rodzaje pracy

NOTYFIKACJA

@ Zmiana rodzaju pracy
W celu zmiany rodzaju pracy nalezy dezaktywowac¢ wszystkie pompy: w menu 3.01
ustawic wartos¢ ,,OFF*.

NOTYFIKACJA
@ Rodzaj pracy po awarii zasilania

Po awarii zasilania elektrycznego urzadzenie sterujgce uruchamia sie automatycznie
w ostatnio ustawionym rodzaju pracy!

Mozliwe s3 nastepujace rodzaje pracy:
= Oproznianie (drain)
= Napetnianie (fill)

7.21 Rodzaj pracy , Oproznianie Zbiornik lub studzienka sg oprézniane. Podtagczone pompy sg zataczane przy wzroscie
poziomu, natomiast w razie jego spadku sg wytgczane. Ten rodzaj regulacji jest wyko-

rzystywany gtownie do odprowadzania wody.
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Rejestracja poziomu za pomocq wytgcznika ptywakowego

1 Pompa 1 Wt.
""I 2 Pompa 2 Wt.
JI|
3 Pompa1i2 WVYt.
4 Poziom pracy na sucho
i 5 Wysoki poziom wody
‘I!I. Mozliwe jest podtaczenie max. pieciu wytacznikéw ptywakowych. Za ich pomoca mozli-
€ we jest sterowanie dwoma pompami:
= Pompa 1 Wt.
= Pompa 2 Wt.

= Pompali2WVYt.
= Poziom pracy na sucho
= Wysoki poziom wody

/|
N
a

Wytgcznik ptywakowy powinien by¢ wyposazony w styk zwierny: Po osiggnieciu punktu
przetgczania powinno nastepowac zwarcie styku.

Fig. 24: Przedstawienie punktdw przetaczania
za pomoca wytgcznika ptywakowego w rodzaju
pracy ,,Opréznianie” na przyktadzie dwdch
pomp

Rejestracja poziomu za pomocq czujnika poziomu lub dzwonu zanurzeniowego

1 1 Pompa 1 Wt.

Pompa 1 WYt.

| @

Pompa 2 Wt.

Pompa 2 WYt.

Wysoki poziom wody

Wysoki poziom wody*

2
3
4
5 Poziom pracy na sucho
6
7
8

Poziom pracy na sucho*

© EEE @

* W celu zwiekszenia niezawodnosci dziatania dodatkowo z wykorzystaniem osobne-
go wytacznika ptywakowego.

Il e 1]

Mozliwe jest podtaczenie czujnika poziomu lub dzwonu zanurzeniowego. Za ich pomo-
cg mozliwe jest sterowanie trzema pompami:

= Pompa 1 Wt./WYtL.

= Pompa 2 Wt./WYL.

= Pompa 3 Wt./WYL.
Fig. 25: Przedstawienie punktow przetaczania « poziom pracy na sucho

za pomocg czujnika poziomu w rodzaju pracy  « Wysoki poziom wody
,Oprdznianie” na przyktadzie dwéch pomp

7.22 Rodzaj pracy ,,Napefnianie Zbiornik jest napetniany, np. w celu przepompowania wody do cysterny. Podtagczone

pompy s3 zataczane przy spadku poziomu, natomiast w razie jego wzrostu sg wytgcza-
ne. Ten rodzaj regulacji jest wykorzystywany gtownie do zaopatrzenia w wode.
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Rejestracja poziomu za pomocq wytqgcznika ptywakowego

1 Pompa Wt.

2 Pompa WYt.

3 Wysoki poziom wody

4 Min. poziom wody

5 Poziom pracy na sucho w studni
Mozliwe jest podtaczenie max. pieciu wytacznikéw ptywakowych. Za ich pomoca mozli-
we jest sterowanie dwoma pompami:

= Pompa 1 Wt.

= Pompa 2 Wt.

= Pompa li2 WVYt.

= Min. poziom wody w napetnianym zbiorniku

= Wysoki poziom wody

= Poziom pracy na sucho w studni (osobny wytgcznik ptywakowy na wejsciu ,Extern
OFF*)

Wytacznik ptywakowy powinien by¢ wyposazony w styk zwierny: Po osiggnieciu punktu
przetgczania powinno nastepowac zwarcie styku.

@ Extern OFF

Fig. 26: Przedstawienie punktéw przetgczania
za pomoca wytgcznika ptywakowego w rodzaju
pracy ,Napetnianie” na przykfadzie jednej

pompy

Rejestracja poziomu za pomocq czujnika poziomu lub dzwonu zanurzeniowego

1 Pompa Wt.

2 Pompa WYt.

3 Wysoki poziom wody

4 Min. poziom wody

5 Poziom pracy na sucho w studni
Mozliwe jest podtaczenie czujnika poziomu lub dzwonu zanurzeniowego. Za ich pomo-
cg mozliwe jest sterowanie trzema pompami:

= Pompa 1 Wt./WYt.

= Pompa 2 Wt./WYt.

= Pompa 3 Wt./WYL.

= Min. poziom wody w napetnianym zbiorniku

= Wysoki poziom wody

= Poziom pracy na sucho w studni (osobny wytgcznik ptywakowy na wejsciu ,,Extern
OFF*)

(5 Extern OFF

Fig. 27: Przedstawienie punktéw przetgczania

Za pomocqg

czujnika poziomu w rodzaju pracy

,Napetnianie” na przyktadzie jednej pompy
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Sterowanie menu

ok Sterowanie menu obstuguje sie za pomocg pokretta:
‘ Obracanie: Wyb6r menu lub ustawianie wartosci.
Nacisniecie: Zmiana poziomu menu numer btedu lub potwierdzenie warto$ci.
= D

Fig. 28: Funkcje pokretta sterowania

7.4

7.5

7.6

180

Rodzaj menu: Menu gtéwne albo

. Istniejg dwa rézne menu:
menu Easy Actions 1

Menu gtéwne: Dostep do wszystkich ustawien dla petnej konfiguracji.

Menu Easy Actions: szybki dostep do pewnych funkji.

Podczas korzystania z menu Easy Actions nalezy stosowac sie do nastepujacych zale-
cen:

— Menu Easy Actions zapewnia jedynie dostep do wybranych funkcji. Kompletna konfi-
guracjg tg drogg nie jest mozliwa.

— Aby korzysta¢ z menu Easy Actions nalezy przeprowadzic¢ pierwsza konfiguracje.

— Menu Easy Actions jest fabryczne wiaczone. Menu Easy Actionsmozna wytgczyé
w menu 7.06.

Otwieranie menu

Otwieranie menu gtéwnego
1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.

» Pojawia sie punkt menu 1.00.

Otwieranie menu Easy Actions
1. Obroci¢ pokretto 0 180°.

= Pojawia sie funkcja ,,Kasowanie komunikatéw o awarii“ lub ,, Tryb reczny pom-
py 1
2. Obroci¢ pokretto o dalszych 180°.

» Ukaza sie kolejne funkcje. Na koniec ukaze sie ekran gtéwny.

Szybki dostep ,,Easy Actions Za pomocg Easy Actions mozliwe jest wywotanie nastepujgcych funkcji:

h Kasowanie aktualnego komunikatu o awarii
NOTYFIKACJA! Punkt menu zostanie pokazany tylko wtedy, gdy
istniejg komunikaty o awarii!

=
M
L
o
N

Tryb reczny Pompa 1

Wcisniecie pokretta spowoduje uruchomienie pompy 1.

Zwolnienie pokretta spowoduje wytgczenie pompy. Ostatnio wybra-
ny rodzaj pracy jest ponownie aktywny.

©

¢
HRAd

Tryb reczny Pompa 2

Wcisniecie pokretta spowoduje uruchomienie pompy 2.

Zwolnienie pokretta spowoduje wytgczenie pompy. Ostatnio wybra-
ny rodzaj pracy jest ponownie aktywny.

Tryb reczny Pompa 3

Wcisniecie pokretta spowoduje uruchomienie pompy 3.

Zwolnienie pokretta spowoduje wytgczenie pompy. Ostatnio wybra-
ny rodzaj pracy jest ponownie aktywny.

o
N o
I wo
(N

©

Wytaczenie pompy 1.
Odpowiada wartosci ,,off“ w menu 3.02.

i —
-

Wytaczenie pompy 2.
Odpowiada wartosci ,,off“ w menu 3.03.

0 o®flo o

2
or

)

Wytaczenie pompy 3.
Odpowiada wartosci ,,off“ w menu 3.04.

O o
Tw®
T

) Tryb automatyczny pompa 1
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.02.

0

|
C=
o
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7.7 Ustawienia fabryczne

8 Uruchomienie

8.1 Obowiazki uzytkownika

8.2 Uruchomienie w obszarach zagro-

zonych wybuchem

8.3 Podfgczanie nadajnikow sygnatu
i pomp w strefach zagrozenia wy-
buchem

8.4 Wiaczanie urzadzenia

®

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L
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Tryb automatyczny pompa 2
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.03.

Tryb automatyczny pompa 3
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.04.

W celu przywrdcenia ustawien fabrycznych sterownika nalezy skontaktowac sie z dzia-
tem obstugi klienta.

= Udostepnienie instrukcji montazu i obstugi przy sterowniku lub w innym przewidzianym

do tego celu miejscu.

= Przygotowanie instrukcji montazu i obstugi w jezyku personelu obstugujgcego.
= Upewnienie sie, ze caty personel obstugujacy urzadzenie zapoznat sie z instrukcjg mon-

tazu i obstugi oraz, ze jest ona dla niego zrozumiata.

= Instalacja sterownika w miejscu zabezpieczonym przed zalaniem.

= Urzadzenie sterujgce jest prawidfowo zabezpieczone i uziemione.

= Nadajnik sygnatu jest zainstalowany i ustawiony wedtug dokumentacji instalacji.

= Nalezy utrzyma¢ minimalne pokrycie woda podtaczonych pomp.

= Systemy zabezpieczer kompletnej instalacji (wraz z wytgcznikiem bezpieczenstwa) s3

wtaczone, a ich dziatanie jest sprawdzone.

= Sterownik jest przeznaczony do stosowania w podanych warunkach eksploatacyjnych.

Urzadzenia sterujgcego nie nalezy instalowac w obszarach zagrozonych wybuchem!

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wybuchu w przypadku instalacji sterownika we-
wnatrz strefy zagrozenia wybuchem!

Urzadzenie sterujace nie posiada certyfikatu Ex i nalezy stosowac je zawsze poza
strefami Ex! Podtgczenie musi by¢ wykonane przez wykwalifikowanego elektryka.

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wybuchu spowodowane przez nieprawidtowe podta-
czenie!

W razie podtaczenia pomp i nadajnikéw sygnatu w wybuchowej atmosferze, wadliwe
podtaczenie moze spowodowac wybuch. Nalezy stosowac sie do rozdziatu dotycza-
cego warunkéw wybuchowych w zatgczniku!

NOTYFIKACJA

Komunikat o awarii po podtgczeniu do pradu zmiennego

Urzadzenie sterujace jest wyposazone w monitorowanie pola wirujgcego i pradu sil-
nika. Obie funkcje monitorowania pracuja bezbtednie tylko po podtaczeniu do pradu
tréjfazowego i sg ustawione fabrycznie. Uzycie sterownika po podtaczeniu do pradu
zmiennego spowoduje pojawienie sie na wyswietlaczu nastepujacego komunikatu o
awarii:

» Monitorowanie pola wirowego: Kod btedu ,,E006”

= Wytaczenie monitorowania pola wirowego: Menu 5.68, ustawi¢ wartos¢ ,,off”!
- Kontrola pradu silnika: Kod btedu ,E080.x”

= Wytaczanie monitorowania silnika: Menu 5.69, ustawi¢ warto$¢ ,,off”!

» Funkcja monitorowania jest nieaktywna. Sterownik pracuje bezbtednie po podta-
czeniu do pragdu zmiennego.
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NOTYFIKACJA

@ Nalezy zwroci¢ uwage na kod btedu widoczny na wyswietlaczu
Jesli bezposrednio po wtaczeniu Swieci lub miga czerwona dioda, nalezy zwrécic
uwage na kod btedu widoczny na wyswietlaczu! Po usunieciu btedu, ostatni btad za-
pisany jest w menu 6.01.

NOTYFIKACJA
@ Rodzaj pracy po awarii zasilania

Po awarii zasilania elektrycznego urzadzenie sterujgce uruchamia sie automatycznie
w ostatnio ustawionym rodzaju pracy!

v Urzadzenie sterujace jest zamkniete.
v Instalacja zostata przeprowadzona z powodzeniem.
4 Wszystkie nadajniki sygnatéw sg podtaczone i zabudowane w komorze roboczej.

v’ W razie uzycia wytacznikéw ptywakowych punkty przetaczania sa poprawnie usta-
wione.

v Zabezpieczenie silnika jest wstepnie ustawione wedtug danych pompy.
1. Wytacznik gtéwny obrdci¢ do pozycji ,ON*.

2. Sterownik uruchamia sie.
- Wszystkie kontrolki zapalajg sie na 2 s.
- Wyswietlacz wigcza sie, ukazuje sie ekran startowy.
- Na wyswietlaczu ukazuje sie symbol oczekiwania.

» Urzadzenie sterujace jest teraz gotowe do pracy, uruchamia sie pierwsza konfigu-
racja lub tryb automatyczny.

Wskazanie czujnika poziomu lub dzwonu zanurzeniowego na wyswietlaczu

Aktualny status pompy:

- liczba podtaczonych pomp
- Pompa aktywna/nieaktywna
- Pompy Wt./WYt.

Ustawiony rodzaj pracy (np. Oprdznianie)

Aktualny poziom wody w m

Tryb czuwania: Urzadzenie sterujace jest gotowe do pracy.

Fig. 29: Ekran startowy: Czujnik poziomu /
dzwon zanurzeniowy

U & W N

Magistrala polowa jest aktywna

Wyswietlacz urzqdzenia z wytgcznikiem ptywakowym

Aktualny status pompy:

- liczba podtaczonych pomp
- Pompa aktywna/hieaktywna
- Pompy Wt./WYt.

Ustawiony rodzaj pracy (np. Napetnianie)

Stan przetgczania wytacznikdw ptywakowych

Tryb czuwania: Urzadzenie sterujgce jest gotowe do pracy.

U & W N

Fig. 30: Ekran startowy: Wytacznik ptywakowy Magistrala polowa jest aktywna

Stan przetaczania wytacznikow ptywakowych w zaleznosci od rodzaju pracy

Opréznianie (drain) Napetianie (fill)
3a Wysoki poziom wody Wysoki poziom wody
3b Pompa 2 Wt. Pompa 1i2 WYt.
3c Pompa 1 Wt. Pompa 1 Wt.
3d Pompa 1i2 WY+t. Pompa 2 Wt.
3e Poziom pracy na sucho Poziom min. (suchobieg)
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8.5 Uruchomienie pierwszej konfigu-

racji Podczas konfiguracji nalezy stosowac sie do nastepujacych zalecen:

= Brak wprowadzania danych lub obstugi przez 6 minut:
— Oswietlenie wyswietlacza wytacza sie.
— Wyswietlacz pokazuje znowu ekran gtéwny.
— Wprowadzanie parametréw jest zablokowane.

= Mozliwa jest zmiana niektérych ustawien, gdy wszystkie pompy sg wytaczone.

= Po uptywie jednej minuty bez obstugi o$wietlenie wyswietlacza wytacza sie.

= Menu dostosowuje sie automatycznie do ustawien. Przyktad: Menu 1.12 jest widoczne
tylko wtedy, gdy czujnik poziomu jest aktywny.

= Struktura menu obowigzuje dla wszystkich urzadzen sterujgcych EC (np. EC-Lift, EC-Fi-
re). Dlatego w strukturze menu moga wystepowac luki.

Standardowo mozliwe jest jedynie wySwietlanie wartosci. W celu zmiany wartoSci nale-
2y zatwierdzi¢ wprowadzanie parametréw w menu 7.01:

1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.

= Pojawia sie punkt menu 1.00

m 2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 7.
3. Nacisng¢ pokretto.

m = Pojawia sie menu 7.01.
4. Nacisng¢ pokretto.

5. Zmieni¢ warto$¢ na ,,on“: Obréci¢ pokretto.

6. Zapis wartosci: Nacisna¢ pokretto.

= Menu jest udostepnione do zmian.

Fig. 31: Udostepnienie wprowadzania parame-
trow

7. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie koniec menu 7.
8. Nacisngc¢ pokretto.
= Powrdt do poziomu menu gtéwnego.

» Uruchomienie pierwszej konfiguracji:
- Menu 5: Ustawienia podstawowe
- Menu 1: Warto$ci wtgczania/wytaczania
Menu 2: Podtgczenie do magistrali polowej (jezeli obecna)
- Menu 3: Udostepnienie pomp

@

Menu 5: Podstawowe ustawienia

Nr menu 5.01

Opis Tryb pracy

Zakres wartosci fill (Napetnianie), drain (Opréznianie)
Ustawienie fabryczne drain

Fig. 32: Menu 5.01

Nr menu 5.02
Opis Liczba podtaczonych pomp
Zakres wartosci 1..3

Ustawienie fabryczne 2

Fig. 33: Menu 5.02
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Fig. 34: Menu 5.03

Fig. 35: Menu 5.07

Fig. 36: Menu 5.09

Fig. 37: Menu 5.39

Fig. 38: Menu 5.40
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Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

5.03

Pompa rezerwowa
on, off

off

Jedna z pomp mozna uzy¢ w roli pompy rezerwowej. Pompa
ta nie jest sterowana w normalnym trybie pracy. Pompa re-
zerwowa jest aktywna tylko w przypadku usterki innej
pompy. Pompa rezerwowa podlega monitorowaniu prze-
stoju. W ten sposéb pompa rezerwowa uruchamia sie przy
naprzemiennej pracy pomp i okresowym uruchomieniu

pompy.
5.07

Nadajnik sygnatu do rejestracji poziomu
Float, Level, Bell, Opt01

Level

Definicja nadajnika sygnatu do rejestracji poziomu:
- Float = wytfgcznik ptywakowy

- Level = czujnik poziomu

- Bell = dzwon zanurzeniowy

- Opt01 = przetacznik poziomu NW16

5.09

Zakres pomiarowy czujnikow

0,25..12,5m

5.39

Sygnat alarmowy przy aktywnym wejsciu ,,Extern OFF*
off, on

off

Wejscie ,,Extern OFF“ umozliwia wigczanie i wytaczanie
pomp za pomocg osobnego nadajnika sygnatu. Funkcja ta
ma priorytet przed wszystkimi innymi i powoduje wytacze-
nie wszystkich pomp.

W rodzaju pracy ,,Napetnianie” mozliwe jest ustalenie spo-
sobu przebiegu komunikatu alarmowego przy aktywnym
wejsciu:

- ,,off“: Na wyswietlaczu widoczny jest symbol ,Extern
OFF*

- ,0n“: Na wyswietlaczu widoczny jest symbol ,Extern OFF*
i kod btedu , E068".

W rodzaju pracy ,,Opréznianie” nie ma mozliwos$ci zmian
ustawien fabrycznych!

5.40

Funkcja ,,Okresowe uruchomienie pompy” Wt./WYt.
off, on

off

W celu unikniecia dtuzszych przestojow podtaczonych
pomp mozna stosowac cykliczne uruchomienia testowe
(okresowe uruchomienie pompy). Jezeli aktywna jest funk-
cja okresowego uruchomienia pompy, nalezy ustawic na-
stepujgce punkty menu:

- Menu 5.41: Okresowe uruchomienie pompy Extern OFF
dozwolone

- Menu 5.42: Okresowe uruchomienie pompy - interwat

- Menu 5.43: Okresowe uruchomienie pompy - czas pracy
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Fig. 39: Menu 5.41

Fig. 40: Menu 5.42

Fig. 41: Menu 5.43

Fig. 42: Menu 5.44

Fig. 43: Menu 5.50

Fig. 44: Menu 5.51

Fig. 45: Menu 5.57
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Uruchomienie

Nr menu
Opis

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

541

,Okresowe uruchomienie pompy* dozwolone dla Extern
OFF

off, on
on

5.42

JInterwat okresowego uruchomienia pompy*
1..336h

24 h

5.43

,Okresowe uruchomienie pompy - czas pracy*”
0..60s

5s

5.44

Opdznienie zataczenia po awarii zasilania
0..180s

3s

5.50

Poziom pracy na sucho (Opréznianie) / min. poziom wody
(Napetnianie)

0..12,5m

0,15m

W przypadku monitorowania poziomu osobnym wytaczni-
kiem ptywakowym, nalezy deaktywowa¢ monitorowanie
poziomu czujnikiem poziomu: Wprowadzi¢ warto$é
,0,00 m“.

5.51

Wysoki poziom wody

0..12,5m

0,46 m

5.57
Max. czas pracy na pompe
0..60 min

0 min
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Fig. 46: Menu 5.58

Fig. 47: Menu 5.59

Fig. 48: Menu 5.62

Fig. 49: Menu 5.64

Fig. 50: Menu 5.65

Fig. 51: Menu 5.66
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Uruchomienie

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Maksymalnie dopuszczalny czas pracy pompy. Po przekro-
czeniu tego czasu nastapi przetaczenie na inng pompe. Po
trzech cyklach zmiany uaktywni sie zbiorcza sygnalizacja
awarii (SSM).

Ustawienie ,,0 min“ wytgcza monitorowanie czasu pracy.
5.58

Funkcja zbiorczej sygnalizacji pracy (SBM)

on, run

run

»on”: Urzagdzenie sterujgce gotowe do pracy
,Run“: Pracuje przynajmniej jedna pompa.

5.59

Funkcja zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM)
fall, raise

raise

Jfall“: Przekaznik spada. Mozliwe jest wykorzystanie tej
funkcji do monitorowania napiecia zasilania.
Jraise“: Przekaznik przycigga.

5.62

Opodznienie zabezpieczenia przed suchobiegiem

0..180s

5.64

Tryb pracy Ex Wt./WYt (dostepne tylko w rodzaju pracy
,Opréznianie*!)

on, off

off

W razie podtaczenia pomp i nadajnikéw sygnatu w wybu-
chowej atmosferze, wadliwe podtaczenie moze spowodo-
wac wybuch, niezbedne wiec jest przestrzeganie dodatko-
wych wymogdéw. NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczen-
stwo wybuchu wskutek nieprawidtowej konfiguracji
urzadzenia! Nalezy stosowac si¢ do rozdziatu dotyczace-
go warunkow wybuchowych w zataczniku!

5.65

Automatyczne resetowanie btedu ,,Praca na sucho”

on, off

on

5.66

Zintegrowany brzeczek W./WYt.
on, off

off

NOTYFIKACJA! Alarm w razie przerwania zasilania elektrycznego: W celu wyfacze-
nia wewnetrznego brzeczka wytaczy¢ i wymontowac akumulator!
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Fig. 52: Menu 5.67

Fig. 53: Menu 5.68

Fig. 54: Menu 5.69

Fig. 55: Menu 5.70

Fig. 56: Menu 1.09

Fig. 57: Menu 1.10

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Uruchomienie

Nr menu
Opis

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

5.67

Wyjscie (24 VDC, max. 4 VA) do zewnetrznego komunika-
tora Wt./WYt.

off, error
off

5.68

System monitorowania pola wirujgcego (przytacza siecio-
wego) Wt./WYt.

on, off

on

NOTYFIKACJA! Wytgczy¢ w przypadku przytacza pradu zmiennego!

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

5.69
Monitorowanie silnika Wt./WYt.:
on, off

on

NOTYFIKACJA! Wytgczy¢ w przypadku przytacza pradu zmiennego!

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

5.70

Max. czestotliwo$¢ zataczania na pompe na godzine
0..60

0

Po przekroczeniu max. liczby startow nastgpi aktywacja
zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM). Warto$¢ ,,0" = funkcja
nieaktywna.

Menu 1: Wartosci wigczania/wytgczania

*NOTYFIKACJA! Punkty menu 1.12 do 1.17 s3 widoczne tylko wtedy, gdy w menu
5.07 ustawiono warto$¢ ,,Level* lub ,,Bell* .

**NOTYFIKACJA! Faktyczny zakres wartosci jest zalezny od ustawiefn w menu 5.09.

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

1.09

Opdznienie wytgczenia pompy obcigzenia podstawowego
0..60s

0s

1.10

Opdznienie zatgczenia pompy obcigzenia szczytowego
0..30s

3s

187



Fig. 58: Menu 1.11

Fig. 59: Menu 1.12

Fig. 60: Menu 1.13

Fig. 61: Menu 1.14

Fig. 62: Menu 1.15
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Uruchomienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartoSci**

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci**

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci**

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartoSci**

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

111

Opoéznienie wytaczenia pompy obcigzenia szczytowego
0..30s

1s

1.12%

Poziom pompy obcigzenia podstawowego Wt.
0,06..12,5m

0,40 m

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m

wyzsza niz ,Poziom pompa obcigzenia podstawowego
WYL.“ (Menu 1.13).

Rodzaj pracy ,Napetnianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
nizsza niz ,Poziom pompa obcigzenia podstawowego
WYL.“ (Menu 1.13).

1.13*

Poziom pompa obcigzenia podstawowego WVYt.
0,06..12,5m

0,23 m

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
nizsza niz ,Poziom pompa obcigzenia podstawowego
Wt.“ (Menu 1.12).

Rodzaj pracy ,Napetnianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
wyzsza niz ,Poziom pompa obcigzenia podstawowego
Wt.“ (Menu 1.12).

1.14*

Poziom pompy obcigzenia szczytowego 1 Wt.
0,06..12,5m

0,42 m

Rodzaj pracy ,,Oprdznianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
wyzsza niz ,Poziom pompa obcigzenia szczytowego 1
Wt.“ (Menu 1.15). Poziom wtgczania powinien by¢ wyzszy/

réwny poziomowi wtgczania pompy obcigzenia podstawo-
wego (Menu 1.12).

Rodzaj pracy ,Napetnianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
nizsza niz ,Poziom pompa obcigzenia szczytowego 1
WYt.“ (Menu 1.15). Poziom wtgczania powinien by¢ nizszy/
réwny poziomowi wtgczania pompy obcigzenia podstawo-
wego (Menu 1.12).

1.15%

Poziom pompa obcigzenia szczytowego 1 Wt.
0,06..12,5m

0,25m

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
nizsza niz ,Poziom pompa obcigzenia szczytowego 1

Wt.“ (Menu 1.14). Poziom wytgczania powinien by¢ wyz-
szy/réwny poziomowi wytgczania pompy obcigzenia pod-
stawowego (Menu 1.13).

Rodzaj pracy ,Napetnianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
wyzsza niz ,Poziom pompa obcigzenia szczytowego 1
Wt.“ (Menu 1.14). Poziom wytaczania powinien by¢ nizszy/
réwny poziomowi wytgczania pompy obcigzenia podsta-
wowego (Menu 1.13).
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Fig. 63: Menu 1.16

Fig. 64: Menu 1.17

Fig. 65: Menu 2.01

Fig. 66: Menu 2.02

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Uruchomienie

Nr menu
Opis
Zakres wartoSci**

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci**

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

1.16*

Poziom pompy obcigzenia szczytowego 2 Wt.
0,06...12,5m

0,42 m

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
wyzsza niz ,Poziom pompa obcigzenia szczytowego 2
WYt.“ (Menu 1.17). Poziom wtaczania powinien by¢ wyz-
szy/réwny poziomowi wtgczania pompy obcigzenia szczy-
towego (Menu 1.14).

Rodzaj pracy ,Napetnianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
nizsza niz ,Poziom pompa obcigzenia szczytowego 2

WYt.“ (Menu 1.17). Poziom wtaczania powinien by¢ nizszy /
réwny poziomowi wtgczania pompy obcigzenia szczytowe-
go (Menu 1.14).

1.17*

Poziom pompy obcigzenia szczytowego 2 WYt.
0,06..12,5m

0,25m

Rodzaj pracy ,,Oprdéznianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
nizsza niz ,Poziom pompa obcigzenia szczytowego 2

Wt.“ (Menu 1.16). Poziom wytgczania powinien by¢ wyz-
szy/réwny poziomowi wyfaczania pompy obcigzenia szczy-
towego (Menu 1.15).

Rodzaj pracy ,Napetnianie”: Warto$¢ powinna by¢ 0 0,03 m
wyzsza niz ,,Poziom pompa obcigzenia szczytowego 2

Wt.“ (Menu 1.16). Poziom wytaczania powinien by¢ nizszy/
réwny poziomowi wtgczania pompy obcigzenia szczytowe-
go (Menu 1.15).

Menu 2: Podtgczenie do magistrali polowej ModBus

Urzadzenie sterujgce wyposazone w interfejs RS485 do podtgczenia przez magistrale
ModBus RTU. Za posrednictwem interfejsu mozliwe jest odczytywanie i czesciowo réw-
niez zmienianie réznych parametréw. Urzgdzenie sterujgce pracuje jako urzadzenie
podrzedne magistrali Modbus. Przeglad poszczegdlnych parametréw oraz opis wyko-
rzystywanych typdw danych znajduje sie w zataczniku. W celu korzystania z interfejsu
ModBus nalezy wprowadzi¢ do nastepujacych pozycji menu ponizsze ustawienia:

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

2.01

ModBus - interfejs RTU Wt./AVYL.
on, off

off

2.02

Predkos¢ transmisji

9600; 19200; 38400; 76800
19200
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Uruchomienie

Nr menu 2.03
Opis Adres urzadzenia podrzednego
Zakres wartosci 1..254
Ustawienie fabryczne 10

Fig. 67: Menu 2.03
Nr menu 2.04
Opis Parzystos¢
Zakres wartosci none, even, odd
Ustawienie fabryczne even

Fig. 68: Menu 2.04
Nr menu 2.05
Opis Liczba bitéw stopu
Zakres wartosci 1;2
Ustawienie fabryczne 1

Fig. 69: Menu 2.05

Menu 3: Udostepnienie pomp

W celu eksploatacji urzgdzenia nalezy ustali¢ rodzaj pracy dla kazdej pompy i udostep-

ni¢ pompy:

= Fabryczne dla kazdej pompy ustalono rodzaj pracy ,auto®.
= Z udostepnieniem pomp w menu 3.01 uruchamia sie tryb automatyczny.

NOTYFIKACJA! Niezbedne ustawienia dla pierwszej konfiguracji.

Podczas pierwszej konfiguracji nalezy przeprowadzi¢ kontrole kierunku obrotéw pompy
i doktadnie ustawi¢ monitorowanie pradu silnika. W celu wykonania tych prac nalezy
wprowadzi¢ nastepujgce ustawienia:

= Wytgczenie pomp: Ustawi¢ menu 3.02 do 3.04. na ,,off”.

= Udostepnienie pomp: Ustawi¢ menu 3.01 na ,.on”.

Fig. 70: Menu 3.02

Fig. 71: Menu 3.01
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Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Objasnienie

3.02...3.04

Rodzaj pracy pompy 1 ... Pompa 3
off, Hand, Auto

Auto

off = Pompa wytaczona

Hand = tryb reczny pompy, dopdki wcisniety jest przycisk.
Auto = tryb automatyczny pompy, zalezny od sterowania
poziomem

NOTYFIKACJA! Podczas pierwszej konfiguracji nalezy
zmienié na wartos¢ ,,off“!

3.01

Udostepnienie pomp

on, off

off

off = Pompy sa zablokowane, uruchomienie nie jest mozli-
we. NOTYFIKACJA! Tryb reczny lub wymuszone zatgcza-
nie s3 réwniez niemozliwe!

on = Wtaczanie i wytgczanie pomp w zaleznosci od usta-
wionego rodzaju pracy
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8.5.1

8.5.2

Uruchomienie “

Ustawianie zabezpieczenia silnika

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Urzadzenie sterujace nalezy obstugiwac wytgcznie w stanie zamknietym. Podczas
prac na otwartym urzgdzeniu sterujagcym wystepuje zagrozenie zycia! Prace przy
elementach wewnetrznych powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego elek-
tryka.

Wskazanie aktualnej wartosci monitorowania prgdu silnika

1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.

2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 4.

3. Nacisng¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 4.01.

4. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 4.25 do 4.27.
= Menu 4.25: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 1.
= Menu 4.26: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 2.
= Menu 4.27: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 3.

» Kontrola aktualnej warto$ci monitorowania pradu silnika.
Poréwnac ustawiong wartos¢ z danymi na tabliczce znamionowej. Jezeli ustawiona
wartos¢ nie jest zgodna z danymi technicznymi na tabliczce znamionowej, nalezy
dostosowac wartos¢.

Dostosowa¢ wartosé monitorowania prqdu silnika
v’ Kontrola aktualnych ustawief monitorowania pradu silnika.
1. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 4.25 do 4.27.
= Menu 4.25: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 1.
= Menu 4.26: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 2.
= Menu 4.27: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 3.

2. Otwieranie urzadzenia sterujgcego.
NIEBEZPIECZENSTWO! Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym! Pod-
czas prac na otwartym urzadzeniu sterujgcym istnieje ryzyko $miertelnego po-
razenia! Te prace powinien wykona¢ wykwalifikowany elektryk!

3. Za pomocg $rubokretu skorygowa¢ prad silnika na potencjometrze (patrzPrzeglad
elementéw instalacyjnych [» 166]). Odczytaé zmiany bezposrednio na wyswietla-
czu.

4. Po skorygowaniu wszystkich pradéw silnika zamkna¢ sterownik.
» Monitorowania pradu silnika jest ustawione. Nalezy przeprowadzi¢ kontrole kie-
runku obrotéw.

Sprawdzi¢ kierunek obrotéw pod-

taczonych pomp
NOTYFIKACJA
@ Pole wirujace - przytacze sieci i pompy

Pole wirujace napiecia zasilania jest doprowadzane bezposrednio do przytacza pom-
py. Nalezy sprawdzi¢ pole wirujgce podtaczonych pomp (obroty w prawg lub w lewg
strone)! Nalezy przestrzega¢ instrukcji montazu i obstugi pomp.

Sprawdzi¢ kierunek obrotéw pomp podczas uruchomienia prébnego. PRZESTRO-
GA! Szkoda materialna! Uruchomienie prébne nalezy przeprowadzi¢ wytacznie w za-
lecanych warunkach eksploataciji.

4 Urzadzenie sterujace jest zamkniete.

4 Konfiguracja menu 5 i menu 1 jest zakonczona.
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8.6

8.7

192

Uruchomié tryb automatyczny

Podczas pracy

Uruchomienie

v W menu 3.02 do 3.04 wszystkie pompy s3 wytgczone: Wartos¢ ,,off“.

v W menu 3.01 wszystkie pompy s udostepnione: Warto$¢ ,,on“.

1.
2.

Otwieranie menu Easy Actions: obréci¢ pokretto o 180°.

Wybraé reczny tryb pracy pompy: Obréci¢ pokretto, aby wyswietli¢ element menu:
- pompa 1: P1 Hand
- pompa 2: P2 Hand
- pompa 3: P3 Hand

. Wtgczy¢ uruchomienie prébne: Nacisng¢ pokretto. Pompa pracuje, zwolnienie po-

kretta spowoduje wytaczenie pompy.

. Sprawdzi¢ kierunek obrotéw: Sprawdzi¢ wartosci pomiarowe wysokosci podnosze-

nia i przeptywu.
= Nieprawidtowy kierunek obrotow: Przetgczy¢ dwie fazy przytacza pompy.

Kierunek obrotdw jest sprawdzony i w razie potrzeby skorygowany. Pierwsza kon-
figuracja jest zakonczona.

Tryb automatyczny po pierwszej konfiguracji

v Urzadzenie sterujace jest zamkniete.

v Konfiguracja jest zakonczona.

v’ Kierunek obrotéw jest prawidfowy.

v/ Monitorowanie pradu silnika jest poprawnie ustawione.

1L
2.

Otwieranie menu Easy Actions: obréci¢ pokretto o 180°.

Wybraé pompe do trybu automatycznego: Obrdci¢ pokretto, aby wyswietli¢ ele-
ment menu:

- pompa 1: P1 Auto

- pompa 2: P2 Auto

- pompa 3: P3 Auto

. Nacisna¢ pokretto.

= Dla wybranej pompy ustawiono tryb automatyczny. Alternatywnie mozliwe
jest wprowadzenie ustawien rowniez w menu 3.02 do 3.04.

Wtaczony jest tryb automatyczny. W zalezno$ci od poziomu napetnienia odbywa
sie automatyczne wtgczanie lub wytgczanie pomp.

Tryb automatyczny po wytgczeniu z ruchu

v Urzadzenie sterujgce jest zamkniete.

v Konfiguracja jest sprawdzona.

v Wprowadzanie parametréw jest udostepnione: Menu 7.01 znajduje sie w pozycji

on.

. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.

= Pojawia sie menu 1.00.

. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 3.00

. Nacisna¢ pokrettfo.

= Pojawia sie menu 3.01.

. Nacisna¢ pokretto.
. Zmieni¢ warto$¢ na ,on*.

. Nacisna¢ pokretto.

= Warto$¢ zapisana, pompa udostepniona.

Wtaczony jest tryb automatyczny. W zaleznosci od poziomu napetnienia odbywa
sie automatyczne wtaczanie lub wytgczanie pomp.

Podczas pracy nalezy dopilnowa¢ zachowania nastepujgcych warunkdow:

= Urzadzenie sterujgce jest zamkniete i zabezpieczone przed nieupowaznionym otwar-
ciem.

= Sterownik zabezpieczony przed zalaniem (stopief ochrony IP54).
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Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Uruchomienie “

= Brak bezposredniego nastonecznienia.
= Temperatura otoczenia od -30°C do +50°C.

Ekran gtéwny prezentuje nastepujgce informacje:
= Status pompy:
— Liczba podtagczonych pomp
— Pompa jest aktywna / nieaktywna
- Pompa Wt./WYt.
= Praca z pompg rezerwowg
= Tryb pracy: Napetnianie lub Opréznianie
= Aktualny poziom wody lub stan przetgczania wytacznikéw ptywakowych
= Aktywna warto$¢ zadana

Ponadto za posrednictwem menu 4 dostepne sg nastepujace informacje:
1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.
2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 4.
3. Nacisng¢ pokretto.

» Pojawia sie menu 4.xx.

Aktualny poziom wody w m

Aktualny stan przetaczania wytacznikéw ptywakowych

Czas pracy sterownika
Czas* podawany jest zaleznie od wielko$ci w minutach (min), godzi-
nach (h) lub dniach (d).

Czas pracy: Pompa 1

Czas podawany jest zaleznie od wielkoéci w minutach (min), godzi-
nach (h) lub dniach (d). Zaleznie od przedziatu czasowego prezenta-
cja wykazuje réznice:

1 godzina: Prezentacja 0 ... 59 minut, Jednostka: min

2 godziny do 24 godziny: Prezentacja w godzinach i minutach roz-
dzielonych kropka, np. 10.59, Jednostka: h

2 dni do 999 dni: Prezentacja w dniach i godzinach rozdzielonych
kropka, np. 123.7, Jednostka: d

0Od 1000 dni: Prezentacja w dniach, Jednostka: d

Czas pracy: Pompa 2

Czas podawany jest zaleznie od wielkosci w minutach (min), godzi-
nach (h) lub dniach (d).

Czas pracy: Pompa 3

Czas podawany jest zaleznie od wielkosci w minutach (min), godzi-
nach (h) lub dniach (d).

Cykle przetgczania urzadzenia sterujgcego

Cykle przetgczania: Pompa 1

Cykle przetgczania: Pompa 2

Cykle przetgczania: Pompa 3

Numer seryjny
Wskaznik wskazuje na zmiane 1i 2 liczbe czterocyfrowa.
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“ Wytaczenie z ruchu

Typ urzadzenia sterujgcego
Wersja oprogramowania

Ustawiona warto$¢ monitorowania pradu silnika: Pompa 1
Max. prad znamionowy w A

Ustawiona warto$¢ monitorowania pradu silnika: Pompa 2
Max. prgd znamionowy w A

Ustawiona warto$¢ monitorowania pradu silnika: Pompa 3
Max. prgd znamionowy w A

Aktualny prad znamionowy pompy 1 [A]

; na wysSwietlaczu naprzemiennie pojawia sie L1, L2 i L3

Nalezy wcisngc¢ i przytrzymac pokretto. Pompa uruchamia sie po 2
sekundach, zwolnienie pokretta spowoduje wytaczenie pompy.

Aktualny pragd znamionowy pompy 2 [A]

; na wysSwietlaczu naprzemiennie pojawia sie L1, L2 i L3

Nalezy wcisngc i przytrzymac pokretto. Pompa uruchamia sie po 2
sekundach, zwolnienie pokretta spowoduje wytaczenie pompy.

Aktualny prad znamionowy pompy 3 [A]

; na wyswietlaczu naprzemiennie pojawia sie L1, L2 L3

Nalezy wcisngc i przytrzymac pokretto. Pompa uruchamia sie po 2
sekundach, zwolnienie pokretta spowoduje wytgczenie pompy.

9 Wyfaczenie z ruchu
9.1 Kwalifikacje personelu = Prace elektryczne: Prace elektryczne moga by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwali-
fikowanych elektrykéw.
= Montaz/demontaz: Personel musi zosta¢ przeszkolony w zakresie postugiwania sie nie-
zbednymi narzedziami oraz wymaganymi materiatami do mocowania w odniesieniu do
aktualnego rodzaju podtoza.
9.2 Obowigzki uzytkownika = Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepiséw BHP i przepiséw bezpieczefnstwa stowa-
rzyszen zawodowych.
= Upewnienie sie co do kwestii wyksztatcenia personelu w kontekscie wykonywanych
prac.
= Zapoznanie personelu z funkcjg urzgdzenia.
= Podczas prac w zamknietych pomieszczeniach musi by¢ obecna druga osoba do aseku-
racji.
= Zapewni¢ dostateczng wentylacje zamknietych pomieszczen.
= W przypadku ryzyka gromadzenia sie duszgcych gazéw nalezy podjaé odpowiednie
Srodki zaradcze!
9.3 Wytaczenie z ruchu

W celu wytagczenia z nalezy wytaczy¢ pompy oraz urzadzenie sterujgce wytacznikiem
gtéwnym. Ustawienia s zapisane w urzgdzeniu sterujgcym w sposéb zabezpieczony
przed zerowym napieciem, dzieki czemu nie podlegajg skasowaniu. Dzieki temu urza-
dzenie sterujace jest caty czas gotowe do pracy. Podczas przestoju nalezy stosowac sie
do nastepujgcych zalecen:

= Temperatura otoczenia: -30 ... +50 °C

= Wilgotno$¢ powietrza: max. 90%, bez skraplania

v Wprowadzanie parametréw jest udostepnione: Menu 7.01 znajduje sie w pozycji
on.

1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.

2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 3.00

3. Nacisna¢ pokretto.

= Pojawia sie menu 3.01.
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9.4 Demontaz
10 Konserwacja i naprawa
10.1 Czestotliwos¢ konserwacji

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Konserwacja i naprawa “

4. Nacisngc¢ pokretto.
5. Zmieni¢ warto$¢ na ,,off*.
6. Nacisna¢ pokretto.
= Wartos¢ zapisana, pompa wytaczona.
7. Obréci¢ wytgcznik gtéwny do pozycji ,, OFF*.
8. Zab()ezpieczyé wytgcznik gtéwny przed nieupowaznionym wtgczeniem (np. ogro-
dzi¢

» Urzadzenie sterujace jest wytgczone.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych prowadzi do
Smierci z powodu porazenia pradem elektrycznym! Prace elektryczne przeprowadzac
moze wytgcznie wykwalifikowany elektryk z uwzglednieniem miejscowych przepi-
sOW.

4 Przeprowadzono wytgczenie urzgdzenia z ruchu.

v Urzadzenie jest odtgczone od zasilania i zabezpieczone przed niezamierzonym
wtaczeniem.

v Przytacze sygnalizacji awaryjnej i eksploatacyjnej jest odfgczone od zasilania i za-
bezpieczone przed niezamierzonym wtgczeniem.

1. Otwieranie urzgdzenia sterujgcego.

2. Odtaczy¢ wszystkie kable zasilajace i wyjac przez zwolnione dtawiki przewodu.

3. Zakonczenia kabli zasilajgcych nalezy zabezpieczy¢ z zachowaniem wodoszczelno-
sci.

4. Dtawiki przewodu nalezy zabezpieczy¢ z zachowaniem wodoszczelnosci.

5. Podeprze¢ sterownik (np. poprosi¢ o pomoc drugg osobe).

6. Zwolni¢ Sruby mocujgce sterownik i zdemontowac sterownik z budynku.

>

Zdemontowac¢ sterownik. Nalezy przestrzegac zasad dotyczacych przechowywa-
nia!

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych prowadzi do
Smierci z powodu porazenia pradem elektrycznym! Prace elektryczne przeprowadzac
moze wytgcznie wykwalifikowany elektryk z uwzglednieniem miejscowych przepi-
sOw.

NOTYFIKACJA

Zakazuje si¢ wykonywania prac niedozwolonych i przerébek!

Wolno przeprowadzac jedynie wymienione prace konserwacyjne i naprawcze.
Wszelkie inne prace oraz zmiany konstrukcyjne moze przeprowadzac jedynie produ-
cent.

Regularne prace
= Czyszczenie urzadzenia sterujacego.

Raz w roku
= Kontrola elementdw elektromechanicznych w celu wykluczenia zuzycia.
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10.2 Prace konserwacyjne

10.3

Wyswietlanie interwatu serwiso-
wego

Fig. 72: WySwietlanie interwatu serwisowego

Fig. 73: Wtaczenie wyswietlacza interwatéw
serwisowych
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Konserwacja i naprawa

Po 10 latach
Remont generalny

Czyszczenie urzqdzenia sterujgcego

v Wytaczanie urzgdzenia sterujgcego.
1. Oczysci¢ sterownik wilgotng, bawetniana szmatka.
Nie stosowac¢ agresywnych lub $ciernych $rodkéw czyszczacych ani zadnych
cieczy!
Sprawdzié elementy elektromechaniczne w celu wykluczenia zuzycia

Elektryk powinien sprawdzi¢ elementy elektromechaniczne (np. zestaw stycznikéw) w
celu wykluczenia zuzycia. W razie stwierdzenia zuzycia wymagana jest wymiana okre-
$lonych elementéw (przez wykwalifikowanego elektryka lub serwis techniczny).
Remont generalny

Podczas remontu generalnego nastapi kontrola wszystkich elementéw, okablowania i
korpusu w celu wykluczenia zuzycia. Elementy uszkodzone lub zuzyte podlegajg wy-
mianie.

Urzadzenie sterujgce posiada zintegrowany wskaznik interwatéw serwisowych. Po
uptywie ustawionego interwatu na ekranie gtéwnym pulsuje ,SER". Kolejny interwat
rozpoczyna sie automatycznie po zresetowaniu biezacego interwatu. Funkcja jest fa-
bryczne wytgczona.

Witgczenie wyswietlacza interwatéw

v Wprowadzanie parametréw jest udostepnione: Menu 7.01 znajduje sie w pozycji
on.

1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.
2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 7
3. Nacisna¢ pokretto.
= Pojawia sie¢ menu 7.01.
4. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 7.07.
5. Nacisna¢ pokretto.

6. Ustawi¢ pozadany interwat:
- 0 = Wyswietlacz interwatdw jest wytgczony.
- 0.25 = co kwartat
- 0.5 =co potroku
1=corok
2 =codwa lata
7. Nacisna¢ pokretto.
= Nastapi zapisanie wartosci.

» Wyswietlacz interwatéw jest zapisany.
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Fig. 74: Resetowanie wySwietlacza interwatow
serwisowych

11 Usterki, przyczyny usterek i
ich usuwanie

11.1 Obowigzki uzytkownika .

11.2 Sygnalizacja awarii

11.3 Potwierdzenie usterki

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Usterki, przyczyny usterek i ich usuwanie “

Resetowanie wyswietlacza interwatéw serwisowych
v’ Wskazanie ,SER" pulsuje na wyswietlaczu.

v Wprowadzanie parametréw jest udostepnione: Menu 7.01 znajduje sie w pozycji
on.

1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.
2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 7
3. Nacisna¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 7.01.
. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 7.08.
. Nacisna¢ pokretto.

. Zmieni¢ warto$¢ na ,,on“.

N o v &

. Nacisna¢ pokretto.
= Wskazanie zostato zresetowane.

» Aktualny interwat serwisowy zostat zresetowany, rozpoczyna sie nowy interwat
serwisowy.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych prowadzi do
Smierci z powodu porazenia pradem elektrycznym! Prace elektryczne przeprowadzac
moze wytgcznie wykwalifikowany elektryk z uwzglednieniem miejscowych przepi-
SOW.

Nalezy przestrzegac miejscowych przepiséw BHP i przepiséw bezpieczenstwa stowa-
rzyszehn zawodowych.

Upewnienie sie co do kwestii wyksztatcenia personelu w konteks$cie wykonywanych
prac.

Zapoznanie personelu z funkcjg urzadzenia.

Podczas prac w zamknietych pomieszczeniach musi by¢ obecna druga osoba do aseku-
racji.

Zapewni¢ dostateczng wentylacje zamknietych pomieszczen.

W przypadku ryzyka gromadzenia sie duszacych gazéw nalezy podja¢ odpowiednie
Srodki zaradcze!

Potencjalne btedy sg wyswietlane za pomocg diody do wyswietlania zaktécen oraz na

wyswietlaczu w postaci koddw alfanumerycznych. Stosownie do wyswietlanych btedéw

nalezy sprawdzi¢ system i zleci¢ wymiane elementéw uszkodzonych. Urzgdzenie wska-

zuje na wystapienie usterki w rézny sposéb:

Usterka sterownika / urzgdzenia sterujgcego:

— Zapala sig dioda informujaca o zaktéceniach.

— Na wyswietlaczu pojawia sie odpowiedni kod btedu, ktéry zostanie zapisany w pa-
mieci btedow.

— Nastapi aktywacja zbiorczej sygnalizacji awarii.

— Jesli aktywowany zostat wewnetrzny brzeczek, dodatkowo generowany jest aku-
styczny sygnat alarmowy.

Usterka pompy

Symbol statusu okreslonej pompy pulsuje na wyswietlaczu.

Wytaczenie alarmu przez nacisniecie pokretta. Potwierdzenie usterki za posrednictwem
menu gtéwnego lub menu Easy Actions.
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Fig. 75: Potwierdzanie usterek

11.4 Pamigc btedow

11.5 Kody btedéw

Usterki, przyczyny usterek i ich usuwanie

Menu gtéwne

v' Wszystkie usterki s3 usuniete.

1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.

= Pojawia sie menu 1.00.

2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 6.

3. Nacisna¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 6.01.

. Nacisna¢ pokretto.

. Nacisna¢ pokretto.

vV o 1 &

Menu EasyActions

v Wszystkie usterki sg usuniete.

. Zmieni¢ wartos¢ na ,reset*: Obréci¢ pokretto.

Sygnalizacja awarii zostata zresetowana.

1. Uruchomienie menu EasyActions: Obréci¢ pokretto o 180°.

2. Wybra¢ punkt menu ,,Err reset”.

3. Nacisna¢ pokretto.

» Sygnalizacja awarii zostata zresetowana.

Potwierdzenie usterki zakoriczyto si¢ niepowodzeniem

Jezeliistniejg jeszcze dalsze btedy, sg one wskazywane w sposéb nastepujacy:

= Kontrolka zakt6cen Swieci sie.
= Na wyswietlaczu pojawia sie kod ostatniego btedu.

Mozliwe jest wywotanie wszystkich dalszych btedéw za posrednictwem pamieci bte-

déw.

Gdy wszystkie usterki sg usuniete nalezy je potwierdzi¢ jeszcze raz.

Urzadzenie sterujgce jest wyposazone w pamiec, w ktdrej zapisanych jest ostatnich
dziesigé bteddw. Pamigé bteddw pracuje wedtug zasady First in/First out. Wyswietlanie
btedéw w kolejnosci malejacej w punktach menu 6.02 do 6.11:

= 6.02: ostatni /najnowszy btad
= 6.11: najstarszy btad

e .

Btad pola wirujacego

Nieprawidtowe napiecie zasilania,
nieprawidtowe pole wirujgce

Nalezy wytworzy¢ prawoskretne pole wirujace
na przytaczu sieciowym. W przypadku podia-

E006 . .
czenia do pragdu zmiennego 1-fazowego wy-
taczy¢ monitorowanie kierunku obrotow!
E014.x Monitorowanie wyciekow Nastgpita aktywacja elektrody prze- | Patrz instrukcja obstugi podtaczonej pompy
’ ciwwilgociowej podtaczonej pompy.
040 Usterka czujnika poziomu Brak potfgczenia z czujnikiem Skontrolowac kabel zasilajgcy i czujnik oraz wy-
mieni¢ uszkodzony element.
Rodzaj pracy ,,Oprdznianie”: Osiagniety poziom suchobiegu Sprawdzi¢ doptyw i parametry urzadzenia.
E062 Aktywne zabezpieczenie przed su- Skontrolowac dziatanie wytgcznika ptywakowe-
chobiegiem** go oraz wymieni¢ uszkodzony element.
Rodzaj pracy ,Napetnianie”: Nie osiggnieto minimalnego pozio- | Sprawdzi¢ doptyw i parametry urzadzenia.
E062 Min. poziom wody jest aktywny** mu wody Skontrolowac dziatanie wytacznika ptywakowe-
go oraz wymieni¢ uszkodzony element.
Aktywny alarm wysokiego poziomu | Osiggnieto wysoki poziom wody Sprawdzi¢ doptyw i parametry urzadzenia.
E066 wody Skontrolowa¢ dziatanie wytgcznika ptywakowe-

go oraz wymieni¢ uszkodzony element.
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Utylizacja

N

068 Extern OFF aktywny
Usterka pompy**
E080.x
Kontrola czasu pracy pompy***
E085.x
090 Btad spojnosci
Przekroczenie liczby startow pom-
E140.x py***
Kontrola czasu pracy pompy***
El41.x
11.6 Kolejne czynnosci zwigzane z usu-
waniem usterek
12 Utylizacja
12.1 Akumulator
12.2 Informacje dotyczace gromadze-

nia zuzytego sprzetu elektryczne-

go i elektronicznego
—

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Styk,,Extern OFF* aktywny, aktywny
styk zostat zdefiniowany jako alarm
Brak sygnatu zwrotnego z odpo-
wiedniego stycznika, doszto do za-
dziatania czujnika bimetalowego lub
zabezpieczenia nadmiarowo-prado-
wego.

Przekroczono maksymalny okres
pracy pompy

Nieprawidtowa kolejnos¢ wytaczni-
kéw ptywakowych

Przekroczenie max. liczby startow
pompy

Przekroczono maksymalny okres
pracy pompy

Legenda:

Sprawdzi¢ wykorzystanie styku ,Extern OFF*
zgodnie z aktualnym schematem potgczen.
Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania pompy.
Sprawdzi¢ skuteczno$¢ chtodzenia silnika.
Sprawdzi¢ ustawiony pragd znamionowy.
Skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ parametry robocze (doptyw, punkty
przetaczania).

Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania innych pomp.
Sprawdzi¢ instalacje i podtgczenie wytgcznikow
ptywakowych.

Sprawdzi¢ parametry robocze (doptyw, punkty
przetaczania).

Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania innych pomp.
Sprawdzi¢ parametry robocze (doptyw, punkty
przetaczania).

Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania innych pomp.

X" = informacja o okreslonej pompie, ktdrej dotyczy wyswietlony btad!
** W trybie Ex konieczno$¢ recznego potwierdzenia btedow!
** Zasadnicza konieczno$¢ recznego potwierdzenia btedow.

Jezeli zamieszczone tutaj punkty nie sg pomocne w usunieciu usterki, nalezy skontak-
towac sie z serwisem technicznym. Korzystanie z pozostatych $wiadczen moze powo-
dowac powstanie kosztéow! Doktadne informacje mozna uzyskac w serwisie technicz-

nym.

Akumulatoréw nie wolno wyrzuca¢ z odpadami komunalnymi, a przed utylizacja nalezy
je wymontowac z urzadzenia. Uzytkownicy koncowi sg zobowigzani moca ustawy do
zwrotu wszystkich zuzytych akumulatoréw. W zwigzku z tym zuzyte akumulatory moz-
na odda¢ nieodptatnie w publicznych punktach zbiérki wyznaczonych przez gminy lub

sklepach branzowych.

NOTYFIKACJA

Zakaz utylizacji z odpadami komunalnymi!
Akumulatory, ktérych dotyczy zakaz, s oznaczone niniejszym symbolem. Pod ry-
sunkiem przedstawiono oznaczenia zawartych metali ciezkich:

« Hg (rte¢)
« Pb (otéw)
« Cd (kadm)

Przepisowa utylizacja i prawidtowy recycling tego produktu umozliwiajg unikniecie
szkody dla Srodowiska i zagrozenia dla zdrowia ludzi.

NOTYFIKACJA

Zakaz utylizacji z odpadami komunalnymi!

W obrebie Unii Europejskiej na produktach, opakowaniach lub dotgczonych doku-
mentach moze by¢ umieszczony niniejszy symbol. Oznacza to, ze danego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego nie wolno utylizowac z odpadami komunalnymi.

W celu przepisowego przetworzenia, recyclingu i utylizacji danego zuzytego sprzetu
postepowac zgodnie z ponizszymi zaleceniami:

= Takie sprzety oddawac wytacznie w wyznaczonym i certyfikowanym punkcie zbidrki.
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13

131

13.1.1

13.1.2

13.1.3

13.1.4

Zatacznik

= Przestrzega¢ miejscowych przepisow!

W gminie, w punkcie utylizacji odpadéw lub u sprzedawcy, u ktérego zakupiono sprzet,
uzyskac informacje odnosnie do przepisowej utylizacji. Wiecej informacji na temat recy-
klingu znajduje sie pod adresem www.wilo-recycling.com.

Zatacznik

Strefy zagrozenia wybuchem:
Podtaczanie nadajnikéw sygnatu
i pomp

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wybuchu w przypadku instalacji sterownika we-
wnatrz strefy zagrozenia wybuchem!

Urzadzenie sterujace nie posiada certyfikatu Ex i nalezy stosowac je zawsze poza
strefami Ex! Podtgczenie musi by¢ wykonane przez wykwalifikowanego elektryka.

Strefa wybuchowa Podtaczanie nadajnikéw sygnatu i pomp mozliwe jest wytgcznie w zakresie strefy Ex 1

2. Obowigzuje zakaz uzytkowania wewnatrz strefy Ex 0!

Pompy = Pompy odpowiadajg rodzajowi ochrony przeciwwybuchowej ,0stona ognioszczelna”.
= Pompe nalezy podtaczy¢ bezposrednio do urzgdzenia sterujagcego. Stosowanie dodat-
kowych elektronicznych sterownikéw rozruchowych jest zabronione!
= Urzadzenia kontrolne poza ostong ognioszczelna nalezy podtaczac wytgcznie za po-
$rednictwem przekaznika separujacego (EX-i, iskrobezpieczny obwéd pragdowy).

Nadajnik sygnatu Nadajniki sygnatu w obszarach wybuchowych nalezy podtaczac za posrednictwem

przekaznika separujgcego lub bariery Zenera (iskrobezpieczny obwéd pragdowy)!

Podfgczenie termicznej kontroli
silnika

Czujnik bimetalowy nalezy podtgczy¢ na listwie zaciskowej aktywnego trybu Ex (patrz
Przeglad elementdw instalacyjnych [» 166], pozycja 4b). Numer zacisku widoczny jest
na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,x” wskazuje na okre$long pompe.

o
d

@)

Fig. 76: Porzadek zaciskow - Przeglad przyta-

czy

13.1.5

Podfaczenie zabezpieczenia przed
suchobiegiem

NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczeristwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-
'@ dtowa wersje! Monitorowanie poziomu suchobiegu wytacznie za pomoca osobnego
_— wytgcznika ptywakowego!
—_ Welaczni . N .
A ytacznik ptywakowy nalezy podtaczy¢ na listwie zaciskowej aktywnego trybu Ex
= (patrz Przeglad elementdw instalacyjnych [P 166], pozycja 4b). Numer zacisku widocz-
_él ny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

Fig. 77: Porzadek zaciskoéw - Przeglad przyta-

czy

200

WILO SE 2018-12



13.1.6  Konfiguracja sterownika: Nalezy
wigczy¢ tryb Ex

13.2 Impedancje systemu

13.3 Przeglad symboli

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L

Zatacznik “

Dostosowane funkcje

Tryb Ex dostosowuje nastepujace funkcje:
= Opdznienia
Wszystkie op6znienia sg ignorowane, nastapi natychmiastowe wytaczenie pomp!

= Poziom pracy na sucho (za posrednictwem czujnika poziomu lub dzwonu zanurzenio-
wego)
Ponowne wtgczenie pomp mozliwe jest dopiero wtedy, gdy poziom napetnienia
,Wszystkie pompy WYL.“ zostanie przekroczony!

= Alarm zabezpieczenie przed suchobiegiem (za posrednictwem wytacznika ptywakowe-

go0)
Reczny reset alarmu (blokada przed ponownym wtaczeniem)!

= Alarm termicznej kontroli silnika
Reczny reset alarmu (blokada przed ponownym wtgczeniem)!
ARtywowanie trybu Ex
1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.
2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 5.
3. Nacisng¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 5.01.
. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 5.64.
. Nacisna¢ pokretto.
. Zmieni¢ wartos¢ na ,,on“: Obroci¢ pokretto.

. Nacisna¢ pokretto.

4
5
6
7
>

3~400V, 2-bieg., rozruch bezposredni

Tryb Ex jest witgczony.

Impedancje systemu w taczenia/h

omach
2,2 0,257 12
2,2 0,212 18
2,2 0,186 24
2,2 0,167 30
3,0 0,204 6
3,0 0,148 12
3,0 0,122 18
3,0 0,107 24
4,0 0,130 6
4,0 0,094 12
4,0 0,077 18

Sym-
bol

Tryb czuwania:

Symbol $wieci: Urzadzenie sterujace jest wigczone i gotowe do pracy.
Symbol pulsuje: Opéznienie pompy 1 aktywne
Wprowadzenie parametrow nie jest mozliwe:

1. Blokada wprowadzania danych

@ 2. Wywotane menu stuzy wytacznie do wyswietlania wartosci.

Pompa jest gotowa do pracy / nieaktywna:
@ Symbol Swieci: Pompa jest dostepna i gotowa do pracy.

Symbol pulsuje: Pompa jest nieaktywna.
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13.4

Przeglad schematu zaciskow

Zatacznik

Pompy pracuja / wykryto usterke:
Symbol Swieci: Pompa pracuje.
Symbol pulsuje: Usterka pompy

| Jedna z pomp zostata ustalona jako pompa rezerwowa.

. Tryb pracy:,,Opréznianie”

Tryb pracy: ,,Napetnianie”
ﬁ yD pracy p

Przekroczony wysoki poziom wody

Rodzaj pracy ,,Opréznianie”: Nieosiggniety poziom suchobiegu

h——=2 Rodzaj pracy ,,Napetnianie”: Nieosiggniety poziom niedoboru wody

LI Wystepuje co najmniej jeden aktualny (niezatwierdzony) komunikat o awarii.

Urzadzenie komunikuje sie z systemem magistrali polowe;j.

.S Wejscie ,Extern OFF* jest aktywne: Wszystkie pompy wytgczone

Schemat zaciskéw EC-L1... i EC-L2...

B 2 3 4 5 mem 8 9 10 11 2N 13 14 15 16 17 18
Cis Cis Cis

(€C.e
— |t _—t | —— — 7~ ™ 7~

& @) | |@ @] o [

| 19 20 21 22 230 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34

®© e B

©
@_Z“/‘i@ _ I N A P
\,

1| [ [

Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji pracy 31/32 Wejscie: Wytgcznik ptywakowy ,,Pompa 2 Wt.“

26 pompy 1
4/5 Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji awarii 33/34 Wejscie: Wytgcznik ptywakowy ,,Wysoki poziom wody*
pompy 1
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/ Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji awarii 37/38 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 1
pompy 2
10/11 Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji pracy 39/40 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 2
pompy 2
13/14/15 WyjsScie: Zbiorcza sygnalizacja pracy 41/42 Wyjscie: Wyjscie analogowe do wySwietlania rzeczywi-
stej wartosci poziomu
16/17/18 Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja awarii 45/46 Wejscie: Czujnik poziomu 4-20 mA
19/20 Wyjscie: Wyjscie zasilania 49/50 Wejscie: Monitorowanie wyciekow pompy 1
21/22 Wejscie: Extern OFF 51/52 Wejscie: Monitorowanie wyciekdw pompy 2
25/26 Wejscie: Wytacznik ptywakowy ,,zabezpieczenie przed | 55/56 Wejscie: Wytacznik ptywakowy ,zabezpieczenie przed
suchobiegiem” suchobiegiem” (tryb Ex)
Wejscie: Wytacznik ptywakowy ,Wszystkie pompy 57/58 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 1 (tryb
27/28 w
WYt. Ex)
29/30 Wejscie: Wytgcznik ptywakowy ,,Pompa 1 Wt.* 59/60 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 2 (tryb
Ex)

Schemat zaciskéw EC-L3...

23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40

IR IR IR IE IR IR IRl RS

i i [l A [ — off| —on | —on | —F

@)@ @)1 [l <) )<<
1 2 3 4 5 6 7 8 : S 19 20
O O O O OO O O | O
g’é_/p_/L_/L At |t Al A

C

%
| @]

®

QO
@)

l|
@

PP

=]
1
=
=)
<

®

s

d

|®

i

65 66

@

i

@

e

’:/lél

®
®
®
®

o~
0
-
0
(=]
0
(=2}
N
(o]
N
N
N
O
N
n
N

e ]
@)@

Wyjscie: Wyjscie zasilania 33/34 Wejscie: Wytacznik ptywakowy ,Wszystkie pompy
WYL.“
3/ Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji pracy 35/36 Wejscie: Wytacznik ptywakowy ,Pompa 1 Wt.*
pompy 1
5/6 Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji pracy 37/38 Wejscie: Wytacznik ptywakowy ,Pompa 2 Wt.*
pompy 2
7/8 Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji pracy 39/40 Wejscie: Wytacznik ptywakowy ,Wysoki poziom wody*
pompy 3

Instrukcja montazu i obstugi Wilo-Control EC-L
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11/12 Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji awarii 41/42 Wejscie: Czujnik poziomu 4-20 mA
pompy 1
13/14 Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji awarii 47/48 Wyjscie: Wyjscie analogowe do wyswietlania rzeczywi-
pompy 2 stej wartoéci poziomu
15/16 Wyjscie: Komunikat indywidualnej sygnalizacji awarii 63/64 Wejscie: Monitorowanie wyciekéw pompy 1
pompy 3
17/18/19 Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja pracy 65/66 Wejscie: Monitorowanie wyciekéw pompy 2
20/21/22 Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja awarii 67/68 Wejscie: Monitorowanie wyciekoéw pompy 3
23/24 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 1 75/76 Wejscie: Wytgcznik ptywakowy ,,zabezpieczenie przed
suchobiegiem” (tryb Ex)
25/26 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 2 77/78 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 1 (tryb
Ex)
27/28 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 3 79/80 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 2 (tryb
Ex)
29/30 Wejscie: Extern OFF 81/82 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 3 (tryb
Ex)
Wejscie: Wytgcznik ptywakowy ,,zabezpieczenie przed
31/32 L,
suchobiegiem
13.5 ModBus: Typy danych
Typ da-
nych
Liczba catkowita z zakresu od -32768 do 32767.
INT16 Zakres liczb faktycznie wykorzystywany dla konkretnego punktu danych
moze sie réznic.
Liczba catkowita bez znaku z zakresu od 0 do 65535.
UINT16 Zakres liczb faktycznie wykorzystywany dla konkretnego punktu danych
moze sie réznic.
ENUM Jest to wyliczenie. Mozliwe jest ustawienie tylko jednej z wartosci poda-
nych w parametrach.
Warto$¢ boolowska to parametr o doktadnie dwéch stanach (0 — fatsz/
BOOL false i 1 — prawda/true). Zasadniczo wszystkie wartosci wieksze od zera
traktowane sg jako true.
Zbidr 16 wartosci boolowskich (bitéw). Wartoéci te sg indeksowane od 0
do 15. Liczba odczytywana lub zapisywana w rejestrze jest sumg wszyst-
kich bitéw o wartosci 1 x 2 i podniesionej do potegi réwnej jej indeksowi.
= Bit0:2°=1
= Bit1:2'=2
= Bit2:2°=4
= Bit3:2°=8
= Bit 4:2" =16
= Bit 5:2° = 32
BITMAP* = Bit 6: 2°= 64
= Bit7:27 =128
= Bit 8: 2% = 256
= Bit 9:2° = 512
= Bit 10: 2'° = 1024
= Bit 11: 2™ = 2048
= Bit 12: 2" = 4096
= Bit 13: 23 = 8192
= Bit 14: 2™ = 16384
= Bit 15: 2" = 32768 wszystkie 0
BITMAP32 Zbior 32.w§rtOSC| boglowsklch (bitéw). Szczegdty dot. obliczeh podane
s3 powyzej przy mapie bitowe;.
Bit 3, 6, 8, 15 wynosza 1, a wszystkie pozostate — 0. Suma wynosi wowczas
2°42542842%° = 8464+256+32768 = 33096. Mozliwe jest réwniez odwrotne dziatanie.
W takim przypadku, wychodzac od bitu o najwyzszym indeksie, sprawdza sie, czy od-
czytana liczba jest wieksza lub rowna potedze liczby dwa. Jesli tak jest, ustawiany jest
bit 1iod liczby odejmowana jest potega liczby dwa. Nastepnie sprawdzanie powtarza
204 WILO SE 2018-12



Zatacznik “

sie z bitem o kolejnym mniejszym indeksie i obliczong w poprzednim dziataniu reszta,
do momentu, az dojdzie sie do bitu 0 lub reszta wyniesie zero. Przyktad ilustrujacy: Od-
czytana liczba wynosi 1416. Bit 15 to 0, poniewaz 1416<32768. Bity 14 do 11 to row-
niez 0. Bit 10 to 1, poniewaz 1416>1024. Reszta wynosi 1416-1024=392. Bit 9to 0,
poniewaz 392<512. Bit 8 to 1, poniewaz 392>256. Reszta wynosi 392-256=136. Bit 7
to 1, poniewaz 136>128. Reszta wynosi 136-128=8. Bity 6 do &4 to 0. Bit 3 to 1, ponie-
waz 8=8. Reszta wynosi 0. Tym samym pozostate bity to 2 do 0

13.6 ModBus: Przeglad parametréw

Holding register Data type Added
(Protocol)

40001 Version communica- | UINT16 0.001 31.000
(0) tion profile

40002 Wink service BOOL RW 31.000
(1)

Switch box type ENUM SC R 31.000
.SC...FC
SCe

cc
CC..FC
CCe

.SCe NWB
.CCe NWB
EC

EEg
0.ECe NWB

- RW 31.000
Off

Set

. Active
.Reset

. Manual

40015 Drives on/off BOOL RW 31.000
(14)

40003
()

Bus command timer | ENUM

40014
(13)

MEWNEO EO®NOUEWNEO

Control mode ENUM p-c R 31.000
dp-c

dp-v

dT-c

dT-v

n(TV)

n(TR)

.n(TP)

.n(TA)

9.n-c

10. fill

11. empty/drain
12.FTS

13. cleans/day
14. cleans/
month

Current value INT16 0.1 bar R 31.000
0.1m
0.1K

40026 0.1°C
(25) lcm

1 min
0.1h

0.1 psi
Pump 1 mode ENUM 0. Off RW 31.000
1. Hand
2. Auto

Pump 2 mode ENUM 0. Off RW 31.000
1. Hand
2. Auto

40025
(24)

PNV FEWNEO

40041
(z0)

40042
(41)
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(Protocol)
40043 Pump 3 mode ENUM 0.0 31.000
(42) 1. Hand

2. Auto
40062 Switch box state BITMAP 0: SBM R 31.000
(61) 1: SSM

Error state BITMAP32 0: Sensor error R 31.000

1:Pman

2: P min

3:FC

4: TLS

5: Pump 1 Alarm

6: Pump 2 Alarm

7: Pump 3 Alarm

8: Pump 4 Alarm

9: Pump 5 Alarm

10: Pump 6
40139 - 40140 Alarm
(138-139) 11: -

12: -

13: Frost

14: Battery Low

15: High water

16: Priority off

17: Redundancy

18: Plausibility

19: Slave com-

munication

20: Net supply

21: Leakage
40141 Acknowledge BOOL w 31.000
(140)
40142 Alarm history index | UINT16 RW 31.000
(141)
40143 Alarm history error UINT16 0.1 R 31.000
(142) code

State float swiches | BITMAP 0:DR R 31.102

40198 1: Ps off
(197) 2:Plon

3:P2on

4: HW
40204 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(203) vel 1
40205 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(204) vel 2
40206 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(205) vel 3
40212 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(211) vel 1
40213 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(212) vel 2
40214 Set points water le- | UNIT16 lcm RW 31.102
(213) vel 3
40220 Dry run level UNIT16 lcm RW 31.102
(219)
40222 High water level UNIT16 lcm RW 31.102
(221)
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1 O6wwas nHpopmaums

11 O paHHOW MHCTPYKUMK

1.2 ABTOpCKOE npaBo

1.3 MpaBo Ha BHeceHWe U3MEeHeHUM
1.4 FapaHTus

2 TexHuka 6e3onacHocTH

Obwwas nHpopmaums “

MHCTPYKUMS MO MOHTa>XKy W 3KCMayaTauumn SBSeTCS HeOTbeMITEMON COCTaBHOM Ya-
CTbto n3penus. MNepep BbinonHeHeM Mobbix onepaumin Heo6xoANMO NPoUNTaThb 3Ty
WHCTPYKLMIO; OHa [,0JKHA 6bITb BCerpa AoCTynHa. TouHoe cobnopeHne AaHHon
WHCTPYKUMK BNsSieTcs 0693aTenbHbIM YCNOBMEM UCNOMb30BaHNS U3[enNns No Ha3Ha-
YeHWIo N KOppeKTHOro obpateHns ¢ HuM. CobntoaaTh BCe faHHble 1 0603HaYeHNs Ha
uspenuu.

OpurvHan MHCTPYKLMMW MO MOHTAXy M 3KCMIyaTaLmmn COCTaBIIeH Ha HEMELIKOM Si3bIKe.
Bce ocTanbHble S3bIKM HACTOSALLLEV MHCTPYKLMMW SBNSIOTCS NMePEBOA,OM OPUTUHANbHOM
WHCTPYKLMW.

ABTOpCKOEe NpaBo Ha OAHHYHK MHCTPYKLUMIO MO MOHTAXXY U 3KCrJlyaTaunun coxpaHaeTcd
3a U3roToBuUTENEM. CO,D,ep)KVIMOG nroboro Buaa He paspelwsaeTca KonnposaTtb, pacnpo-
CTPaHATb, HE3AaKOHHO MCMNONIb30BaTb B Liensax KOHKypeHTHOIZ 60pb6bl nnepenasatb
TPETbUM NnLaM.

MN3roToBuTENb COXpaHseT 3a coboM BCe NpaBa Ha BHECEHNE TEXHUYECKUX U3MEHEHWI B
nspgenue Unu oTaenbHble 3f1eMeHTbl KOHCTPYKLMUK. Mcnonb3oBaHHble n306paxkeHns
MOTYT OTINYATLCA OT OPUTMHANA U Cy>XKaT AN UNNOCTPaLMN U3OenNna B KayecTse
npumepa.

B OTHOLLEHMM rapaHTUW 1 rapaHTUINHOTO CPOKa AeNCTBYIOT OaHHble, YyKa3zaHHble B «06-
LLIMX YCIIOBUSIX 3aK/MHOYEHUS TOProBbIX CAeN0oK». MiHdopmaumto 06 3TUX yCnoBusix
MO>XHO HalTu Ha Beb-canTe: www.wilo.com/legal

OTKJIOHEHUS OT HUX OOJIKHbI 6bITh 3aKpenJieHbl 4OroBopomM n Torga MoryT paccmart-
pPUBaTbCA KaK MPUOPUTETHbIE.

FapanmuiiHas npemeH3us

Mpu cobntogeHnn cneqyoLMxX NyHKTOB M3roTOBUTENMb 0643yeTCs yCTpaHUTb Ntobow
HeJ0CTaTOK, KaCaloLMINCA Ka4ecTBa MU KOHCTPYKLMK:

O pedekTax coobLLeHO N3roTOBUTENIO B MMCbMEHHON hopMe B npefenax rapaHTuin-
HOro CpoKa.

MpuMeHeHWe NO Ha3HaYeHuHo.

Mepepn BBOAOM B 3KCMyaTaumto 6b11M NOAKNOYEHbI U MPOBEpPeHbl BCe KOHTPObHbIE
YCTPOMCTBA.

UcknioyeHue omBemcmBeHHOCMU

OTKa3 oT OTBETCTBEHHOCTM NpeanonaraeT UCKoYeHne Mobo OTBETCTBEHHOCTb 33
ywep6, TPUYMHEHHBIN NIOAAM, UMYLLECTBY U MaTepuanbHbIM LEHHOCTAM. ITO UCKIO-
YeHue OeNcTByeT B cllydae NOATBEPIXKAEHNS OQHOIO U3 CriedyOLLMX YCOBUIA:
HenpaBuibHO BbINOJIHEHHbIE pacyeTbl 3-3a HEBEPHbIX OaHHbIX NOSIb30BATENS UK 3a-
Kasuuka.

HecobntopeHne MHCTPYKLUMM MO MOHTAXy M 3KCMyaTauuu.

Mcnonb3oBaHWe He NO Ha3HAYEHUO.

HeHapne>kaliee XxpaHeHve M TPaHCNOPTUPOBKa.

OWMBOYHBIN MOHTAX U OEMOHTAX.

HenpaBunbHoe TexHMyeckoe 06cny>KmBaHue.

HepaspeLueHHble peMOHTHble paboTbl.

Mpobnembl rpyHTa.

XvMuyeckmne, aNeKTpUYecKme Nim aNeKTPOXMMUYECKME BNSAHWUS.

M3HocC.

B 31Ol rnaBe cofep>KaTcs OCHOBHblE YKa3aHWUs AN18 0TAeNbHbIX (ha3 XU3HEHHOTO LK
na. HecobntogeHune 3Tux yKasaHui BneyeT 3a cobow cnegytoLme yrposbi:
BO3HWKHOBEHMWE pu1cKa ANS Ntofei BCedCcTBMeE 31eKTPUIECKOrOo, 31eKTPOMarHMTHOro
NN MEXaHUYEeCKOro BO3EeNCTBUS;

yrpo3y 3arps3HeHuns OKpy>KatoLLiel cpefbl Mpy yTeukax onacHbIX MaTepuanos;
NpUYMHEHWe MaTepuanbHoro yLepba;

€601 BaXKHbIX YHKLNN.

Mpw HecobntoOEeHNN ITUX YKa3aHWUIA He MPUHUMAKOTCS UCKM Ha BO3MeLLeHue yuiepba.
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2.2
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TexHuka 6e3onacHocTH

CHEHYET [OMNONHUTENbHO cobnionaTth UHCTPYKUUU U YKa3aHUA NO TEXHUKE 6e3-
OMacHOCTU B NpUBeOEeHHbIX HUXKe rnasax!

0603HaYeHUe MHCTPYKLUIA Mo

B 0aHHOM MHCTPYKLMM MO MOHTA>Y M 3KCMyaTaLmmn NCNomb3yHTCS MHCTPYKLMM MO
TexHuKe 6e30MacHOCTH A pyKy y yatay y pyKy

TexHuke 6e30nacHOCTM ANs NpefoTBpaLleHuns yuep6a, NPUYNMHSEMOrO UMYLLECTBY U
noaam. OHW NpeacTaBneHbl pasHbiMy cnocobamu.

= VIHCTPYKLMK MO TeXHUKe 6e30MacHOCTM KacaTesnbHO yliep6ba toAsM HauMHaTCs ¢
CWUTHaNbHOrO C/I0BA V1 COMPOBOXKAAIOTCA COOTBETCTBYIOLUM CUMBOJIOM.

OMACHO

Bupa v UCTOYHUK onacHocTu!
MposiBneHns oNacHOCTU M MHCTPYKLIMK MO ee NpefoTBpaLLEeHNo.

= VIHCTpYKUMKM Mo TexHMKe 6e30NacHOCTM KacaTenbHO yllepba MMyLLEeCTBY HaUMHAOTCS
C curHanbHoro cnosa 6e3 cumBona.

BHUMAHME

Bua 1 ucTouHUK onacHocTu!
MposiBneHns Unu nHgopmaums.

Mpedynpexcdalowue cumMBoOIbI
= OnacHo!
MrHopvipoBaHue NpMBOAUT K CMEPTY UMW TSXKENbIM TpaBMam!
= OcTOpOXHO!
WrHopupoBaHme MOXKeT NpUBECTU K (TsKenbiM) Tpasmam!
= BHumaHme!
MrHopripoBaHue MOXKET NMPUBECTU K MaTepuanbHOMY yLepby, BO3MOXHO MOJIHOe pas-
pyLUeHue.
= YBegomneHue!
Mone3sHoe ykasaHue no UCrnonb30BaHUIO M3OEeNus.

lMomemku B mekcme

v’ Ycnosue
1. Pabouas onepauus/nepeuncnenme
= YKa3zaHue/MHCTpyKUMS

» Pesynbrar

CumBosbl

B paHHOM WMHCTPYKUMU NCNOJTb3YHOTCA NpUBeOEeHHble HUXXE CUMBOJbI.

OnacHoe 3MeKTPHUYECKOE HaMpsXKeHre

.{) OnacHOCTb U3-3a B3PbIBOOMACHOM aTMOCdepbI

MonesHoe ykasaHune

KBanudukaumsa nepcoHana
ukay P MepcoHan obs3aH:

. I'IpOIZTI/I MHCTPYKTa>X MO MeCTHbIM NMpeanmcaHnam no npenoTspalleHno HeCHacTHbIX
cJly4yaes;
= MIPOYeCTb N MOHATb NHCTPYKLUMIO MO MOHTA>XKy M 3KCnyaTaumn.

MepcoHan [oseH NMeTb NpodeccMoHasbHyo NoAroTOBKY No crieayoLwym obnactam:

= paboTbl € 3nekTpoobopynoBaHMeM: paboTbl ¢ 3neKTpoobopyn0BaHNEM AOMKEH Bbl-
MOJSHATL TONbKO 3MEKTPUK;

= Pab0oTbl MO MOHTaXKy/AEMOHTaXKy: CNeUManncT AoMKeH 6bITb 06yUeH obpaLLeHmo ¢
HeoOX0AVMbIMU MHCTPYMEHTaMM 1 TPebyIOLLMMUCS KpeneXKHbIMWU MaTepuanamu ans
MMetoLLLerocs rpyHTa.

® ynpasneHne/cMcTeMa ynpasnieHus: 06C1y>KMBaOLLMI NepCcoHan AOMKeH ObITb 0CBe-
LOMJIEH OTHOCUTENbBHO NPUHLUMMA (PYHKLMOHUPOBAHWS BCEN YCTAHOBKM.
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2.8
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Pa6oTbl c anekTpoo6opynoBaHu-
em

KOHTponbHble ycTpoicTBa

Pa60Tbl N0 MOHTaXKy/AeMOHTaXKy

Bo Bpems 3KcnnyaTauum

Pa6oTbl no TexHuyeckomy obcny-
JKMBaHUIO

06513aHHOCTH NoJib30oBaTens

MpumMeHeHne/Mcnonb3oBaHue

MpuMeHeHne/Mcnonb3oBaHme “

OnpedeneHue «3/1eKMpUK>»

3J'IEKTpVIKOM ABNAETCA NNLUO C COOTBETCTBYHOLWMM CneunanbHbIM 06pa3OBaHI/IEM, 3Ha-
HUAMU U OMNbITOM, KOTOprVI MOXXEeT pacno3HaTb U n36e>kaTb ONacHOCTKN npu pa60Te C
ANEKTPUYECTBOM.

PaboTbl ¢ anekTpoobopynoBaHMem Bcerna AOSKEH BbIMOMHATbL INEKTPUK.

Mepepn Havanom ntobbix paboT OTKNOUNTL M3A,eNne OT 3NeKTPOCeTU U 3aLUTUTL OT
MOBTOPHOTO BKITIOUEHNS.

Mpv NOAKITHOYEHNM K CeTV COBMIOAaTb MECTHbIE MPeAnuCcaHus.

Takxxe Heobxogumo cobntogatb TpeboBaHMS MECTHOTO NpeanpuaTHs 3HeprocHab>xke-
HUS.

3aseMnunTb n3genue.

Cobntoaatb TeXHMYECKME OaHHbIe.

HemepnneHHO 3amMeHATb HencrnpasHble Kabenu 3eKTponuTaHus.

JluHeliHbIll aBmomMam 3awjumsi

Pazmep 1 KOMMYTaLMOHHAs XapakTePUCTUKA TMHENHOro aBTOMaTa 3alUmMThbl onpene-
NAOTCS B COOTBETCTBUM C HOMMUHAMbHBIM TOKOM MOOKMHOYEHHOr0 NoTpebuTens.
CobntogaTb MeCTHble [elCTBYOLME NPEANMCcaHms.

Cobntogath 3aKOHbI, AeNCTBYHOLME HAa MeCTe MPUMEHEHMS, M NPeAnUCaHNs No TeEXHN-
ke 6e30MacHOCTM M NPegoTBPALLEHNIO HECHACTHbBIX CIy4aes.

OTKNOUYNTb U3[eNve 0T INEKTPOCETU M 3aLLUTUTb OT MOBTOPHOTO BKITHOYEHMS.
Mcnonb3oBaTb KpeneXXHbI MaTepuan, MoAXOAALLMIA NS UMEIOLLErocs OCHOBAHUS.
M3penvie He aBNSeTCcs BOAOHENPOHMLAEMbIM. BbibpaTb COOTBETCTBYOLLIEE MECTO
yCTaHoBKM!

Bo Bpemsi MOHTaXka He JonyckaTb geopMaummn Kopryca. YNnoTHeHUS MOTYT CTaTb
HerepMeTUYHbIMU 1 YXYOLWNTb YKa3aHHbIA Knacc 3awuTol IP.

M3penvie Henb3s yCTaHABIMBATbL BO B3PbIBOOMACHbIX 30HAX.

N3penve He aBnseTcs BogoHenpoHuuaembiM. Cobntopgath Knacc 3awnTbl IP54.
TemnepaTtypa okpy>katoLer cpedbl AoJKHA cocTaBnaTb oT —30 °C go +50 °C.
MakcuManbHas BNaXKHOCTb BO3Ayxa A0SKHa cocTasnaTh 90 % (6e3 koHaeHcauum).
He BckpbiBaTh Nprbop ynpasreHus.

OnepaTop [O/MKeH He3aMe[nmMTenbHO coobLath o Nobon HEMCNPaABHOCTU UM HeMno-
nagkax ctaplemy OTBETCTBEHHOMY NuULy.

Mpy HanMYMM NOBPEXXOEHN Ha U3aenmm unm kabene HemMeaneHHO OTKIIOYNTb M3Oe-
nue.

He ncnonb30BaTh arpecCMBHbIE UIM HATUPAOLLME YNCTSALLME CPEaCTBa.

M3penve He siBNseTCs BOAOHENPOHMLAEMbIM. He Morpy>kaTtb B XXUAKOCTY.
BbINOMHATH TONbKO PaboTbl MO TEXHUYECKOMY 06CITY>XKMBAHWIO, OMUCAHHbIE B AaHHOWM
MHCTPYKLMM MO MOHTAXY W 3KCMJyaTauuu.

[ins TexHUYeckoro 06cny>KMBaHMS U PEMOHTA Pa3peLLAeTcs UCMoMb30BaTh TOMbKO
OpUTrMHanbHble [eTany N3roToBuTens. Icnosb3oBaHWe HEOPUTMHATbHbIX deTanen
0CcBO6OXKAAET N3roTOBUTENS OT NHOOOV OTBETCTBEHHOCTMU.

O6ecneunTb HanMune MHCTPYKLUMM MO MOHTAXy U 3KCMyaTaumm Ha A3blke NepcoHana.
O6ecneuntb HeobxoauMoe obyueHne NepcoHana Ans BbIMOMHEHWS YKa3aHHbIX paboT.
MoCTOSIHHO MOAAEP>KMBATb B UNTABENbHOM COCTOSIHUM Pa3MeLLeHHble Ha U34enun
npeaoynpexxaaroLLme 3Haku U TabIMUKKM € yKaszaHUSMU.

MpovHGOpMMPOBaTL NEPCOHAN O MPUHLMME AeACTBUS YCTaHOBKM.

MCKMOUNTB ONACHOCTb MOPaXKeHUs 3MEKTPUUECKUM TOKOM.

PacnpenenuTb 0653aHHOCTY NepcoHana Ans rapaHTum 6e30nacHoro TeXHOMOrM4ecKo-
ro npotwecca.

MCKNoumMTb MCnonb3oBaHne n3gennsa geTbMu U nnuaMm Monoxke 16 net unm nuuamm ¢
OrpaHNYeHHbIMU (i)I/I3I/IHECKI/IMI/I, CEHCOPHbIMU UNN NCUXUYECKUMU BO3MOXXHOCTAMN!
INnua monoxke 18 net [OMKHbI paﬁOTaTb nof Hag3o0pom creymanucral
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n OnucaHue nsgenusa

3.1 O6nacTb npUMeHeHuUs
Mpubop ynpaBneHns cny>knT A8 3aBUCSALLLETO OT YPOBHSA yNpaBneHns MakCUMyM Tpe-

Msi Hacocamu. ns KOHTPONA YPOBHA MO>KHO UCMOJ1b30BaTb MoMnfaBKOBbIV BbIKJIHOYa-
TeJlb, 0aTYUK YPOBHA UNn I'IOpr)KHOIZ CTakaH.

K nprMeHeHUto NO Ha3HAYeHWIO OTHOCUTCS TakXKe cobntofeHne [aHHON UHCTPYKLUN.
Ttoboe ncnonb3oBaHKe, BbIXOASLLEE 32 PaMKM yKa3aHHbIx TpeboBaHMM, cHnTaeTcs
NMPYMEHeHNEM He MO HAa3HAYEHWIO.

3.2 MpumMeHeHMe He NO Ha3Ha4YeHUIo YCTaHOBKa BO B3PbIBOOMACHbIX 30HaX.

3aTonnenune npubopa ynpasneHus.

4 OnucaHue usgenus

4.1 CTpyKTypa

[ NaBHbIN BbIKNOYATENb

1
2 KHonka ynpasneHus

3 CBeTOAMOAHbIE MHAMKATOPSI
4 XKK-gucnnen

Easy Control

MepenHss cTopoHa npubopa ynpaBneHns COCTOMT U3 CreAyoLLMX OCHOBHbIX KOMMO-
HEHTOB:
FMaBHbIN BbIKMKOYATEb NS BKIKOYEHUS/BbIKMIOUeHNs npubopa ynpasneHus (He ans

ncnonHeHus EMS);
KHOMKa ynpasneHns Ans BbI6opa MeHIO 1 BBOAA NapamMeTpoB;

cBeToAMOAbl N1l UHAMKALUK TeKyLLEero paboyero cocTosiHUS;
XKK-gucnnei ons MHAMKaLUM TeKYLLMX 3KCMNITYaTaLUMOHHbIX AaHHbIX U OTAENbHbIX
MYHKTOB MEHHO.

Fig. 1: NepenHssa cTopoHa npubopa ynpasne-
HUS

4.2 MNpuHuun pecTBus
B 3aBMCMMOCTM OT 3aNONTHEHNS HACOChI MO OTAENbHOCTM aBTOMATUYECKM NOAKNH0Ha—-

FOTCA M OTKITHOYAtOTCS. PerncTpaums ypoBHS OCyLLEeCTBMSEeTCS OBYXNO3MLUNOHHbIM pe-
rynnpoBaHneM A5 Kaxx[oro Hacoca. MNpy JoCTUXKeHWM YPOBHS CYXOro xona unu 3a-
TonneHust otobparkaeTcsi CBETOBOW CUTHANM, U OCYLLECTBASIETCS NPUHYAUTENbHOE Bbl-
KIMHOYEHME UM BKITOYEHWE BCEX HACOCOB. HEMCNPaBHOCTM COXPAHSIOTCS B NaMATh
ownboK.

MHAOMKaLMS TEKYLLIMX 3KCMYaTauMoHHbIX OaHHbIX U COCTOSIHMI oTobpaxkaeTcs Ha KK -
OWCTIIee 1 C NOMOLLbIO CBETOAMOAO0B. YNpaBneHue v BBog paboyrx napameTpoB ocy-
LLLeCTBAAOTCS MOCPELACTBOM NMOBOPOTHOW KHOMKMW.

4.3 Pe>Xumbl paboThbl
Mpubop ynpasneHns MOXHO NCMOMb30BaTh A5 ABYX Pa3NNYHbIX PEXKMMOB paboThbl:

apeHax (drain)
3anonHeHwue (fill)

BbI60p OCYLLECTBASETCS HYEPES MEHIO.

Pexcum pabomsi «peHadics

BbInonHsieTcs OMopoXKHeHWE pe3epByapa uim WaxTbl. [0AcoeanHeHHbIe HAcoChl
BK/IOHAOTCS NPU MOBbILLAIOLLEMCS YPOBHE, a NPy NafatoLLeM ypoBHE OTKIOHAOTCS.

Pexcum pabombi «3anonHeHuess

BbinonHseTcs 3anonHeHne pe3sepsyapa. [MopcoenunHeHHble HACOChI BKIKOYAKOTCA npu
nagawLiemM ypoBHe, a Npuv noBbIWLALWEMCA YPOBHE OTKJTHOHAKTCA.

h4.4 TexHuyeckue xapaKTepuCTUKKN
[ata nsrotosnenns* (MFY) CM. hvpMeHHyto Tabnnuky

MoOKItoYeHNe K ceTu 1~220/230B; 3~380/400 B
YacToTa ToKa 50/60 Ty

Makc. noTpebnsembin Tok Ans kaxxgoro 12 A
Hacoca

Makc. HOMWUHanbHasg MOLHOCTb AN KaXkK- 4 KBT
[0ro Hacoca

Twn BKMOYEeHUS Hacoca Mpsmon
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OnucaHue nspgenus

TemnepaTypa okpy>karoLer cpeapl / pa-
604as TemnepaTypa

TemnepaTtypa xpaHeHus

Makc. oTHOCUTernbHas BIaXXHOCTb BO3AY -
Xa

Knacc 3awmTbl
AnekTpuyeckas 6e30MacHoOCTb
YnpasnsioLlee Hanps>keHne

MaTepwan kopnyca

O1-30°Cpo+50°C

OT-30°Cpo +60°C

90 %, 6e3 KoHOeHcaummn

IP54
CteneHb 3arpsasHeruns Il
24 B nocT. ToKa

MonnkapboHaT, ycTonumnsbIn K YO-nyyam

* [laTa n3rotosneHuns ykasbiBaetcst cornacHo ISO 8601: JJJJWww

= JJJJ—rog
= W — cokpalleHune ona Hegenu
= WW — yKa3aHue KafleHOapHon Hegenu

4.5 Bxopbl 1 Bbixofbl
Bxo0bI
= AHaNOroBbIM BXO[,
— 1 gatunk yposHsa 4 — 20 MA.
= Lindposblie Bxoabl
— 2 1nu 3 NONMaBKOBbIX BbIK/OYaTENs AN perncTpaunm ypoBHS.
YBEOOMIJIEHUE! Ecnu ans perucTpaumnm ypoBHS UCNOMNb3YIOTCSA NONaBKOBble
BbIKIIOYaTeNnu, MOXKHO ynpaensaTb MakKc. 2 Hacocamu!
— 1 nonnaBKOBbIV BbIKIOYaTENb A9 PErMCTPALIMMN YPOBHS 3aTOMEHUS.
— 1 NoNNaBKoBbI BbIKMIOYaTeNb AN PEr1CTPaLIMM YPOBHS CYXOro XoAa/oTcyTCTBuns
BOObI.
= KOHTpOJb Hacoca
— 1 Bxoa/Hacoc ons KOHTPONs TemnepaTypbl 06MOTKM NOCPeACTBOM buMeTannmye-
CKOro gaTyuKa.
YBEAOMIEHME! 3anpeweHo noaknoyaTb aaTunku PTC!
— 1 Bx0a/Hacoc ans KOHTPONS repMeTUHHOCTY MOCPEeACTBOM 3MeKTPOAa U3MepeHUs
BNIA>KHOCTW.
= [poyne Bxonbl
— 1 Extern OFF: gnsi QMCTAHUMOHHOIO BbIKJTFOYEHMS BCEX HACOCOB.
B pexxume paboTbl «3anofiHeHne» Yepes 3TOT BXOA OCYLLEeCTBNSETCS 3aLimTa OT Cy-
XOro xoaa.
Bbix00blI
= becnoTeHUManbHble KOHTaKTbl
— 1 nepeknoyatoLLMIA KOHTAKT A5 0606LeHHON CUTHann3aumMm HeMcnpaBHOCTU.
— 1 nepekntoyatoLLMIA KOHTAKT A5 06006LeHHON cMrHanmu3aumm paboyero CoCTosHUS.
— 1 HOpManbHO3aMKHYTbIN KOHTAKT Ha KaXXAbIi HACOC AN Pa3feNbHON CUrHanM3auum
HENCNpaBHOCTM.
— 1 HOpMaNbHOPA30OMKHYTbIV KOHTAKT Ha KaXkAbIi HACOC AN pa3fefibHOM CUrHanmnsa-
uun o pabore.
= [Tpoune BbIxoObl
— 1 BbIXOA MOLLHOCTM AN15 NOACOeOVHEHNS BHELLHEN aBapUNHOM CUTHANM3aumnm (nam-
na WK 3ByKOBas CUrHanMn3aums).
MapameTp nogkntoveHns: 24 B nocT. Toka, makc. 4 B-A.
— 1 aHanoroBbiti Bbixog 0 — 10 B ons nHomMkaumm hakTM4eckoro 3Ha4eH1st ypoBHS.
4.6 PacwumndpoBka HaumeHOBaHUS

Mpumep: Wilo-Control EC-L 2x12A-MT34-DOL-WM-X

Mpnbop ynpaenexus Easy Control gns Hacocos ¢ PUKCMPOBAHHOM Ya-

EC p
CTOTOW BpaLLeHuns

L YnpaBsneHne Hacocamu B 3aBUCUMOCTU OT YPOBHS

2x Makc. KonmyecTBo NoJcoenHsAemMbIX HACOCOB

12A MaKC. HOMMHanNbHbLIN TOK Ha KaXXAbI HACOC B amnepax
MopkntoveHne K ceTn

MT34 M — nepemeHHbIit Tok (1~220/230 B)
T34 — tpexdaszHbiit Tok (3~380/400 B)

DOL Tun BKNOYeHMs Hacoca: NpsiMon
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4.7

4.8

4.9

4.10

5.1

5.2

5.3

214

JKcnnyaTaums 3neKTPOHHbIX CU-
CTeM ynpaBrieHUsl MyCKOM

YcTaHoBKa BO B3pPbIBOOMNACHbIX

30Hax

KomnnekT noctaBku

MpuHapne>xHocTH

TpaHcnopTUpOBKa U XpaHeHUe

MocTaBka

TpaHcnopTupoBka

XpaHeHue

TpaHCMopTUPOBKa 1 XpaHeHwe

Mpumep: Wilo-Control EC-L 2x12A-MT34-DOL-WM-X

WM HacTeHHbIN MOHTaX

McnonHeHne

EMS — 6€3 rnaBHoro BbikoHaTens (CeTeBoi pa3beAnHNUTEMb OOMKEH
X NpeaoCTaBNATLCS 3aKa3unKom!).

IPS — co BCTPOEHHbIM O0aTYMKOM OaBneHua ongd nogcoeguHeHnda no-
FPY>KHOTO CTakaHa

Mpnbop ynpaBneHns [OMXKeH NOACOeANHATHCS HANPSIMYHO K HACOCY U K 3MeKTPOCeTU.
MpoMe>KyTOYHOEe NOAKMYEHNE OPYTMX 3TEKTPOHHbIX CUCTEM YNPABEHUS MYCKOM,
HampuMmep, 4aCTOTHOro nNpeobpa3soBaTens, He paspeLuaeTcs!

Mpubop ynpasneHus He UMeeT cOBCTBEHHOrO Knacca B3pbiBo3aLuThl. Ero He paspe-
LaeTCs yCTaHaBMBATb BO B3PbIBOOMACHbIX 30HAX.

Mpubop ynpasneHus.
MHCTPYKLMS MO MOHTaXy 1 3KCMIyaTauuu.

MonnaBKOBbLIN BbIKMOYATENb O15 3arPA3HEHHbIX M CTOYHbIX BOA.
[aTunk ypoBHs 4 — 20 MA.

Pene ykasaTens ypoBHs.

Morpy>kHOM CTakaH 1 KOMMpPeccop A5 KOHTPOSSA YPOBHS.
CurHanbHaa namna 24 B nocT. Toka.

CeeToBas curHanusaums 230 B.

3ByKoBas curHanusaums 230 B.

AKKYMynaTop 015 SHEProHe3aB/MCUMON aBapUIAHON CUTHANU3aLuu.
B3pbiBobe30MacHoe pa3genuTenbHoe pene.

bapbep 3eHepa.

Mocne BOCTaBKM BECh IPy3 HEMERIEHHO NPOBEPUTL HA HANMYMe HepoCTaTKoB (nospe-
XKOEHWS, KOMMNEKTHOCTb). HeMeneHHO 3a(UKCUPOBATL MMEIOLLMEC HEQOCTATKN B
MepeBO30YHbIX LOKYMEHTAX U eLLe B [eHb [OCTABKMW 33a8BUTb O HAX TPAHCMOPTHOMY
NpeanpusTUIO U U3TOTOBUTENIO. 3asiBIeHHbIE NO34Hee He[OCTaTKU MOTYT BbITb
pacLeHeHbl Kak He,eNCTBUTENbHbIE.

Ounctntb Npubop ynpasneHuns.

Ob6ecneunTb BOOOHENPOHMLAEMYIO 3aLLMUTY OTBEPCTUI Kopnyca.
MomecTUTb B yAaponpo4Hyto 1 BOOOHEMNPOHULIAEMYIO YaKOBKY.
MPOMOKLLYIO YaKOBKY HEMeAIeEHHO 3aMeHUTb!

BHUMAHME

Mpomokluas ynakoBka MOXKeT nopBaTbcs!
M3penuve, 6yoyyn He 3aLUMLLEHHBIM, MOXKET YNacTb HA 3EMJTHO U Pa3pyLMTbCs. Mpo-
MOKLLIYHO YaKOBKY CliefyeT OCTOPOXKHO NOAHATb U HEMELIEHHO 3aMEHNTb!

MomecTnTb NpubOp ynpaBneHns B nbifie- 1 BOGOHENPOHULIAEMYIO YNAaKOBKY.
Temnepatypa xpaHeHuns oT —30 °C go +60 °C npu MaKc. OTHOCUTENbHOM BNAXKHOCTH
Bo3ayxa 90 %.

PekomeHOyeTCs XpaHeHWe B 3aLLMLLEHHOM OT MOPO3a NOMELLEHUN NpY TemnepaType
oT 10 °C go 25 °C npv oTHOCUTeNbHOM BNaXkHocTn oT 40 % po 50 %.

MN36eraTb 06pa3oBaHus koHaeHcaTal

[ns npenoTspalleHns nonagaHns BOAbl B KOPMYC 3aKPpbITb BCE OTKPbITbie KabenbHble
BBOAbI.

3aWmMTUTb YCTaHOBMEeHHble kKabenn oT nepernboB, MOBPE>KAEHUIA 1 NoNadaHus Bnaru.
Bo n3be>xkaHve NoBpe>xaeHNN 3NeMeHTOB KOHCTPYKLMN 3alLmMTUTbL Npnbop ynpasne-
HWS OT NPSMbIX COJTHEYHBIX NTyYel U BbICOKOW TemnepaTypbl.

Mocne XxpaHeHUs OUNCTUTb NpMBOp yrnpaBneHus.

B cnyyae nonagaHus Bodbl M 06pa3oBaHns KOHAEHCcaTa OpPraHM30BaTh MPOBEPKY
BCEX 3M1eKTPOHHbIX 31EMEHTOB KOHCTPYKLUMM Ha npedmeT 6e3ynpeyHoro yHKLMOHN-
poBaHusa. O6paTUTbCA 3a KOHCYMbTaUMen B TexHn4eckuin otgen!

WILO SE 2018-12



6.1

6.2

6.3

6.4

6.4.1

6.4.2

YcTaHoBKa

Keanudukaums nepcoHana

Bupbi YCTAaHOBKHU

06513aHHOCTH NoJib30oBaTens

YcTaHoBKa

OcHoBHble YKa3aHUA no Kpenne-
HUIO Npubopa ynpasneHus

YcTaHoBKa npu6opa ynpasneHus

YcTaHoBKa “

MpoBepuTb NPU6OP yNpaBneHns Ha BO3MOXKHbIE MOBPEXKAEHUS NP TPAHCMOPTUPOBKE.
He ycTaHaBnvBaTb HemcnpasHble NpM6GopbI ynpasneHus!

MpY NPOEKTUPOBAHMU M IKCMITyaTaLMK 3MeKTPOHHbIX CUCTEM yrpaBneHns cobnoaats
MeCTHble HOPMaTuBbI.

Mp¥ HAacTpoIKe KOHTPOSIS YPOBHS cobntofaTh faHHble OTHOCUTENbHO MOKPbLITHS BOAbI
¥ MocnenoBaTenbHOCTY YNpaBneHUs NofcoefuHeHHbIX HACOCOB.

paboTbl ¢ anekTpoobopynoBaHnemM: paboTbl € 31eKTpoobopynoBaHNEM OOMKEH Bbl-
MOJHATb TONbKO 3NEKTPUK;

Pab0oTbl N0 MOHTaXKy/OeMOHTaXKy: CMeLManncT 4oMmKeH 6bITb 06yueH obpaLeHuto ¢
Heob6XOAMMbIMU MHCTPYMEHTAaMU U TPEBYHOLLIMMUCS KPeneXKHbIMU MaTepuanamu gns
MMetoLLLerocs rpyHTa.

HacTeHHbIN MOHTaX.

MecTo ycTaHOBKM YncToe, cyxoe u 6e3 snubpauni.

MeCTO yCTaHOBKM C 3aLLUMTON OT 3aTOMMEHUS.

McknoyeHo nonapaHve npsiMbix COJTHEYHbIX Ny4velt Ha npubop ynpaBneHus.
MeCcTo ycTaHOBKM 3a Npefenamuy B3pbiIBOOMACHbIX 30H.

OMACHO

OnacHocTb B3pblBa Npu yCTaHOBKe nNpu6opa ynpasneHUs BO B3pbIBO-
onacHbIX 30Hax!

Y npubopa ynpasneHns HeT COBCTBEHHOrO Kflacca B3pblBO3aLLMTbI, MO3TOMY €ro
cnenyet Bcerga yCtaHaB/IMBaTh 3a npefesiaMmu B3pbIBOOMAaCHbIX 30H! MNogcoeanHe-
HWe OOJIKHO BbIMOJIHATHCA 3JIEKTPUKOM.

[aTumK ypoBHS 1 Kabenb 3NeKTPONUTAHNS NPeAOoCTaBAAIOTCSA 3aKa3UNKOM.

Bo Bpems npoknagku kabene Heo6xoaMMO CneanTb 3a TeM, YTObbl Kabenb He 6bin
MOBPeXXAeH B pe3ynbTaTe HATHKeHNs, nepernba nnu 3aemneHms.

MpoBepuTb NOMepeyHoe ceveHve 1 ANUHY kabenei ons BbibpaHHoro cnocoba
NPOKNaAKM.

3aKpbITb Hencnosb3yemMble KabesbHble BBOAbI.

Cobntogath cnepytoLLme yCNoBMs OKpy>KatoLLen cpeabi:

— TemnepaTypa oKpy><atoLLen cpeabl / paboyas TemnepaTypa: oT —30 o +50 °C;

— OTHOCUTENbHAsA BNaXKHOCTb Bo3ayxa: oT 40 % no 50 %;

— Makc. OTHOCUTeNbHasA BNaXXHOCTb Bo3ayxa: 90 %, 6e3 konaeHcaumn.

YcTaHoBKY nprbopa ynpaBieHnst MO>KHO BbIMOMHATL Ha Pa3fIMYHbIX CTPOUTESNbHbIX
KOHCTPYKUMAX (6eTOHHas CTeHa, MOHTaXKHas WKHa 1 np.). Mo3ToMy NOAX0AALLMIT Kpe-
Me>KHbI MaTepuan B 3aBUCMMOCTM OT KOHCTPYKLMM NPefoCTaBseTcs 3aKa3yumKoM.
Mpu 3TOM HeO6XO[MMO YUNTbIBATb YKa3aHHbIE HVXKE AaHHble.

Bo n3be>xkaHve ob6pa3oBaHN TPELLUMH B CTPOUTENBHOM KOHCTPYKLMMN U OTCNanBaHmns
CTpOMTeNbHOro MaTepuana cobnoaaTh 4OCTaTOYHOE PACCTOSHME [0 KPas KOHCTPYK-
umn.

[nuHa npocBepnnBaemMoro 0TBEPCTUSA 3aBUCUT OT AJIMHbI BUHTA. MpocBepneHHoe oT-
BEpPCTME JOMKHO ObITb MPVM. Ha 5 MM rny6>ke, Yem ANVHA BUHTA.

Mbinb OT CBEPNEHNS HEraTUBHO CKA3bIBAETCS Ha MPOYHOCTM KpenneHus. O6s3aTensHo
NpoayTb NPOCBEpSIeHHOe 0TBepCTHe (BbIQYTb U3 HErO Mblnb).

Bo BpeMsi yCTaHOBKM He [,OMyCKaTb NOBPEXXAEHNI Kopnyca.

3aKkpenuTb NpUBOP YNpaBReHUs Ha CTeHe C MOMOLLbIO YeTbIpex BUHTOB 1 arobeneil.
Makc. aMameTp BUHTa:

— Control EC-L 1x.../EC-L 2X...: & MM;

— Control EC-L 3x...: 6 MMm.

Makc. AMaMeTp rofoBKM BUHTa:

— Control EC-L 1x.../EC-L 2X...: 7 MM;

— Control EC-L 3x...: 11 MM.

V" MpuBop ynpaBneHns 0TCOEOMHEH OT 3MEKTPOCETH 1 0BECTOMEH.
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KoHTponb ypoBHs

3awmTa oT cyxoro xopga

OtcyTcTBue Boabl (Tonbko ans
pe>xuma paboThbl «3anonHeHne»)

CurHanusaumsi 0 HABOOHEHUU

YcTaHoBKa

1. BbiBepWTb U 3aKpenuTb Wa6oH A5 CBEP/IEHNS B MeCTe YCTaHOBKM.

2. I'Ipoceepnmb N OYNCTUTb OTBEPCTUA OJ1d KpenneHna B COOTBETCTBUN C AaHHbIMA
Kpene>xHoro martepuana.

3. YoanuTb WabnoH ons ceepneHus.
4. OTKPYTUTb BUHTbI HA KPbILLKE Y OTKPbITb KPbILLKY COOKY.

5. 3aKpennTb HMXKHIOK YacTb Kpene>KHbIM MaTepuanom Ha cTeHe.
MpoBepuUTb HMXKHIOK YacTb Ha NpegMeT gedopmauunn! YTobbl Kpbilka Koprnyca
TOYHO 3aKpblBanacb, He06X0A4MMO 3aHOBO BbIPOBHATb [e(OPMUPOBAHHbBINA KOPMYC
(Hanpmmep, NoO10XKUTb KOMMNEeHCaUMOHHble NUcTbl). YBEJOMJTEHUE! Henpa-
BUJIbHO 3aKpbIBaloLLasACa KPbILKa HapyLllaeT Knacc 3awnTbl!

6. 3aKpbITb KPbILLKY M 3aKPENUTb BUHTAMMU.

» [pnbop ynpasneHns ycTaHosreH. Tenepb NOACOEANHUTD 3M1EKTPOCETb, HACOCHI U
AaT4YUKN CUTHANOB.

[ins aBTOMaTU4eCKOro ynpasneHus Hacocamm Heo6X0AMMO YCTaHOBUTb KOHTPOSb
YPOBHS. NSt 3TOr0 MOXKHO NOACOEANHNTb YKa3aHHbIEe HVKe AaTHNKN CUTHaoB.
MonNaBKOoBbIN BbIKMIOYATE b,

Pene ykasaTens ypoBHs.

[aTunk ypoBHs.

Morpy>xHol cTakaH (Tonbko ans ucnonHewus IPS).

YCTaHOBKa AaTYMKOB CUTHANOB OCYLLLeCTBSETCS COMTaCHO MOHTaXKHOMY NnaHy ycTa-
HOBKM. YUMTbIBATb YKa3aHHYIO HUXKE MHOpMALHIO.

MonnaBKOBbIN BbIKMOYATENb: MOMMAABKOBbIE BbIKMOYATENN [OMKHbI CB0OOOAHO nepe-
MeLaTbest B pabouem npocTpaHcTee (waxTe, pesepsyape)!

Morpy><How cTakaH: 4n5 oNTUManbHON BEHTUASLMMN NOTPY>XHOro CTakaHa peKoMeHay -
eTCsA UCMOoNb30BaTb KOMMNPECCOP AN KOHTPOSS YPOBHS.

YpoBeHb BObl HACOCOB He A0MXeH ObITb HUXKe MUHUMaNbHOrO!

He npesBbiwaTb 4acTOTy BK/IHOYEHWUI HacocoB!

Pernctpauus ypoBHs MoXXeT obecneumnBaTthbes 4aTUMKOM YPOBHS, MOTPY>XKHbIM CTaKa-
HOM VNN OTAENbHbIM MOMMABKOBbLIM BbIKNtoYaTenem. Mpy ncnonb3oBaHUy AaTymka
YPOBHS! UJTN MOTPY>XKHOTO CTakaHa He06X0[MMO HACTPOUTL TOUKY NEPEKITIOYEHNS Yepes
MeHto. B criyyae TpeBoru BCerfa BbiNonHSeTCs NPUHYAUTENbHOE BbIKITIOYeHMe BCEX
HaCoCOB, HE33aBUCMMO OT BbIGPAaHHOrO AaT4MKa CUrHanos!

Ans pe>xuma paboTbl «3anonHeHne»
3awmTa OT CyX0ro xoaa NpUHyAUTENbHO ocyLlecTBnseTca Yepes Bxog Extern OFF!
YCTaHOBWTb AaTUMK CUFHANoB B NodatoLwnii pesepsyap (Hanpumep, konoaew)!

Pernctpauus ypoBHs MoxXeT obecneumnBaTthbes 4aTUMKOM YPOBHS, MOTPY>XKHbIM CTaKa-
HOM VW OTAENbHbIM MOMMNABKOBbLIM BbIKNtoHYaTenem. Mpn ncnonb3oBaHUy AaTymka
YPOBHS! UJIN MOTPY>XKHOrO CTakaHa He06X0[MMO HACTPOUTL TOUKY NEPEKITIOYEHNS Yepes
MeHto. B criyyae TpeBoru Bcerfa BbiNoHsSeTcs NPUHYAUTENbHOE BKIIOYeHUe BCeX Ha-
COCOB, HE3aBMUCMMO OT BbIOPAHHOrO AaTUMKa CUrHanoB!

Pernctpauus ypoBHs MoxXeT obecneunBaTthbes AaTUMKOM YPOBHS, MOTPY>XKHbIM CTaKa-
HOM VNN OTAENbHbIM MOMMABKOBbLIM BbiKNtoYaTenem. Mpn ncnonb3oBaHuy AaTymka
YPOBHS! UJTN MOTPY>XKHOrO cTakaHa He06X0[MMO HACTPOUTL TOUKY NEPEKITIOYEHS Yepes
MeHto.

JelicmBus B cny4yae mpeBoau

Pe>xum pa6oTbl «JpeHarks»: B Clly4ae TPEBOr1 BCErAa BbIMOMHAETCS NPUHYAUTENb-
HOe BKIII0YEHME BCEX HACOCOB, HE3aBUCUMO OT BbIGPaHHOMO JaTymKa cUrHasnos!
Pe>xum paboThbl «3anonHeHne: B C/ly4ae TPEBOMM BCErAa BbINONHAETCS NPUHYAU-
TenbHOE BbIKMIOYEHME BCEX HACOCOB, HE3aBUCKMMO OT BbIOPaHHOTrO [aTUYMKa CUrHanos!

[1ns NpUHYAUTENbHOFO BKNIOYEHUS HaCOCbl JOJIKHbI ObITb aKTUBMPOBaAHbI.
= MeHto 3.01: HacOCbl aKTUBMPOBaAHBI.
= Extern OFF: dpyHKUMS OeakTMBMPOBaHa.
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YcTaHoBKa “

6.5 AnekTponoaknioyeHne

ONMACHO

OnacHOCTb AN XXM3HU BCAeACTBUE NOPaXKeHUS INeKTPU4ECKUM TOKOM!
HeHapgnexkallye 0eicTsrs Bo Bpemsi paboT ¢ 311eKTpoobopyaoBaHMeM NpMBOAST K
CMepTV BCIEACTBUE MOPaXKEHUS INEKTPUYECKUM TOKOM. PaboTbl ¢ 3neKTpoobopy-
L,0BaHWEM [LOJI)KEH MPOBOAUTD 3MEKTPUK B COOTBETCTBUM C MECTHBIMU NpeAnunca-
HUSIMU.

OMACHO

OnacHocTb B3pbiBa U3-3a HernpaBuiibHOro HOHCOGHMHEHMR!

Mpy1 NogcoeaVHEHUM HACOCOB 1 OATHMKOB CUTHAJIOB BO B3PbIBOOMACHOW Cpefe Cy-
LLIeCTBYET OMaCHOCTb B3pbiBa U3-3a HeMpaBuIibHOro nogcoeauHeHus. Cobnopatb
yKa3aHus rnasbl Mo B3pbiB06€30MacHOCTH B MpUNoXKeHnn!

>

YBEAOMIJTEHUE

« B3aBucumoctn ot 3M1eKTPUHECKOro ConpoTuBneHna CUCTeMbl U MaKc. Yucna
I'IGPEK!'IIO‘-IGHMIX NOAKMHOYEHHbIX I'IOTpEﬁMTEJ'Ieﬁ 3a 4ac MOTyT BO3HUKATb koneba-
HUA Hanpsa>keHna I/I/I/IJ'IM nageHne Hanpsa>keHus.

©

+ Tpy NcNonb30BaHNM IKPaHMPOBaHHbIX Kabene He06XOAMMO NOAKMIOUNTL IKPaAH
c 06enx cTopoH B Npubope ynpaBneHns K LUNHE 3a3eMreHuns!

« [logcoeonHeHue Bcerga OoOMMKeH BbINOMHATb 3J'IEKT|3VIK!

- Cobntopatb MHCTPYKLUMUIO MO MOHTa>Xy U 3KCnJlyaTaunm nogcoegnHeHHbIX HACOCOB
M 0aTYNKOB CUTHANOB.

= [TapameTpbl TOKa W HaNps>KeHna AN19 NOAKNIOYeHUS K CeTU JOJIKHbI COOTBETCTBOBATH
AaHHbIM Ha hMpMeHHOM Tabnnyke.

= YCTaHOBUTb MPeAOXPaHUTENN CO CTOPOHbI CETU COrMacHO MeCTHbIM HOPMAaTUBAM.

= [1pV NCNONb30BAHUV IMHENHOrO aBTOMATa 3aLLUMTbl BbIOPaTh KOMMYTALMOHHYO XapaK-
TEPUCTUKY B COOTBETCTBMMN C MOACOEANHEHHbIM HACOCOM.

= YCTaHOBMTb YCTPOMCTBA 3aLUMTHOTO OTKIIHOUEHMS Npu nepenage Hanpsixenus (RCD,
TN A, CUHYCOMAANbHBINA TOK).

= [TpoNOXKMTb Kabenb 3NeKTPONUTAHUSA COrNacHO MECTHbIM HOPMATUBaM.

= He ponyckaTb noBpexkaeHus kabens 3neKTponuTaH1s BO Bpems NpoKnagKu.

= 3a3emMnuTb NpUOOp ynpasneHns 1 BCe MOTpebUTenn aneKTpU4ecKoro Toka.

6.5.1 0630p 31EMEHTOB KOHCTPYKUMUU

1 KnemmHas nnaHka: nogKaoyeHne K cetn

HacTpoiika ceTeBoro Hanpsi>keHus

3 KnemmHas nnaHka: semns (PE)
4a KnemMmHas nnaHka: gaTymkm
4b KneMMHasi nnaHka: AaTumkm npy akTMBUPOBAHHOM PEXKMME B3PbIBO3aALUMTbI

KombuHaumm KOHTaKTOpOB

6 BbixogHoe pene
MnaTta ynpasneHus

8 MoTeHUMOMETP ANA CUCTEMbI KOHTPOSA NOAa4M NUTaHNSA Ha 3NeKTpoaBura-
Tenb

9 ModBus: nHTepdenc RS485

10 MopcoenuHeHue K HanopHoMy naTpy6Ky A5 NOrPY>XKHOro cTakaHa (Tonbko B
ucnonHeHuu IPS)

11 ModBus: nepembivka Ans cOCTaBleHns pacnucaHus/monsapusaumm

12 [He3go0 ons akkymynaTtopa 9 B

©

Fig. 2: Control EC-L 1.../EC-L 2...

MHCTpYKUMS N0 MOHTaXy v akcnnyaTauum Wilo-Control EC-L 217



55 56 5756 59 60 61 62 63 64 65 66 6765

525350

4 42 43 6 45 46 7 4849 50

0
OFF

=
)

L5678 oNuULLLBLUBLNAR

3

324 252 27 2829 2313233 3435 3% 78I W
CooooO0oOoooooooooooooo

12

Fig. 3: Control EC-L 3...

6.5.2 MopkntoueHue npubopa ynpasne-
HUS K CeTH

218
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[naBHbIN BbIKAtOYaATENDb
HacTpoika ceTeBOro Hanps»KeHuns

KnemmHas nnaHka: 3emns (PE)

L4a KnemMmHas nnaHka: gatyunkm

4b KneMMHas nnaHka: gaTymkm Npu akTMBMPOBAHHOM pPeXKMMe B3PbIBO3ALLMUTbI

5 KombrHaumnmn KoHTakTopoBs

6 BbixogoHoe pene
MnaTta ynpasnenus

8 MoTeHUMOMETP ANA CUCTEMbI KOHTPONA NOAa4M NUTAHNS Ha dNeKTPoLBUra—-
Tenb

9 ModBus: nHTepdgenc RS485

11 ModBus: nepemMblyka 4ns cocTaBneHuns pacnmcaHMﬂ/nonﬂpmaauMM

12 He3po ong akkymynatopa 9 B

13 KpbiLwka kopnyca

BHUMAHUE

MaTtepuanbHbIi ylep6 n3-3a HenpaBUNbHO HACTPOEHHOTO CETEBOr0

HanpsKeHus!

Mprbop ynpaBieHns MOXXHO 3KCMyaTUPOBaTb C Pa3HbIM CETEBbIM HANPSXKEHNEM.

3aBofCKas YCTaHOBKA CETEBOrO HanpsiXKeHUs BbiNofiHeHa Ha 400 B. Ans gpyroro ce-
TEBOro Hamps>KeHWs nepen NoAcoeanMHeHneM HeobX0AMMO nepecTaBuTb Kabenb-
Hyto nepembIyKy. Mpu HeNpaBWbHO HACTPOEHHOM CETEBOM HamnpsiXeHUn npubop
ynpasneHus paspyLiaeTcs!

Mpono>KeHHbIe 3aKa34NKoM Kabenun aneKTponuTaHns NpoBecTn Yepes KabenbHble
BBOAbI U 3aKPeNUTb. MOAKMHOUNTL XKMUIbl K KNEMMHOW NJ1aHKe B COOTBETCTBUN CO CXe-
MOW 3NeKTPUYeCKMX NOJCOeOUHEHNN.
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@ @ 1 KnemmMHasa nnaHka: nogktoyeHne K cetu
om0 o oo 2 HacTpoiika ceTeBoro Hanps>keHus
@ §§8 [88 00 O 3 KnemmHas nnaxka: semns (PE)
@ @ @ @ 400 OO = [logkntoyeHue kK cetn 1~230 B:
@ @ — Kabenb: 3 XXunbl;
—xunbi: L, N, PE;

@
I
i — HaCTPOWKa CeTEBOro HanpshXeHus: nepembivika 230/COM.
} 3.380-400V | | | = [TogkntoyeHune K cetn 3~380 B:
® 50/60 Hz L1L2L3 — kabenb: 4 Xunbl;
- —Xunbi: L1, L2, L3, PE;
! | — HaCTPOWKa CeTEeBOro HanpshkeHus: nepembivika 380/COM.
i = MopkntoyeHue K cet 3~400 B:
| 1~230V | | — Kabenb: 4 Kunnbl;
® 50/60 Hz L N — xunbi: L1, L2, L3, PE;
— HaCTpOWKa CeTeBOro HanpshkeHus: nepembivuka 400/COM (3aBogckas ycTaHoBKa).

Fig. 4: NogkntoyeHue K cetn Wilo-Control EC-

L1./EC-L2..
@ @ @ 1 [naBHbIN BbIKMtOYaATENb
10N 2 HacTpoika ceTeBOro Hanps>KeHus
@ 0 @@ 3 KnemmHas nnawka: 3emnst (PE)
OFF
® olSlele)
SPE
L1
POOOABO®| cooco @ Cig) @
| SARE
f
I 3~380-400V | | |
@  50/60Hz L1 L2 L3
| |
f
I 1~230V |
@ 50/60 Hz L N

Fig. 5: MopkntoyeHwue Kk cetn Wilo-Control EC-
L3..

6.5.3 MopknioyeHue Hacoca K ceTu

YBEOOMITIEHUE

@ Bpawyaiowieecs none NOAKNIOYEHUsl K CETU U NO[,COeANHEHUs Hacoca
BpaluatoLeecs nosie NpoKiaablBaeTcs OT pa3bema A1 NoAKMOYEHUs K CeTU
HanNpAMYIO K pa3bemy Ans NoAcoeanHeHuns Hacoca. MposepuTb Tpebyemoe Bpalua-
foLLeecs none NOACoeanHsSeMbIX HacocoB (MpaBoro MNK NeBoro BpaLleHns)! YuuTsl-
BaTb TPE6OBaHI/I$1 WMHCTPYKUMU MO MOHTAaXy M 3KCryaTaynn HacoCcosB.
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Fig. 6: MoacoennHeHne Hacoca

6.5.3.1 HacTpoiika cucTeMbl KOHTpONs
nofaYn NUTaHUS Ha ANeKTPOaBU-
ratenb

Current Pump 1|Cu"entj’umlﬂ2 MoTeHuMOMeTp A9 CUCTEMbI KOHTPOSA NOAa4M NMUTAHUA HA 3NEeKTPoaBuUra-
Tenb

Mocne nogcoefuHeHMs HACOCa HACTPOUTb AOMYCTUMbIA HOMUHAMbHBINA TOK Ha MOTEH-
LmomeTpe.
= [1p1 NONHOM Harpy3ke HaCTPOUTb HOMUHAIbHbIW TOK COrNTacHO hMPMeHHOW Tabnuyke.
Fig. 7: HacTporka cucTembl KOHTponsi nogayun = Mpy HEMOHOM Harpy3ke HaCTPOMTb HOMUHAIbHbIV TOK Ha 5 % Bblille N3MEPEHHOTo
NWTaHWS Ha 3NeKTpoaBuraTenb TOKa B pabouew TouKe.

TO4YHYIO HAaCTPOWMKY CUCTEMbI KOHTPOSIA MOAA4M MMTaHUS Ha dNEKTPOABUIraTeNb MOXKHO
BbINOJIHUTL BO BPEMS BBOAA B IKCMyaTaLMi0. 34eCh C MOMOLLbIO MEHIO MOTYT 0TObpa-
>KATbCS YKa3aHHbIe HUXKE 3HAYEeHUS.

= TeKyLumMit U3MepeHHbIN pabounin Tok Hacoca (MeHto 4.29 — 4.31).

= HacTpOeHHbI HOMUHAMbHBbI TOK KOHTPOMbHbIX YCTPONCTB 3neKTpoasuratens (me-
HIO 4.25 — 4.27).

6.5.4 MogcoeguHeHne paTyunka
KOHTpons Temnepatypbl 06MOTKHM

aneKTpopasuratens
YBEOOMIJIEHUE
@ He nopgaBaTb BHellHee HanpsxeHue!

[MogaHHoe BHellHee Hanps>XeHne paspyLluaeT 3JIEMEHT KOHCTPYKLU KA.

K KaXkgoMy Hacocy MOXKHO MO[CoeAUHUTb [ATUMK KOHTPOSS TemnepaTypbl 06MOTKM
anekTpoaBuraTens c buMmeTannnyeckMMy gatyMkamu. He nogcoegnHaTh gatyumn-
Kn PTC!

BBOAbI 1 3aKpenuTb. MOAKMOUNTL XKUMbl K KITEMMHOW NiaHKe B COOTBETCTBUM CO CXe-
MOV 3NTeKTpUYeCckux nogcoeamHeHuin. Homepa knemMm o63opa nopcoegUHeHUN NpU-
ﬂ BefeHbl B KpbILKe. 3Ha40K «X» B CMUMBOJIE YKa3blBaeT COOTBETCTBYOLLMI HAacOC:
@ = 1 — Hacoc 1;
XI = 2 — Hacoc 2;

= 3 — Hacoc 3.

_/L MponoyKeHHble 3aKa3yMKoM Kabenu 3neKTPonMTaHNs NpoBecTyn Yepes KabenbHble

Fig. 8: CumBon 0630pa nofcoequHeHns OMACHO! OnacHocTb B3pbiBa U3-3a HenpaBUbHOro noacoeanHeHus! Mpu ncnonb-
30BaHMU NOA,COeAMHEHHBIX HACOCOB BO B3PbIBOOMACHbIX 30Hax cobnofaTh yKasa-
HUSA rnaBbl N0 B3pbiB06e30NacHOCTY B NpUno>XxeHuu!
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6.5.5 MoacoeanHeHue ycTpoincTBa
KOHTPONSA repMeTUYHOCTH
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Fig. 9: CumBon 0630pa nogcoeanHeHUs

6.5.6 MopcoepuHeHMe NATYUKOB CUTHA-

NOB N5l KOHTPONS YPOBHS

®

© ©

©
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Fig. 10: CumBon 0630pa nogcoeanHeHns
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YBEOOMIJIEHUE

He nopaBaTb BHellHee Hanps>XeHue!
MopaHHOe BHeLLHee Hamnpsi>XeHne pa3pyLUaeT 3fieMeHT KOHCTPYKLUK.

[na Ka>kaoro Hacoca MOXXHO MOACOEANHUTbL YCTPOMCTBO KOHTPONS repMeTUYHOCTH C
3NeKTPOAaMM N3MepeHus BnaxHocTu. Moporosoe 3HadeHue (< 30 KOM) Ans oTknoYe-
HWS 3apnKcMpoBaHo B Npubope ynpasneHus. He noacoeauHATb NONMIaBKoOBble BbIKIO-
yatenu!

Mpono>KeHHble 3aKa34ynMkom Kabenu aneKTponmuTaHMs NPoBeCcTN Yepes KabesnbHble
BBOAObI 1 3aKpenuTb. MOAKMOUNTL XKUMbl K KNTEMMHOW NNaHKe B COOTBETCTBUM CO CXe-
MOW 3NeKTpUYeCcKux nogcoennHeHnin. Homepa knemm 063opa nogcoefquHeHUit Nnpu-
BefieHbl B KpbILWKe. 3Ha4Y0K «X» B CMBOJIe yKa3blBaeT COOTBETCTBYOLLNA HAacoC:

1 —Hacoc 1;

2 — Hacoc 2;

3 — Hacoc 3.

OMACHO! OnacHocTb B3pblBa U3-3a HenpaBubHOro noacoeanHexus! NMpu ncnonb-
30BaHUM NofACOeIMHEHHbIX HaCOCOB BO B3PbIBOOMAaCHbIX 30Hax cobnoaaTh yKasa-
HUS rnasbl Mo B3pbIBO6€30NacHOCTY B NPUNOXKeHUN!

YBEAOMITEHUE

He nopaBaTb BHeLWIHee Hanpﬂ)KeHVIe!
[MogaHHoe BHelHee Hanpsa>XeHne paspyLllaeT aJiIieMeHT KOHCTPYKLUUA.

Perncrpauns ypoBHS MOXKeT OCYLLIECTBASTLCA MOCPEACTBOM TPeX MOMNaBKOBbIX Bbl-
KntoyaTenen, 0QHOro AaT4MKa ypoBHS UK MOTPY>XKHOro CTakaHa. Pernctpauns ypoBHs
3NeKTPOAaMMN HEBO3MOXKHa!

npOJ‘IO)KeHHbIe 3aka3ynkom kabenu NEKTPONUTAHNA MPOBECTU Hepes kabenbHble
BBOObI M 3aKPENUTbD. MoaKNHUNTL XKUIIbl K KITEMMHOW MaHKe B COOTBETCTBUM CO CXe-
MOW ANEKTPUYeCKnX nogcoenuHeHun. Homepa KnemMmm 0630pa nopcoeAuHeHumn npu-
BefeHbl B KpbILLUKe.

MonnaskoBbliii BbikNo4amernb
Ecnv gns pernctpauuy ypoBHS MCMOb3YHOTCS NMOMMaBKOBbIE BbIKMOYATENN, MOXHO
ynpaBnaTb Makc. ABYMS Hacocamu. OB03HaYeHNs KNemMM yKa3aHo HuxKe.

— °f  YposeHb «Bce Hacochl BbIK.»

1+2
— on
<)

OMACHO! OnacHocTb B3pbiBa U3-3a HenpaBUbHOro noacoeanHexus! NMpu ncnonb-
30BaHMU NO[,COeAMHEHHBIX MOMMaBKOBbIX BbIKMioYaTenei BO B3pbIBOONACHbIX 30-
Hax cobniofaTh yKasaHus rnaebl No B3pbiB06e30NacHOCTH B NpUnoxXeHuu!

YpoBeHb «Hacoc 1 Bkn.»

YpoBeHb «Hacoc 2 Bkn.»
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Fig. 11: CumBon 0630pa nogcoeanHeHns

Fig. 12: NMopgcoegnHeHne K HAaMOPHOMY na-
TpybKy

6.5.7 NMoncoenuHeHue pene yKkasartens

yposBHs NW16

@ 29 28 31 33 34

bk
bn
bk
bn

S1L1) L
@& 2

ON/OFF ON

Fig. 13: Cxema anekTpu4eckux nogcoeguHe-
HWn NW16 Ha Control EC-L 2x...
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Hamuuk ypoBHs

Ecnu ona perncTpaumm ypoBHA MCNOMb3yeTcs AaTYMK YPOBHS, MOXKHO YNpaBnsiTbh
Makc. TpeMs Hacocamu. MNapameTp NoacoegnMHeHNs 4aTunKa ypoBHs cocTaBnseT 4 —
20 mA. YBEAOMITEHUE! CnenuThb 3a NpaBUNbHOM MONSPHOCTbIO AaTYMKA YPOBHS!
He nopcoenuHATb aKTUBMPOBAHHbIN [aTYMK YPOBHS.

OMACHO! OnacHocTb B3pbiBa U3-3a HenpaBUbHOro noacoeanHeHus! NMpu ncnonb-
30BaHMU NOA,COEAMHEHHOTO aTYMKA YPOBHS BO B3PbIBOOMACHbIX 30HaX cobniopathb
yKa3aHus rnaBbl No B3pbiB06€30MacHOCTU B MPUNOXKeHUU!

MozpyxcHoli cmakax

Ecnu ons pernctpaunm ypoBHS UCMNOJb3YeTCS NOTPY>XKHOM CTakaH, MOXHO ynpaBnsaTb
MaKc. TpeMsi Hacocamu. [inanasoH AaBneHus Os Norpy>HoOro ctakaHa coctasnset 0 —
250 mbap.

10 MopcoequHeHne NOrpy>KHOro CTakaHa K HanopHOMY naTpybky
YBEAOMIEHUE! 1ns onTUManbHOW BEHTUNSLMM NOTPY>KHOro CTaKaHa peKoMeHay-
eTCsl UCNoSIb30BaTh KOMMPECCOP AN KOHTPONS YPOBHS.

1. OcnabuTb U OTKPYTUTb HAKMOHYHO raky € N0 COeANHEHNS K HanopHOMY naTpy6-
Ky.

2. HacaguTb HaKMOHYIO ranky Ha HaMOPHbIN LLNAHT MOTPY>XKHOMO CTaKaHa.

3. HagBWHYTb HAaMOPHbIV LUNAHT Ha MOACOeANHEHNE K HAaMOPHOMY NaTpy6bKy A0 yno-
pa.

4. CHOBa HaKpYTUTb HaKUAHYIO raiiky Ha NOACOoeAUHEHME K HaMOPHOMY NaTpy6Ky u
3aTAHYTb ee 00 hMKCALMM HANOPHOTO LUNAHTa.

YBEOOMIJIEHUE

He nonaBaTb BHeLLUHee Haﬂpﬂ)KEHME!
lMopaHHOe BHellHee Hanpsa>kXeHne paspyLllaeT aIEMEHT KOHCTPYKLUMN.

PerncTpaunio ypoBHSA ANs ABYX HAaCOCOB MOXHO OCYLLECTBATH C MOMOLLIO pere yKka-
3aTensa yposHs NW16. Pene ykasaTens ypoBHS UMeeT ClieflyoLLye TOUKM NepeKove-
HUSE:

Hacoc 1 Bk./BbIKN.;

Hacoc 2 BKI./BbIKN.;

CUrHaNW3aLms o HaBOJHEHUMN.

KOHTpOsb ypOBHS COOTBETCTBYET IKCMyaTaLMm C OTAENbHbIMM MOMNIaBKOBLIMU Bbl-
KnovaTensamun. BHyTpeHHsAs KOHCTPYKLUMS pene yKasaTens ypoBHs obecrneyvBaeT npu
3TOM FMCTepe3nc Mexay YPOBHEM BKITIOYEHUS U BbIKITIOHEHNS COOTBETCTBYHOLLLETO Ha-
coca.

Mponoy<eHHble 3aKa34MKoM Kabenu 3neKTPonnTaHNs NpoBecTun Yepes KabenbHble
BBOAbI U 3aKPeNUTb. MOAKNIOUNTL XKMUMbl K KNEMMHOW N1aHKe B COOTBETCTBUN CO CXe-
MOW 3M1eKTPUYECKNX NOJCOeANHEHNIA.

OMACHO! OnacHocTb B3pbiBa U3-3a HenpaBUbHOTo noacoeanHeHus! Pene ykasa-
Tens YpoBHS 3anpeLyaeTcs MCNOMb30BaTh BO B3pbIBOONACHbIX 30Hax!
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6.5.8 MopcoennHeHune 3aWmUTbI OT Cy-
XOro XoAa/M1H. ypoBeHb BOfbi C
oTAenbHbIM MONNABKOBbIM Bbl-

KNoyaTenem
YBEOOMIIEHUE
@ He nopaBaThb BHelHee Hanps>XeHue!
MofaHHoe BHeLLIHee Hanps>KeHWe paspyLlaeT 3feMeHT KOHCTPYKLUUK.
3awuma om cyxozo xoda (pexcum pabomsi «[peHadic»)
YpoBeHb CYyX0ro Xxo4a MO>KHO AOMNOSIHUTENIbHO KOHTPONMPOBATb C MOMOLLIbIO MOMaB-
KOBOTO BbIK/NtOHYaTeNs:
= PAa30OMKHYTbIN: CYXOM X0[;
- = 3aMKHYTbIV: HET CyXOro xoda.
B 3aB0O[1CKOM YCTaHOBKE KNEMMbI OCHALLEHbl NEPEMbIYKON.
A YBEAOMJIEHME! B KauecTBe 0ONOMHUTENbHOrO NpeAoXpaHUTens YCTaHOBKM Bcerana
= pekomeHayeTcs oTAeNbHas 3almMTa OT CyXoro xoaa.

g. I Mpono>KeHHble 3aKa34nMKoM Kabenun aneKTponuTaHnsa NpoBecTyn Yepes KabenbHble
BBO/AbI M 3aKpenuTb. YAanuUTb NepemMblyKy U NOACOeAMHNUTB XKNMbl K KTEMMHOW MnaHkKe
B COOTBETCTBMM CO CXEMOW 3NeKTPUYecKnx nogcoegnHeHmnin. Homepa knemm 063opa

Fig. 14: CumBon 0630pa nogcoeanHeHns nofacoennHeHNi NpuBeaeHbl B KpbllwKe.
ONACHO! OnacHocTb B3pbiBa U3-3a HenpasunbHOro nopcoeanHenus! NMpu ncnonb-
30BaHWUU NOACOEANHEHHOrO MOMNMaBKOBOrO BbiKMloYaTens BO B3pbIBOOMACHbIX 30HaX
cobniopaTth yKa3aHus rnasbl No B3pbiBo6e30MacHOCTU B NpUnoXxeHuu!
MuH. ypoBeHb BodbI (pexcum pabomsi «3anonHeHues)
MwWH. ypoBeHb BOAbI MOXKHO J,OMOMHUTENIbHO KOHTPOMMPOBATh C MOMOLLbIO NOMMNaBKo-
BOrO BbIKNtOYaTens:
= Pa3OMKHYTbI: MWUH. ypOBEHb BOAbI;
- = 3aMKHYTbI: 4OCTAaTO4HbIA YPOBEHb BOAbI.
B 3aB0[CKOM YCTAaHOBKE KNEMMbI OCHALLEHbl NEPEMbIYKON.
—|A| Mpono>KeHHble 3aKa34MKoM Kabenun aneKTponuTaHns NpoBecTn Yepes KabenbHble

( BBO/AbI M 3aKpenuTb. YAaNWUTb NepemMblyKy U NOACOeAMHNUTD XKNbl K KTEMMHOW MnaHKe

B COOTBETCTBMM CO CXEMOW 3MeKTpmyeckmx nogcoeanHeHnin. Homepa knemm o63opa

nopcoeAuHeHUn npuBefeHbl B KpbILIKe.

Fig. 15: CumBon 0630pa nogcoeanHeHUs

6.5.9 MopcoepMHeHne CUrHanu3auum o
HaBOOHEHUU C OTAENbHbIM NO-
NnaBKOBbIM BbIKJllOuaTenem

YBEAOMITEHUE
@ He nopaBaTb BHelwHee HanpsixxeHue!

MopaHHOe BHeLLHee Hanpsi>XeHne pa3pyLUaeT afieMeHT KOHCTPYKLUK.

YpoBeHb 3aTOMMNEHNA MOXKHO AOMOSTHUTENIbHO KOHTPONMPOBATh C MOMOLLbIO NOMnaB-
KOBOTO BbIK/O4aTens:
= Pa3OMKHYTbIN: HET CUTHaNM3aumMm 0 HaBOOHEHU;
- = 3aMKHYTbIV: CUTHAaNM3aLUMsa 0 HABOJHEHNN.
_ YBEOOMJIEHUE! B KauecTBe OONOMHUTENBHOrO NpefoXpaHMTens yCTaHOBKM Bcerga
@ peKkomeHAyeTCs OTAEeNbHbIA AaTYMK CUTHANOB [ YPOBHS 3aTOMNJEHUS.
C{ Mpono>KeHHble 3aKa34MKoM Kabenun aneKTponuTaHns NpoBecTn Yepes KabenbHble

BBO/AbI M 3aKpenuTb. [OAKMOUNTb XKMMbl K KIIEMMHOW MnaHKe B COOTBETCTBUM CO CXe-

Mo ANTIEKTPUYHECKnNX noacoeauHeHUN. Homepa KneMMm 063opa nOﬂCOEnMHeHMﬁ npu-
BefeHbl B KpbIlUKe.

Fig. 16: Cumzon 0630pa nopcoeanHerus OMACHO! OnacHocTb B3pbiBa U3-3a HenpaBubHOro noacoeanHexus! NMpu ncnonb-

30BaHMU noacoeaAuHEeHHOro NonnaBKoBOro Bbikino4aTesis BO B3pbiIBOOMACHbIX 30HaX
cobnopgaTtb YKa3saHud rnasebl no BBPbIBOGe3OHaCHOCTM B I'IpM.l'IO)KEHMM!
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6.5.10 MopcoenuHeHue Extern OFF: gu-

CTaHUMOHHOE OTKIIo4YeHue

&

Fig. 17: CumBon 0630pa nogcoeanHeHns

6.5.11 TMNopcoenuHeHUe YyCTPOMCTBA UH-
AMKauuu pakTUHecKoro ypoBHs

Fig. 18: CumBon 0630pa nogcoegmHeHUs

6.5.12 TMopgcoenuHeHue 0606LLeHHOMN
curHanusauum pabouero coctosi-
Hus (SBM)

224

YcTaHoBKa

YBEOOMIJIEHUE

He nopaBaTb BHellHee Hanps>keHue!
MopaHHOE BHeLLHee Hanpsi>XeHWe pa3pyLUaeT 3feMeHT KOHCTPYKLUK.

C NOMOLLbIO OTAENbHOMO BbIKMOYATENA MOXHO OCYLLEeCTBAATb AUCTAaHLMOHHOE OT-
KMtoYeHne BCEX HACOCOB:

3aMKHYTbIi1: HACOCHI aKTUBMPOBaHbI (B 3aBOACKON YCTaHOBKE KNEMMbl OCHALLEHbI
nepembIHKoii);

Pa30OMKHYTbIVi: BCE HACOChI BbIKTIOYEHbI — Ha Aucnnee nossnserca cumeon Extern
OFF.

Ecnun curHan Tpesorn akTMBMPOBaH B MeHI0 5.39, B pexxnme paboTbl «3anofHeHne»
CMMBOJ1 [OMNOJTHAETCSA 3BYKOBbIM CUTHAIOM TPEBOT L.

YBEAOMJIEHUE! AncTaHumMoHHOEe OTKIIOYeHue umeeT npuopuTeT. Bce Hacocbl oT-
KNIoY4aloTCA He3aBMCMMO OT perncTpawmum yposHs. Pab6ota B py4HOM pe>xume 1 npu-
HyauTenbHOe BKNOYeHne HaCOCOB HEBO3MOXKHbI!

MpPONO>XKEHHbIE 3aKa34YMKOM Kabenn 311eKTPONMTaHus NPoBeCTM Yepes KabesbHble
BBO[bl U 3aKPENWUTb. YOANUTb NePEMbIYKY U MOLCOEANHUTD XKMUIbl K KITEMMHOW M1aHKe
B COOTBETCTBMM CO CXEMOI INEKTPUUECKUX NOACOeANHeHN . HOMepa knemm 0630pa
nofcoeVHeHi NpMBedeHbl B KPbILLKE.

YBEOMIJIEHUE

He nopaBaTb BHelUHee Haﬂpﬂ)KeHME!
[MogoaHHoe BHellHee Hanps>XeHne paspyLllaeT aJieMeHT KOHCTPYKLUKA.

Yepes oTAenbHbIN BbIXOA, BbIBOAUTCSA (haKTUYeCKOoe 3Ha4YeHne YpoBHS. [11g 3Toro Ha
BbIxOAe BblaaeTcs Hanps>keHne 0 — 10 B:

0 B — 3HaveHune gatumka yposHs «0»;

10 B — KOHeuHOe 3Ha4eHMe OaTymKa YPOBHS.

Mpumep:

— ANanasoH n3MepeHuns gatumka yposHs: 0 — 2,5 m;

— AmnanasoH nHamkaumm: 0 — 2,5 m;

—war:1B=0,25m.

Mpono>KeHHbIe 3aKa34MKoM Kabenun aneKTponuTaHns NpoBecTn Yepes KabenbHble
BBO/AbI U 3aKpenunTb. [OAKMIOUNTb XKMMbl K KITEMMHOW MnaHKe B COOTBETCTBUM CO CXe-
MOV 311eKTpuyecknx nogcoefnHeHvin. Homepa knemm o63opa nopcoenuHeHUN Npu-
BefieHbl B KpbILLKe.

AKTVBMPOBATb PYHKLUMIO B MeHt0 5.07 4ns BbIBOAA (PaKTUHECKOr0 3HAYEHNS YPOBHS.

OMNACHO

OnacHOCTb ANA >XXU3HU BCneacTeue nopa>keHusa 3/1eKTpu4eCKMM TOKoM
OT BHELLUHEro UCTOYHUKA!

Mcnonb3yeTcs BHELLHWUIA MCTOYHUK MUTaHUS. ITO Hamps>KeHne noAaeTcs Ha KiemM-
Mbl a>Ke MpW BbIKMFOYEHHOM [11aBHOM BblkItovaTene! OnacHoCTb ANs XKM3HU!
Mepepn BbINOMHEHVEM NtO6bLIX PabOT HYXKHO OTCOEAMHATb UCTOYHUK NUTaHus! Pabo-
Tbl C 3N1eKTPO06OPYA0BaAHNEM [OIKEH NMPOBOANTL ANIEKTPUK B COOTBETCTBUM C
MECTHbIMU NpeanvcaHnsaMu.
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Yepes oTOeNbHbIN BbIXO BbIBOAUTCS CUrHanm3aums paboyero cocTosiHWS ONs BCex
G'> HacocoB (SBM):
= KOHTaKT: 6ecnoTeHLManbHbI NepekoyaoLLnii KOHTAKT;
r /—l = KOMMYTaLMOHHaa cnocobHocTb: 250 B, 1 A,

MponoykeHHble 3aKa34MKoM Kabenu 3neKTponuTaHns NpoBecTyn Yepes KabenbHble
BBOAbI M 3aKPeNUTb. MOAKNIOUNTL XKMUIbl K KNEMMHOW N1aHKe B COOTBETCTBUN CO CXe-
MO 3M1eKTPUYeCKUX nodcoenuHeHvin. Homepa knemm o63opa nofcoeAnHEHUIA NpU-
C) BefleHbl B KpbILIKe.

Fig. 19: CumBon 0630pa nogcoenmHeHns

6.5.13 MNomcoepuHeHne 0606LLEHHOM
CUrHanu3auum HeUCnpaBHOCTH
(SSMm)

ONMACHO

OnacHOCTb ANS XXU3HU BCNeACTBUE NOPaXKeHUS INeKTPUYECKUM TOKOM
OT BHELUHEero UCToOYHUuKa!

MCI‘IOJ‘IbByETCFI BHELUHUM UCTOYHUK NMUTAHUSA. ITO Hanpsa>XeHne nofaeTca Ha Knem-
Mbl fla>Xe NMpw BbIKJTIOYEHHOM MaBHOM BblkNtoyaTene! OnacHoCTb ans XKU3HM!
I'Iepen BbIMONHEHUEM NobbIX pa60T HY>XHO OTCOEONHATb NCTOYHUK nutaHus! Pabo-
Tbl C 3HEKTp0060pynOBaHMEM OOJDKEH NPOBOANTDL 3JIEKTPUK B COOTBETCTBUU C
MEeCTHbIMU I'IpenI'McaHVIﬂMVI.

Yepes oTAenNbHbIN BbIXOA BbIBOAUTCA CUTHANN3aLMA HEMCNPABHOCTM A9 BCEX HACOCOB
G‘P (SSM):
= KOHTaKT: 6ecnoTeHUnanbHbIN NepekioYatoLLni KOHTaKT;
r /—l = KOMMYTaLUMOHHas cnocobHocTb: 250 B, 1 A.

MpOono>XeHHbIe 3aKa34MKOM Kabenun 3neKTponuMTaHus NpoBecTy Yepes KabenbHble
BBO/bI M 3aKpenuTb. MoOKUMTL XKMITbl K KNEMMHOW NaHKe B COOTBETCTBUM CO CXe-
MOW 3NeKTPUYeCKMX NogcoeanHeHunin. Homepa knemm o63opa noacoeauHeHuUi npu-
I'| BefeHbl B KPbILLKE.

Fig. 20: CumBon 0630pa nogcoeanHeHns

6.5.14 MopcoenuHeHue paspenbHON
curHanusaumm o pa6ote (EBM)

OMACHO

OnacHOCTb NS >XXU3HU BCneacTeue nopa>keHusa 3/1eKTpu4eCKuM TOKoM
OT BHELUHEro UCTOYHMKa!

Mcnonb3yeTcs BHELUHUIA MCTOYHMK NUTaHUS. ITO HaMNps>KeHMe NogaeTcs Ha Knem-
Mbl a>Ke MpW BbIKMFOYEHHOM [11aBHOM BbiKItovaTene! OnacHoCTb ANs XKM3HK!
Mepepn BbINOMHEHVEM NtO6bLIX PabOT HYXKHO OTCOEAMHATb UCTOYHUK NUTaHus! Pabo-
Thbl C 3716KTPOO6OPYAOBAHMEM [OMKEH MPOBOANTL MTEKTPUK B COOTBETCTBUM C
MECTHbIMMW NpeanvcaHnaMu.
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n YcTaHoBKa

Yepes oTAeNbHbIN BbIXOA, BBIBOAWUTCS CUrHAaNM3aLUms paboyero COCTOSHNS ANS KaXKA0-
ro Hacoca (EBM):

= KOHTaKT: 6ecnoTeHUManbHbI HOPMabHOPa3OMKHYTbI KOHTAKT;

= KOMMYTaLMOHHaa cnocobHocTb: 250 B, 1 A.

Mpono>XeHHble 3aKka34ymkom Kabenu aneKTponuTaHNS NPOBECTU Yepes KabesbHble
BBOAObI 1 3aKpenuTb. MOAKMOUNTL XKNMbl K KNTEMMHON NiaHKe B COOTBETCTBUM CO CXe-
MOW 3neKTpuyecknx nogcoeqmHeHnin. Homepa knemm 063opa nogcoeguHeHUN Npu-
BefeHbl B KpbILKe. 3HA40K «X» B CMMBOJIE YKa3blBaeT COOTBETCTBYOLLMI HACOC:

= 1 — Hacoc 1;

= 2 — Hacoc 2;

= 3 — Hacoc 3.

®L\Q

Fig. 21: CumBon 0630pa nogcoegmHeHUs

6.5.15 TlNopcoenuHeHue pa3penbHOU
CUrHaNM3aumMm HEUCNpPaBHOCTH
(ESM)

ONMACHO

OnacHOCTb ANS XXU3HU BCNeACcTBUE NOPaXKeHUs INeKTPUYECKUM TOKOM
OT BHELUHero UCToOYHuKa!

V]CI‘IOJ‘Ib3yETCF| BHELUHUM UCTOYHUK NMUTAHUSA. ITO Hanpsa>XeHne nofaeTca Ha Krnem-
Mbl fla>ke NMpu BbIKJTHOYEHHOM FNMaBHOM BbikNtoyaTene! OnacHoCThb ans XKU3HM!
I'Iepen BbIMONMHEHUeM NobbIX pa60T HY>XHO OTCOEONHATb MCTOYHUK nutaHua! Pabo-
Tbl C 3HEKTpOO60pynOBaHI/IEM OOJDKEH NPOBOANTDL 3JIEKTPUK B COOTBETCTBUU C
MEeCTHbIMU I'Ipe,Ell'McaHVIﬂMVI.

Yepes oTAenNbHbIN BbIXOA, BbIBOAUTCA CUTHANU3aLMA HEMCNPABHOCTM O KaXKA0ro Ha-
coca (ESM):

= KOHTaKT: 6eCcnoTeHUManbHbll HOPMalbHO3aMKHY TbI KOHTaKT;

= KOMMYTaLMOHHasa cnocobHocTb: 250 B, 1 A.

Mpono>KeHHble 3aKa3unKoM Kabenm anekTponuTaHns NpoBecTn Yepes KabenbHble
BBOAb! M 3aKpenuTb. MNoJgKNoYMTb XKUMbl K KNeMMHOW NMaHKe B COOTBETCTBUM CO CXe-
MOW 3M1eKTpUYeckmx nogcoefamHeHvin. Homepa knemm o63opa nopcoegUHeHUN NpU-
BefieHbl B KpbILWKe. 3Ha4OK «X» B CUMBOJIe YKa3blBaeT COOTBETCTBYHOLLMIN HACOC:

= 1 — Hacoc 1;

= 2 — Hacoc 2;

= 3 — Hacoc 3.

DN

Fig. 22: CumBon 0630pa nogcoeanHeHns

6.5.16 TlMopgcoeouMHeHMe BHeLLHeN aBa-

PUMHOW CUrHanu3auuu
YBEAOMIJIEHUE
@ He nopaBaTb BHellHee Hanps>keHue!

MopaHHOe BHeLLHee Hanpsi>keHWe pa3pyLUaeT AfeMeHT KOHCTPYKLUK.

MO>XHO MOACOEANHNTL BHELLHIOK aBapUNHYIO CUrHanM3aumio (3ByKOBYIO curHanmusa-
G'> LMI0, MUratoLLee YCTPOICTBO 1 T. N.). Bbixod NepekntovaeTcs napannensHo ¢ 0606-
LLLleHHOW CUrHAnn3aumen HeMcnpaBHOCTYU (SSM). MoLHoCTb nogkntoyeHuns: 24 B
24V MoCT. TOKa, Makc. 4 B-A.
®_0O©

MpOMIO>KEHHbIE 3aKa34YMKOM Kabenn 31eKTPonuUTaHus NpoBecTu Yepes KabesbHble

BBOSbI M 3aKpenuTb. [oOKMUNTL XKMITbl K KNEMMHOW NaHKe B COOTBETCTBUM CO CXe-
. MOV 3IEKTPUYECKUX NMOACOeAnHeHn. Homepa knemMm 0630pa noacoeauHeHUi npum-
-@- BefeHbl B KpbILLKe.

YBEAOMIJIEHUE! CneauThb 3a npaBUnbHON NONSPHOCTbIO aBapUMHOM CMTHanu3auuu!

Fig. 23: CumBon 0630pa nogcoeanHeHns
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6.5.17 YcTaHOBKa aKKymynsTopa

YBEOOMIIEHUE

@ JHeproHe3aBUCUMasi aBapUMHas CUTHanNMU3auus
Cpasy nocrie nogkstoYeHns akKyMynsiTopa pa3faeTcs curHan Tpesorn. CurHan
TPEBOMY MOXKHO OTKJTOUUTb TONbKO MyTeM MOBTOPHOTO OTKITHOUEHMUS aKKyMyIsTopa
WV NOQCOEAMHEHUS 3NEKTPONUTAHMUS.

MocpeacTBOM YCTaHOBKM aKKyMynTOpa MO>XXHO obecneynTb paboTy sHeproHesaBucm-
MOW aBapUMHONM curHanm3sauumn npm cboe anekTponuTaHna. CurHan Tpesorv nogaercs
B B € MPOAOMKUTENBHOrO 3ByKOBOrO CUrHana. Mpu ncnonb3osaHnmn akkymynsatopa
cobntogaTh cnepyrolee.

= Tun akkymynsatopa: E-Block, 9 B, Ni-MH.

= [Ins obecneyeHns 6e3ynpeyHoro pyHKLMOHMPOBAHNSA aKKyMynaTop nepep yCTaHOB-
KOV A,0MKeH 6bITb MOMTHOCTBIO 3apPS>KEH UKW 3apsa>KaTbCs B Mpubope ynpasneHus B
TevyeHue 24 vacos.

= [py CHUXKeHMM TeMnepaTypbl OKPY>KatoLLen Cpefbl eMKOCTb aKKyMynaTopa napaer.
TeM camMbIM CHU>KaeTCs BpeMs paboTbl akKyMynsTopa.

\/ 3ﬂeKTp0I'IVITaHVIe nogcoenouHeHo.

v [NaBHbIV BbiKNtOYaTeNb B nonoxxeHnm OFF!

1. YcTaHOBUTb aKKyMynTOP B NpeayCMOTPEHHbIN AN 3Toro gepxkatens. CMm. 0630p
3M1eMEHTOB KOHCTPYKLMK, no3. 12 [» 217].
OCTOPO>KHO! He ucnonb3oBaTb 3neMeHTbl NMTaHusa! CyuiecTByeT onacHOCTb
B3pbiBa!
BHUMAHME! CneauTb 3a NpaBUibHOM NONSPHOCTbIO!

2. MNMopknounTb Kabenb aNeKTPONUTaHNS.
= 3BYy4MT cuUrHan Tpesoru!

3. MNoBepHYTb rNaBHbIN BbiKNtOYaTenb B nonoxexHue ON.
= CurHan Tpesoru BbIK/oYeH!

» AKKYMYNATOpP YCTaHOBIEH.

6.5.18 TMopncoeouHeHue ModBus RTU

YBEOOMIJIEHUE
@ He nogaBaTb BHelHee Hanpsi>XeHue!

[MogoaHHoe BHelHee Hanpsa>XeHne paspyLliaeT aJIEeMEHT KOHCTPYKLUUN.

[ns noacoeanHeHns K CMCTeMe ynpaBneHns 34aHMeM NpeJoCcTaBNseTcs NpoToKoN
ModBus. YunTbIBaTb YKa3aHHYO HUXKe MHOopMaLmIo.

= IHTepderic: RS485.

= HacTpowKu NpoTOKOa NOMIEBOW LWNHbI: MeHto 2.01 — 2.05.

= TepMunHMpoBaTb NPUOOP ynpaBfieHns: BCTaBUTb NepemMblyky J2.

= Ecniv ona ModBus notpebyeTca nonspusaums, Heo6XoANMO BCTaBUTb Nepembidkm J3
Ju.

Homepa no3umuuin cm. O630p 3n1eMeHTOB KOHCTPYKLMK [»217]
9 ModBus: nHTepdenc RS485

11 ModBus: nepeMbluka AN COCTaBNEHNS pacncaHus/monspusaumm

Mponoy<eHHble 3aKa34MKOM Kabenu 3neKTPonuTaHns NpoBecTyn Yepes KabenbHble
BBOAbI M 3aKPeNUTb. MO COeANHNTD XKXMUMbl K KNEMMHOW NN1aHKe B COOTBETCTBUM CO
CXEMOW 3M1eKTPUYECKUX MOACOEANHEHNI.
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7 YnpaBsneHue

7.1 MNpuHuun peicTBus

7.1.1 MpuopuTeT Npy 0oAHOBpEMEHHOM
HanMu4uMm CUrHanoB CyXoro xopa u
3aTonneHus

7.1.2 CmeHa pa6oTbl HacocoB

7.1.3 MpuHyauTenbHoe nepeknioyeHune
npyn CyxXom xofe, MUH. ypOBHE BO-
AObl UK 3aTONNEHUN

228

YnpasneHve

OMACHO

OnacHOCTb ANs XKU3HU BCnepcTBue nopa>eHusa 3N1IeKTpuv4eckum TOKOM!
YnpaensTb NprbopoM yrnpasrieHNs TOJIbKO B 3aKPbITOM COCTOSIHWMU. PaboTa ¢
OTKPbITbIM NPMOOPOM ynpaBneHns onacHa s >xu3sHu! PaboTbl ¢ BHYTPEHHUMY
3/1eMEHTaMUN KOHCTPYKLMY BCErAa [OJIXKEH BbIMOMHSATb A1EKTPYK.

B aBTOMaTN4YeCKOM pe>KMMe HaCOoChl BKITOYAKOTCS U BLIKITIOYAIOTCA B 3aBUCUMOCTU OT
YPOBHS BOAbI. [Tp1 JOCTUIXKEHUN NEPBOM TOUKM BKITIOYEHNS BKtoYaeTcs Hacoc 1. Mpu
AOCTUXKEHWUN BTOPOW TOYKM BKITHOYEHMS MO NCTEYEHNUN BpeMeHW 3aep kK1 BKIToYe-
HWS BKIOYaeTcsa Hacoc 2. Bo Bpems akcnnyaTauum BbINOMHAETCA MHAUKaLMA Ha XKK-
Aucnnee, u ropuT 3eneHblt ceeToamon. MNpv OCTUXKEHUN TOUKMN BbIKNHOYEHUS MO UC-
TeyeHVn BpeMeHM 3a[ep>KKM BbIKIIOYEeHMS BbiKtovatoTcs 0b6a Hacoca. ns onTummsa-
LMK BpeMeHu paboTbl HACOCOB MOCIIe KaXA0r0 BbIK/OYeHWS BbIMOTHAETCS CMeHa pa-
60Tbl HACOCOB.

Mpu HEMCNPaBHOCTU BbINOMHAETCS aBTOMAaTUYeCKOoe nepekntoyeHve Ha paboTo-
CnocobHbI Hacoc, 1 Ha XKK-aucnnee oTobpaxkaeTcs aBapuitHas curHanvsaums. Yepes
BHYTPEHHW 3yMMep MO>KeT [OMOJIHUTENbHO BKITOYAThCS 3BYKOBAsi aBapuitHas CUrHa-
nusaums. Kpome Toro, akTUBMPYHOTCS Bbixoabl A 0606LweHHom (SSM) n pazgenbHoi
curHanusaumm HencnpasHocty (ESM).

Mpu [OCTUXKEHUM YPOBHS CYXOro X0a BCE HACOChl OTKMKOUaOTCA (MpuHyAuTEeNbHOE
BbIKNtoYeHwe). Mpy [OCTUXKEHUM YPOBHS 3aTOMIEHWS BCe HAacoCbl BKtouatoTes (npu-
HyaMTenbHoe BKMtoueHue). Ha XKK-gucnnee oTobpaxkaeTcs aBapuitHas CUrHanmn3aums.
Yepes BHYTPEHHUI 3yMMep MOXKET AO0MNOMHUTENbHO BKMOYaTbCS 3BYKOBas aBapuiiHas
CMrHanu3aums. TakxKe akTMBMPYeTCS BbIXod 415 0606LLEeHHON CUTHANM3aLnmn Hemc-
npaeHocTK (SSM).

B pe3ynbTaTe c605 B yCTaHOBKe MO>XKeT MPOM30MATN OHOBPeMeHHas nogaya obounx
CWUrHanoB. B 3ToM cny4ae npropuTeT 3aBUCUT OT BbiGpaHHOTO pexxrma paboTsl 1, co-
OTBETCTBEHHO, OT peakuumu npubopa ynpasneHus.

Pexxum paboTbl «dpeHark».

1. 3awwTa oT cyxoro xopa.

2.3aTonneHue.

Pe>xxnm paboTbl «3anonHeHne».
1. 3awwmTa oT cyxoro xofa/oTcyTcTBMe Boabl (vepes Bxog Extern OFF).
2.3aTonnexHue.

3. MuH. ypoBeHb BOAbI.

Bo n36exxaHne HepaBHOMePHOro BpeMeHu paboTbl OTAENbHbBIX HACOCOB BbIMOMHSAETCS
obLas cMeHa paboTbl HACOCOB. ITO O3HAYaeT, YTO BCe HAacOChbl paboTatoT NooyepeaHo.

MpuHyOuTeNnbHOE NepeKtoYeHne 3aBUCUT OT BbIOPAHHOTO pexknma paboTbl.
YpoBeHb 3aTOMNMeHns.

Pe>xum paboTbl «[lpeHax<»: BCerfa BbINONHAETCA NPUHYAUTENbHOE BKoYeHne*
BCEX HaCOCOB, HE3aBMCMMO OT MCMOMb3YeMOro AaTHMKa CUrHanNoB.

Pexxkum pa60'rb| «3anosniHeHue»: BCeraa BbIMoHAeTCcs NpuUHyauUTenbHOE BbiKnio4ye-
HUe BCEX HACOCOB, HE3AaBUCUMO OT UCNOJIb3YEMOro OaTHMKa CUTHANIOB.

YpoBeHb CyXoro xoaa.
Pe>xum paboTbl «[lpeHax<»: BCerfa BbINONHAETCA NPUHYAUTENbHOE BbIKNIOYEeHNe
BCEX HaCOCOB, HE3aBNCMMO OT UCMOMb3YeMOro AaTyMKa CUrHanos.

Pe>xum paboThbl «3anonHeHue»: 3aLLMTa OT CYXOro X043 OCyLLLeCTBNSETCH Yepes BXOA,
Extern OFF.

MWH. ypoBeHb BOAbI.
Pe>xum paboThbl «3anonHeHue»: BCerna BbiNOMHAETCS NPUHYAUTeNbHOE BKOYe-
HUe* BCeX HaCOCOB, HE3aBUCKMMO OT UCMOMb3YEMOro [aT4MKa CUrHanoB..

YBEJJOMJIEHUE! MpuHyauTenbHoe BKNoYeHue

[N ocyLiecTBAGHNS NPUHYANTENBHOMO BKMIOYEHNS BOMKHbI 6bITb BbIMOMHEHbI yKa-
3aHHble HUXKeE YCMOoBNS.
= Hacocbl akTuBMpoBaHbl (MeHto 3.01 — 3.04)!
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7.1.4 JKcnnyaTaums npy HeucrnpaBHOM
naTyMKe ypoBHS

7.2 Pe>xumbl paboThbl

®

®

7.2.1 Pe>xum pa6oTbl «[ipeHaXk»

Fig. 24: 306pa>keHne ToUeK nepeknoveHns
nocpeAcTBOM MOMMIaBKOBOrO BbIK/tOYaTeNs B
pexxumMe paboTbl «[IpeHaxk» Ha npumepe Ans
ABYX Hacocos

YnpasneHve “

Bxopn Extern OFF He akTUBHbIN!

ECv BaTUmMK ypOBHSA He NepenaeT 3HauYeHns namepeHus (Hanpumep, B pesynbTtaTe 06-
pbiBa MPOBOAA MM HEUCIPABHOCTYM [aTUMKa), TO BCe HACOCHI OTKMOUaTCa. Kpome
TOrO, 3aropaeTcs CBeTOANOAHbIN UHAMKATOP HEUCMNPABHOCTY, U aKTUBMpPYeTCs 0606-
LLeHHas CUTHaNM3aLums HeCNpaBHOCTU.

ABapuliiHblii pexcum

Pexxum paboTbl «[lpeHark»: ypoBeHb 3aTOMMEHWS.

Ecnu ypoBeHb 3aTOMNEHNSI KOHTPOIMPYETCS OTAESbHbIM MOMIaBKOBbIM BblK/HOHYa-
TesieM, yCTaHOBKa MOXKET NpoJoskaTb paboTy B aBapuintHOM pexkume. Mpu 3TOM TOUKM
BKIIOYEHUS 1 BbIKITIOYEHMS! OMpefenstoTCs TMCTepe3ncoM NomniaBkoBOro BbiknovaTe-
ns.

Pe>xxum paboTbl «3anonHeHne»: MUH. ypoBeHb BOAbI.

Ecnun MUH. ypoBeHb BOAbl KOHTPONMPYETCSA OTAEMbHbIM NOMIaBKOBbLIM BbIK/OYaTeNeM,
YCTaHOBKa MO>KeT NPOoAomKaTb paboTy B aBapuMMHOM pexxkvmMe. [Npn 3TOM TOUKM BKITHO-
YeHUS 1 BbIKITIOYEHNS ONpeaensoTCcs rTMCTepe3ncoM NoMaaBKoBOro BbIKtoYaTens.

YBEOOMIJIEHUE

MU3meHeHue pPeXuma paﬁOTbI

[Ons nsmeHeHuns pexxnma paboTbl 4eaKTMBMPOBATb BCe HACOChI: YCTAaHOBUTb B Me-
Hto 3.01 3HayeHne ,,OFF*.

YBEOOMIJIEHUE

Pe>xum pa6oTbl nocne c60s 3aneKTponuTaHus

Mocne c6os anekTponuTaHWs Npubop ynpasieHUs aBTOMAaTUYECKH 3aryckaeTcs B
nocfiefHeM yCTaHOBIIEHHOM peXkume paboTbl!

BO3MO>XKHbI CMleAyHOLLME PEXXMMbI paboTbl:
apenax (drain);
3anonnenue (fill).

BbinonHseTCcs 0NopoXKHEHVEe pe3epByapa UM WaxTbl. Hacockbl BKHOYaOTCS NPy NOBbI-
LUAOLLLEMCS YPOBHE M OTKJTHOHAOTCS NMpU NafatoLlem ypoBHe. Takoe perynmpoBaHue
NpYMEHsIeTCsl, B OCHOBHOM, i1 OTBOAA BOAbI.

PezucmpauUﬂ YpOBHs nocpedcmBOM nonsiaBkKoBO2O BbIK/IloHamersns

1 Hacoc 1 Bkn.

2 Hacoc 2 Bkn.

3 Hacoc 1 v 2 BbIkn.

4 YpoBeHb cyxoro xona
5 YpoBeHb 3aTonneHns

Mo>XHO nofcoeanHATb Make. NSTb MONMNABKOBbIX BblkOYaTenen. Takum obpasom,
MO>KHO YNpaBnsiTb ABYMS HAaCcOCaMMU:

Hacoc 1 Bkn,;

Hacoc 2 BKN.;

Hacoc 1 n 2 BbIKN.;

YPOBEHb CYyXOro xoaa;

YPOBEHb 3aTOMNMEHNS.

MonnaBKoBble BbIKNHOYATENM OOMXKHbI ObITb OCHALLEHbI HOPMaJZIbHOPAa30MKHYTbIM
KOHTAKTOM: €CJI TO4YKa NepektovYeHnsa OOCTUTHYTa, KOHTAKT 3aMblKaeTca.
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“ YnpasneHve

Pezaucmpayus ypoBHs nocpedcmBoM damyukd ypoBHs UlU NO2PYHCHO20 CMakaHa

1 1 Hacoc 1 Bkn.

Hacoc 1 Bbikn.

Hacoc 2 Bkn.

Hacoc 2 Bbikn.

YPOBeHb 3aTonyieHnda

YpoBeHb 3aTONeHns™

2
3
4
5 YpoBeHb cyxoro xofa
6
7
8

YpoBeHb cyxoro xoga*

1
® CEE

* [1nS NOBbILUEHHOW HAgeXXHOCTH 3KcnnyaTaumn OonoNHUTENbHO peann3yeTca no-
CpeacTBoOM OTOENbHOIO NMOMMAaBKOBOrO BbIKKO4aTeNA.

Il @ [l

MOo>KHO MOACOEAMHUTD OAMH AaTHMK YPOBHS UM OMH NOTPY>KHOM CTaKaH. Takunm 06-
pa3oM, MOXKHO YNpaBNsTh TPEMS HacoCamu:

= Hacoc 1 BKN./BbIKN.;

= Hacoc 2 BKM./BbIK.;

= Hacoc 3 BKN./BbIK.;
Fig. 25: 306pa><eHue ToueK NepekmioYeHNs  u ypoBeHb CyXOro X0aa;

NOCPeCTBOM AaTHMKA YPOBHS B PEXXMME Pa-  u ypoBeHb 3aTOMNEHNS.
60Tbl «[peHaXk» Ha NpuMepe ANs ABYX Haco-
cos

7.2.2 Pexxum paboTbl «3anonHeHue»
Pe3epByap 3anonHseTcs, Hanpumep, 4Tobbl 3akayaTb BOAY B LMCTepHY. Hacocbl BKIO-

4atoTCs NPU NafatoLLem YpoBHE M OTKIIKOHaTCS NPY NOBbILLAIOLLLEMCS ypOoBHeE. [JaHHOoe
perynupoBaHve NpUMeHSeTCs, B OCHOBHOM, AJ15 BOJOCHa6XKeHus.

Pezucmpayus ypoBHs nocpedcmBoM nonnaskoBo2o Bbikylouamensi

1 Hacoc Bkn.

2 Hacoc Bbikn.

3 YpoBeHb 3aTOMeHns

4 MuH. ypoBeHb BOAbI

5 YpoBeHb Cyxoro xofa B konopgue
Mo>KkHO Mo[,CcoeAnHATL MakC. MATb MOMNABKOBbIX BbiK/toYaTenen. Taknum obpasom,
MO>KHO YMpaBnsaTb ABYMS HACOCaMU:

= Hacoc 1 BKn,;

= HAcoC 2 BKN,;

= Hacoc 1w 2 BbIK.;

= MWH. ypOBEHb BOAbI B pe3epByape 4719 3aM0fTHeHNS;

= YPOBEHb 3aTOMNMEHNS;

® YPOBEHb CYXOro XoAa B konofue (0TAenbHbI NOMNMaBKOBbINA BbIK/HOYATENb Ha BXOE
Extern OFF).

lMonnaBKOBbIe BbIKHOYATENN OOJKHbI ObITb OCHALLEHbI HOPMaJZibHOPAa30MKHYTbIM
KOHTAKTOM: eC/i TOYKa nNepeknoyvYeHna 0OCTUrHyTa, KOHTAKT 3aMblKaeTCA.

é@ Extern OFF

Fig. 26: 306pa>keHne ToUeK NepekntoYeHns
nocpenCcTBOM MOMIaBKOBOrO BbIKIIOHYaTeNs B
pe>kume paboTbl «3anonHeHVe» Ha npumepe
0[HOro Hacoca
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YnpasneHve “

Pezaucmpayus ypoBHs nocpedcmBoM damyukd ypoBHs Uiu NO2PYHCHO20 CMakaHa

1 Hacoc Bkn.

2 Hacoc Bbikn.

3 YpoBeHb 3aTOMeHns

4 MwH. ypoBeHb BOAbI

5 YpoBeHb Cyxoro xofa B Konopgue
Mo>XHO MofcoeanHUTL OAMH AaTHMK YPOBHS UM OAWH MNOTPY>KHOM CTakaH. Takum 06-
pa3oM, MOXKHO yNpaBnaTb TpemMs Hacocamu:

= Hacoc 1 BKN./BbIK.;

= Hacoc 2 BKM./BbIK.;

= Hacoc 3 BKJ1./BbIKI.;

= MUH. yPOBEHb BO[bl B pe3epByape ANs 3anofHeHNs:;

* ypOBEHb 3aTOMNNEHMS;

® ypOBEeHb CyXOro Xofa B Konogaue (0TAenbHbIM NONMaBKOBbINA BbIKMKOUaTENb Ha BXOMe
Extern OFF).

@ Extern OFF

Fig. 27: 306pa>keHne ToUYeK NepeKntoyeHns
nocpeacTBOM OaTyMKa YPOBHS B peXXnMe pa-
60Tbl «3anonHeHne» Ha MpUMepe OJHOro Ha-

coca
7.3 YnpaBneHue ¢ NOMOLLbIO MEHIO
ok YnpaBneHne MeH0 OCyLLECTBISETCS C MOMOLLbIO KHOMKM YMpaBreHus:
‘ = MIOBOPOT: BbIOOP MEHIO UMW HACTPOIKa 3Ha4YeHNI;
- X\ 4 = Ha)kaTue: NepeksItoYeHne YpPoBHS MeHI0, NoTBEP XKAEeHNe HoMepa OLLIMOKIN UK 3Ha-
i a E i YeHus.

Fig. 28: ®yHKUMSA KHOMKM yNpaBrneHns

7.4 Tun MeHI0: rnaBHOe MeHIo Unu

. NmetoTca 4Ba pasfiMyHbIX MEHIO.
meHto Easy Actions P

[MaBHOE MeHLo: AOCTYN KO BCEM HAaCTPOWMKaM ANs NOMHOM KOH(Urypaumm.
MeHto Easy Actions: 6bICTpbI JOCTYN K onpefeneHHbIM yHKLMSAM.
Mpu ncnonb3oBaHmmn MeHto Easy Actions HeobxooMMO yunTbIBaTh CriedytoLLee:

— MmeHto Easy Actions npegnaraeT ToNbKO [OCTYN K BbibpaHHbIM yHKUMAM. [NonHas
KOHMrypaums B 3TOM Clly4ae HEBO3MOXKHa;

— AN Mcnonib3oBaHMs MeHto Easy Actions cnefyeT BbINOMHUTL NePBUYHYHO KOHUTY -
pauuio;

— B 3aBO[,CKOW HacTponke MeHto Easy Actions BkntoveHo. MeHto Easy Actions MO>XKHO
AeaKTMBMpPOBaTb B MeHIo 7.06.

7.5 BbI30B MeHI0

BbI30B 2/10BHO20 MEHI0
1. HaxkaTb 1 y4ep>KnBaTb KHOMKY yNpasrieHWs B TeyeHue 3 C.

» OTKpbiBaeTCcs NYHKT MeHto 1.00.

Bbi30B meHio Easy Actions
1. MNoBepHYTb KHOMKY ynpasreHns Ha 180°.

= MMosiBnsieTcs PyHKUMs «COHpoc coobLyeHnin 06 owmbkax» nnm «Pyyroi pe-
XKUM 3KCnyaTauum, Hacoc 1».

2. MNoBepHYTb KHOMKY ynpasreHus eLle Ha 180°.

> OTobpaxatoTcs apyrve yHKLUW. B KOHLIE NOSIBNSETCS MMaBHbIA 3KPaH.
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Bsop B akcnnyaTaumio

BbicTpblii goctyn Easy Actions .
C nomoLLbto MeHto Easy Actions MOXKHO BbI3BaTb yKa3aHHble fanee MyHKLMN.

C6poc TekyLero coobuieHns o6 ownbke
YBEOOMIJIEHUE! MyHKT MeHI0 0TO6paXkaeTcs TONbKO NpU Ha-
nuuum coobeHuii o6 owmnbkax!

PyuHoi1 pe>xum pa6oThbl, Hacoc 1

Ecnun kHoMnKa ynpasneHuns HaxkaTa, Hacoc 1 paboTaert.

Mpn 0TNyCKaHUM KHOMKK ynpaBfieHns Hacoc oTkAovaeTcs. CHoBa
AKTMBUPYETCS NOCNEAHNIN YCTAaHOBMEHHbIV pe>kuM paboTbl

Pyu4Hoi1 pe>xum pa6oThbl, Hacoc 2

Ecnun kHOMKa ynpasneHns HaxkaTa, Hacoc 2 paboTaer.

Mpun 0TNyCKaHWM KHOMKKW YNpaBneHns Hacoc oTktovaeTcs. CHoBa
aKTUBUPYETCS MOCTEAHNIA YCTaHOBMEHHDbIV PeXXyM paboTsl

PyuHol pe>xum pa6oTbl, Hacoc 3

Ecnun KHOMKa ynpasneHuns HaxkaTa, Hacoc 3 paboTaerT.

Mpu O0TNyCKaHUM KHOMKK yrpaBneHns Hacoc oTknto4vaeTcs. CHosa
aKTUBUPYETCS MOCNEAHNIA YCTaHOBEHHDbIV PeXXyM paboTsl

OTKno4UTb Hacoc 1
CooTBeTcTByeT 3HauveHuto off B meHto 3.02

OTKNIOUUTb Hacoc 2
CooTBeTcTByeT 3HauveHuto off B meHto 3.03

OTKNO4YUTb Hacoc 3
CooTBeTcTBYyeT 3HaueHuto off B MeHto 3.04

ABTOMaTUYECKUIA peXXuM, Hacoc 1
CooTBeTcTBYeT 3Ha4eHuto Auto B MmeHto 3.02

ABTOMaTUYECKUIA peXXUM, Hacoc 2
CooTBeTcTBYeT 3Ha4eHuto Auto B meHto 3.03

ABTOMaTUYECKUIA peXXUM, Hacoc 3
CooTBeTcTBYeT 3Ha4eHuto Auto B MeHto 3.04

3aBofcKUe YCTaHOBKM
Ins cbpoca npubopa ynpaBneHns Ha 3aBO[CKMeE YCTaHOBKM HEOOXOQMMO CBA3aTbCA C

TEXHUYECKUM OTOENIOM.

Beop B akcnnyaTauuio

06s13aHHOCTU Nonb3oBaTens = Obecne4nTb XpaHeHre NHCTPYKLUM MO MOHTaXy U 3KCMyaTaumm okosio npubopa

yrpaBfieHnst UK B CNeLManbHO NpedyCMOTPEHHOM 18 3TOro MecTe.

= [lpegoCTaBUTb MHCTPYKLMIO MO MOHTAXY M 3KCMyaTaLumM Ha A3bike MepcoHana.

= Y6eouTbCs, YTO BeCb NEPCOHaN MPOoYen U MOHAN MHCTPYKLMIO MO MOHTaXy U 3KCMnya-
Tauum.

= MecT0 ycTaHOBKM Npnbopa ynpasneHns OOMKHO ObITb € 3aLLMTON OT 3aTOMNEHUS.

= Mpnbop ynpasneHuns goskeH ObiTh NpeoXpaHeH 1 3a3eMMeH COrnacHo NpeanucaHn-
AM.

= [1aT4MKM CUrHANOB A0JKHbI ObITb YCTaHOBMNEHbI M HACTPOEHbI COMMACcHO NpeAnucaHn-
SIM B [OKYMEHTaLMN Ha YCTAHOBKY.

= CobnogaTb MMHMManNbHOE NOKPbITUE BOOOW MOACOeANHEHHbIX HACOCOB.

= MpenoxpaHnTenbHbIe YCTPONCTBA (BK. aBapuitHOE BbIKITIOUEHE) BCel YyCTaHOBKM
A0MKHbI ObITb BKITHOYEHbI M NPOBepeHbl Ha 6e3ynpeyHoe dyHKLMOHMPOBaHKe.

= Mpnbop ynpaBneHns npegHasHayeH ons npuMeHeHus ¢ cobnogeHnemM YKa3zaHHbIX
YCNOBUI 3KCNNyaTaumm.

BBopa B 3KCMnJlyaTaumio BO B3pbi-

Mpnbop ynpasneH1s 3anpeLjaeTcs BBOOAMTb B 3KCMJ1yaTaLMIO BO B3PbIBOOMACHbIX 30—
BOOMACHbIX 30HaxX P pynp pew A y H P

Hax!
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Beop B akcnnyartauuio “

ONMACHO

OnacHoCTb B3pblBa Npy YCTaHOBKe Npu6opa ynpaBneHusi BO B3pbIBO-
onacHbIX 30Hax!

Y npubopa ynpasneHus HeT COBCTBEHHOMO KNacca B3pblBO3aLUMTbI, TO3TOMY ero
cregyeT Bcerga ycTaHaBnMBaTh 3a Npefesiamm B3pbiBoonacHbix 30H! MogcoenunHe-
HMe OOJIKHO BbIMOJIHATLCA 3JTIEKTPUKOM.

8.3 MopcoepuHeHMe 0ATYUMKOB CUTHA-
NOB U HACOCOB BO B3pbiBOONac-
HbIX 30HaXx
ONMACHO
OnacHOCTb B3pbiBa M3-3a HEMpPaBUIIbHOTO NofcoefuHeHuUs!
Mpy NogcoegVHeHM HACOCOB 1 JAaTHMKOB CUTHAIOB BO B3PbIBOOMACHOW cpefe Cy-
LLIeCTBYET OMacHOCTb B3pblBa U3-3a HempaBuiibHOro nogcoeauHeHus. Cobnopatb
yKa3aHus rnaebl No B3pbiB06€30MacHOCTH B NpUnoXKeHnu!
8.4 BknioyeHune npubopa

YBEAOMIJTEHUE

@ Coob6ueHne 06 owmnbKe Npu aKcnayaTauum ¢ nofacoeMHEHMEM K CeTu
nepeMeHHOro Toka
Mpunbop ynpaeneHns cHab>XxeH GYHKUMAMU KOHTPONS BPALLAOLLErocs Nnons u no-
Oayn NUTaHWs Ha anekTpoaBuraTens. 06e yHKUMM KOHTpons paboTatoT 6e3 owm-
60K TONIbKO NPV NOACOEANHEHUN K CETU TPeX(A3HOro ToKa 1 BKITHOYEHbI B 3a-
BO[CKOW yCTaHOBKe. Ecnv npnbop ynpasneHns MCNonb3yeTcs € NoAcoefuHeHNeM K
CeTu nepeMeHHoro Toka, Ha aucnnee oTobpaxaroTcs coobLleHns 06 owmnbKax.

» KoHTponb BpawatoLerocs nons: Kog ownbkm «E006»

= BbIKJIHOUUTb KOHTPOSIb BpaLLatoLLerocs nons: MeHio 5.68, yCTaHOBUTb 3Hade-
HUe «off»!

» KoHTponb nogaun nutanns Ha anekTpoAasuratens: Koa owmbkm «E080.x»

= BbIK/OYNTbL KOHTPOJIb MOAAYUN NUTAHWS Ha 3neKTpoaBuraTenbs: MeHto 5.69,
YCTaHOBUTb 3HaueHue «off»!

> OyHKLMM KOHTPOSIS AeakTuBKUpoBaHbl. Tenepb npubop ynpasneHus paboTaeT 6e3
OLMBOK C NOACOEAMHEHNEM K CETU MEPEMEHHOTO TOKa.

YBEOOMITEHUE

@ O6pawaTtb BHMMaHMe Ha Koa ownb6KKu Ha aucnnee
Ecnu roput nnu muraet KpacHbI CBeTOAMOOHbIV MHONKATOP HEMCMPABHOCTH, Cle-
gyeT 06paTuTb BHMMaHWe Ha Ko owmnbku Ha gucnnee! Ecnm ownbka 6bina noa-
TBepP>KAeHa, 3HauunT, B MeHto 6.01 coxpaHeHa nocnegHas owmnbka.

YBEOOMIJTIEHUE

@ Pe>xum pa6oTbl nocne c60s aneKTponuTaHus
Mocne c6os anekTponuTaHus Npubop ynpasneHns aBTOMaTUYeCKMN 3anycKaeTcs B
nocnegHeM yCTaHOBIEHHOM pexkume paboThbl!

v" Mpubop ynpasneHns 3akpbiT.
v/ YCTaHOBKa BbIMOHEHA HAMMEXALLNM obpasom.

V" Bce aTUnKM CUTHATMOB 1 NOTPEBUTENN NOACOEAMHEHbI U YCTaHOBIEHbI B paboem
MPOCTPaHCTBE.

‘/ I'IpM MCNOoJSIb30BaHMKM NOMIAaBKOBOIO BbIKMKOHYATES1A TOYKN NepeknoYeHnsa npa-
BUJTbHO HAaCTPOEHbI.
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Fig. 29: OCHOBHOW 3KpaH: AaT4YMK ypoBHs/Mo-
FPY>KHOWM CTaKaH

Fig. 30: OCHOBHOW 3KpaH: MOM1aBKOBbIN Bbl-
KntovaTenb

8.5 3anyck nepBUYHOM KOH(Urypa-
uum

234

BBOA B 3KCMyaTaumio

\/ 3awmTa ANneKTpoaBuraTena npenBapuTesibHO HACTpoeHa CornacHo AaHHbIM Haco-
ca.

1. MoBepHyTb rNaBHbIN BbIKNtOYaTeNb B nonoxexHue ON.

2. Mpubop ynpasneHuns 3anyckaeTcs.
— Bce cBeToanonbl 3aropatoTca Ha 2 C.
— BkntouaeTca gucnnen, v nosBnseTcs OCHOBHOM 3KpaH.
— Ha gucnnee nosasnsaeTcs CUMBON PeXXnMa 0XXKnaaHus.

» [pnbop ynpasneHns rotos Kk paboTe, 3anyckaeTcs NepBUYHas KOHMUrypauus nnm
AaBTOMATUYECKUI PEXXUM.

UHOukayus Ha ducnnee npu pabome c dam4YuUKOM YPOBHS USU NO2PYHCHbIM CMAKd-
HoM

TeKyLLmiA cTaTyc Hacoca:

— KOMIMYECTBO 3apernCTPMpOBaHHbIX HaCOCOB;
— HacoC akTMBMPOBaH/OeaKTUBMPOBaH;

— HacoCbl BKN./BbIKN.

HacTpoeHHbiit pexknm paboTbl (Hanpumep, opeHax)

TeKyLumMi ypoBeHb BOAbI B M

Pe>kum oxxnpanus: npubop ynpasneHns rotos K paboTe

v & W N

MoneBas wwuHa AKTUBMpPOBaHa

UHOukayus Ha ducnnee npu pa6ome C honnaBKOBbIM BblK/llo4Yamesiem

TeKyLLmiA cTaTyc Hacoca:

— KONMYECTBO 3aperMcTpMpOBaHHbIX HaCOCOB;
— HacoC aKTUBMPOBaH/eaKTUBMPOBaH;

— Hacocbl BKI./BbIKI.

HacTpoeHHbiIit pexxum paboTbl (Hanpumep, 3anonHeHune)

KOMMyTaLl,VIOHHoe COCTOSIHME NOMJIaBKOBbIX BblK/ltoHaTenemn

Pe>kum oxxunpanus: npubop ynpasneHns rotos K pabote

v BEWN

MoneBas wuHa AKTUBMpPOBaHa

KoMMyTaLuMoHHOe COCTOsIHME NONNaBKOBbIX BbiK/loYaTenen B 3aBUCUMOCTH OT
pe>XXuma paboTbl

Openax (drain) 3anonHenue (fill)
3a YpoBeHb 3aTONNeHus YpoBeHb 3aTOMNEHNS
3b Hacoc 2 Bkn. Hacoc 1 v 2 Bbikn.
3c Hacoc 1 Bkn. Hacoc 1 Bkn.
3d Hacoc 1 v 2 Bbikn. Hacoc 2 Bkn.
3e YpoBeHb CyXxoro xoAa MuH. ypoBeHb (oTcyTCTBME BOAbI)

Bo BpeMsi KOH(UIrypaumm y4nTbIBaTh CrieaytoLLee.
= ECniv B TeyeHne 6 MUHYT He OCYLLLeCTBNAETCS BBOA, UMW yNpaBneHue:
— nofcBeTKa Aucnses oTKIo4YaeTcs;
— Aucnnen CHOBa NOKa3bIBAET rMaBHbIV 3KPaH;
— BBOA MapameTpoB 61okmpyeTcs.
HekoTopble HACTPOMKN MO>KHO M3MEHSTb TONTbKO MPU BCEX BbIKITIOYEHHbIX HacOCaXx.
Ecnv ynpaeneHune He OCyLLECTBASAETCA B Te4eHMe OQHOM MUHYTbI, NOACBETKa gucnnes
OTKIIOYaeTCs.
MeHt0 aBTOMaTM4eCKM COrnacoBbIBaeTCs B COOTBETCTBUM C HAacTponkamu. MNpumep:
MeHto 1.12 oTobparkaeTcs, TONbKO €CNKN aKTUBMPOBAH AATUMK YPOBHS.
CTpyKTypa MeHIo AeiicTBnTeNbHa ANs Bcex Nprnbopos ynpasneHus EC (Hanpumep, EC-
Lift, EC-Fire). Mo3TOMy B CTPYKType MeHI0 BO3MOXHbI NPO6erbl.

Mo yMoN4YaHMIO 3HaYeHNs TONbKO 0TobpaXkatoTcst. [ns u3sMeHeHWUs 3Ha4eHMIN Heobxo-
oumo 0ebnokmMpoBaTh BBOA, NapaMeTpoB B MeHto 7.01.
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Beop B akcnnyartauuio

@

1. HaxkaTb 1 yaep>KnBaTb KHOMKY yNpaBrieHWs B TeyeHue 3 C.
= [oasnsetcs meHto 1.00.
2. NoBopauMBaTh KHOMKY yrpaBfieHNs], MOKa He NOSBUTCS MEHO 7.
3. HaxkaTb KHOMKY yrnpaBneHus.
= [loasnseTcs meHto 7.01.
4. Ha>kaTb KHOMKY yripaBieHus.
5. I3MeHNTb 3HaYeHne Ha on: MOBEPHYTb KHOMKY YrpaBreHus.
6. COXpaHMTb 3Ha4YeHne: HaXkaTb KHOMKY yrpaBrieHns.
= MeHto 0e6n10oKMpOoBaHO ANs BHECEHUS N3MEHEHUN.
7. MNoBopaumBaTb KHOMKY YMpPaBeHns, NoKa He MOSABUTCS KOHEL, MEHIO 7.
8. HaxkaTb KHOMKY ynpasneHus.
= Bo3BpaT B rNaBHOE MeHIO.

» 3anyck nepBU4HON KOHMUrypauuu:
— MeHI0 5: OCHOBHble HaCTPOMNKMU;
— MeHI0 1: 3Ha4eHUs BKITHOUEHMS/BbIKIOHEHUS;
— MEHI0 2: NPUBSA3Ka K NOMeBOM LWiHe (Npu Hanuumm);

— MeHto 3: 0eb1oKMpOoBKa HacOCOB.

Fig. 31: [lebnokunpoBka BBOAA NapameTpoB

MeHio 5: ocHoBHble HacmpoUku

N2 meHto

OnucaHne

[vana3oH 3Ha4YeHnn
3aBofckas yCTaHOBKa

Fig. 32: MeHto 5.01

N2 meHto
OnucaHune
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBofckas yCTaHOBKa

Fig. 33: MeHto 5.02

N2 meHto
OnucaHne
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBofCKas yCTaHOBKa

Fig. 34: MeHto 5.03

[MosicHeHne

N¢ meHto
OnucaHne
[nana3oH 3Ha4YeHnn

3aBojcKas yCcTaHOBKa

Fig. 35: MeHto 5.07

MHCTpYKUMS N0 MOHTaXy v akcnnyaTauum Wilo-Control EC-L

5.01

Pe>xvm paboTbl

fill (3anonHeHwe), drain (apenax)
drain

5.02

Konn4ectso nofcoeqMHEHHbIX HACOCOB
1-3

2

5.03

Pe3epBHbIN Hacoc
on, off

off

OfQVH Hacoc MOXKeT NCNONb30BaThCA B KaYecTBe pe3eps-
HOro Hacoca. [lJaHHbIN HAaCcOC He BKNIOYAETCA B HOPMaSlbHOM
pe>kume paboTbl. Pe3epBHbI HACOC aKTUBUPYETCA TONbKO
B TOM Clly4ae, ecfiv Apyron Hacoc BbIMAeT U3 CTPos BCred-
CTBME HEMCNPABHOCTW. Pe3epBHbIN HACOC NOANEXMUT Npo-
BEpKe BO BpeMs NpocTost. Taknm 06pa3om pesepBHbIi Ha-
COC y4acTByeT B CMeHe paboTbl HACOCOB U KPaTKOBPEMEH -
HOM BKIto4eHun Hacocos Pump Kick

5.07
[aTumnK CMrHanoB 4ns perncTpaumnm ypoBHs
Float, Level, Bell, Opt01

Level
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Fig. 36: MeHto 5.09

Fig. 37: MeHto 5.39

Fig. 38: MeHto 5.40

Fig. 39: MeHto 5.41

Fig. 40: MeHto 5.42
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Bsop B akcnnyaTaumio

[osicHeHne

N2 meHto
OnucaHune
[nana3oH 3Ha4YeHnn

3aBofckas yCTaHOBKa

N2 meHo
OnucaHune
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBOMACKasA yCTaHOBKaA

[MosicHeHne

N¢ meHto
OnucaHne
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBojcKas ycTaHOBKa

[MosicHeHne

N2 meHto
OnucaHune
[rana3oH 3Ha4YeHnn

3aBopckas YCTaHOBKa

N2 meHto
OnucaHune
[nana3oH 3Ha4YeHnn

3aBopckas yCTaHOBKa

OnpepeneHve gaTynKa CUrHaNoB AN perncTpauum ypos-
HA:

— Float — nonnaBKoBbIV BbIKNtOYATENb;

— Level — paTunk ypoBHs;

— Bell — norpy>kHol cTakaH;

Opt01 — pene yka3zatens ypoBHs NW16

5.09

[nanasoH namepeHui gaTumka
0,25-12,5m

10m

5.39

ABapuiHas curHanmsauma npy aktusHom exofe Extern OFF
off, on

off

Hacocbl MOXXHO oTKnto4aTh Yepes Bxopn Extern OFF no-
CpeacTBOM OTAEMbHOrO AaTUMKa CUrHanoB. 3Ta yHKLMS
MMeeT NpuMopuTeT Nepef BCEMU OCTaNbHbIMU PYHKLMAMMU:
OHa OTK/IOYAET BCE HACOChI.

B pe>xvme paboTbl «3anonHeHne» MOXXHO YCTaHOBUTb, Ka-
KMM 06pasom ByAeT oCyLLecTBNATLCA aBapUHAsa CUrHaNn-
3aLus Npu aKTUBHOM BXOf€:

— off: Ha gucnnee nosiBnsetcs cumeon Extern OFF;

— on: Ha aucnnee nosensetcsa cumeon «Extern OFF» n kop
OLWMOKM «EQ68.

B pe>xnme paboTbl «[peHaxk» HeMb3s U3MEHWUTb 3a-
BOJCKYIO YCTaHOBKY!

5.40

®yHKuma Pump Kick Bkn./Bbikn.

off, on

off

Bo n3bexkaHne onmTenbHbIX MPOCTOEB NOACOeONHEHHbIX
HaCOCOB MOXXHO BbIMOMHNUTb LIMKIMYHbIN NPOBHbINA NyCK
(pyHkums Pump Kick). Mpu akTMBUPOBaHHOM (hyHKLMN
Pump Kick HacTpouTb cnegytoLLme NyHKTbl MEHO:

— MeHto 5.41: Pump Kick paspewaetcsa npu Extern OFF;
— MeHto 5.42: nutepsan Pump Kick;

— MeHto 5.43: Bpems paboTbl Pump Kick

5.41

Pump Kick paspewaetcs npu Extern OFF

off, on

on

5.42

NHTepean Pump Kick
1-336u

24y
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Fig. 43: MeHto 5.50

Fig. 44: MeHto 5.51

Fig. 45: MeHto 5.57

Fig. 46: MeHto 5.58

Beop B akcnnyartauuio

N¢ meHto
OnucaHne
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBojcKas ycTaHOBKa

N¢ meHto
OnucaHune
[vana3oH 3Ha4YeHnNn

3aBojcKas yCcTaHOBKa

N2 meHto
OnucaHune

[nana3oH 3Ha4eHun

3aBojcKas yCcTaHOBKa

[MosicHeHne

N2 meHto
OnucaHune
[vana3oH 3Ha4YeHnN

3aBopackas YCTaHOBKa

N2 meHto
OnucaHune
[vana3oH 3Ha4YeHnN

3aBopackas yCTaHOBKa

[MosicHeHne

N2 meHto
OnucaHune

[nana3oH 3Ha4YeHnn

3aBofckas yCTaHOBKa

[MosicHeHne

MHCTpYKUMS N0 MOHTaXy v akcnnyaTauum Wilo-Control EC-L

5.43

Bpems paboTbl Pump Kick
0-60c

5c¢

5.44

Bpemsi 3aep kKU BKITHOYEHMS Nocfe c60s 3NeEKTPONUTaHNS
0-180c

3¢

5.50

YpoBeHb cyxoro xofa (apeHaxk)/MuH. yposeHb Boabl (3a-
nonHeHwe)

0-12,5m

0,15m

Ecnu ypoBeHb KOHTpPONMpyeTCs OTAeNbHbIM NOMNaBKOBbLIM
BblKNtOYaTen1eM, KOHTPOIb YPOBHS MOCPEACTBOM [aTUMKa
YPOBHS HEOOX04MMO AeaKTUBUPOBaTb: BBECTU 3HaYeHUe
«0,00 m».

5.51

YpoBeHb 3aTOmneHns

0-125m

0,46 m

5.57

Makc. Bpems paboTbl 4ns KaXX[oro Hacoca
0 — 60 MKuH

0 MyH

MakcumanbeHo gonyctumoe Bpemst paboTbl OAHOr0 Hacoca.
Mocne npeBbILLeHVS BpEMEHU BbINOMHAETCA Nepeksoye-
HWe Ha cnefgyrowmi Hacoc. [ocne Tpex UMKI0B CMeHbl ak-
TuBMpYyeTCs 0606LLeHHas CUTHaNU3aumsa HeMcnpaBHOCTH
(SSM).

HacTponka «0 M1H» OTKIO4aeT CMCTEMY KOHTPOSIS Npo-
AOMKUTENbHOCTY paboTbl.

5.58

®yHKUMA 0600LLEeHHON CUrHaNM3aumnmn paboyvero COCTOSHUS
(SBM)

on, run
run

On: npnbop ynpasneHus rotos K paboTe;
Run: paboTaeT Kak MMHUMYM OMH Hacoc
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Fig. 47: MeHto 5.59

Fig. 48: MeHto0 5.62

Fig. 49: MeHto 5.64

Fig. 50: MeHto 5.65

Fig. 51: MeHto 5.66

Fig. 52: MeHto 5.67
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Bsop B akcnnyaTaumio

N¢ meHto
OnucaHne
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBOACKasa yCTaHOBKaA

[osicHeHne

N¢ meHto
Onucaxne
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBOACKasA yCTaHOBKaA

N¢ meHto
Onucaxne

[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBOMCKasA yCTaHOBKaA

[MosicHeHne

N¢ meHto
OnucaHne
[nana3oH 3Ha4YeHun

3aBojcKas yCcTaHOBKa

N¢ meHto
OnucaHune
[rana3oH 3Ha4YeHuN

3aBojcKas yCTaHOBKa

5.59

G)yHKLl,Mﬂ 0606LL|,€HH0171 CUrHanmsaumm HemcnpaBHoOCTH
(Ssm)

fall, raise
raise

fall: pene oTnapaeT. 3Ty hyHKLMIO MOXXHO UCMONb30BaThb
L5 KOHTPOSS MOAauu CETEBOrO HaMpPSXKEHUSI.
raise: pene cpabatbiBaeT

5.62
BpeMﬂ 3afAep>Xku Oonsg BKAOYeHUs 3anTbl OT CyXOro xona

0-180c
Oc

5.64

Pe>XMM B3pbIBO3ALLMTbI NPM 3KCMTyaTaumm Bk./Bbiki. (00—
CTYMeH TOMbKO B pexxumMe paboTbl «dpeHaxk»!)

on, off
off

lMpun nogcoequHeHMN HACOCOB M AaTYMKOB CUTHANOB BO
B3pPblBOOMACHOM cpefae Heobxoommo cobntogaTtb 4onon-
HuTenbHble TpeboBaHusg. OMACHO! OnacHocTb B3pbiBa
13-3a HenpaBUNIbHOMN KOHGUrypaumum yctaHoBku! Cobnio-
[aTb yKa3aHus rnaebl No B3pbiB06e30MacHOCTU B NpUNo-
XeHuu!

5.65
ABTOMaTU4eckuit cbpoc ownbkn «Cyxon xon»
on, off

on

5.66

BCTpPOEHHbIN 3yMMep BKI./BbIKN.
on, off

off

YBEAOMIJIEHUE! CurHan Tpesoru npu c6oe aneKTponuTaHus: [Ana BbiKnoveHUs
BHYTPEHHero s3ymmepa npu yCTaHOBIIeHHOM aKKyMYynsiTope CHATb aKKymynstop!

N2 meHto
OnucaHune

[nana3oH 3Ha4eHnmn

3aBojcKas yCcTaHOBKa

5.67

Bbixopg, (24 B nocT. Toka, MaKc. 4 B-A) ons BHELLHero cur-
HanbHoro Npubopa BKN./BbIKN.

off, error
off
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Fig. 53: MeHto 5.68

Fig. 54: MeHto 5.69

Fig. 55: MeHto 5.70

Fig. 56: MeHto 1.09

Fig. 57: MeHto 1.10

Fig. 58: MeHto 1.11

Beop B akcnnyartauuio

N¢ meHto
Onucaxne

[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBOACKasa yCTaHOBKaA

5.68

KoHTpOnb BpaLLatoLLerocs nons, NoAKmoUeHue K ceTu,
BKN./BbIKI.

on, off
on

YBEAOMITEHUE! BbikniounTb NpyU NofcoeAMHEHUN K CeTU NepemMeHHOro Toka!

N¢ meHto
Onucaxne

[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBOACKasA YCTaHOBKaA

5.69

CucTema KOHTPONs Nofayun NUTaHus Ha aneKTpoaBuraTenb
BKI1./BbIKN.

on, off

on

YBEAOMIJIEHUE! BbikniounTb Npu nofAcoeAMHEeHUU K CeTU NnepeMeHHOro Toka!

N2 meHto
OnucaHne
[vana3oH 3Ha4YeHn

3aBojfcKas yCcTaHOBKa

[MosicHeHne

5.70

Makc. yacToTa BKIHOHEHWI B 4ac A8 KaXKAoro Hacoca
0-60

0

Mpu NpeBbILLEHNN MaKC. KONMYeCTBa 3aMyCKOB akTUBUPY -
eTcs 0606LLeHHas cUrHanmusauma HeucrnpasHocTu (SSM).

MeHio 1: 3Ha4yeHus1 BK/IIOYeHUs! U BbIKJIIOYeHUSs

* YBEAOMIEHUE! MyHKTbI MeHt0 1.12 — 1.17 oTo6paXkaloTcsl TONbKO B TOM ciyvae,
ecnu B MeHto 5.07 6b1n0 ycTaHoBneHo 3HayeHue Level unum Bell.

** YBEAJOMJIEHUE! ®akTu4yecKuit [UanasoH 3Ha4eHUi 3aBUCUT OT HACTPONKHU B Me-

Hi0 5.09.

N¢ meHto
OnucaHne
[nana3oH 3Ha4eHuMn

3aBojcKas yCcTaHOBKa

N¢ meHto
Onucaxne

[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBojcKas yCcTaHOBKa

N2 meHto
OnucaHune

[nana3oH 3Ha4eHumn

3aBojcKas ycTaHOBKa

MHCTpYKUMS N0 MOHTaXy v akcnnyaTauum Wilo-Control EC-L

1.09

BpeMsi 3apep KKy BbIKITOUYeHWst ANs F1aBHOro Hacoca
0-60c

Oc

1.10

Bpemsi 3aiep>KKu BKITHOUYEHMS A1t HACOCA MUKOBOM Ha-
rpy3Km

0-30c
3c

111

Bpems 3agep>Kki BbIKIOYEHWS NS HAacoCa NMKOBOW Ha-
rpy3Ku

0-30c
1lc
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Fig. 59: MeHto 1.12

Fig. 60: MeHto 1.13

Fig. 61: MeHto 1.14

Fig. 62: MeHto 1.15

Fig. 63: MeHto 1.16
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Bsop B akcnnyaTaumio

N¢ meHto
OnucaHne
[nana3oH 3Ha4yeHnmn**

3aBojcKas ycTaHOBKa

[MosicHeHne

N2 meHto
OnucaHune
[nana3oH 3Ha4YeHnmn**

3aBofckas yCTaHOBKa

[MosicHeHne

N2 meHto

OnucaHune

[rana3oH 3Ha4YeHUn**

3aBofcKas yCcTaHOBKa

[MosicHeHne

N2 meHto
OnucaHune
[nana3oH 3Ha4YeHnmn**

3aBofckas yCTaHOBKa

[MosicHeHne

N¢ meHto
Onucaxne
[nana3oH 3Ha4yeHnn**

3aBOACKasA yCTaHOBKaA

1.12*

YpoBeHb «[NaBHbIN HACOC BK1.»
0,06 -12,5m

0,40m

Pe>xxnum paboTbl «[JpeHa)k»: 3HaYeHne OOMKHO bbITb Ha
0,03 M Bblwwe, YeM ypoBeHb «[NaBHbINA HACOC BbIKM.» (Me-
Hio 1.13).

Pe>xnum paboTbl «3anonHeHne»: 3Ha4eHne JOKHO ObITb Ha
0,03 M HMXKe, YeM ypoBeHb «[NaBHbIN HACOC BbIKM.» (Me-
Hi0 1.13)

1.13*

YpoBeHb «[NaBHbIN HACOC BbIK.»
0,06 -12,5m

0,23 m

Pe>xum paboTbl «[IpeHaXk»: 3HaYeHne OOoMKHO ObiTb Ha
0,03 M HMXKe, YeM ypoBeHb «[NlaBHbIN HACOC BKN.» (Me-
Hio 1.12).

Pe>xum paboTbl «3anonHeHne»: 3Ha4eHne JoMKHO ObITb Ha
0,03 M Bblwwe, 4eM ypoBeHb «[ NaBHbIN HAcOC BKN.» (Me-
Hi0 1.12)

1.14*

YpoBeHb «Hacoc nMkosow Harpy3ku 1 Bkn.»

0,06 -12,5m
0,42 m

Pe>xxum paboTbl «[peHa)k»: 3HaYeHne O0MKHO bbITb Ha
0,03 M BblwWe, 4eM ypoBeHb «Hacoc MMKOBON Harpysku 1
BKM.» (MeHto 1.15) 3HavueHne ypoBHS BKIHOUEHUS [OMKHO
6bITb 60nbLUe/PaBHO YPOBHIO BKHOUEHNSA [ABHOTO HAacoca
(MeHt0 1.12).

Pexxmm paboTbl «3anofiHeHne»: 3Ha4eHe AOMKHO 6biTh Ha
0,03 M HUXKe, 4YeM ypoBeHb «Hacoc NMKoBOM Harpy3ku 1
BbIKN.» (MeHI0 1.15). 3HauYeHMe ypOBHSA BKMHOUYEHUS QOMK~-
HO 6bITb MeHbLIe/PaBHO YPOBHIO BKITIOHEHUS FMaBHOrO Ha-
coca (MeHr0 1.12)

1.15*

YpoBeHb «Hacoc NMKOBOW Harpy3ku 1 BbIKI1.»
0,06 -12,5m

0,25m

Pexxnum paboTbl «[peHark»: 3HaueHe AOMKHO 6biTb Ha
0,03 M HUXKe, 4YeM ypoBeHb «Hacoc NMKoBOM Harpyskn 1
BKM.» (MeHo 1.14). 3HaueHne yPOBHS BbIKMIOUYEHUS QOMK-
HO 6bITb 60MblIE/PaBHO YPOBHIO BbIKIIOHEHUS FNABHOTO
Hacoca (meHto 1.13).

Pexxvm paboTbl «3anonHeHne»: 3Ha4eHne [OMKHO ObITb Ha
0,03 m BbiwWwe, 4eM ypoBeHb «Hacoc NMKoOBON Harpy3ku 1
BKN.» (MeHto 1.14). 3HauYeHMe YpOBHS BbIKITHOUYEHMS [LOMIK~-
HO 6bITb MeHbLe/PaBHO YPOBHIO BbIKITIOYEHMNS FMaBHOMO
Hacoca (meHto 1.13)

1.16*

YpoBeHb «Hacoc NMKOBOWM Harpy3ku 2 Bkn.»

0,06 -12,5m

0,42 m
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Fig. 64: Mento 1.17

Fig. 65: MeHto 2.01

Fig. 66: MeHto 2.02

Fig. 67: MeHto 2.03

Beop B akcnnyartauuio

[MosicHeHne

N2 meHto
OnucaHune
[nana3oH 3Ha4YeHnmn**

3aBopackas yCTaHOBKa

[MosicHeHne

N2 meHto
OnucaHune
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBofckas yCTaHOBKa

N2 meHto
OnucaHne
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBOACKasa yCTaHOBKaA

N¢ meHto
Onucaxne
[nana3oH 3Ha4YeHnn

3aBOACKAsA YCTaHOBKaA

MHCTpYKUMS N0 MOHTaXy v akcnnyaTauum Wilo-Control EC-L

Pe>xnum paboTbl «[lpeHaxk»: 3HaYeHne JOMKHO bbITb Ha
0,03 m BblIwwe, 4eM ypoBeHb «HacoC NMKOBOW Harpy3ku 2
BbIK/.» (MeHI0 1.17). 3HauYeHMe YPOBHS BKITHOUEHUS OSIK-
HO 6bITb 60MbLLE/PaBHO YPOBHIO BKIKOUEHNS HACOCA MUKO-
BOW Harpy3sku (MeHto 1.14).

Pexxnum paboTbl «3anonHeHne»: 3Ha4eHne goSIKHO bbiTb Ha
0,03 M HMXKe, YeM ypoBeHb «Hacoc NMKOBOW Harpy3sku 2
BbIK.» (MeHI0 1.17). 3HaueHMe YPOBHS BKITHOUEHUS 0O~
HO 6bITb MeHbLUe/PaBHO YPOBHIO BKITIOHEHUS HAacoca NMKO-
BOW Harpy3ku (meHto 1.14)

117+

YpoBeHb «Hacoc MMKOBOW HAarpy3Kku 2 Bbik.»
0,06 -12,5m

0,25m

Pexxnum paboTbl «peHaxk»: 3Ha4eHne 4OSHKHO bbITb Ha
0,03 M HMXKe, YeM ypoBeHb «Hacoc NMKOBOW Harpysku 2
BKM.» (MeH0 1.16). 3HaueHe yPOBHS BbIKITHOUEHUS LOMK-
HO 6bITb 60nblIE/PaBHO YPOBHIO BLIKMIOUYEHNS HACOCA M-
KoBoW1 Harpy3ku (MeHto 1.15).

Pe>xvM paboTbl «3anonHeHne»: 3Ha4eHne [OMKHO bbITb Ha
0,03 m BbIwwe, 4eM ypoBeHb «Hacoc NMKOBOW Harpy3sku 2
BK/.» (MeHt0 1.16). 3HauYeHMe YPOBHS BbIKITHOUYEHNS LOMIXK~
HO 6bITb MeHbLIe/PaBHO YPOBHIO BbIKMHOUEHMS Hacoca Ni-

MeHio 2: npuBsizka k nonesoii wuHe ModBus

Mpnbop ynpasneHus c uHTepcernicom RS485 noaroTosneH Ans NpuBsA3ky vepes
ModBus RTU. Yepe3 nHTepdelic MOXKHO CHMTATb pa3fvyHble MapameTpbl M YaCTUYHO
Tak>Ke U3MeHUTb ux. MNprbop ynpasneHns paboTaeT Npy 3TOM Kak BeJOMOe yCTPOn-
cTBo Modbus. O630p oTAeNbHbIX NapaMeTpoB, Kak 1 ONMCcaHe NCMNOSb3yeMblX TUMOB
AaHHbIX, NPMBOJMNTCA B NpUNOXKeHUn. [ns ncnonb3osaHus nHTepderica ModBus Heob-
XOOMMO BbIMOIHUTb HACTPONKM B YKa3aHHbIX Aaiee MeHto.

2.01

WnuTepdeitc ModBus RTU Bkn./Bbik.
on, off

off

2.02

CkopocTb Nepeaayn curHana
9600; 19200; 38400; 76800
19200

2.03

ALpec No[YMHEHHOTO YCTPOCTBA
1-254

10
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Bsop B akcnnyaTaumio

N¢ meHto
OnucaHne

[nana3oH 3Ha4yeHnn

2.04
YeTHOCTb

none, even, odd

3aBopckas YyCTaHOBKa even

Fig. 68: MeHto 2.04

N2 meHto 2.05
OnucaHne Konnuectso onopHbix 6MTOB
[nanasoH 3HaveHun 1;2

3aBOACKasA YCTaHOBKaA 1

Fig. 69: MeHto 2.05

MeHio 3: debnokupoBKka HACOCOB

[na skcnnyaTauum yCTaHOBKM YCTaHOBUTbL peXXnM paboTbl AN KaXKO0ro Hacoca v ae-
6710KMpOBaTb HACOChI.

= B 3aBO[CKOM YCTaHOBKE /151 KaXKA0r0 HACOCa HACTPOEH pexknM paboTbl «Auto».

= [ocne 0e6NoOKNPOBKM HacoCOB B MeHto 3.01 3anyckaeTcs aBTOMaTUYECKUIA PEXXUM.

YBE[AOMJIEHUE! Heo6xoauMble HaCTPOMKM AN NEPBUYHOM KOHUIrypaLuum.

Mpwv BbINOMHEHWUM NePBUYHOM KOHPUrypaLmm Heo6X0QMMO TOHYHO HAaCTPOUTL KOHTPOITb
HanpasfeHNs BPALLEHNS HACOCOB N CUCTEMY KOHTPOJIA NModa4un NUTaHWS Ha 3NeKTpo-
pBuratens. [Ins BbINOMHEHNS 3TWX paboT TpebyoTcs YKa3aHHbIe HUXKEe HAaCTPOMKW.

= OTK/THOYEHUNE HACOCOB: YCTaHOBUTb MeHH0 3.02 — 3.04 Ha «off».

= [1e6710KMPOBKA HACOCOB: YCTaHOBUTbL MeHIo 3.01 Ha «on».

Fig. 70: MeHto 3.02

Fig. 71: MeHto 3.01

8.5.1 HacTtpoiika cuctembl KOHTpons
nofayun NUTaHUs Ha 3NeKTPOaBU-

ratesb
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N2 meHto
OnucaHune
[nana3oH 3Ha4YeHnn

3aBofckas yCTaHOBKa

[MosicHeHne

N¢ meHto
Onucaxne
[nana3oH 3Ha4yeHnn

3aBOACKasA yCTaHOBKaA

[MosicHeHune

OMACHO

3.02-3.04

Pe>xxum paboTbl, Hacoc 1 — Hacoc 3
off, Hand, Auto

Auto

off — Hacoc oTKNoYEH.

Hand — py4HOI pe>Kum 3KCrnyaTaumm Hacoca, noka Ha-
>KaTa KHOMKa.

Auto — aBTOMATMYECKMIA PEXKMM 3KCMIyaTaumum Hacoca B
3aBUCHMMOCTM OT KOHTPOSIS YPOBHSI.

YBEOOMIJIEHUE! [ins nepBUYHOM KOHUTypaLumn usme-
HUTb 3HaYeHune Ha «off»!

3.01

[ebnoknpoBka Hacocos

on, off

off

off — Hacocbl 3abnoknpoBaHbl 1 He MOTyT ObITb 3anyLye-
Hbl. YBEAOMITEHUE! PyuHou pe>kxum paboTbl Mnu npuHy-
AuTenbHoOe BKJIIOYEHUe TaK)Ke HeBO3MOXKHbI!

ON — HACOCbl BKITIOYAOTCSA/BLIKIIOYAIOTCS B 3aBUCUMOCTH
OT HAaCTPOEHHOrO peXkMma paboTbl

OnacHoCTb ANA >XXU3HU BCeacTBue nopa><keHusa 351eKTpu4eckum TOKOM!
Ynpaenstb npubopoM yrnpaerieHNs TOJIbKO B 3aKPbITOM COCTOSIHUU. PaboTa ¢
OTKPbITbIM NPMOOPOM ynpaBneHns onacHa gns >xusHu! PaboTbl ¢ BHYTPEHHUMY
3/1eMEHTaMUN KOHCTPYKLMY BCErAa [OJIKEH BbIMOMHSATb A1EKTPYK.
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Beop B akcnnyartauuio “

OmobpariceHue mekywe2o 3Ha4eHUs1 cucmemMbl KOHMPOJI N0OA4YU NUMAHUS HA
3nekmpodBuzamernb

1. HaxkaTb 1 yaep>XnBaTb KHOMKY yNpaBrieHWs B TeyeHue 3 C.
= [oasnsetcsa meHto 1.00.

2. NoBoOpauMBaTh KHOMKY yrpaBfieHUs], MOKa He NOSBUTCS MEHO 4.

3. HaxkaTb KHOMKY ynpasrieHus.
= [lloasnseTcs meHto 4.01.

4. NMoBopayumBaTb KHOMKY YrNpaBneHns, MoKa He NosSBUTCA MeHIo 4.25 — 4.27.
= MeHto 4.25: nokasbiBaeT HaCTPOEHHbIN TOK 3M1eKTpoaBuraTens gns Hacoca 1.
= MeHto 4.26: nokKa3blBaeT HACTPOEHHbIN TOK 31eKTpoABUraTens gns Hacoca 2.
= MeHto 4.27: nokasblBaeT HaCTPOEHHbIN TOK 3M1eKTpoaBuraTens s Hacoca 3.

> TekyLLee 3HAaYEHNE CUCTEMbI KOHTPOSS MOAA4M MUTAHMSI Ha 3MIEKTPOABUTaTENb
npoBepeHo.
CpaBHWTb HACTPOEHHOE 3HAYEeHUE C YKa3aHHbIM Ha hupmeHHol Tabnuuke. Ecnu
HaCcTPOEHHOE 3HaYeHNe OTNNYABTCS OT YKa3aHHOro Ha pupMeHHOM Tabnunuke, co-
rNacoBaTh 3HauYeHue.

CoznacoBaHue 3Ha4yeHus 07151 cucmembl KOHMPOJIS N0OAYU NUMAHUS HA 3J71eKmMpo-
oBuzamenb

\/ HaCTpOIZKVI CNUCTEMbI KOHTPOJIA NOAAa4YN NNTAHUA Ha 3NTEKTPOLOBUraTesib npoBepe-
Hbl.

1. MoBopa4mMBaTb KHOMKY YrpaBneHus, Noka He NoSBUTCA MeHto 4.25 — 4.27.
= MeHto 4.25: nokasblBaeT HACTPOEHHbIV TOK 3MeKTpoaBuratens ans Hacoca 1.
= MeHto 4.26: nokasblBaeT HACTPOEHHbIN TOK 3f1eKTpoaBuraTens gns Hacoca 2.
= MeHt0 4.27: nokasbiBaeT HaCTPOEHHbIN TOK 3/1eKTpoABUraTens g Hacoca 3.

2. OTKpbITb NpMbOP ynpasneHus.
OMACHO! OnacHocTb Ans )XU3HU BCieACTBME NOPaXKeHUs 3NeKTPUYECKUM TO-
Kom! Mpu paboTe ¢ OTKPbITbIM NPUGOPOM ynpaBneHus cylecTByeT onacHOCTb
Ansa xusHu! 3ta paboTa AON>KHA BbINONHATbLCA TONbKO 3NeKTPUKOM!

3. OTKOpPPEKTMPOBaTb OTBEPTKOI TOK 3NEKTPOABMraTeNs Ha noTeHuMomeTpe (cm.
0630p 3neMeHToB KOHCTPYKLMM [P 217]). CunTbiBaTh M3MEHEHUS Henocpen -
CTBEHHO Ha gucnnee.

4. Korpa Bce 3HaYeHMs TOKA 3NeKTpoaBuraTenen ncnpasneHbl, 3akpbliTb npubop
ynpasneHus.

» CucTema KOHTPONs nofdayn NUTaHWs Ha 3M1eKTPoABUraTeNb HacTpoeHa. Beinon-
HWUTb NPOBEPKY HaMpaBneHWs BpaLLeHusl.

8.5.2 MNpoBepkKa HanpaBneHus Bpalle-
HUSA NofCOoeMHEHHbIX HACOCOB

YBEOAOMITEHUE

@ Bpau.lalou.leecsl none nogkno4YeHUs K ceTu u noncoeanHeHUsa Hacoca
BpaluatoLieecs none NpokfiafgbiBaeTcs 0T pa3bema 418 NOAKITYEHNS K CETU
HanpsimMyto K pasbemy Ans nofcoefuHeHns Hacoca. MposepuTb Tpebyemoe BpaLla-
tolLieecs Nosne NoAcoeaMHAEMbIX HACOCOB (MPaBoro MK NeBoro BpaeHms)! Yuntbl-
BaTb TPeOOBaHMNS MHCTPYKLMM MO MOHTAXY M 3KCMAyaTaLMmn HaCcoCOoB.

MpoBepuTb HanpasfieHVe BpaLLleHUs HACOCOB C MOMOLLLbIO TeCTOBOro pexxnma. BHU-
MAHUE! MaTepuanbHbii ywep6! 3anyckaTb TeCTOBbIM PeXXMM B NpeAnucaHHbIX
ycnoBusX aKcnnyaTtauum.

v Mprbop ynpaBneHns 3aKpbIT.
v KoHdurypaums meHto 5 1 MeHto 1 3aBepLueHa.
v’ B MeHto 3.02 — 3.04 Bce HAcoChl OTKIIOHEHbI: 3HaueHMe «off».

v B meHt0 3.01 Hacocbl Ae6M0KMPOBaHbI: 3HA4YEHME «ON».

1. 3anycTuTb MeHto Easy Actions: noBepHYTb KHOMKY yrpasneHus Ha 180°.

MHCTpYKUMS N0 MOHTaXy v akcnnyaTauum Wilo-Control EC-L 243



8.6 3anyck aBTOMaTU4eCcKoro pexxuma

Bsop B akcnnyaTaumio

. BoibpaTb py4HOI pexxum 3KcnyaTaumum Hacoca: MoBopayMBaTh KHOMKY yrnpasse-

HWS1, MOKa He 0TO6Pa3nTCs NMYHKT MEHHO:
— Hacoc 1: P1 Hand;
— Hacoc 2: P2 Hand;
— Hacoc 3: P3 Hand

. 3anycTUTb TECTOBbIN PEXUM: HaXKaTb KHOMKY yrnpaeneHus. Hacoc paboTtaeT oo

OTNYCKaHWs KHOMKM YNpaBieHus.

. npOBEpVITb HanpasneHue BpaLleHnda: NpoBepuTb 3Ha4YeHnA M3MepeHVIIZ aond Hano-

pa v pacxopa.

= HenpaBuanoe HanpasBfieHue BpalleHUs: NOMeHATb OBe d)a3b| Ha nogcoeaoun-
HEeHWM Hacoca.

HanpasneHwe BpalleHue NPOBEPEHO W NMpY HEO6XOAUMMOCTK UcnpaseHo. Mep-
BMYHas KOH(UTypaLms 3aBepLUeHa.

ABmomamudyeckuli pexcum nocsie nepBu4Hol KOHGuzaypayuu

v Mpnbop ynpaBneHns 3aKpbIT.

v KoHdurypaums 3asepLueHa.

v" HanpasneHue BpalLeHns NpaBusbHoe.

\/ Cuctema KOHTpONA nofgadn NUTaHNA Ha aNeKTpoaBuraTesib HAaCTpoeHa NpaBusib-

HO.

. 3anycTutb MeHto Easy Actions: noBepHYTb KHOMKY ynpasnexHus Ha 180°.

5 Bb|6paTb HACoC OJ19 aBTOMaTU4eCKOro pe>xmnma: noBopavmBaTb KHOMKY yrnpasJie-

HWS, MOKa He 0TOOPa3nNTCSA NYHKT MEHHO:
— Hacoc 1: P1 Auto;
— Hacoc 2: P2 Auto;
— Hacoc 3: P3 Auto

. Ha>kaTb KHOMKy ynpaBneHus.

= [1nd BbIOpaHHOro Hacoca yCTaHaBNMBaeTCcs aBTOMAaTUYECKNIA pexxuM. AnbTep-
HaTUBHAs BO3MOXKHOCTb HaCTPOMKM TakxKe eCTb B MeHto 3.02 — 3.04.

ABTOMaTUYECKUM PEXXUM BKITHOYEH. Hacocbl BKTHOYAOTCA U BbIKHOYAKOTCS B 3aBU-
CMMOCTW OT YPOBHA 3arnoJIHEHUS.

ABmomamudyeckulii pexcum nocie BbiBodd u3 pabomsi

v Mpnbop ynpaBneHns 3aKpbIT.

v Kodurypaums nposepeHa.

v’ BBop napameTpoB [e60KMpoBaH: MeHIo 7.01 yCTaHOBMEHO Ha on.

1

8.7 Bo Bpems 3KkcnnyaTaumm

HaxkaTb 1 yoep>Xu1BaTb KHOMKY yrpaBfieHns B TedeHmne 3 C.

= [losiBnaeTca meHto 1.00.

. MoBOpaumnBaTh KHOMKY yrnpasneHus, Noka He nossutca meHto 3.00.

. HaxkaTb KHOMKY ynpaBneHus.

= [losiBnaeTca meHto 3.01.

. Ha>kaTb KHOMKY ynpaBneHus.
. I3MeHUTb 3HaYeHMe Ha «on».

. Ha>kaTb KHOMKY ynpaBneHus.

= 3HaueHue COXpaHeHOo, HaCOCbl aKTUBUPOBAHbI.

ABTOMaTUYECKNI PEeXXNM BKIHOYEH. Hacocbl BKNHOYAKOTCS U BbIKTHOYAOTCSA B 3aBU-
CAMOCTW OT YPOBHA 3anoJIHEHUS.

Bo Bpema akcnnyaTtaumn obecneynTb BbIMOSTHEHNE YKa3aHHbIX H/>Ke NMYHKTOB.

= [pnbop ynpaBneHns 3akpbIT 1 3aLUULLEH OT HECAHKLMOHMPOBAHHOTO OTKPbIBAHMS.
= [Tpnbop ynpaBneHns pasMeLLeH C 3aLLMTON OT 3aTOMMEHNs (knacc 3awmTbl IP54).
= IckntoveHO nonagaHve NpsmbiX CONHEYHbIX Ty4en.

= TemnepaTtypa okpy>katoLen cpegbl ot —30 °C go +50 °C.

Ha rnaBHOM akpaHe 0To6paXkaeTcs yKazaHHas HUxXe UHopmaums.
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Beop B akcnnyartauuio

= CTaTyc Hacoca:
— KOMMYeCTBO 3aperncTprpoBaHHbIX HACOCOB;
— HacoC aKTMBMPOBaH/LeaKTUBMPOBAH;
— Hacoc BKJ1./BbIKN.
= JKcnnyaTaums ¢ pe3epBHbIM HAaCOCOM.
= Pe>kM paboTbl: 3aMoSIHEHME UNY OpeHaXx.
= TekyLuit ypoBeHb BOAbI UM KOMMYTALMOHHOE COCTOSIHUE MOMMIaBKOBbIX BbIKJTHOYa-
Tenen.
= AKTUBHbIN pe>kxuM paboTbl NONEBOW LUMHBI.

Kpome Toro, B MeHt0 4 [oCTymnHa yKazaHHas HKe MHgopmauums.

1. HaxaTb 1 yiep>K1BaTb KHOMKY yNpaBneHus B Te4eHue 3 c.

= [losienaeTca meHto 1.00.

2. MNoBopa4mBaTb KHOMKY YrpaBieHns, Noka He NOSABUTCA MEHIO 4.

3. HaxkaTb KHOMKY yrpaBieHus.

» [losiBNaeTCca MeHK 4.xXx.

MHCTpYKUMS N0 MOHTaXy v akcnnyaTauum Wilo-Control EC-L

TeKyLLuii ypoBEHb BOAbI B M

TekyLLee KOMMYTaUMOHHOE COCTOSIHME MOMMNABKOBbIX BbIKMHOYa-
Tenemn

Bpems paboTbl npubopa ynpasneHus
Bpems* yKa3blBaeTcsl B 3aBUCMMOCTM OT BENIMHMHbBI B MUHYTax (min),
yacax (h) nnu grax (d)

Bpems paboTbl: Hacoc 1

Bpems yKa3blBaeTcs B 3aBUCUMOCTM OT BEIMUMHBI B MUHYTax (min),
uacax (h) nnn grax (d). OTo6pakeHne N3MEeHSEeTCA B 3aBUCMMOCTM
OT BPeMeHHOro NpomexKyTKa.

1 yac: oTobpaxkeHne B 0 — 59 MMHYT, eanHMLA M3MEpPEHMS: mMin

OT 2 4acoB A0 24 vacoBs: 0TOOpa)KeHWe B Hacax U MUHYTax, pasge-
JIeHHbIX TOYKOW, Hanpumep 10.59, eamHuua nsmepexus: h

OT 2 gHel 0o 999 OHe: oTobparkeHne B OHAX M Yacax, pa3geneH-
HbIX TOYKOW, Hanpumep 123.7, eauHunua nsmepenus: d

HaunHas ¢ 1000 gHelt: oTobpaXkeHune B OHAX, EAUHMLA U3MEPEHUS:
d

Bpems paboTbl: Hacoc 2
Bpems yKa3biBaeTcs B 3aBUCMMOCTM OT BENMUUYMHbI B MUHYTax (min),
yacax (h) unu grax (d)

Bpems paboTbi: Hacoc 3
Bpems yKa3biBaeTcs B 3aBUCMMOCTM OT BENMUYMHbI B MUHYTax (min),
yacax (h) unu grax (d)

LInknbl nepekntodeHuns npubopa ynpasnexums

Linknbl nepekntoyermns: Hacoc 1

Linknbl nepekntoyermns: Hacoc 2

Linknbl nepekntoyeHmns: Hacoc 3

CepwuiiHbI HOMEp

MHOuKaums nepexofuT € NepBbIx YeTbipex LMdp Ha BTOpble YeTbipe
undpbl

Tun npnbopa ynpasnexHuns
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9.1

9.2

9.3
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BbiBon M3 paboTbl

KBanudukauus nepcoHana

0653aHHOCTU NONb30BaTeNs

BbiBoa 13 pa6oThbl

BbiBoA 13 paboTsl

Bepcws nporpammHoro obecnevexus

HacTpoeHHOe 3HaveHMe 0N CUCTeMbl KOHTPOMS MOGAYN NMUTAHNS
Ha 3neKTpoaBuraTenb: Hacoc 1
Makc. HOMUHanNbHbLIA TOK B A

HacTpoeHHoe 3Ha4eHMe AN CMCTeMbl KOHTPOSIS MOAaun NUTAHNUS
Ha 3/1eKTpoaBuUraTesb: Hacoc 2
Makc. HOMWHanNbHbLIN TOK B A

HacTpoeHHOe 3HaveHMe 0N CUCTeMbl KOHTPOMS MOOAYN NMUTAHNS
Ha 3/1eKTpoaBuUraTenb: Hacoc 3
Makc. HOMMHanNbHbINA TOK B A

TeKyLLMI HOMMUHAMbHBIN TOK B A AN Hacoca 1

M3meHeHne nHgukaumm L1, L2 n L3

Ha>kaTb 1 yaep>X1BaTb KHOMKY ynpasreHns. Hacoc 3anyckaeTcs ye-
pe3 2 c. PaboTa Hacoca [0 OTNYCKaHUS KHOMKW ynpaBneHns

TeKyLLMIA HOMUHANbHBIN TOK B A AN Hacoca 2

M3meHeHne nHgukauum L1, L2 n L3

HaxxkaTb 1 ygep>KnBaTb KHOMKY yrnpaBneHuns. Hacoc 3anyckaeTcs ve-
pe3 2 c. PaboTa Hacoca [0 OTNYCKAaHUS KHOMKW yNpaBneHns

TeKyLLMIA HOMUHANbHBIN TOK B A And Hacoca 3

M3meHeHue nugukaumm L1, L2 n L3

HaxkaTb 1 yOep>KnBaTb KHOMKY yrnpaBneHus. Hacoc 3anyckaeTcs ye-
pe3 2 c. PaboTa Hacoca [0 OTNyCKaHUS KHOMKW ynpaBneHus

= paboTbl ¢ anekTpoobopynoBaHnemM: paboTbl € 31eKTpoobopyfoBaHMEM OOMKEH Bbl-
MOMHSATb TOJIbKO 3MEKTPUK;

= Pab0Tbl MO0 MOHTaXKy/AEMOHTaXKy: CMeUManicT AoMmKeH 6bITb 06yUeH obpaLLeHuIo ¢
HeobX0OMMbIMU MHCTPYMEHTAaMU U TPEBYHOLLIMMUCS KPeneXKHbIMU MaTepuanamu ons
MMetoLLLerocs rpyHTa.

= Cobntogatb MeCTHble AeMCTBYOLME NPeanMcaHns no NpeaoTBPaLLeHNI0 HeCHACTHbIX
cnyyaes v npaeuna 6e3onacHOCTY OT NPpoeccroHanbHbIX 06 beAMHEHUIA.

= ObecneunTb HeobxoANMOe obyyeHne NepcoHana Anas BbINOMHEHNS YKa3aHHbIX paborT.

= [TponH(OPMMUPOBATL MEPCOHAN O MPUHLMNE OEACTBUS YCTAaHOBKM.

= [Tpu BbINONHEHWUM paboT B 3aKPbITbIX MOMELLEHUSX 019 NOACTPAX0BKM OOJIKEH Npu-
CYTCTBOBATb €LLe OAWNH YEerOBEeK.

= 3aKpbITble MOMELLEHNS XOPOLLO NPOBETPMBATD.

= [Tpyn CKONNEHUW SO0BUTLIX UM YAYLUAMBBIX a30B CledyeT HeMeOeHHO NPUHATb
KOHTpMmepbl!

[ns BbiBofa M3 paboTbl OTKNOYUTbL HACOChI U BbIKNIOYNTL NP1BOP ynpasneHns rnas-
HbIM BbIK/toYaTenem. HaCTPOMKM COXPaHAOTCS B IHEProHe3aBMcMMon namsaTi npnbo-
pa ynpasneHus v He yaanatoTtcs. Takum o6pa3om, npubop ynpaBneHns rotos K 3KC-
nnyaTaumu B moboe Bpems. B nepropd coctosaHus nokos cobnogats cnegytoLlee.

= TemnepaTypa okpy>katoLen cpegbl: oT —30 °C go +50 °C.

= Bna>kHocTb Bo3Ayxa: Makc. 90 %, 6e3 KoHgeHcaumn.

v’ Beop napameTpoBs AebnoknposaH: MeHto 7.01 ycTaHOBMEHO Ha on.
1. HaxkaTb 1 yaep>XnsBaTtb KHOMKY yrpasrieHns B TeyeHune 3 C.
= Toasnsetcs meHto 1.00.
2. MNoBopauMBaTb KHOMKY YrpaBeHns, noka He nosasutcs meHto 3.00.
3. Ha>kaTb KHOMKY yrnpaBfeHus.
= [oasnsetcs meHto 3.01.
4. Ha>kaTb KHOMKY yrpasfieHus.
5. I3MeHWTb 3HaueHne Ha «off».
6. Ha>kaTb KHOMKY yripasfieHus.

= 3HayeHue COXpaHeHO, HaCOCbl OTKJTKOYEHbI.
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TexHUueckoe 06Cy>KMBAHNE N PEMOHT “

7. MNoBepHYTb rNaBHbIM BbIKNOYaTeNnb B MonoXeHne «OFF».

8. 3alMTUTb FMaBHbIN BbIKMOYaTeNb OT HECAHKLIMOHUPOBAHHOTO BKIOHEHUS
(Hanpumep, 3anepeTs).

» [pnbop ynpaBneHus BbIKMOYeH.

9.4 AdeMoHTaXx

OMACHO

OnacHOCTb Al )KU3HU BCnepcTBue nopa>keHusa 3J1IeKTPpUu4eCKum TOKOM!

HeHapne>kalume genicTems Bo BpemMs paboT ¢ anekTpoobopynoBaHMeM NPUBOSAT K
CMepTV BCNeOCcTBME NOPAXKEHNS INeKTPUYECKUM TOKOM. PaboTbl ¢ anekTpoobopy-
[,0BaHMEM [0MKeH NPOBOAMUTb 3MEeKTPUK B COOTBETCTBMMN C MECTHBIMU Mpeanmca-
HUAMW.

v BbiBog 13 paboTbl BbINOMHEH.

‘/ MogkntoveHne K ceT 06eCTOYEHO M 3aLLUMLLLEHO OT HEeCaHKLUMOHNPOBAHHOIO
BKNHOYeHUA.

\/ Mogknto4veHre K CeTy ONs CUrHanmsaumm HencnpaBHOCTU N pa60qero COCTOAHMA
06€eCTOYEHO M 3aLLUULLEHO OT HECAHKLUMNOHMPOBAHHOIO BKJTKOYEHUA.

1. OTKpbITb NPUBOP yNpaBneHus.

N

. OTcoeamHUTb Bce Kabenu 3NeKTPONUTaHUS U BbITALLMTb Yepe3 ocnabneHHble Ka-
6enbHble BBOObI.

. ObecneunTb BOJOHENPOHULAEMYHO 3aLLUMTY KOHLIOB Kabenei 3neKTponmTaHms.
. ObecneynTb BOAOHENPOHULIAEMYHO 3aLLUTY KabenbHbIX BBOAOB.

. MognepeTb Npubop ynpasnexus (Hanprmep, C NOMOLLbIO BTOPOro YefioBekKa).

a Ul W

. OTKpPYTWTb KpenexxHble BUHTbI Nprbopa ynpaBneHns n cHATb Npubop ynpasneHns
CO CTPOUTENBHOWN KOHCTPYKLMW.

» [punbop ynpasneHuns gemoHTmposaH. Cobntofatb yKasaHna no xpaHeHuto!

10 TexHuuecKoe o6cny>xuBaHue
M PEMOHT

OMACHO

OnacHOCTb ANS )KU3HU BCNe[CTBUE NOPaXKeHUS INeKTPU4ECKMM TOKoMm!
HeHagnexkalne 0encTBuUs BO Bpems paboT ¢ 3n1eKTpoobopynoBaHMeM NpUMBOSAT K
CMEpTU BCIEeACTBME MOPAXKEHNS INEKTPUYECKMM TOKOM. PaboTbl ¢ anekTpoobopy-
LOBaHMEM O0/KeH NPOBOAMUTb 3MEKTPUK B COOTBETCTBMMN C MECTHLIMU Mpeanmca-
HUAMM.

YBEAOMITEHUE

@ 3anpeulaeTcs BbINONHATbL Hepa3pelleHHble paboTbl UNIN KOHCTPYKTUB-
Hble u3MeHeHus!
Pa3peluaeTcs BbIMOMHATL TOMILKO NPeAnucaHHble paboTbl Mo TexHU4eckomy obcny-
XKMBAHMIO 1 PEMOHTY. Bce ocTanbHble BUAbl paboT MMM KOHCTPYKTUBHbIE U3MEHe -
HWS pa3peLlaeTcs BbINMOMHATH TONIbKO U3rOTOBUTENEM.

10.1 WHTepBanbl TexHuueckoro o6eny-
JKUBaHUSA

PezaynspHo
= QuncTuTb NPUBOP ynpasaeHus.

OOuH pas B 200
= [IpOBEpPUTL 3NEKTPOMEXAHNYECKUE ITEMEHTbI KOHCTPYKLMMW Ha U3HOC.

Yepes 10 nem
= KanuTanbHbIN pEMOHT.
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10.2 Pa6oTbl No TexHU4eckomy o6cny-
>KUBaHUIO
10.3 MHaukKauus uHTepsana TexHuye-

cKoro o6cny>XusaHus

@0

g § N
N Nl
D
)t
Fig. 72: NHOQMKaUMs MHTepBana TeEXHUYEeCKoro
obcny>xunBaHms

Fig. 73: BkntoveHne nHTepBana TeXHN4eCKoro
obcny>XnBaHus
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TexHU4ecKoe 06Cy>KMBaHNE N PEMOHT

Ouucmka npubopa ynpasneHus

v’ BbIKnoUnTb npubop ynpasneHus.

1. OuncTuTb NPMBOpP yNpaBreHUs BAXKHOM XJ10NKOBOW candeTKon.
He npumeHATb arpeccuBHbIe UM HAaTUPaIOLLME OYUCTUTENN U XKMAKOCTH!

MpoBepka 3nekmpomMexaHu4eckux 351eMeHmoB KOHCMPYKUUU HA U3HOC

I'IpOBepKa ANEKTPOMEeXaHN4YeCKUX 3JIEMEHTOB KOHCTPYKUNN (HaanMep, KOMOMHaumm
KOHTaKTOpOB) Ha M3HOC [,0J1>KHA BbIMOJIHATBCA 3NEKTPUKOM. |-|pl/l 06Hapy)KEHVIM NU3HO-
Ca nopy4ynTb 3aMeHY COOTBETCTBYHOLNX 3TEMEHTOB KOHCTPYKLUUU 3NEKTPUKY NN TEX-
HU4YeCcKoMy oToeny.

KanumanbHbiii pemoum

Mpv KaNUTaNbHOM PEMOHTE NPOBEPSIOTCS Ha U3HOC BCE 3MTIEMEHTbI KOHCTPYKLMK, CO-
efnHeHWe 3neKkTpokabensmu 1 kopnyc. HencrnpaeHble UM U3HOLLEHHbIE 3M1eMEeHTbI
KOHCTPYKLMW 3aMeHSIOTCS.

Mpubop ynpasneHns MMeeT BCTPOEHHYO MHANKALMIO MHTepPBaioB NPOBeLeHNs TeXHN-
Yyeckoro ob6cny>kmBaHus. Mo ncTeyeHMM yCTaHOBIEHHOTO MHTEPBana Ha rMaBHOM 3Kpa-
He muraeT «SER». CnefytoLumit nHTepBan 3anyckaeTcs aBTOMaTMyeckn nocne cbpoca
TeKyLLero nHTepsana. B 3aBofckoi HacTpoike (OYHKLMS BbIK/TOYeHa.

Bknio4eHue uHOUKayuu uHmepsana
v Beog napameTpoB Ae6noKnMpoBaH: MeHto 7.01 ycTaHOBNEHO Ha on.
1. HaxkaTb 1 yoep>XvBaTb KHOMKY ynpasfieHns B TeveHune 3 C.
= [osasngetcs meHto 1.00.
2. MoBOpa4mMBaTb KHOMKY YrpaBreHus, Noka He NosiBUTCA MeHIo 7.
3. HaxkaTb KHOMKY ynpasrieHus.
= [loasnseTcs meHto 7.01.
4. NMoBopaymBaTb KHOMKY YNpaBieHus, Noka He NosaBuTcsa meHto 7.07.
5. HaxkaTb KHOMKY ynpasrneHus.

6. HacTpouTb HY>KHbIN MHTepBan:
— 0 — vHoMKauusa nHTepBana BbIKI.;
— 0,25 — oauH pas B KBapTars;
— 0,5 — 0oaunH pas B LWeCTb MecsLEeB;
1 — ogwH pa3 B rog;
2 — Kaxpdble ABa roga.

7. HaxkaTb KHOMKY ynpasrieHus.
= 3Ha4yeHue COXpaHsaeTcs.

» MHgukaums MHTepBasia BKtO4YeHa.
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Fig. 74: C6bpoc nHTepBana TexHn4eckoro ob-

HeuncnpaBHOCTU, NPUYUHBI U
cnoco6bbl ycTpaHeHus

06513aHHOCTU Nosib3oBaTens

UHpukaums HeucnpaBHoCcTH

KBUTMpOBaHUe HeucnpaBHOCTEN

HeuncnpaBHOCTW, NPUYMHDBI U CNOCOObLI yCTPaHeHNs “

C6poc uHmepBana mexHu4yeckozo o6cnyxcuBaHus
v Ha gucnnee muraet nHgmnkaums «SER».

v’ Beop napameTpoB AebnoknposaH: MeHto 7.01 ycTaHOBMEHO Ha on.
1. HaxkaTb 1 yiep>KnBaTb KHOMKY yNpasrieHWs B TeyeHue 3 C.
= [oasnseTcs meHto 1.00.

2. MNoBopa4mBaTb KHOMKY YrpaBieHns, Noka He NOSABUTCSA MEHIO 7.
3. Ha>kaTb KHOMKY yrnpaBieHus.

= Toasnsetcs meHto 7.01.
. NoBopaunBaTb KHOMKY ynpasfieHns, noka He nossntca meto 7.08.
. HaxkaTb kHOMKY ynpaBneHus.

. I3ME@HUTb 3HaYeHne Ha «on».

N o v &

. Ha>kaTb KHOMKY ynpaBneHus.
= MHAuKaums cbpoLLeHa.

» TeKyLMi MHTepBaN TEXHUYECKOTro 06Cy)KNBaHMS COPOLLIEH, 3anyLLeH HOBbIN NH-
TepBan TeXHNYECKOoro 06cny>xxvBaHus.

OMACHO

OnacHOCTb ANS )XM3HU BCNeACTBUE NOPaXXeHUs 3NeKTPU4eCKUM ToKom!
HeHapne>kaline gencTensa Bo Bpems paboT ¢ anekTpoobopynoBaHuemM NpMBOAST K
CMepTV BCNeOCTBME NOPAXKEHWS INeKTPUYECKUM TOKOM. PaboTbl ¢ anekTpoobopy-
F0BaHWEM [0MKeH NPOBOAMUTb 3MEKTPUK B COOTBETCTBMUN C MECTHBIMU Npeanmca-
HUSMW.

= Cobnogatb MecTHble AeiCTBYOLLMe NPeAnMCaHns MO NPeaoTBPALLEHMIO HECHACTHbIX
cny4vaes v npasuna 6e30nacHOCTM OT NpodeccMoHanbHbIXx 06 begUHEHNI.
Ob6ecneunTb Heobxogmmoe o0byyeHne nepcoHana Ans BbINOMHEHNS YKa3aHHbIX paboT.
MpounHdopmMMpoBaTb NepcoHan o NpUHLMMNe AeNCTBUS YCTaHOBKW.

Mpu BbINONHEHWUM PabOT B 3aKPbITbIX MOMELLEHUAX A5 NOACTPAXOBKM AOSIKEH NpU-
CyTCTBOBATb elle OfVH YeroBek.

3aKpbITble MOMeLLeHNS XOPOLLO MPOBETPUBATD.

Mpu ckomneHnn SA0BUTLIX MW YAYLUNMBbIX Fa30B CliegyeT HeMeAIeHHO NPUHATD
KOHTpMmepbl!

Bo3mo>KHble oLnbKy 0TobpaXkaoTCs Ha Aucnnee cBeTOAMOAHbIM MHONKATOPOM
HencnpaBHOCTK N 6yKBeHHO-LMMPOBLIM KOAOM. MPOBEPUTL YCTAHOBKY B COOTBET-
CTBMM C 0OTOOparkaemow oLIMOKOM 1 OpraHn30BaTb 3aMeHY HEWUCTPABHbIX 3/IEMEHTOB
KOHCTPYKLUMW. MIHAMKALMS HEMCNPABHOCTM OCYLLLECTBASETCS Pa3fIMyHbIMKU cnocobamu.
HemcnpasHoCTb B cucTeme ynpasnenus/npnbope ynpasneHns:

— FOPUT KpacHbIN CBETOAMNOM CUrHANM3aLUmMm 0 HeMCNPaBHOCTY;

— Kopf oWwnbKM BLIBOOUTCSA Ha [UCMIIEN N COXPAHAETCS B NaMATH OWNOOK;
AKTMBUPYETCSH KOHTAKT A5 00606LLeHHOM CUTHanM3aumMm HemcnpaBHOCTY;

— MpW aKTUBALMWN BHYTPEHHEr0 3yMMepa BbIMOSHAETCS 3BYKOBasi CUTHanu3aums.
HewncnpasHoCTb Hacoca

CumMBoOn cTaTyca COOTBETCTBYIOLLEro Hacoca MUraeT Ha Aucniee.

BbikntounTh curHan TPEBOTN HaXKaTneM KHOMKK yrnpasJieHUA. KBVITVIpOBaTb Heucnpae-
HOCTb B I'M1aBHOM MEHKO UJTN MEHIO Easy Actions.
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Fig. 75: KBUTMpOBaHWe HencnpasHOCTeN

11.4 MamaTb ownbok

HencnpaBHOCTH, MPUYMHBI 1 CMOCOBbI yCTPaHeHMs!

rnasHoe MeHI0

\/ Bce HENCNpPaBHOCTU YCTPaHeHbI.

1. HaxkaTb 1 YAep>XvBaTb KHOMKY YNpaBlieHNs B TedeHue 3 C.

= [losiBngeTca meHto 1.00.

2. nOBOpaHVIBaTb KHOMKY yrnpaBJieHUd, NOKa He NOABUTCA MEHIO 6.

3. Ha>kaTb KHOMKY ynpasrieHus.
= [oasnsetcs meHto 6.01.

. Ha>kaTb KHOMKy ynpaBneHus.

. Ha>xaTb KHOMKy yrnpaBneHus.

vV o 1 &

MetHro Easy Actions

V" Bce HeMCnpaBHOCTH YCTPaHEHbI.

. 13MeHUTb 3HaYeHune Ha «reset»: NMOBEPHYTb KHOMKY ynpaBneHus.

MHAMKaums HemcnpaBHOCTYM cHpoLLeHa.

1. 3anyctuTb MeHto Easy Actions: noBepHyTb KHOMKY ynpasneHuns Ha 180°.

2. BbibpaTb NYHKT MeHto «Err reset».

3. Ha>kaTb KHOMKY ynpasrieHus.

» VIHOMKauus HemcnpaBHOCTM cOpoLLeHa.

KBumuposaHue HeucnpaBHocmeﬁ He BbINOJIHEHO

Ecnu ewe nmetoTcs gpyrve ownbKM, oHM oTobpaxkatoTcs crnedyroLlmm obpa3om.
= CBeTOOMOAHbBIN MHONKATOP HEMCNPABHOCTU FOPUT.

= Ha gucnnee otobparkaeTcs Kog nocnegHen ownobKu.

Bce ocTanbHble OLWMOKN MOXHO BbI3BaTb Yepe3 NamaTb OWNOOK.

Ecnu Bce HENCNPAaBHOCTU YCTPAHEHbIl, KBUTUPOBATb HENUCIMPABHOCTU eLLe pas.

Mpubop ynpasneHns MMeeT NamsTb OLLIMOOK, B KOTOPOW COXPaHSIOTCS NoceAHne oe-
caTb oLmboK. MamaTb ownbok paboTaeT no npuHuMny First in/First out (06paboTka B
nopsiake NocTynneHns). OLWMOKM 0TOBPaKAKOTCA B HUCXOASILLEN MOCeL0BATENbHOCTY

B NyHKTax MeHto 6.02 — 6.11:

= 6.02: nocnenHss / camasi HoBas OLLIMOKa;
= 6.11: camas cTapas owwmbKa.

11.5 Kopbl owun60ok

L N

OwmbKa BpaLLatoLLerocs noss

HEMCI'IpaBHOCTb noaoKn4YeHnsa K
CeTu, HeBepHoe BpallatoLlieecd no-

ObecneynTb HAa NOOKITHOYEHUM K CETU BpaLlaro-
uieecqd nosie C NpaBbiM BpalleHnem. an noao-

E006
ne CoefIMHEeHUM K CeTU NepeMeHHOro ToKa feak-
TUBMPOBaATb KOHTPOb BpalyatoLerocs nons!
KoHTponb repmeTnyHOCTM CpaboTan anekTpoA U3smepeHus CM. MHCTPYKLMIO MO MOHTAXY M 3KCAyaTauum
EO014.x BNa>KHOCTW MO COEANHEHHOTO Ha- | MOACOeMHEHHOro Hacoca
coca
HeuncnpaBHOCTb OaTUMKa YPOBHSA HeT nopcoeanHeHns K gaTumnky MpoBepunTb Kabenb 3NEKTPONUTAHUSA U AATUMK,
E040 3aMeHUTb HEUCMPaBHbIN 3N1EMEHT KOHCTPYK-
umm
Pe>xxum paboTbl «dpeHark»: JOCTUTHYT YpOBeHb CyX0ro xoa [poBepuTb NPUTOYHOE OTBEPCTME M NApaMeT-
3alMTa OT CYXOro Xofa akT1BMpO- pbl yCTaHOBKM.
E062 BaHa** MpoBepuTb NpaBubHOE PYHKLMOHMPOBaHKE
MonnaBKkoOBOrO BbIKITOYaTENs, 3aMEHUTb HENC-
MpaBHbI 31EMEHT KOHCTPYKLMK
Pe>xxum paboTbl «3anonHeHne»: 3HaveHne HMXKe MUH. YPOBHSA BoAbl | [poBepnTb NPUTOYHOE OTBEPCTUE U NapameT—
E062 MWH. ypOBEHb BOAbI aKTUBUPOBaH** pbl yCTaHOBKMW.
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YTunusaums

N e L N

MOMnMIaBKOBOrO BbIK/IOYATENS, 3aMEHUTb HENC-
MPaBHbIV 31EMEHT KOHCTPYKLMK
CurHanusaums o HaBogHeHUW akTu- | JIoCTUrHYT ypOBeHb 3aTOMNEHNs [poBepuTb NPUTOYHOE OTBEPCTME U NapameT-
BMpOBaHa pbl YyCTaHOBKM.
E066 MpoBepuTb NpaBunbHoe YHKLMOHNPOBAHNE
MOMnMIaBKoOBOrO BbIKJIOYATENS, 3aMEHUTb HENC-
MPaBHbIV 31EMEHT KOHCTPYKLMK
Extern OFF akTuBupoBaH KoHTakT «Extern OFF» akTnsumpo- [poBepuTb NogcoeanHeHne KoHTakTa «Extern
E068 BaH, aKTUBHbIV KOHTAKT onpepens- | OFF» cornacHo gencTBytoLen cxeme aNeKTpu-
€TCS KaK CUrHan TpeBoru YeckuMx noacoennHeHnn
HeuncnpaBHocTb Hacoca*™ ™ HeT obpaTHOro curHana cooTBeT- MpoBepuTb PYyHKLMIO Hacoca.
CTBYIOLLLEro KOHTaKkTopa, cpaboTan | MNposepuTb anekTpoaBuraTenb Ha npegmeT
E080.x 6umMeTanNNYecKni [aTYNK AN U3- | [OCTATOYHOrO OXNaXKaeHus.
’ ObITOUYHBIN TOK MpoBepuTb YCTaHOBNEHHbIN HOMUHAMNbHbIN
TOK.
CBA3aTbCA C TEXHUYECKMM OTAEe10M
Crctema KOHTPONA NPOOOSIKN- MakcumarnbHoe Bpemst paboTbl Ha- | MposepuTb paboune napameTpsbl (MpUTouHOE
E085.x TeNIbHOCTU paboTbl Hacoca*** coca npesblLleHO OTBEPCTUE, TOUKU MEPEKITHOUEHNS!).
MpoBepuTb PYHKLMIO OPYTUX HACOCOB
£090 Owwnbka [oOCTOBEPHOCTH MonnaBKoBble BbIKNtO4YaTeNu B He- | NpoBepuTb YCTAaHOBKY M MO COEANHEHNS NO-
BEPHOW NnocnefoBaTeslbHoCTH M1aBKOBbIX BbIK/tOUaTesen
MpeBbILLEHO KONMYECTBO 3aryckoB | Makc. KOnMYecTBO 3anyckoB Hacoca | MposepuTb paboumne napameTpsbl (MpUToYHOE
E140.x Hacoca*** npeBsbILLEHO OTBepCTUE, TOUKU nepeKmoquMﬂ).
MpoBepuTb PYHKLMIO APYrUX HACOCOB
CrcTema KOHTPONS NPOOoSIKN- MakcumarbHoe Bpemst paboTbl Ha- | MposepuTb paboune napameTpsl (MpuToUHOE
E141.x TenbHOCTWN paboTbl Hacoca*** COCa NpeBbILEHO OTBEPCTHE, TOUKM NEPEKIoYeHNs).
MpoBepnTb (HYHKLMIO APYTUX HACOCOB
YcnosHble 0603HaYeHUs
* «X» — yKa3aHue COOTBETCTBYIOLLEro Hacoca, K KOTOPOMY OTHOCUTCS OTOOpaXkeHHas
owimbka!l
** B pe>kxvMe B3pbIBO3aLLMTbl OLUMOKY HEOOXOANMO KBUTUPOBATL BPYUHYlo!
*** OnbKy Heo6X0AMMO KBUTUPOBATb, KakK MPaBuiio, BPyU4Hyio!
11.6 [anbHelLume Wwarv no ycrpaHe-
. Ecnu ykasaHHble Mepbl He MOMOTatoT YCTPaHUTb HEUCNPABHOCTb, 06PaTUTLCS B TEXHM-
HUIO HeucnpaBHOCTEN . .
yeckuit otaen. OnpeneneHHble ycnyrn MoryT noTpe6oBaTh AONOMHUTENBHON ONnaThi!
TOoYHY0 MHOPMALIMIO MOXKHO MOJTYYNTb B TEXHUYECKOM OTAene.
12 YTunusauus
121 AKKymynstTop
AKKYMynaTOpbl HeMb3s yTUNU3MPOBaTh BMeCTe C BbITOBbIMM OTXOAaMW, Nepef, yTUIm-
3aumen n3genmsa nx HeobxoomMmMo BbiHyTb. KOHeuYHble noTpebuTenn 0693aHbl No 3aKo-
HYy COATb BCE UCMOSb30BaHHbIE aKKYMYATOPbI. 1115 3TOro MCMosb30BaHHble akKyMy -
naTopbl cnegyeT 6e3B03Me30HO cAaBaTb B MECTHbIE MyHKTbI MpuemMa unwv B cneynanm-
31pOBaHHble MarasuHbl.
YBEOOMIIEHUE
YTunusaumsa smecte ¢ 6bITOBbIMYU OTXOAaMM 3anpeLyeHa!
CooTBeTCTBYHOLWME aKKYMYNATOPbI OTMEYEHbl 3TUM CUMBOOM. 10f, pUCYHKOM
nmeeTcs ob603HaveHMe codepKallerocs B HUX TSXKenoro Metanna:
+ Hg (cepebpo);
« Pb (cBuHew);
« Cd (kagmuin).
12.2 Wudopmauums o c6ope 6biBLUUX B

MpaBnnbHasa yTMNM3auma 1 Hagnexxalas BTopuyHaa nepepaboTka 3Toro nspenus
obecneyunBaloT NpefoTBpaLLeHNe 3KONOrn4eckoro yuiepba n onacHocTv ons 340po-
Bbs NOOEN.

ynoTpe6neHnn aneKTPUHECKUX u
3NEeKTPOHHbIX U3penuin
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n MpunoxxeHune

YBEAOMIJIEHUE

3anpeuieHo yTMnu3mposaTb BMecTe ¢ 6bITOBbIMM OTX0AamMu!

B EBpOI‘IeMCKOM Coto3e 3TOT CUMBOJT MOXKET HaxoOouTbCa Ha U3 ennun, ynakoske
nnn B CONPOBOAUTENbHbLIX OOKYMEHTAX. OH 03Hauaer, 4To COOTBETCTBYHOLLME d1E€K-
TpU4yeCkne 1 3N1eKTPpOHHbIE N3O eNnNd HeNnb34 YyTUIIN3MpOBaTb BMeCTE C 6bITOBLIMU
oTX0OaMMu.

[ns npaBunbHoM 06paboTKM, BTOPUHHOTO MCMOMNb30BaHUSA U YTUNM3aLUK COOTBET-
CTBYtOLMX 0TPaboTaBLLIMNX U3AeNnil He0OX0AUMO YUUTBIBATb YKa3aHHbIE HUXKE MO-
MEHTbI.

= CoaBaTh 3TU U3[,ENUS TOMNbKO B NPeAyCMOTPEHHbIE AN 3TOro CepTURULMPOBaHHbIe
cH6OpHbIe MYHKTBI.

= Cobntogatb MeCTHble AeNCcTByoLWMe npasunal

MHopmMaLmio 0 HaanexkalleM NnopsiaKe yTUImn3aumm MoXKHO NonyynTb B OpraHax
MeCTHOrO CamMoymnpaBieHuWs, 6IM>KaiLLIeM NyHKTe YTUAM3aLmMmn 0TX040B UMK Y Onnepa,
Y KOTOpOro 6bi710 KynneHo nspenuve. JononHUTeNbHY MHHOPMALIMIO O BTOPUYHO
nepepaboTke cM. Ha carTe www.wilo-recycling.com.

13 MpunoxxeHune

13.1 B3pbiBOoOnacHble 30HbI: NOA,CO-
eiMHeHWe [aTYNKOB CUTHANOoB U
Hacocos

ONACHO

OnacHocTb B3pbiBa Npy ycTaHOBKe Npu6opa ynpaBneHusl BO B3pbIBO-
onacHbIX 30Hax!

Yy npuﬁopa ynpasnieHusa HeT cobcTBEHHOrO Knacca B3PbIBO3aLLMNTbI, MO3TOMY €ro
criegyet Bcerga yCtaHaB/iMBaTh 3a npenenamMmm B3pbiBOOMNACHbIX 30H! NogcoeguHe-
HWe OO0J1>KHO BbIMOJIHATLCA 3NTEKTPUKOM.

13.1.1 BspbiBOoONacHas 30Ha
MopcoefnHeHHbIe HAaCOChl M [AaTUYMKM CUTHANOB Pa3peLlaeTcs UCNoMb30BaTh TOMbKO

BO B3pbIBOOMNACHbIX 30Hax 1 v 2. MpumMeHeHue Bo B3pbiBoonacHou 3oHe 0 3anpelyeHo!

13.1.2 Hacocbl = Hacocbl MMetoT TUN B3pbiBO3aLLmMTbl «[epMeTnyHas obonoyka, ycTonumeas Kk nasne-
HUKO».
= [ToQcoeAnHUTbL HacoC HenmocpeacTBEHHO K Npubopy ynpaeneHus. Micnonb3oBaHue
3M1eKTPOHHbIX CUCTEM YNpaBieHns NycKoMm 3anpeLueHo!
= KOHTPONbHbIE yCTPOMCTBA 3a NpefenamMmn repMeTuyHom ob60no4Kkm, yCTOMYNMBON K AaB-
NeHNIo, NOACOEANHUTD Yepe3 pasaenuTtenibHoe pene (Ex-i, Mckpobe3onacHblil KOHTYp
ToKa).

13.1.3 [daTyuKu CUrHanos .
[aTymKmM CMrHanoB BO B3PbIBOOMACHOM 30He He0OX0AMMO NOACOEANHSTL Yepes B3pbl-

Bobe3onacHoe pasgenuTenbHoe pene nnm 6apbep 3eHepa (Mckpobe3onacHbI KOHTYp
TOKa)!
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13.1.4

Fig. 76: Cxema knemm, 0630p nogcoeanHeHms

13.1.5

Fig. 77: Cxema knemm, 0630p nopgcoegnHeHms

13.1.6

MopcoennHeHune gaTumnka
KOHTpoOJA TeMnepaTypbl o6MOTKM
aneKTpoasuratens

MopcoepmHeHme 3alUThbI OT cy-
Xoro xopga

KoHdurypauus npubopa ynpas-
neHus: BKNIOYeHWe peXXxuma
B3pbIBO3alUUTDI

MpunoxkeHve “

MopcoeanHUTL BUMeTaNNNYecKNil AaTHMK K KNeMMHOW NnaHKe Ans akTUBHOTO PeXkin-
Ma B3pbIBO3aLMThl (cM. O630p 31eMeHTOB KOHCTPYKuuK [P 217], nos. 4b). Homepa
KneMM 0630pa NofcoeaNHeHNIi NPUBEAeHbI B KPbILIKe. 3HaY0K «X» B CUMBOTeE yKa-
3blBaeT COOTBETCTBYOLMIA HACOC.

OMACHO! OnacHocTb B3pblBa U3-3a HeNpaBubHOro ucnonHeHus! KoHTponb ypoBHs
CyXOro Xofia [loJyXKeH OCYLLeCTBAATLCA NOCPeACTBOM OTAENbHOIO NONNIaBKOBOrO
BbiKnoyaTens!

MoacoeanMHUTL MOMNNABKOBbLIN BbIKNOYATENb K KNIEMMHOW NAaHKe A8 akTUBHOTO pe-
XVMa B3pbIBo3aWwmThl (cM. 0630p 3nemeHToB KOHCTPyKuum [» 217], nos. 4b). Homepa
Knemm 0630pa nogcoeanHeHU NpuBeAeHb! B KpbILLKe.

AdanmupoBaHHble pyHKYuU

B pe>xkmme B3pbIBO3aLLMThl afanTUPYOTCS YKa3aHHble HUXKe QYHKUMK.

Bpems 3agep>KKu BbIKTOHYEHMS.

Bce 3HaveHMs BpeMeHU 3aep>KKMN BbIKIHOYEHUS UTHOPMPYHOTCS, U HACOChI BbIKITOHYa-
OTCS HEMea1eHHOo!

YPOBeHb CyXxoro xofa (I'IOCpeD,CTBOM [aTvnKa ypoBHA NN MOTPy>XHOro CTaKaHa).
MoBTOpHOE BKIIHOYEHME HACOCOB BO3MOXXHO TOJIbKO B TOM CJly4ae, eC/iv NpeBbIlLlaeTcs
ypOBeHb 3anonHeHns «Bce Hacocbl BbIKM.»!

CWrHan TpeBorv 3almTbl OT CyXoro xoaa (MocpescTBOM MOMNaBKoBOro BbIKMOYATENS).
PyuHol c6poc curHana Tpesoru (60KMpoBKa MOBTOPHOIO BKAKOUEHUs)!

CurHan TpeBorn gatynka KOHTpons TemnepaTypbl 0OMOTKM 311eKTpoaBuraTens.
PyuHol c6poc curHana Tpesorut (6110KMpoBKa NOBTOPHOTO BKKOUEHUs)!
AkmuBayus pexcuma B3pblBO3auwjumbl

1. HaxxaTb v yaep>kvnBaTb KHOMKY yrpaBfieHns B TedeHne 3 c.

= MMosasngaetca meHto 1.00.

2. NoBopauMnBaTh KHOMKY yrpaBfieHns], MOKa He NOSIBUTCS MEeHHO 5.

3. HaxkaTb KHOMKY ynpasrieHus.

= [loasnseTcs meHto 5.01.
. [oBOpaumnBaTh KHOMKY yrnpasrieHns, MOKa He NOSBUTCA MeHto 5.64.
. Ha>kaTb KHOMKY ynpasneHus.
. I3MeHNTb 3HaYeHne Ha «ON»: MOBEPHYTb KHOMKY YNpaBeHuns.

. HaxkaTb KHOMKyY ynpaBneHus.

V N~ o »nn =

Pe>xkum B3PbIBO3aLUNTbI BKITHOYEH.
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13.2

133

13.4

254

3neK1'pu~|eCKoe conpoTusneHue
CUCTEeMbl

0630p cumsonos

0630p cxembl NoaKnOYeHUs

MpunoxxeHune

3~400 B, 2-nonoCH., NPAIMOM NycK

MowHocTb, KBT dneKTpuyeckoe conpo- Mepekniouenuns/u
TUBNeHue cuctembl B Om

2,2 0,257 12
2,2 0,212 18
2,2 0,186 24
2,2 0,167 30
3,0 0,204 6
3,0 0,148 12
3,0 0,122 18
3,0 0,107 24
4,0 0,130 6
4,0 0,094 12
4,0 0,077 18

Pexxum oxxmnpaHusa
lopuT cumBon: NpMbop ynpaBneHns BKIOYEH 1 rOTOB K paboTe
.MuraeT cumBon: BpeMs 3a4ep>KKM BbIK/OYeHMs Hacoca 1 akTUBMPOBaHO

BBop mapameTpa HEBO3MOXKEH
1. Beop 3a6/10KMpOBaH.
2. BbI3BaHHOE MeHIO TONIbKO 0TOBparkaeT 3HaveHue

Hacocbl roToBbl K paboTe/neakT1B/POBaHbl
TOPUT CUMBOJ: HACOC JOCTYMEH U FOTOB K paboTe.
MuraeT cMMBOSI: HACOC [eaKTUBMPOBaH

Hacocbl paboTatoT/HencnpaBHOCTb
FOpUT CUMBOM: HACOC 3KCMNyaTUPYeTCS.
MuraeT cMMBOS: HEMCNPABHOCTb HAacoca

OfuH 13 HacocoB onpepneneH Kak pe3epBHbu7|

Pe>xnm paboTbl: «[ApeHark»

Pe>xnum paboTbl: «3anonHexHne»

lMpeBblLlLeH YPOBEHb 3aTOMMEHNS

Pe>xum pa6oTbl «[IpeHaXk»: ypoBEeHb HUXKe YPOBHS CyXOro xoaa.

Pe>kum pa6oThbl «3anonHeHne»: ypoBeHb HUXKE YPOBHS OTCYTCTBUS BOAbI

Bxopn «Extern OFF» akTMBMPOBAH: BCe HACOChl OTKIHOYEHbI

VimeeTcs no MeHbLUen Mepe ofHo (HeKBUTUPOBaHHOE) coobleHne 06
owwmnbke

E3 Sa (4l [ 3 (1 (5

Mprbop cBA3bIBaETCA C CUCTEMON NMOJEBOW LUWHBI
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MpunoxxeHune

Cxema noOkntoyveHus EC-L1... u EC-L2...
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2/3 Bbixog: pasgenbHas curHanmsaums o pabote Hacoca 1 | 31/32 Bxop: monnaBkoBbIN BbikNto4aTenb «Hacoc 2 Bk.»

45 Bbixom: paspenbHas curHanusaumns HemcnpaBHoOCTH 33/34 Bxofd: monnaBKoBbIN BbIKNtOYaTeNb «3aTONNEHNE»
Hacoca 1

8/9 Bbixon: pa3genbHas CMrHanmM3aums HemcnpaBHOCTU 37/38 Bxop: KOHTpoSib TemnepaTypbl 06MOTKHM, Hacoc 1
Hacoca 2

10/11 Bbixoq: pasgenbHas curHanmsaums o pabote Hacoca 2 | 39/40 Bxop: KOHTponb TemnepaTypbl 06MOTKHM, Hacoc 2
Bbixon: 0606LieHHas curHanusaums pabovero coctoa- | 41/42 Bbixod: aHanoroBbIM BbIXO4 AN MHONKAUMM 3HAYEHUS

13/14/15
HWS YPOBHS

16/17/18 Bbixon: 0606LLEHHAsA CUTHANM3ALMS HEMCNPABHOCTM 45/46 Bxof: gaTumk ypoBHa 4 — 20 MA

19/20 Bbixof: BbIXxo4 MOLLHOCTH 49/50 Bxon: KOHTPOMb repMeTUYHOCTH, Hacoc 1

21/22 Bxoq: Extern OFF 51/52 Bxofd: KOHTPOIb repMeTUYHOCTH, Hacoc 2

25/26 Bxopn: nonnaBKoBbIN BblKtOYATENb «3aLUMTA OT CYXOro 55/56 BxopA: nonnaBKoBbIN BbiKtOYATENb «3aLUMTa OT CYXOro
xona» xo@a» (pexxnm B3pbIBO3aLLMThI)

27/28 Bxog: monnaBKoBbIN BbIKNtoYaTenb «Bce Hacochbl 57/58 BX0f: KOHTPOSb TeMnepaTypbl 06MOTKM, Hacoc 1 (pe-
BbIK/1.» XKMM B3PbIBO3aLUMTbI)

29/30 Bxopn: nonnaBKoBbINM BbiktovaTenb «Hacoc 1 Bkn.» 59/60 Bxogq: KOHTPONb TemnepaTypbl 06MOTKM, Hacoc 2 (pe-

KM B3PbIBO3aLLNTbI)
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MpunoxxeHune

Cxema noOknio4veHust EC-L3...
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1/2

3/4
5/6
7/8

11/12
13/14
15/16

17/18/19
20/21/22

23/24
25/26
27/28
29/30

31/32
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BbIX0M: BbIXOM MOLLHOCTH

Bbixoa: pasfnenbHaa CUrHanmsauna o pa60Te Hacoca l
Bbixoa: pasfnenbHaa CUrHannsauna o pa60Te Hacoca 2
Bbixon: pasfnenbHaa CUrHanmsauna o pa60Te Hacoca 3

Bbixo: pa3genbHas CMrHanmM3aums HemcnpaBHOCTU
Hacoca l

Bbixod: pasgenbHas cMrHanusaums HemcnpaBHOCTY
Hacoca 2

Bbixoq: pa3penibHas CUrHanM3aumus HeMCnpPaBHOCTU
Hacoca 3

Bbixoq: 0606LeHHas curHanusauus paboyero cocTos-
HUS

BbixoA: 0606LeHHas cMrHanu3aums HemcnpaBHOCTU

Bxog: KOHTposib TemMnepaTypbl 06MOTKHM, Hacoc 1

Bxof: KOHTPOIb TeMnepaTypbl 06MOTKHM, Hacoc 2

Bxog: KOHTpoNb TemnepaTypbl 06MOTKHM, Hacoc 3

Bxopn: Extern OFF

BxopA: nonnaBKoOBbIN BbIKtOYATENb «3aLUUTa OT CyXOro
xopa»

33/34

35/36
37/38
39/40
41/42

47/48
63/64
65/66

67/68
75/76

77/78
79/80

81/82

Bxopn: nonnaBKOBbIN BbiKNtOYaTeNb «Bce Hacochl
BbIKJ1.»

Bxopn: nonnaBKOBbIN BbiKtoYaTeNb «Hacoc 1 BKM.»
Bxofa: nonnaBKoBbIV BbiK/HOYaTeNb «Hacoc 2 Bk.»
Bxom: nonnaBKOBbIN BbIK/HOYATENb «3aTOMNNEHNEe»

Bxon: maTumk ypoBHa 4 — 20 MA

BbIX0M: aHaNoroBbIM BbIXOM AN UHONKALUMUM 3HAYEHNS
YPOBHS$I

Bxoq: KOHTPONb repMeTUYHOCTK, Hacoc 1
Bxof: KOHTPONb repMeTUUYHOCTK, HAacoc 2

BxoA: KOHTpPOsb repMeTUYHOCTH, Hacoc 3

Bxof: monnaBKoBbIN BbIKNtOYATENb «3aLLMTa OT CYXOro
xofa» (peXKMm B3pbiBO3aLLMTbI)

Bxof: KOHTpPOb TemnepaTypbl 06MoTKU, Hacoc 1 (pe-
XXMM B3pPblBO3aLLMTI)

BXof: KOHTPOMb TemnepaTypbl 06MOTKM, Hacoc 2 (pe-
>KMM B3PbIBO3ALLNTbI)

Bxof: KOHTPOMb TemnepaTypbl 06MOTKM, Hacoc 3 (pe-
XKVIM B3PbIBO3aLLMNTbI)

WILO SE 2018-12



135

13.6

ModBus: TUNbl AaHHbIX

ModBus: 0630p napameTpoB

MpunoxxeHune “

Tun paH-
HbIX

Llenoe uncno B gnanasoHe ot —32768 0o 32767.
INT16 MaKTM4eCcKN NCNoMb3yeMbl A8 TOYKM AaHHbIX MaNa3oH Lesbix Yncen
MO>XKET OTNIN4aTbCA

Llenoe uncno 6e3 3Haka B gmnanasoHe ot 0 o 65535.
UINT16 MaKTMYeCKN NCNOMb3yeMbli ANF TOUKM OaHHbIX OMana3oH Lesbix Yncen
MOXKET OTNn4aThCA

3TO MapKMpOBaHHbIV CNUCOK. MOXHO YCTaHOBUTb TONbKO OAHO U3 yKa-

ENUM .
3aHHbIX A1 MapameTpa 3Ha4YeHun

ByneBo 3HayeHve — 3TO NapaMeTp C ABYMS TOYHbIMU MONOXKEHUAMMN
BOOL (0 — noxxb/false 1 1 — uctuHa/true). O6bIYHO BCe 3HaYeHUs, 6onblLe
HY NS, CYUTAOTCSA UCTUHOMN

370 cBof 16 6ynesbix 3HaueHNit (6UTbI). 3HaYeHMs MHOeKcMpytoTcs oT 0
[0 15. Yncno, KoTopoe He06XOAMMO CUATaTh B peecTpe UK 3anncathb B
peecTp, NoMy4aeTcs B pe3ynbTaTe CyMMbl BCex BUTOB 1 3HadeHns 1,
YMHOXKEHHOrO Ha 2 B CTeNeHu X NHAeKca.

= BuT0:2°=1

= But1:2'=2

" BuT2:2°=4

=But3:2°=38

" Byt 4:2 =16

= byt 5:2° =32

*

gITMAR = BUT 6: 2° = 64

= But7:27 =128

= but 8: 2% = 256

= Byt 9:2° =512

= buT 10: 2'°= 1024

= byt 11: 2' = 2048

= Byt 12: 212 = 4096

= Byt 13: 22 = 8192

= BuT 14: 2™ = 16384

= BuT 15:2*° = 32768 BCe 0
BITMAP32 370 cBoA 32 6ynesbix 3Ha4eHnit (6uTbl). [ns nogpobHOCTeNM no pacyeTy

CM. «BbUTOBbLIN MaccuB».

* [pnMep ONA NOSACHeHUS:

but 3, 6, 8, 15 paBeH 1, Bce ocTanbHble — 0. Torga cymma coctasnset

24+ 2%+ 2542 =8+ 64+ 256 + 32768 = 33096. Bo3MOXKeH Takxxe 06paTHbIi1 Xof.
Mpu 3TOM NpoBepsSeTCs UCXOAALWMNIA BUT C MAKCUManbHbIM MHOEKCOM, SBSeTCs nn
CYMTaHHOe 4ncno 6onblie v paBHO CTeneHn Ynucna 2. Ecnv ycnosme BepHo, To ycTa-
HaBnmBaeTcs 6UT 1, n cTeneHb yncna 2 ybupaeTtcsa. Mocne 3toro nposepka 6uta co
cnenyoLwmmM MUHUMAnbHbIM MHO,EKCOM U MPSAMO PaCcCHUTaHHbIM OCTAaTOUYHbLIM YACIIOM
NMoBTOPSeTCH, NOKa He ByaeT AoCTUrHYT 6uT 0 MK ocTaToyHoe YMCcno He byaeT paBHO
Hynto. Npumep ONg NOSICHEHUS: CYHUTAHHOE YMCno paBHO 1416. but 15 cTtanosuTca 0,
nockonbky 1416 < 32768. butbl ¢ 14 no 11 Tak>ke ctaHoBatca 0. but 10 ctaHoBuTCA 1,
nockonbky 1416 > 1024. OctaTouHoe uncno 1416 — 1024 = 392. but 9 ctaHosuTCs 0,
nockonbky 392 < 512. but 8 ctaHosmTCA 1, nockonbky 392 > 256. OcTaTo4HOE YMCo
392 — 256 = 136. but 7 cTaHoBUTCA 1, nockonbky 136 > 128. OcTaTo4HOe Ymcno 136 —
128 = 8. butbi € 6 no 4 ctaHoBssTca 0. but 3 ctaHoeuTCs 1, nockonbky 8 = 8. OcTa-
TouHoe uncno 0. CnepoBaTtenbHO, ocTasLumecs 6utbi ¢ 2 no 0.

Holding register Data type Added
| (Protocol) |

40001 Ver5|on UINT16 0 001 31 000

communication
(0) :

profile
40002 Wink service RW 31.000
(1)
40003 Switch box type 0.SC R 31.000
(2) 1.SC...FC

2.5Ce
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“ MpunoxxeHune

Holding register Data type Added
(Protocol)

3.CC

4, CC...FC
5.CCe
6.SCe NWB
7.CCe NWB
8.EC

9.ECe

10. ECe NWB

- RW 31.000
Off

Set
Active
.Reset

. Manual

40015 Drives on/off BOOL RW 31.000
(14)

Bus command timer | ENUM

40014
(13)

N S

Control mode ENUM p-c R 31.000
dp-c

dp-v

dT-c

dT-v

n(Tv)

n(TR)

n(TP)

.n(TA)

9.n-c

10. fill

11. empty/drain
12.FTS

13. cleans/day
14. cleans/
month

Current value INT16 0.1 bar R 31.000
0.1m
0.1K
40026 0.1°C
(25) lcm
1 min
0.1h
0.1 psi

40025
(24)

PNV FEWN O

. Off RW 31.000
. Hand
. Auto

. Off RW 31.000
. Hand
. Auto

. Off RW 31.000
.Hand
. Auto

: SBM R 31.000
: SSM

Pump 1 mode ENUM 0
1
2
0
1
2
0
1
2
0
1

Error state BITMAP32 0: Sensor error R 31.000
1
2
3
L
5
6
7
8
9
1

40041
(40)

40042 Pump 2 mode ENUM

(41)

40043 Pump 3 mode ENUM

(42)

40062 Switch box state BITMAP
(61)

: P man

:P min

:FC

:TLS

:Pump 1 Alarm
:Pump 2 Alarm
: Pump 3 Alarm
:Pump 4 Alarm
: Pump 5 Alarm
0: Pump 6

40139 - 40140
(138-139)
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Holding register

MpunoxxeHune

(Protocol)

Alarm

11:-

12: -

13: Frost

14: Battery Low

15: High water

16: Priority off

17: Redundancy

18: Plausibility

19: Slave

communication

20: Net supply

21: Leakage
40141 Acknowledge BOOL w 31.000
(140)
40142 Alarm history index | UINT16 RW 31.000
(141)
40143 Alarm history error UINT16 0.1 R 31.000
(142) code

State float swiches | BITMAP 0:DR R 31.102

40198 1: Ps off
(197) 2:Plon

3:P2on

4: HW
40204 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(203) level 1
40205 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(204) level 2
40206 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(205) level 3
40212 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(211) level 1
40213 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(212) level 2
40214 Set points water UNIT16 lcm RW 31.102
(213) level 3
40220 Dry run level UNIT16 lcm RW 31.102
(219)
40222 High water level UNIT16 lcm RW 31.102
(221)
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Wilo - International (subsidiaries)

Argentina

WILO SALMSON

Argentina S.A.

C1295ABI Ciudad
Auténoma de Buenos Aires
T+54 1143615929
matias.monea@wilo.com.ar

Australia
WILO Australia Pty Limited

Murrarrie, Queensland, 4172

T+617 3907 6900
chris.dayton@wilo.com.au

Austria

WILO Pumpen Osterreich
GmbH

2351 Wiener Neudorf

T +43 507 507-0
office@wilo.at

Azerbaijan

WILO Caspian LLC
1065 Baku

T+994 12 5962372
info@wilo.az

Belarus

WILO Bel 1000
220035 Minsk
T+37517 3963446
wilo@wilo.by

Belgium

WILO NV/SA
1083 Ganshoren
T+3224823333
info@wilo.be

Bulgaria

WILO Bulgaria EOOD
1125 Sofia
T+35929701970
info@wilo.bg

Brazil

WILO Comercio e
Importacao Ltda

Jundiai — Sdo Paulo — Brasil
13.213-105
T+55112923 9456
wilo@wilo-brasil.com.br

Canada

WILO Canada Inc.
Calgary, Alberta T2A 5L7
T+1403 2769456
info@wilo-canada.com

China

WILO China Ltd.
101300 Beijing
T+86 1058041888
wilobj@wilo.com.cn

Croatia

WILO Hrvatska d.o.o.
10430 Samobor
T+38513430914
wilo-hrvatska@wilo.hr

Cuba

WILO SE

Oficina Comercial

Edificio Simona Apto 105
Siboney. La Habana. Cuba
T+5352795135
T+5372722330
raul.rodriguez@wilo-cuba.
com

Czech Republic
WILO CS, s.r.o.
25101 Cestlice
T+420 234098711
info@wilo.cz

Denmark

WILO Nordic
Drejergangen 9
DK-2690 Karlslunde
T+4570253 312
wilo@wilo.dk

Estonia

WILO Eesti OU
12618 Tallinn
T+3726509780
info@wilo.ee

Finland

WILO Nordic
Tillinmdentie 1 A
FIN-02330 Espoo

T +358 207 401 540
wilo@wilo.fi

France

Wilo Salmson France S.A.S.
53005 Laval Cedex

T +33 243595400
info@wilo.fr

United Kingdom
WILO (U.K.) Ltd.
Burton Upon Trent
DE14 2WJ

T +44 1283 523000
sales@wilo.co.uk

Greece

WILO Hellas SA
4569 Anixi (Attika)
T+302 106248300
wilo.info@wilo.gr

Hungary

WILO Magyarorszag Kft
2045 Torokbalint
(Budapest)

T +36 23 889500
wilo@wilo.hu

India

Wilo Mather and Platt Pumps

Private Limited

Pune 411019
T+912027442100
services@matherplatt.com

Indonesia

PT. WILO Pumps Indonesia
Jakarta Timur, 13950
T+62 217247676
citrawilo@cbn.net.id

Ireland

WILO Ireland
Limerick
T+35361227566
sales@wilo.ie

Italy

WILO Italia s.r.l.

Via Novegro, 1/A20090
Segrate MI

T +39 25538351
wilo.italia@wilo.it

Kazakhstan

WILO Central Asia
050002 Almaty
T+77273124010
info@wilo.kz

Korea

WILO Pumps Ltd.
20 Gangseo, Busan
T+82 519508000
wilo@wilo.co.kr

Latvia

WILO Baltic SIA
1019 Riga
T+3716714-5229
info@wilo.lv

Lebanon

WILO LEBANON SARL
Jdeideh 1202 2030
Lebanon

T+961 1888910
info@wilo.com.lb

Lithuania

WILO Lietuva UAB
03202 Vilnius
T+3705 2136495
mail@wilo.lt

Morocco

WILO Maroc SARL
20250 Casablanca
T+212(0) 522660924
contact@wilo.ma

The Netherlands
WILO Nederland B.V.
1551 NA Westzaan
T+3188 9456 000
info@wilo.nl

Norway

WILO Nordic

Alf Bjerckes vei 20
NO-0582 Oslo
T+47 22804570
wilo@wilo.no

Poland

WILO Polska Sp. z.0.0.
5-506 Lesznowola
T+48227026161
wilo@wilo.pl

Portugal
Bombas Wilo-Salmson

Sistemas Hidraulicos Lda.

4475-330 Maia
T +351 222080350
bombas@wilo.pt

Further subsidiaries, representation and sales offices on www.wilo.com

Romania

WILO Romania s.r.l.
077040 Com. Chiajna
Jud. lifov
T+40213170164
wilo@wilo.ro

Russia

WILO Rus 0oo
123592Moscow
T+74965146110
wilo@wilo.ru

Saudi Arabia

WILO Middle East KSA
Riyadh 11465

T+966 14624430
wshoula@wataniaind.com

Serbia and Montenegro
WILO Beograd d.o.o.
11000 Beograd
T+381112851278
office@wilo.rs

Slovakia

WILO CS s.r.o., org. ZloZzka
83106 Bratislava
T+4212 33014511
info@wilo.sk

Slovenia

WILO Adriatic d.o.o.
1000 Ljubljana
T+38615838130
wilo.adriatic@wilo.si

South Africa

Wilo Pumps SA Pty LTD
Sandton

T+27 116082780
gavin.bruggen wilo.co.za

Spain

WILO Ibérica S.A.

28806 Alcala de Henares
(Madrid)

T+34 918797100
wilo.iberica@wilo.es

Sweden

WILO NORDIC
Isbjérnsvdgen 6
SE-352 45 Vixj6
T+46470727600
wilo@wilo.se

Switzerland

Wilo Schweiz AG
4310 Rheinfelden
T+41618368020
info@wilo.ch

Taiwan

WILO Taiwan CO., Ltd.
24159 New Taipei City
T +886 229998676
nelson.wu@wilo.com.tw

Turkey

WILO Pompa Sistemleri
San.ve Tic. A.S,

34956 istanbul

T+90 216 2509400
wilo@wilo.com.tr

Ukraine

WILO Ukraine t.o.w.
08130 Kiew

T+38 0443937384
wilo@wilo.ua

United Arab Emirates
WILO Middle East FZE
Jebel Ali Free zone — South
PO Box 262720 Dubai
T+97148809177
info@wilo.ae

USA

WILO USA LLC
Rosemont, IL 60018
T +1866 9456872
info@wilo-usa.com

Vietnam

WILO Vietnam Co Ltd.

Ho Chi Minh City, Vietnam
T +84 8 38109975
nkminh@wilo.vn
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WILO SE

Nortkirchenstr. 100
44263 Dortmund
Germany

T +49(0)231 4102-0

T +49(0)231 4102-7363
wilo@wilo.com
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